Modulateur de remorque EBS E - Connexions électriques et pneumatiques

Modulateur de remorque EBS E
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Instructions d’ installation

Installation de cables

Installation de tubes

UtliserieitbelplastiqueizeloniDINGUS 2L 1S3 78U SOlZe2E Procédure de dsmontage vy Ouvrez le curseur jaune du verrou avant d'insérer ou de retirer le

Les conduites pneumatiques Marquer linsertion 3 Poussez Placer I'outil de déverrouillage du tube® | R r hez-le sur la prise correspondante de \‘U;E. )

doivent étre coupées en ° longueur (L) sur Le complétement sur le tube, positionnant le coté mince a la LIt = ( Sl_ le curseur est en position d'extrémité verroillée, une clé ouverte de

respectant un angle de tube par en utili- le tube dans le connexion de vis. Fermez l'outil pour vous T taille 13 (AF13) peut étre utilisé pourle libérer (1).

coupe ne devantpas  ~ ~ sant, par exemple, " bas dele assurer qu'il est serré contre le tube, puis T max. « Tirez le curseur jusqu'a la butée d’extrémité a la main afin de

dépasser 15°. des bandes. connecteur. appuyez sur ['outil dans la connexion de. 300 mm permettre Accés au connecteur. » )
raccord. R Insérez la fiche (ou le bouchon factice) verticalement (2) sur le prise

Pour I'installation de tuyauterie de tuyau, insérez un adaptateur de tuyau dans le raccord. . . . de I'UCE (par exemple, cable d'alimentation vers prise POWER).
e e e lconnexlo i\ slen + Appuyez sur la fiche dans la prise(2) avec un peu de force et poussez

Racc_ords pour tube Embout Conduite de frein  Conduite a clipper tous les utilisant un mouvement de rotation. Ce ) ) R>10x@ ) e verrouillage Faites glisser vers sa position initiale (3).

CEEID 893129 4674 L s00mm y faisant, l'outi doit étre maintenu dans la Fixez les cables (longueur maximale de 300 mm de distance + Le crochet du curseur se verrouille dans 'ECU . Le verrouillage

par rapport & 'UCE) & I'aide de serre-cables (T).

Les cables a 8 broches des ports POWER, SUBSYSTEMS et
MODULATEUR doivent étre fixés sur le TEBS E a I'aide de la
fixation points fournis.

connexion & vis. Une fois le tuyau sorti,

%ﬂi}:— OO 4—:# ﬂW retirez louti.

f——— 500mm — Outil de libération de tube® 899 700 920 2

correct du curseur est confirmé par un son de « clic » audible.
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