smartBoard Descripcion del sistema

WABCO






SmartBoard

Descripcion del sistema

Edicion 1

Esta publicacion no esta sujeta a modificaciones.
Encontrara nuevas versiones en la aplicacion INFORM en
www.wabco-auto.com

© 2008
WABCO

Reservado el derecho a modificaciones.
Version 1/06.2007(es)
815020 136 3



SmartBoard indice

1 Verwendete Symbolik 5
2 Indicaciones de seguridad y notas importantes 6
3 Introduccion
3.1 Funciones
4 Descripcion del sistema 9
4.1 Configuracion del sistema 9
4.2 Requisitos del sistema 10
4.3 Indicaciones sobre el cableado 10
5 Manejo y funciones 13
5.1 Conexién / desconexion 13
5.2 Asignacién de teclas 14
5.3 Estructura del menu 15
54 Funciones 15
5.4.1 Cuentakilometros 16
5.4.2 Detector de desgaste de las pastillas de freno (BVA) 17
5.4.3 Indicador de carga de eje 17
5.4.4 Supervision de la presion de los neumaticos 18
545 Mensajes 18
5.4.6 Suspension neumatica 19
5.4.7 Idioma 21
5.4.8 Extras 21
5.5 Emisién de mensajes 26
5.6 Configuraciéon ampliada 27
5.6.1 Imagen de inicio (splash image) 27
5.6.2 Configuracién del menu principal 28
5.7 Sintesis de funciones 29
6 Montaje e instalacion 31
7 Puesta en marcha y diagnosis 32
71 Puesta en marcha 32
7.2 Diagnosis 33
7.2.1 Establecimiento de una conexién de diagnosis 33
7.2.2 Parametrizacion 34
7.2.3 Actualizacion del software operativo interno del SmartBoard 34
7.2.4 Descarga de la "Splash image" 35
7.3 Parametros EBS 35
8 Indicaciones para talleres 36
8.1 Asignacién de las conexiones 36
8.2 Indicador de "Bateria casi vacia" 36
8.3 Cambio de la bateria 37
8.4 Limpieza y cuidado 37
9 Apéndice 38
9.1 Mensajes de diagnosis 38
9.2 Datos técnicos 41
9.3 Esquemas de conexiones 42
9.4 Plantilla para taladrar 44
4

WABCO



Verwendete Symbolik SmartBoard

1

Verwendete Symbolik

PELIGRO

A

— Situacién de peligro inminente, en cuyo caso el incumplimiento de las indica-
ciones de seguridad puede tener como consecuencia dafios personales gra-
ves e incluso mortales.

ADVERTENCIA

A

ATENCION

A

— Posible situacién de peligro, en cuyo caso el incumplimiento de las indicacio-
nes de seguridad puede tener como consecuencia dafnos personales graves
e incluso mortales.

— Posible situacién de peligro, en cuyo caso el incumplimiento de las indicacio-
nes de seguridad puede tener como consecuencia dafos personales leves o
graves.

Informacién, indicaciones y/o consejos importantes que deben observarse sin
falta.

*  Enumeracion / listado
— Fase de la accién
=>» Resultado de una operacion
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SmartBoard Indicaciones de seguridad y notas importantes

2

Indicaciones de seguridad y notas importantes

ATENCION

A

El manejo del SmartBoard se aclara en el documento 815 xx0 138 3. El valor va-
riable xx designa la version de idioma. De momento estan disponibles los siguien-
tes idiomas: 01 = en (inglés), 02 = de (aleman), 03 = fr (francés), 04 = es (espafiol).

Este documento se dirige al personal de los talleres de vehiculos industriales, con
conocimientos especializados de electrénica de vehiculos.

Conociendo su contenido se puede instalar y poner en marcha el SmartBoard.
Antes de empezar con el diagnostico, cambio o puesta en marcha de un aparato,
etc., lea detenidamente todas las indicaciones de seguridad de este documento.
Es imprescindible que obedezca estas indicaciones de seguridad para evitar dafios
personales y/o materiales.

WABCO garantiza la seguridad, fiabilidad y rendimiento de sus productos y siste-
mas solo si se respetan todas las instrucciones, notas e indicaciones de seguridad
de este documento.

Antes de realizar trabajos en el vehiculo (reparacién, cambio de un aparato,
diagnéstico, etc.), debe asegurarse de lo siguiente:

Solo personal especializado, que disponga de la formacion y cualificacion necesa-
rias, debe realizar trabajos en el vehiculo.

Es imprescindible que obedezca las disposiciones e instrucciones del fabricante
del vehiculo.

Cumpla las normas para la prevencion de accidentes de la empresa y las disposi-
ciones nacionales.

Cuando sea necesario utilice la indumentaria protectora adecuada.

El lugar de trabajo debe mantenerse seco y suficientemente iluminado y ventilado.

Mientras se trabaja en el vehiculo los frenos deben estar accionados.

Peligro de lesiones si el vehiculo rueda solo

— Asegurese de que la caja de cambios esta en "punto muerto" y que el freno de
mano esté accionado.

— Inmovilice o calce el vehiculo para que no ruede solo.

— Fije de forma visible una nota en el volante en la que se explique que se estan
realizando trabajos en el vehiculo y no se debe tocar los frenos.

(=]
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Introduccion SmartBoard

3 Introduccion

La supervisién de una amplia diversidad de funciones de remolque es imprescin-
dible para aumentar el rendimiento en los transportes y para la reduccién de cos-
tes de una flota de vehiculos.

Como sistema multifuncional facil de manejar que combina varios aparatos de
control e indicacién en uno solo, el SmartBoard contribuye a hacer los vehiculos
con remolque mas seguros y eficaces.

Fig. 3-1:  SmartBoard

En el SmartBoard estan integradas las siguientes funciones:

* Indicacién de los kildmetros recorridos (incluso sin alimentacion de tension
desde la cabeza tractora)

* Indicacioén del desgaste del forro de freno (en conexién con WABCO BVA)

» Calcula el peso actual sobre los ejes

* Indicacion de la presion de los neumaticos (en conexién con WABCO IVTM)
* Indicacién de mensajes de diagndstico y de sistema

* Manejo de la suspensidén neumatica electrénica ECAS (en conexidén con EBS E
de remolque)

* Manejo del o de los ejes elevables

» Indicacion de los datos de servicio seleccionados (ODR) y valores de medicion
del sistema de freno

Por tanto el SmartBoard sirve como sistema universal de informacién y control que
permite utilizar remolques de forma econémica.

Las siguientes unidades de indicacion y mando independientes pueden sustituirse
con el uso del SmartBoard:

* Cuentakilébmetros

* Indicador de pastillas de freno

* Interruptor de eje elevable y de ayuda al arranque

* Indicador de carga de eje

* Caja o unidad de mando ECAS

El SmartBoard esta pensada para su montaje en el exterior de chasis de vehiculos
con conexion a EBS de remolque D o E.

WABCO



SmartBoard Introduccion

3.1 Funciones
El SmartBoard contiene numerosas funciones a las que se puede acceder median-
te los iconos del menu principal. En la siguiente tabla se describen los iconos.
i
m =i G
Milesge Counter
A =t P E
Fig. 3-2:  Menu principal del SmartBoard
El SmartBoard detecta automaticamente los componentes montados. Sélo las
= funciones disponibles se muestran como iconos en la pantalla.
Icono Funcion
Indicacién automatica de kildbmetros sin conexion del EBS (el cable
ISO de 7 polos no esta enchufado) y con EBS enchufado para tener
una indicacion del kilometraje a prueba de manipulaciones.
(@) BVA —indicador de estado de las pastillas de freno— contribuye al uso
seguro y previene reparaciones costosas.
4 El indicador de carga de eje muestra las cargas de los ejes y las so-
0= brecargas, para una ocupacién eficiente y un funcionamiento seguro.
Informacion detallada de los neumaticos como su presion real y nomi-
nal (en combinacién con WABCO IVTM).
Los mensajes de diagnostico y de sistema ofrecen informacion esen-
cial sobre el estado de los sistemas WABCO montados sin necesidad
de visitar una vez mas al taller.
D_I Manejo de la suspensién neumatica, p. j. elevar, bajar la estructura 'y
o el eje elevable.
Cambio sencillo entre 9 idiomas para el uso de la SmartBoard en mu-
chos paises.
Multiples funciones adicionales, como por ejemplo la indicacién de
datos del sistema y del registrador de datos de servicio (ODR), compa-
tibilidad del cambio de un modulador TEBS y configuracion del Smart-
Board.
Tabla: 3-1: Funciones de la SmartBoard
8
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Descripcion del sistema SmartBoard

4 Descripcion del sistema

41 Configuracion del sistema

El SmartBoard funciona de forma estandar junto con el EBS de remolque y mues-
tra los datos transmitidos por el EBS de remolque.

El SmartBoard esta conectado al EBS de remolque. El sistema de supervision de
la presion de los neumaticos IVTM y el BVA (detector de desgaste de las pastillas
de freno) estan conectados a su vez con el EBS de remolque y con ello transmiten
sus datos a través del EBS de remolque al SmartBoard.

El cuentakilébmetros recibe alimentaciéon del EBS de remolque. Para poder accio-
nar el cuentakilémetros interno de la SmartBoard independientemente de la fun-
cion del EBS D de remolque (también sin conexiéon de enchufe ABS Ila vehiculo
tractor) la SmartBoard debe estar conectada directamente al sensor de rueda me-
diante un cable Y. Si se conecta al EBS E de remolque esto no es necesario: la
sefial del sensor de rueda se transmite directamente a la SmartBoard también sin
alimentacion eléctrica a través del vehiculo tractor.

El accionamiento de las funciones de suspension neumatica (p. €j. elevar y bajar
el eje elevable, el chasis) requiere la configuracién correspondiente del EBS E de
remolque.

Trailer EBS D

Fig. 4-1:  Configuracién del sistema en conexion con el EBS D de remolque
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SmartBoard Descripcion del sistema

Lift axle condrol vabe

% Trailar EBS E
Y.

ECAS solomoid valve

Fig. 4-2:  Configuracién del sistema en conexién con el EBS E de remolque

4.2 Requisitos del sistema

Para la conexién con el EBS de remolque se aplican los siguientes requisitos mi-

nimos:

Generacion del EBS Requisito minimo

de remolque

EBS de remolque D Premium Variante 480 102 014 0
Todos los aparatos

EBS de remolque E Todos los aparatos

Tabla: 4-1: Requisito minimo

4.3 Indicaciones sobre el cableado

El cableado debe realizarse por norma general con cables producidos en serie se-
gun los respectivos esquemas incluidos a continuacién. Encontrara los esquemas
de conexiones completos en el anexo.

Conexion de SmartBoard a EBS D de remolque (esquema de conexion 841 801 913 0)

La conexién de la SmartBoard se produce en el modulador EBS D de remolque en
la conexion IN/OUT2. CAN 2 debe estar activado (mediante el software de dia-
gnostico).

10 WABCO



Descripcion del sistema SmartBoard
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Opcién de EBS D de remolque con SmartBoard

Opcion de EBS D de remolque con SmartBoard y supervision de la presiéon de
los neumaticos (IVTM)
Modulador EBS D de remolque 480 102 014 0

Familia de cables 449 377 ... O (* longitud maxima: 0,3 m, sélo con IVTM)
SmartBoard 446 192 1100

Supervision de la presion de los neumaticos (IVTM) 446 220 014 0

Caja de distribucion

Conexion de SmartBoard a EBS E de remolque (esquema de conexion 841 802 155 0/ 159 0)

La conexién de la SmartBoard se produce en el modulador EBS de remolque en la
conexion Subsystems.

o >
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&) 7 il
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— v R ]
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. SUB-
Glo2 VAR SYSTEMS) B
GOt g_ IN/OUT
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Sansar-f] Sensor-s|
e][s,-] GID7
ABS- ABS-
Sensal Sensor-c
- o~ o~
|| < ~|- Vi

Opcién de EBS E de remolque con SmartBoard

Opcion de EBS E de remolque con SmartBoard y supervision de la presion de
los neumaticos (IVTM)
Modulador EBS E de remolque 480 102 ... 0

Familia de cables 449 911 ... 0

SmartBoard 446 192 110 0

Supervision de la presion de los neumaticos (IVTM) 446 220 ... 0
Familia de cables 449 ... ... 0
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SmartBoard Descripcion del sistema

Conexion del sensor ABS a la SmartBoard (necesaria sélo en EBS D de remolque)

Para poder accionar el cuentakildmetros interno de la SmartBoard también con
EBS D de remolque, debe tenderse el cableado del sensor ABS con un cable Y.

®

NOoOO b, ON-

® WH ___CANL WH

‘ BK  CANH BK 7 =
RD 424V RD z g
BN GND GN £ mwamm ~

GN__ Sensor IG 5
BN é wan O £
BK 2fd 1 2 ces

1
® ®
3

- )

5 ~——

Modulador EBS D de remolque 480 102 014 0
SmartBoard 446 192 1100
Caja de distribucion
Sensor ABS 441 032578 0/441 0325790
Cable Y 894 590 0750
Familia de cables 449 911 ... 0
Familia de cables 449 378 ... 0

Para cubrir las funciones dentro de la SmartBoard se necesitan determinados
componentes, p. ej. para mostrar la presion de los neumaticos se necesita I[VTM.
La siguiente tabla muestra los componentes necesarios para cada una de las fun-

ciones del menu.

Funcion

TEBS | Smart

D/E Board

@ a1 © A\ 5!

EBS D de remol-
que Premium

EBS E de remol-
que con control
de eje elevable

EBS E de remol-
que Premium con
componentes de
suspension neu-
matica

EBS D/E de re-
molque con BVA

EBS D/E de re-
molque con IVTM

Sensor ABS

v

v

AN

v

v

v v W

Tabla: 4-2: Componentes para las funciones del menu
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Manejo y funciones SmartBoard

5 Manejo y funciones

En los siguientes capitulos se describe el manejo de las distintas funciones ade-
mas de otras caracteristicas del SmartBoard.

5.1 Conexion / desconexion

El requisito para usar el SmartBoard es la alimentacién de tensién mediante una
conexion de enchufe de 5 o 7 polos segun ISO 7638. También se puede usar el
SmartBoard sin conexion de enchufe ISO 7638, suministrandose energia al
SmartBoard con la bateria interna.

El SmartBoard se enciende pulsando cualquier boton durante mas de dos segun-

dos.
Suministro de co- Evento Consecuencia
rriente
Remolque acoplado

ISO 7638 Encendido ON Pantalla on

Encendido OFF Pantalla off

(en IVTM tras max. 20 min)
Remolque desacoplado

Bateria interna de la  Pulsar una tecla (>2 s) Pantalla on
SmartBoard

Pulsar una tecla Indicacién actualizada

Tabla: 5-1: Conexion y desconexiéon

El SmartBoard se enciende automaticamente al conectar el encendido tras los
tiempos representados en la tabla siguiente.

La retroiluminacién se apaga sola al pasar 30 segundos sin que el usuario realice
ninguna actividad o al alcanzarse una velocidad de mas de 10 km/h.

Estado del remol- En conexion con el Trailer En conexion con el Trailer
que EBS Standard EBS E con componentes
de suspension neumatica

45 segundos 75 segundos

% 15 segundos 15 segundos
0700

Tabla: 5-2: Tiempos de desconexion

WABCO



SmartBoard Manejo y funciones

5.2 Asignacion de teclas
Las teclas tienen asignada la misma funcién en toda la estructura del mena.

Tecla Funcion

Seleccién del siguiente elemento de menu (p. €. un icono o texto)
o0 la siguiente opcién

Confirmacion y / o ejecucion del elemento actualmente selecciona-
do

Volver atras un nivel del menu
En el menu principal: volver atrads un elemento de menu

000

Tabla: 5-3: Asignacion estandar de teclas

Una excepcion es el manejo del sistema de suspension neumatica. En él se pre-
senta en la pantalla la funcién de cada tecla.

Fig. 5-1:  Asignacion de teclas en el manejo de la suspensién neumatica

14 WABCO



Manejo y funciones SmartBoard

5.3 Estructura del menu

Mileage Counter

|n|:| !E !!E l

Trip SB 123m

La estructura del menu es sencilla y clara. Las funciones principales estan accesi-
bles desde el nivel mas alto del menu y se representan con iconos. Mediante ico-
nos se obtiene una comprension independientemente del idioma ajustado.

Load Monitoring

M rese 1=z = 2 = B eurae

e Gm.002000 [ . %

Tima 12:29

Caodr 00z 05 ﬁ‘i Espafial Seftings
Fig. 5-2:  Estructura del menu

5.4 Funciones

En los siguientes capitulos se describen los diferentes grupos de funcion.

Se aplican las siguientes reglas:

» Sino se dispone del sistema del que se emite informacién, no se presentara el
icono de menu correspondiente.

+ Siel vehiculo esta parado se muestran los Gltimos valores guardados. Estos
pueden variar de los valores actuales (p. €j. la presion de los neumaticos si hay
una fuga).

En el capitulo "Sintesis de funciones" se ofrece una visién general de las funcio-
nes disponibles en conjunto con el EBS de remolque D o E.

- NORNo

Mileage Countar

A =t P E

Fig. 5-3:

Menu principal

WABCO 15
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Manejo y funciones

5.4.1 Cuentakilometros
En este grupo de funcion se muestra el kilometraje del EBS de remolque y del
SmartBoard.
Trip EBS TX3dkm
Trip 5B 123km

Representacion Descripcion Nota

kilometraje La distancia total  Registro desde la puesta en marcha del
recorrida en kil6-  EBS de remolque.
metros registrada
por el modulador
EBS de remolque.

Trip EBS Kilbmetros conta- Puede ponerse a cero con el software de
dos con la alimen- diagnostico.
taciéon 1ISO conec-
tada.

Kilometraje par-  Kildbmetros conta-

cial dos con la alimen- Fuéde ponerse a cero en el SmartBoard.
tacion ISO conec- * Para poner a cero, seleccionar la op-
tada. cion "Kilometraje parcial" y pulsar la

tecla <OK>.

* En el mensaje "Reset kilom. parcial",
seleccionar la opcién "Si" y pulsar la
tecla <OK>.

.C:Uentakilémetros La distanCia reco- . La Opcién se muestra Sé|o después de
interno del rrida es calculada que el SmartBoard haya determinado
SmartBoard directamente por que hay un sensor ABS disponible.
el SmartBoard a o ; L
. ~ El cuentakilébmetros trabaja también
partir de la sefial . o | huf
del sensor ABS. sin conexion ISO de enchufe.

» Las desviaciones entre el cuentakilo-
metros del EBS de remolque y el
cuentakilébmetros interno se producen
por:

Desplazamiento sin union de enchufe
ISO (TEBS no funciona, SmartBoard
funciona con bateria).

Tamafios de neumaticos diferentes y
al marchar por curvas (TEBS calcula
la velocidad media de rueda, Smart-
Board evalua solo el sensor c).

+ Silos ajustes de neumatico guardados
en el SmartBoard no coinciden con los
de TEBS, se muestra un signo de ex-
clamacion <!> en la linea del cuentaki-
[6metros.

16
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Manejo y funciones SmartBoard

5.4.2 Detector de desgaste de las pastillas de freno (BVA)

En este grupo de funcion se muestra el estado del BVA.

@

OK

' Si una pastilla de freno ha alcanzado el limite de desgaste (2 mm de espesor),
= parpadean el LED de advertencia y el icono de menu de ese grupo de funcién en
el menu principal.

Representacion Descripcion Nota

Todas las pastillas de freno
tienen un espesor remanente
superior al limite de desgaste
de 2 mm.

Por lo menos una pastilla ha Cuanto antes deben revisarse
alcanzado el limite de desgas- las pastillas de todos los fre-
te <2 mm (el cable del sensor nos y sustituirse las que estén
de desgaste de una pastilla de desgastadas.

freno esta cortado).

5.4.3 Indicador de carga de eje
En este grupo de funcién se muestra informacién sobre las cargas de los ejes.

Por ejemplo: Semirremolque

+

g

B Loand] 18,5t
il

@|Axlaz 55t

Ademas puede mostrarse un mensaje en la pantalla. Los umbrales de aviso para
este mensaje pueden ajustarse en el SmartBoard.

Recomendacion de WABCO para un semirremolque de 3 ejes con 9t de carga

cada uno.

» El primer umbral de aviso se ajusta a una carga de eje de 8 t: Con una carga
de 8 t parpadea el icono de menu "Carga de eje" de la pantalla. Se indica al
conductor que si se sigue cargando la situacion sera critica.

» El segundo umbral de aviso se ajusta a una carga de eje de 9 t: Con una carga
superior a 9 t parpadea el LED rojo de advertencia y el icono de menu "Carga
de eje" de la pantalla. Se avisa de sobrecarga al conductor.

Vea al respecto el capitulo "Emisién de mensajes".

El SmartBoard se entrega con valores ajustados de 15 t para el primer y el segun-
= do umbral de aviso. Los umbrales de aviso no estan activados.

WABCO 17



SmartBoard Manejo y funciones

Representacion Descripcion Nota
Carga total de ejes Suma de las cargas de

los ejes.
Eje1aejen Carga de cada uno de los

ejes.

5.4.4 Supervision de la presion de los neumaticos

En este grupo de funcién se muestran la presién de cada neumatico, la presién
nominal de los neumaticos y la configuracion.

Con la tecla <flecha derecha> se cambia entre los neumaticos.

Si la presion de un neumatico no es suficiente, el icono del neumatico parpadea.
Si un neumatico presenta un error, parpadean el LED de advertencia y el icono de
menu de ese grupo de funcion en el menu principal.

Representacion Descripcion Nota

Pres. nominal Presién nominal parame- El valor vale para neuma-
trizado en el sistema elec- ticos frios.
trénico IVTM.

3 Presion actual guardada
- %}u en el neumatico seleccio-
- —

nado.

5.4.5 Mensajes

En este grupo de funciéon se muestran los mensajes de los sistemas disponibles.
Los siguientes sistemas pueden emitir mensajes:

+ EBS Dy E de remolque
« IVTM

J'i"l.. TEBSE & ow
Date 00-06-2006
Time 12:28
Code 002 05

Primero se muestran los mensajes actuales y después los no actuales.
Si hay un mensaje actual, el icono de menu de ese grupo de funcion parpadea en
el menu principal, y también parpadea el LED de advertencia.

18 WABCO



Manejo y funciones

SmartBoard

Representacion Descripcion

Sistema

Estado de las
lamparas de
averia

&

Fecha

Tiempo

Cadigo

5.4.6 Suspension neumatica

Sistema que emite el mensaje
(ejemplo: TEBS E).

Estado de la lampara de ave-

ria
(mensaje actual o no actual).

Fecha del momento en que se
produce el mensaje.

Hora del momento en que se
produce el mensaje.

Cédigo del mensaje.

Nota

Con la tecla <flecha derecha>
se cambia entre los distintos
mensajes.

Las notas con simbolo de
lampara de averia son actua-
les. El fallo debe ser reparado.
Las notas sin simbolo de lam-
para de averia no son actua-
les (viejas) y estan aun guar-
dadas en la memoria de dia-
gnosis de la ECU.

Esta informacion sélo se
muestra en conexién con
EBS E de remolque.

Esta informacion solo se
muestra en conexién con
EBS E de remolque.

Las traducciones del cédigo
de diagnosis estan en el capi-
tulo "Mensajes de diagndsti-

co".

En este grupo de funcién estan a disposicién las funciones para el manejo del sis-
tema de suspensién neumatica.

I'!-?

s o=

Lip & Diown
2] i
[= L] (= fs]

El grupo de funcién suspensiéon neumatica esta disponible sélo si esta montada la
suspension neumatica electronica integrada de EBS E de remolque.

Con la tecla <flecha derecha> se cambia entre las diferentes funciones y se selec-
ciona con la tecla <OK>.

WABCO
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Manejo y funciones

Representacién Descripcion

N

L1

I'l-

Activacion y
desactivacion
del modo de
espera

Elevar y bajar el chasis.

Cambio de estatus del o de
los ejes elevables.

Elevar o bajar manualmente el
o los ejes elevables.

Devolucién del vehiculo a la
altura de desplazamiento.

Ajuste y almacenamiento de
memoria de altura 1.

Ajuste y almacenamiento de
memoria de altura 2.

Activar/desactivar la ayuda al
arranque.

Después de desconectar el
encendido debe seleccionarse
una funcién cualquiera del
menu de suspension neumati-
ca dentro de los 30 segundos
siguientes. Entonces el EBS E
de remolque pasa al modo de
espera durante el tiempo pa-
rametrizado con la regulacién
de altura en carga/descarga.
El modo de espera se finaliza
antes del tiempo definido si se
sale del menu de suspension
neumatica de la SmartBoard.

Nota

+ El control del eje elevable
se acciona mediante
EBS E de remolque.

+ Pulsar una vez la tecla
<OK> para elevar / bajar
(segun el estado de los
ejes elevables).

+ Descenso forzado de los
ejes elevables: pulsar la te-
cla <OK> durante
5 segundos.

Para guardar la altura actual
como memoria de altura acce-
sible, debe pulsarse la tecla
<OK> durante 5 segundos.

Para guardar la altura actual
como memoria de altura acce-
sible, debe pulsarse la tecla
<OK> durante 5 segundos.

+ Activar la ayuda al arran-
que seleccionando el icono
y pulsando la tecla <OK>.

+ Desactivar la ayuda al
arranque seleccionando
nuevamente el icono y pul-
sando la tecla <OK>,

El requisito necesario es la
parametrizacién del modo de
espera en el EBS E de remol-
que.
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5.4.7 Idioma

5.4.8 Extras

5.4.8.1 Datos TEBS

En este grupo de funcion se puede ajustar el idioma del SmartBoard.

F

- —

Espariol
Representacion Descripcion Nota
English Idiomas disponibles. « Con la tecla <flecha dere-
Deuts~ch cha> se cambia entre los
Espariol diferentes idiomas.
Nederlands

» Para activar el idioma se-

Francais .
= = leccionado pulse la tecla
yCCKUM <OK>
Italiano '
Tiirkge + Elidioma configurado ac-
Polski tualmente esta marcado
con e.

En este grupo de funcién se pueden consultar otros datos y modificar la configura-
cion de la SmartBoard.

E Extras

tam
Settings

Representacion Descripcion Nota

Datos TEBS Informaciones y funciones de servi-
cio, como p. €j. valores de medicién y
datos ODR.

Info del sistema Informacién del sistema a través del
SmartBoard y de los sistemas dispo-
nibles.

Ajustes Adaptacion de la configuracion de la
SmartBoard.

E TEBS Data
a
Parameter Mamony

» Sintesis de los datos guardados en la ODR.

» Lainformacion mostrada se ha registrado desde la puesta en marcha del EBS
de remolque y puede eventualmente diferir de los datos que se muestran en la
diagnosis de PC del EBS de remolque.
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Datos ODR
Informacién Descripcion Nota
Horas serv. Horas de servicio del EBS de
remolque desde el inicio de la
produccion.
Recorrido Recorrido del EBS de remolque
desde el inicio de la produccién.

Trips Cantidad de viajes. Como viaje (trip) se
considera un recorri-
do >30 km/h y >5 km.

Media carga eje (kg) Media de la carga de eje en todos Se guarda la suma

los viajes. de las cargas.

Media Carga de eje Media de las cargas de los ejes

(%) en todos los viajes.

Pm_media Presién de mando media en to-

das las frenadas.
Frecuencia de frenado Cantidad de frenadas por cada
100 km

Frenadas Numero de frenadas. Frenadas por des-
plazamiento.

Fren. 24N Cantidad de frenadas so6lo con Frenadas por des-

alimentacion de luz de detenciéon. plazamiento.
Fren. pm Numero de frenadas s6lo median- Frenadas por des-
te linea de control neumatico plazamiento.
(CAN no disponible).

Actuaciones del ABS  Numero de controles del ABS.

RSS nivel 1 Cantidad de frenadas de test
RSS.

RSS nivel 2 Cantidad de actuaciones del
RSS.

Mediciones

Informacién Descripcion Nota

P_alim Presién de alimentacién actual.

Pm_neu Presion de mando neumatica Cabezal de acopla-

actual. miento amarillo.

Pm_CAN "Presion de mando eléctrica”

actual mediante CAN.

Presion de frenado Presion de frenado del modulador

c,d TEBS, ejec, d

Presion de frenado e,f Presion de frenado de la valvula

de relé EBS.

Presion colchén Presion de fuelle eje e, f Disponible sélo en

sistemas 4S / 3M.
22

WABCO



Manejo y funciones SmartBoard

Informacién Descripcion Nota

Presion colchén Presion de fuelle eje ¢, d

Tension de EBS de Tension del sistema
remolque

Transmision de parametros TEBS (memoria de parametros)

5.4.8.2 Info del sistema

Sistema

IVTM

SmartBoard

' Véase al respecto también el capitulo "Parametros EBS".

Informacién Descripcion Nota

Leer parametros Lectura de los parametros de
EBS de remolque.

Escribir pardme- Restaurar los pardmetros de  Este menu se muestra al

tros EBS de remolque. conectar la SmartBoard a un
nuevo modulador EBS de
remolque.

E fam Info

T
SmartBoard

Con la tecla <flecha derecha> se cambia entre los distintos sistemas.

Informacion Descripcion Nota
N.° de pieza N.° de pieza WABCO. Informacion de los sistemas
disponibles.

Version de softwa- Version del software de ECU.
re

Con la tecla <flecha derecha> se cambia entre los neumaticos.

Informacién Descripcion Nota
ID de los modulos de Numero univoco del mé-
[E v rueda IVTM. dulo de rueda IVTM (ID:
CL numero de identifica-
- 106042161 cion).
[N — -
Informacién Descripcion Nota
Bateria Estado de capacidad remanente  Muestra la energia
de la bateria. aun disponible en la
bateria.
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Informacién Descripcion Nota
N.° de pieza N.° de pieza WABCO.

Version de software Version del software de ECU.

5.4.8.3 Ajustes

Eﬁtﬂ:i %

Clock
Tire

Sistema de unidades
Para activar pulse la tecla <OK>. El sistema de unidades configurado estd marca-

docon e.

Informacién Descripcion Nota

Sistema métrico (kmy Sistemas de unidades Con la tecla <flecha dere-
bar) disponibles. cha> se cambia entre los
Sistema anglosajoén (mls sistemas de unidades.

y PSI)

Reloj

Con la tecla <flecha derecha> se cambia entre las distintas opciones. Para realizar
una modificacién pulse la tecla <OK>.

Informacién Descripcion Nota
Tiempo Hora
GMT Desviacion del huso horario

respecto a la GMT (Green-
wich Mean Time)

Fecha Fecha

For. fecha Formato de la fecha aaaa-mm-dd o dd.mm.aaaa

Tamano de neumatico para el cuentakildmetros interno (neumatico)

Con la tecla <flecha derecha> se cambia entre las distintas opciones. Para realizar
una modificacion pulse la tecla <OK>,

En el SmartBoard se cuentan e indican los kildmetros recorridos.

Informacién Descripcion Nota

Ndmero de dientes Numero de dientes de la rue-
de larueda denta- da dentada.

da
Circunferencia de  Ajuste de los datos de neu- Modificable en pasos de
rodadura matico. 50 mm (o de 2 pulgadas).
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Menu de inicio

Carga

5.4.8.4 Auto Configuracion

Con la tecla <flecha derecha> se cambia entre las distintas opciones. Para activar
pulse la tecla <OK>.

El menu ajustado actualmente esta marcado con e.

Informacion Descripcion Nota

Definicién del menu que
se ha de mostrar después
de iniciar el SmartBoard.

Menu principal
Cuentakilébmetros
Desgaste de los frenos
Carga

Presion de los neumati-
cos

Memoria diagnosis
Suspension neumatica
Idioma

Extras

Elevar y bajar

Elevar y bajar delante
Elevar y bajar detras

Menus que se pueden
mostrar al iniciar el
SmartBoard en lugar del
menu principal.

Ajuste de los umbrales de aviso para la carga. En cuanto la carga de eje supera el
umbral de preaviso o de aviso de sobrecarga, el SmartBoard emite el mensaje co-
rrespondiente. Véase al respecto también el capitulo "Indicador de carga de eje".

Con la tecla <flecha derecha> se cambia entre los ajustes. Para realizar una modi-
ficaciéon pulse la tecla <OK>.

Informacion Descripcion Nota

Preaviso (parpa- Primer umbral de aviso de la  El valor estandar es 15 t.

deante) carga. Se avisa en caso de un eje
1 de 9 t parametrizado con 6 t
Bt de sobrecarga.
Sobrecarga (par-  Segundo umbral de aviso de  El valor estandar es 15 t.
padeante) la carga para cada uno de los Se avisa en caso de un eje
i ejes. de 9 t parametrizado con 6 t
s I de sobrecarga.

E Extras

Systam Info
S'Bttiia

Mas informacion en el capitulo "Configuracién del menu principal”.

Informacién Descripcion Nota

Configuracion
automatica del
menu principal

Con esta funcion se puede
adaptar el menu principal a la
configuracién actual del sis-
tema (p. ej. después de su-
primir un sistema).

El encendido (borne 15)
debe estar conectado y el
remolque debe estar alimen-
tado con corriente.

25
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5.5

Emision de mensajes

Los mensajes se emiten de forma visual en el SmartBoard.
* El correspondiente icono de menu de la pantalla parpadea.

+ Segun el tipo de mensaje de que se trate parpadea también el LED de adver-
tencia.

Fig. 5-4:  Emisién de mensajes

1 Icono de menu parpadeante (p. ej. en este caso por sobrecarga)
2 LED de advertencia rojo intermitente

Después de desconectar el encendido o desacoplar el remolque, el LED de adver-
tencia sigue parpadeando durante 24 horas.

El LED de advertencia se desactiva a partir de una velocidad de 10 km/h. Por de-
bajo de 8 km/h de velocidad se vuelve a activar.

Se emiten mensajes para los siguientes grupos de funcion:
» Desgaste de pastillas (sensor de desgaste BVA)

Una o varias pastillas de freno han alcanzado el limite de desgaste.
* Indicador de carga

La carga sobrepasa el valor limite definido. Al sobrepasar el primer valor limite
parpadea el icono de menu "Carga de eje" de la pantalla. Al sobrepasar el se-
gundo valor limite parpadea el icono de menu "Carga de eje" de la pantalla y el
LED de advertencia (s6lo en el borne 15).

+ Supervision neumaticos (sélo IVTM)
La presion de un neumatico esta fuera del margen admisible.
+ Mensajes
Un sistema conectado envia un mensaje de diagnéstico actual.
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Mensajes de diagnosis

Los mensajes mostrados en el menu "Mensajes" aparecen como una combinacién
de numeros. Estos numeros pueden convertirse en texto con ayuda de los "Men-
sajes de diagnostico" incluidos en el anexo.

Los mensajes constan de cuatro elementos:

1 2
.&TEEEE g ON
Dale e (o= 20N

Tirre 1228
Code 02 05
3 4

Fig. 5-5:  Ejemplo para el menu "Mensajes”

1 Sistema que ocasiona el mensaje
2 Mensaje actual: si/no

3 Los componentes afectados

4 Eltipo de error

En el ejemplo anterior se muestra un mensaje con el siguiente contenido:
"En TEBS E se ha producido el error 05 (tipo de error: "Interrupcién alimentacion")
en el componente 002 (componente: "Sensor ruedab™)."

Siempre que no pueda solucionar el error usted mismo con medios sencillos, debe
llevarse el vehiculo al taller conduciendo con cuidado o debe repararse in situ,
segun el tipo de error (p. e]. si se trata de un problema agudo de neumaticos).

5.6 Configuracion ampliada

5.6.1 Imagen de inicio (splash image)

WAEBCO
SmariBoard

Con ayuda del software de diagnéstico del SmartBoard se puede cargar una ima-
gen individual que se muestra durante un segundo al iniciarla.

De internet se puede descargar un modelo de imagen de inicio y una sugerencia
de WABCO para la edicién del archivo en la direccion: www.wabco-auto.com
<Servicios y asistencia> <Descarga> <Ejemplo de imagen de inicio para Smart-
Board>.

Este archivo se puede modificar con el software adecuado. Por supuesto puede
también crearse una imagen de inicio. El archivo debe presentar las siguientes ca-
racteristicas:

Caracteristicas del archivo Valores

Formato del archivo: *.BMP (BMP = Bitmap, mapa de bits)
Tamarnio de la imagen: 128 x 64 pixeles

Intensidad del color: 2 bits (blanco / negro)

Tabla: 5-4: Cualidades de la imagen de inicio
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5.6.2 Configuracion del menu principal

Al poner en marcha la SmartBoard o al abrir el punto de menu <Extras> <Auto
Config> se adapta el menu principal a la presencia de los componentes.

« Tan pronto como el SmartBoard detecta un nuevo componente se afiade éste a
la configuracion de la pantalla.

« Siun componente deja de estar disponible no se oculta automaticamente, sino
que se muestra el ultimo estado valido.

Una excepcion a esto es el componente "Suspensién neumatica”, que de todos
modos no esta disponible a partir del encendido.

Si se retiran del sistema el detector de desgaste de las pastillas de freno (BVA) o el
sistema de supervisién de neumaticos (IVTM), después puede empezar una confi-
guracién automética. Para ello debe abrirse el punto <Extras> <AutoConfig> (véa-
se el capitulo "Extras" "Auto Config").

Los respectivos componentes se muestran segun las siguientes condiciones:

Icono Indicacion

Siempre.

®

@) Si BVA esta montado y parametrizado en EBS de remolque.

=¥

Si EBS de remolque esta conectado.

Si IVTM esta montado y parametrizado en EBS de remolque.

© I

Siempre.

Si EBS E de remolque esta parametrizado con suspension neuma-

CID I tica electronica integrada o control de eje elevable.
El menl se muestra cuando "Encendido off".

Fj Siempre.

E Siempre.

Tabla: 5-5: Configuracion automatica del menu principal
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5.7 Sintesis de funciones

No todas las funciones estan siempre disponibles. En la siguiente tabla se mues-
tran las funciones en funcién del EBS de remolque y del tipo de vehiculo.

EBS de re- EBS de re- EBS de re-
Funcién molque D molque E molque E
Premium Estandar Premium

480 1020140 48010203x0 480102 06x0

Cuentakilometros

Kilometros totales v v’ v
Cuentakilémetros parcial v (" v’
Cuentakildmetros interno con sensor

ABS v v

Detector de desgaste de las pastillas de freno

Indicador de estado de las con BVA con BVA con BVA
pastillas de freno

Indicador de carga de eje

Carga total de ejes v v v
Carga de eje v v
Indicacién de informacién de los neumaticos

Pres. nominal con IVTM con IVTM con IVTM
Presion de los neuméticos con IVTM con IVTM con IVTM
Memoria diagnosis

§;J§(taema de origen del men- v v v
(actoal o no actuah v v v
o gl e v v
Cadigo del mensaje v v v
Suspension neumatica (s6lo con componentes de suspension neumatica)
Elevar / bajar chasis

Elevar / bajar eje(s) eleva- v

ble(s)

Seleccion de altura de des-
plazamiento

Ajuste y almacenamiento de
memoria de altura 1

Ajuste y almacenamiento de
memoria de altura 2

Activacion / desactivacién de v
la ayuda al arranque

TS N 8 ¥ 8K

Funcién de espera
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EBS de re- EBS de re- EBS de re-
Funcién molqlfe D molgue E molqt_Je E
Premium Estandar Premium
4301020140 48010203x0 480 102 06x 0
Idioma
Seleccién de idioma v v v
Extras - Servicio
ag?:?g%r;)de datos de ser- v v v
Mediciones v v v
Memoria de parametros v v W
Extras - Info del sistema
Estado del sistema v v v
SmartBoard v’ v v’
ID de médulo de rueda con IVTM con IVTM
Extras - Ajustes
Unidades v v v
Fecha, hora v’ v v
Neumaticos v v
Menu de inicio v ' (P
Umbrales de aviso de carga v v

Tabla: 5-6: Funciones disponibles en funcion del EBS de remolque

Funciones de suspension neumatica

« Ladisponibilidad de las funciones electrénicas de suspension depende del tipo
de vehiculo.

* Encontrara una descripcion completa de las funciones de suspensién en la

descripcion del sistema "Trailer EBS E" en internet, en www.wabco-auto.com,
punto INFORM.
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6 Montaje e instalacion

Antes de comenazar la instalacion, modificacién o reparacion de la Smart-
Board, debe asegurarse de lo siguiente:

Estas tareas s6lo deben ser realizadas por personal especializado que disponga
de la formacion y cualificacion necesarias.

Es imprescindible que obedezca las disposiciones e instrucciones del fabricante
del vehiculo.

Cumpla las normas para la prevencion de accidentes de la empresa y las disposi-
ciones nacionales.

Al trabajar en el sistema de freno debe calzarse el vehiculo.

Cuando sea necesario utilice la indumentaria protectora adecuada.

El lugar de trabajo debe mantenerse seco y suficientemente iluminado y ventilado.

— Separe la alimentacién de tensién al vehiculo tractor. Tenga en cuenta cual-
quier posible peligro de cortocircuito por las baterias del vehiculo.

— Seleccione el esquema de conexiones adecuado segun el capitulo "Configura-
cion del sistema". Encontrara los esquemas de conexiones completos en el
anexo.

— Seleccione en el vehiculo un lugar de instalacién en el chasis de facil acceso
para el usuario y que se pueda alcanzar con el cable de conexién planeado.
El lugar de instalacion debe estar protegido de las salpicaduras de agua o debe
encontrarse en la consola de mando.

— Use la plantilla que se encuentra en el anexo de este folleto para taladrar las
perforaciones.

— Par de apriete para tornillos M8: 15 Nm +/-15 %.

— Tienda los cables con bridas segun el esquema de conexiones paralelos a los
mazos de cables ya existentes. Con la longitud sobrante se forman lazos gran-
des.

— Una el cableado del SmartBoard con el modulador EBS del remolque.

La carcasa del SmartBoard no se debe abrir, excepto para cambiar la bateria, por
parte del taller especializado.
No se debe volver a pintar el SmartBoard.

Fig. 6-1:  Figura de taladrado y fijacién
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7 Puesta en marcha y diagnosis
La diagnosis se realiza con el software de diagnéstico del SmartBoard (nimero
WABCO 246 301 609 0) a través de la interfaz de diagnosis del EBS de remolque
o la conexién de enchufe ISO mediante CAN. El SmartBoard debe para ello estar
conectada al EBS de remolque y el vehiculo debe recibir suministro eléctrico a tra-
vés del enchufe del ABS.
Con el software de diagnéstico de el SmartBoard se puede configurar la Smart-
Board de forma especifica para cada cliente.
7.1 Puesta en marcha
Inmediatamente después de conectado al EBS de remolque el SmartBoard esta
listo para funcionar. Sélo se necesita parametrizacién en algunos casos especiales
de aplicacién.
— Inserte el conector de ABS en el vehiculo tractor y conecte el encendido.
— En su caso, realice ademas ajustes especiales segun la tabla siguiente.
' Si no se muestran datos de EBS D ECU de remolque (cuentakilometros, informa-
= cion del sistema), debe controlarse la activacion del CAN 2 mediante la diagnosis
en el EBS D de remolque.
Situacion Secuencia
El SmartBoard se ha usado ya con otro  Ejecucién de la funcion <AutoConfig>
EBS de remolque o se ha modificado la del menu <Extras> (véase el capitulo
configuracioén del sistema del vehiculo.  "Extras" "Auto Config").
Garantia de la indicacién correcta del Ajuste de los parametros de neumatico
cuentakilébmetros interno (EBS E de en el menu <Neumaticos> (véase el
remolque o EBS D de remolque y cable capitulo "Ajustes").
de sensorY) Esta funcién esta disponible también a
través del software de diagnéstico.
Ajuste de fecha y hora para unir la indi- Ajuste de fecha y hora en el menu <Re-
cacion de mensajes con la hora correc- loj> (véase el capitulo "Ajustes").
ta en que se produjeron Esta funcién esta disponible también a
través del software de diagnéstico.
Ajuste del idioma Ajuste del idioma en el menu <ldioma>
(véase el capitulo "ldioma").
Esta funcién esta disponible también a
través del software de diagnéstico.
Ajuste de otros valores de parametros  Parametrizacion segun el capitulo "Pa-
rametrizacion".
32
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7.2

7.21

Diagnosis

El diagnéstico permite las siguientes funciones:

» Parametrizacién del Smartboard

» Actualizacion del software operativo interno del SmartBoard

» Almacenamiento de una imagen de inicio (splash image) en el SmartBoard

Para estas funciones WABCO ofrece un sistema de diagnéstico de PC para el
SmartBoard. Este software forma parte de la suscripcién de diagnéstico, que se
puede adquirir a través de internet: www.wabco-auto.com, punto "Diagnésticos".

Establecimiento de una conexién de diagnosis

La conexién de diagnosis al SmartBoard se produce a través del EBS de remolque.

— Conecte la interfaz de diagnosis al EBS de remolque.
— Inicie el software de diagnosis segun la descripcion del sistema del EBS de re-

molque.
Puede consultar la descripcion del sistema en internet, en la direccién
www.wabco-auto.com, dentro del punto INFORM, botdn "Documentacion”.

=>» Si se ha establecido correctamente la conexidén de diagnosis, se mostraran los
datos de ECU segun se muestra en la figura siguiente.

Hrariled i Fagreiik Sairesis oen 7100 346 TP d90 0 DLARIPIERLH
(mmes (oW feEer Lees (o B
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BEL ek

Viprt e LT
Fime o gy i el =

ot ke

g - i 1
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kel 1 - B L W il

] Y !1.
Fig. 7-1:  Ventana principal del SmartBoard de diagnéstico de PC
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7.2.2 Parametrizacion

Puede accederse al dialogo de parametrizacién dentro del punto de menu "Siste-
ma".

Mota: Ar installed hallary is required bor reading ard seving parsmaler dala lor
thie date ardd tme! The babery slabus can be wesed in the Moasurs meng.

= Sain b
e - - S " e
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ﬂ, '-.TJ"'" [

Fig. 7-2:  Dialogo "Parametrizacion”

Pueden realizarse los ajustes presentados en la figura anterior.

» Para guardar los ajustes en el SmartBoard debe accionarse el boton <Escribir
en ECU>.

* Los ajustes se pueden guardar en un archivo de parametros en el PC.
Para ello debe accionarse el botdn <Escribir en ECU>.

* Un archivo de parametros guardado se puede abrir accionando el botdn <Leer
de archivo> en el dialogo.

» Puede crearse un protocolo de parametros pulsando el botén homonimo.

7.2.3 Actualizacién del software operativo interno del SmartBoard

Con ayuda del punto de menu <Aplicacion de descarga> del menu <Sistema> se
puede actualizar el software operativo de la SmartBoard. El software esta disponi-
ble en forma de un archivo.

Este archivo se puede seleccionar con el botén <Leer de archivo>. Para iniciar la
descarga debe accionarse el boton <Escribir en ECU>.

' En la ECU sélo se puede descargar software operativo oficial autorizado por
= WABCO.
Si se interrumpe la descarga puede reiniciarse mas tarde sin problemas. Hasta que
se complete correctamente la descarga, la ECU esta inutilizada. No se puede utili-
zar el vehiculo en las vias publicas.
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7.2.4 Descarga de la "Splash image"

7.3

Parametros EBS

Desde el diagnéstico de PC se dispone de un didlogo con el que se puede escribir
en la ECU la splash image que se desea.

Conslultese las indicaciones para la creacion y los requisitos del archivo en el capi-
tulo "imagen de inicio (splash image)".

— Abrir el punto <Descargar logotipo de inicio> en el menu <Sistema>.

— Seleccion de la splash image con el botén <Leer de archivo>.
Después de la seleccién aparece la imagen en la ventana de vista preliminar.

— Con el botén <Escribir en ECU> se escribe la splash image en el SmartBoard.

Esta funcién permite la transmisién de la parametrizacién de un modulador EBS
del remolque a un nuevo modulador del mismo tipo. Esto facilita el cambio de un
modulador defectuoso.

Se aplican las siguientes reglas:

» Son compatibles Trailer EBS D (premium) y Trailer EBS E (estandar y pre-
mium).

» El modulador que vaya a recibir la parametrizacién debe ser nuevo.
(Definicién de nuevo: kilometraje <1 km y no se ha puesto en marcha nunca)

Si no se cumple esta condicion, no esta disponible el menu <Escribir parame-
tros>

» La fuente y el destino de la parametrizacion deben ser moduladores del mismo
numero de pieza, versiéon de software y version de parametros.

Si no se cumple esta condicion, aparece el mensaje "Modulador no compatible”.

» El conjunto de pardmetros se lee automaticamente del modulador, después de
poner en funcionamiento el modulador (comprobacioén TFL realizada por el
cliente).

Si no se ha realizado la comprobacién de puesta en marcha (comprobacion
TFL del cliente), no se lee automaticamente el conjunto de parametros ni se
guarda en el SmartBoard.

* El conjunto de parametros se lee automaticamente una sola vez. No se tiene
en cuenta las modificaciones posteriores. Para tenerlas en cuenta debe leerse
manualmente el conjunto de parametros con la funcién <Leer parametros>.

Después de escribir el conjunto de parametros en un modulador debe realizarse la
comprobacion de puesta en marcha. Debe buscarse para ello un centro de servicio
de WABCO cuanto antes.

Con esta funcion se puede escribir un conjunto de parametros en un modulador
que no sea adecuado para el vehiculo presente. Ello podria perjudicar la potencia
de frenado.
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8 Indicaciones para talleres
8.1 Asignacion de las conexiones
— T : =
{ ;l . =
& i
I - ) —[ - i‘r
'- | @ |
1 CAN low (ISO 11898)
2 Linea K (ISO 14230)
3 Masa
4 Sensores de velocidad de rueda
5 Sensores de velocidad de rueda
6 CAN high (ISO 11989)
7 Conexién de alimentacién (eléctrica)
8.2 Indicador de "Bateria casi vacia"
La bateria esta disefiada para tener una vida util media de 5 anos, pero si se utili-
za con mucha frecuencia con el remolque desacoplado puede no alcanzarse esta
duracion.
Cuando la bateria tiene solo el 10 % de la carga original se muestra el indicador
de "Bateria casi vacia" al encender el aparato durante un segundo después del lo-
gotipo de inicio y de la clausula de limitacién de responsabilidad.
Battery low
' Si la tension de la bateria ya no es suficiente para que funcione el reloj interno de
= tiempo real, se muestra el menu <Extras> <Ajustes> <Reloj>. Se dejara de enviar
la hora al CAN, es decir que los datos ODR del EBS E del remolque ya no se
guardaran con hora.
El cuentakildbmetros interno deja también de funcionar.
36
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8.3 Cambio de la bateria

El SmartBoard tiene una bateria cambiable. El estado de la bateria se puede con-
sultar en el menu <Extras> <Info del sistema> <SmartBoard>. Si se ha consumido
la capacidad de la bateria, s6lo se puede usar el SmartBoard mediante una ali-
mentacion de tension dispuesta desde el vehiculo tractor.

Esta bateria sélo debe ser cambiada en talleres especializados y autorizados. Pa-
ra ello se dispone del juego de reparaciones (n.° 446 192 920 2) en el cual se des-
criben detalladamente los pasos de trabajo. Véase también la hoja de repuestos
en internet, en la direccion www.wabco-auto.com, dentro del punto INFORM.

Las baterias son residuos especiales.
Deseche este tipo de residuos de forma ecoldgica, de acuerdo con las disposicio-
nes de su pais.

8.4 Limpiezay cuidado

El SmartBoard sélo se debe limpiar con un pafio humedo sin productos de limpie-
za.

Para evitar que se dafien la pantalla o la superficie de las teclas ningun disolvente
ni ningun otro tipo de productos quimicos deben entrar en contacto con el Smart-
Board.
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9
9.1

Apéndice

Mensajes de diagnosis

Los mensajes constan de cuatro elementos:

1 2

Tirre
Code

Fig. 9-1:

A ON =

12:20
002 05

3

Ejemplo para el menu "Mensajes"

Sistema que ocasiona el mensaje
Mensaje actual: si/no
Los componentes afectados

Mensaje
083
084
085
086
088
220
221
232
246
251
253
254

Explicacion

Sensor de presion de alimentacién

Salida eléctrica del interruptor 1

Salida eléctrica del interruptor 2

Salida eléctrica del interruptor 5 (IN/OUT 1)
Sensor de aceleracion transversal
Conexion datos tractora / Remolque
Médulo EBS / Alimentacién sensor 24 V
Médulo EBS / Alimentacién sensor 5 V
Valvula relé de urgencia EBS / Interruptor
Tensién de alimentacion

Parametrizacion

Moédulo EBS

Tabla: 9-1: Sistema de remolque EBS D, mensajes componente

Sistema de remolque EBS D: tipo de error

El tipo de error Mensaje Explicacion
En el ejemplo anterior se muestra un mensaje con el 00 Valor demasiado alto
siguiente contenido: 01 Valor demasiado pequefio
"En TEBS E se ha producido el error 05 (tipo de error: 02 Datos irregulares o incorrectos
"Interrupcioén alimentacion™) en el componente 002 03 Voltaje alto / Cortocircuito a 24 V
(componente: "Sensor rueda b")." 04 Voltaje bajo / Cortocircuito a masa
Sistema de remolque EBS D: COMPONENTE 05 Interrupcion alimentacion
Mensaje Explicacién 05 Corriente demasiado alta
001 Sensor rueda ¢ 07 Apertura de aire demasiado grande
002 Sensor rueda d 08 Derrapaje
003 Sensor rueda e 09 Interferencia de la recepcion de datos
004 Sensor rueda f " Ver info fallo
007 Modulo EBS 12 Ver info fallo
008 Modulo EBS 13 Error curva caracteristica
010 Valvula de relé EBS(ABS) 14 Fallo especial/ ver info fallo
058 Médulo EBS 15 Presion residual
059 Médulo EBS Tabla: 9-2: Sistema de remolque EBS D, mensajes tipo de error
061 3er modulador EBS
062 3er modulador EBS / Sensor de presion
069 Sensor de carga del eje
075 Sensor de desgaste
076 Pérdida de seleccion de valor demandado
o077 Sensor de presiéon demandada
078 Sensor de presidon demandada externo
081 Linea de control neuméatico
082 Linea de alimentacion neumética
38
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Sistema de remolque EBS E: COMPONENTE

Mensaje Explicacion

001
002
003
004
005
006
007
009
010
058
059
061
062
069
075
076

077
078
082
088
100
101
102
103
104
105
106
107
108
109
110
111
112
113
114
115
116
117
118
119
120
121
122
123
124
125
126
127
128

Sensor rueda a

Sensor rueda b

Sensor rueda c

Sensor rueda d

Sensor rueda e

Sensor rueda f

3er modulador EBS (ABS) / Electrovalvula
Médulo EBS / Electrovalvula H2

Médulo EBS / Electrovalvula H1

3er modulador EBS / Suplente

3er modulador EBS / Sensor de presion
Médulo EBS / Suplente

Médulo EBS / Sensores de presion H1 / H2
Sensor de carga del eje interno

Sensor de desgaste

Pérdida de seleccion de valor demandado /
Frenado de redundancia

Sensor de presion demandada interno
Sensor de presién demandada externo
Falta linea de alimentacién neumatica
Sensor de aceleracion transversal

GIO - funcién analdgica de configuracion libre
GIO - funcién digital de configuracion libre
Salida GIO 5

Salida GIO 4

Salida GIO 3

Salida GIO 2

Salida GIO 1

Salida GIO 6

Salida GIO 7

Sensor ABS / Bit de memoria

Salida subsistema

Pulsador funcién de relajacién

Pulsador descenso forzado

SmartBoard

Alimentacioén de tension del diagnéstico
Telemético

IVTM

Unidad de mando / caja ECAS

Sensor de carga del eje (eje ¢, d)

Sensor de carga del eje (eje e, f)

Sensor de recorrido de carga del eje (eje c, d)
Sensor de recorrido de carga del eje (eje e, f)
funcion 3 de programacion libre

funcion 2 de programacion libre

funcién 1 de programacion libre
Interruptor nivel de descarga

Salida sefial de velocidad

Sensor de recorrido 2 (eje e, f)

Sensor de recorrido 1 (eje ¢, d)

Mensaje
129
130
131
132
133
134
135
136
137
138
139

140

141
142
143
144
145
146
148
156
220
250
251
253
254
255
256

Explicacion

Bloque de valvulas ECAS

Salida positivo continuo 2

Salida positivo continuo 1

Salida sefial RSS activado
Salida sefial ABS activado
Interruptor freno terminadora asfaltica
not used

not used

Interruptor de velocidad 2 (ISS 2)
Interruptor de velocidad 1 (ISS 1)

Valvula posicion de presion residual para ayuda
en maniobra

Valvula posicion de presion residual para ayuda
al arranque

Valvula eje elevable 2

Valvula eje elevable 1

Linea de control neumatico
Sensor de presién de alimentacién
ELM externo

ECAS externo

ECAS interno / calibracion

J2497

Conexién datos tractora / Remolque
J1708

Tension de alimentacion
Parametrizacion

Médulo EBS

iNO HAY NINGUNA NOTA ALMACENADA EN
LA ECU!

Tabla: 9-3: Sistema de remolque EBS E, mensajes componente

Sistema de remolque EBS E: tipo de error

Mensaje
00
01
02
03
04
05
06
07
08
09
10
11
12
13
14
15

Explicacion

Valor demasiado alto

Valor demasiado pequefio

Datos irregulares o incorrectos
Voltaje alto / Cortocircuito a 24 V
Voltaje bajo / Cortocircuito a masa
Interrupcién alimentaciéon

Corriente demasiado alta o circuito a masa
Apertura de aire demasiado grande
Derrapaje

Pérdida de sefal

Salto arriba / salto abajo

Ver info fallo

Ver info fallo

Error curva caracteristica

Fallo especial/ ver info fallo

Presioén residual

Tabla: 9-4: Sistema de remolque EBS E, mensajes tipo de error

WABCO 39



SmartBoard Apéndice

Sistema IVTM: COMPONENTE

Mensaje Explicacion

Mensaje Explicacion 3132 il;:g?nfn neumaticos o valvula del eje 3; rueda
0639 CAN (cortocircuito / bus off) 3133  Fuga en neumaticos o valvula del eje 3; rueda
0927  Lampara de averia 2 (opcional / pin 4) der. int.

0928 Lampara de averia 1 (estandar / pin 2) 3134  Fuga en neumaticos o valvula del eje 3; rueda
0929  Datos de neumatico no evaluables der. ext
1121 Datos del bus CAN de datos 3141 iFZLéga;:;tn neumaticos o valvula del eje 4; rueda
3011 Presién en neumaticos del eje 1; rueda izq. ext. 3142 Fuga en neumticos o valvula del eje 4; rueda
3012 Presién en neumaticos del eje 1; rueda izq. int. izq. int.
3013  Presidn en neumaticos del eje 1; rueda der. int. 3143  Fuga en neumaticos o vélvula del eje 4; rueda
3014  Presion en neumaticos del eje 1; rueda der. ext. der. int.
3021 Presién en neumaticos del eje 2; rueda izq. ext. 3144 g;?aeitn neumaticos o valvula del eje 4; rueda
3022  Presion en neumaticos del eje 2; rueda izq. int. 3151 Fuga en neumaticos o valvula del eje 5; rueda
3023 Presién en neumaticos del eje 2; rueda der. int. izq. ext.
3024  Presion en neumaticos del eje 2; rueda der. ext. 3152 Fuga en neumaticos o valvula del eje 5; rueda
izq. int.
3031 Presién en neumaticos del eje 3; rueda izq. ext. q
» ” . o 3153 Fuga en neumaticos o valvula del eje 5; rueda
3032 Presién en neumaticos del eje 3; rueda izq. int. der. int.
3033 Presién en neumaticos del eje 3; rueda der. int. 3154 Fuga en neumaticos o valvula del eje 5; rueda
3034  Presion en neumaticos del eje 3; rueda der. ext. der. ext.
3041 Presion en neumaticos del eje 4; rueda izq. ext. 3410 Diferencia de presion de neumaticos izq. - der.
en eje 1
3042  Presion en neumaticos del eje 4; rueda izq. int.
3420 Diferencia de presion de neumaticos izq. - der.
3043  Presion en neumaticos del eje 4; rueda der. int. en eje 2
3044  Presion en neumaticos del eje 4; rueda der. ext. 3430  Diferencia de presion de neumaticos izq. - der.
3051  Presion en neumaticos del eje 5; rueda izq. ext. eneje 3
3052  Presion en neumaticos del eje 5; rueda izq. int. 3440 eDri'an'Jth:ia de presion de neumaticos izq. - der.
3053 Presién en neumaticos del eje 5; rueda der. int. . . » . .
3450 Diferencia de presion de neumaticos izq. - der.
3054  Presion en neumaticos del eje 5; rueda der. ext. eneje 5
3111 Fuga en neumaticos o valvula del eje 1; rueda 3500 Diferencia respecto a los valores 6ptimos de
izg. ext. presién en los neumaticos de todas las ruedas
3112  Fuga en neumaticos o valvula del eje 1; rueda del vehiculo
izq. int. Tabla: 9-5: Sistema IVTM, mensajes componente
3113  Fuga en neumaticos o valvula del eje 1; rueda
der. int.
3114  Fuga en neumaticos o valvula del eje 1; rueda
der. ext.
3121 Fuga en neumaticos o valvula del eje 2; rueda
izq. ext.
3122 Fuga en neumaticos o valvula del eje 2; rueda
izqg. int.
3123  Fuga en neumaticos o valvula del eje 2; rueda
der. int.
3124  Fuga en neumaticos o valvula del eje 2; rueda
der. ext.
3131 Fuga en neumaticos o valvula del eje 3; rueda
izq. ext.
40
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Sistema IVTM: tipo de error

Mensaje Explicacion
00 no hay descripcién del error detectado
01 Valor por encima del valor limite maximo critico
02 Valor por debajo del valor limite minimo critico

03 Sefial no plausible

04 sin sefial

05 Cortocircuito con masa

06 Cortocircuito con la tensién de alimentacién
07 Valor por debajo del valor limite prescrito
08 Sefial no valida

09 Error de equipo

10 Interrupcion

11 Variacion ligera del valor de sefal

12 Variacién media del valor de sefial

13 Variacién alta del valor de sefial

14 Valor por encima del valor limite prescrito
15 reservado

Tabla: 9-6: Sistema IVTM, mensajes tipo de error

9.2 Datos técnicos

Caracteristica Valor

Clase de pro- El SmartBoard se corresponde,

teccién incluso con la tapa abierta, con la
clase de proteccion IP6k9k segun
la norma DIN 40050-9 (1993-05)

Dictamen e1*72/245*2006/28*4968*00
Tension de 12-24V CC
Servicio

Vida util de la aprox. 5 afios
bateria
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9

Esquemas de conexiones

9.3

Esquema de conexion 841 801 913 0: EBS D de remolque
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Esquema de conexion 841 802 155 0: EBS de remolque E
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9.4 Plantilla para taladrar
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WABCO Vehicle control System es uno de
los proveedores lideres en sistemas de
control de frenos electrénicos, estabilidad,
suspensioén y transmision para vehiculos
industriales. Los productos WABCO son
cada vez mas utilizados en automoviles
de lujo y utilitarios deportivos (SUVs).
Nuestros clientes principales son los fabri-
cantes lideres de camiones comerciales-
industriales, remolques, autobuses y au-
tomoviles. Fundada en EE.UU. en 1869
con el nombre de Westinghouse Air Brake
Company, WABCO fue adquirida por

WABCO

American Standard en 1968 y se convir-
ti6 en Compaiiia independiente en el
afio 2007. Con sede central en Bruse-
las, Bélgica, la compainiia cuenta ac-
tualmente con cerca de 7000 personas
en 34 oficinas e instalaciones de pro-
duccién en todo el mundo. En el afio
2006, las ventas de WABCO fueron de
2.0 mil millones (US$) WABCO es una
Compaifiia independiente que cotiza en
la bolsa de Nueva York con el simbolo
WBC.

www.wabco-auto.com
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