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Simbolos utilizados ODR-Tracker

1 Simbolos utilizados

PELIGRO  Situacién de peligro inminente, en cuyo caso el incumplimiento de las indicaciones
de seguridad puede tener como consecuencia dafios personales graves e incluso
A mortales.

ADVERTENCIA Posible situacion de peligro, en cuyo caso el incumplimiento de las indicaciones
g de seguridad puede tener como consecuencia dafios personales graves e inclu-
SO mortales.

ATENCION Posible situacién de peligro, en cuyo caso el incumplimiento de las indicaciones
ﬁ de seguridad puede tener como consecuencia dafios personales leves o graves.

Informacién, indicaciones y/o consejos importantes que deben observarse sin falta.

 ———

* Enumeracion / listado
— Fase de la accién
= Resultado de una operacion

WABCO



ODR-Tracker Introduccion

2 Introduccion

=y =

Velocidad

Presién de los
neumaéticos

Presién de frenado

- - S Presidn de ! - =
== 2 alimentacion I I
Linea de mando

i ODR-recoplla.datas = Aceleracion transversaIJ

= Presién de mando
/ | ... r

ISO 7638 [ ey

-.4 Datos CAN i 5 Eventos ABS /RSS

Luz de freno (

Diagnéstico

PC

Con la introduccién en el mercado de la generacién Trailer EBS E, WABCO ofrece
también el software ODR-Tracker.

Las siglas ODR hacen referencia a la memoria de datos de servicio integrada en el
modulador TEBS, cuyo nombre inglés es Operating Data Recorder.

Por Tracker se entiende el "cuaderno de registro”, que muestra las condiciones de
servicio del remolque.

Todos los vehiculos equipados con el Trailer EBS de la generacién D (a partir de
la semana de fabricacidn 01/2004) o de la nueva generacion E disponen de esta
memoria de datos de servicio integrada.

Estos datos permiten analizar el uso que se hace del vehiculo y evaluar el remol-
que.

El ODR-Tracker es un programa independiente que permite realizar las evaluacio-
nes y los analisis directamente en el vehiculo o desde la mesa de la oficina sin el
software de diagnéstico TEBS.
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Requisitos del sistema ODR-Tracker

3 Requisitos del sistema

 ———

e PC con un sistema operativo Windows 98, 2000, ME, NT, XP o Vista *)
e 64 MB de memoria RAM o superior
* Aproximadamente 30 MB de espacio libre en el disco duro

» Resolucion de visualizacion minima de 800x600 pixeles (se recomienda
1024x768)

» 1 puerto COM libre (conexién de 9 polos) o conexion USB

*) La interfaz de diagnéstico 446 301 001 O del conjunto 446 301 022 O (con co-
nexién USB) Unicamente puede ser utilizada con sistemas Windows que admitan
USB (98, 2000, ME, XP, Vista).
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ODR-Tracker

Esguema de conexiones

4 Esquema de conexiones
TEBS E de diagnéstico
Opcién 1
Interfaz de diagnéstico Cable de diagnéstico Adaptador de conexion
con puerto USB 446 300 361 0 ISO 7638
446 301 022 0 con toma de conexién
CAN
446 3003600
Opcién 2
Interfaz de diagndstico Convertidor CAN Adaptador de conexién
con puerto de serie 446 3004700 ISO 7638
446 301 0210 con toma de conexién
CAN
446 3003600
Opcién 3
Interfaz de diagnostico Cable de diagnostico Conexion de diagnéstico
con puerto de serie 446 300 361 0 con cubierta amarilla
446 3010210 449611 ...0
. \'
o}
Interfaz de diagndstico
con puerto USB
446 3010220
8
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Software ODR-Tracker

5 Software

El programa ODR-Tracker tiene referencia WABCO 446 301 693 0.

El programa es instalado en un PC con sistema operativo Windows (Windows 98,
2000, ME, NT, XP y Vista) mediante el programa de instalacion de WABCO y se
inicia mediante el icono del programa o desde el menu de inicio.

Instalacién del programa ODR-Tracker
Abrir el archivo setup.exe de la memoria USB para instalar el programa.

Introduzca la identificacién de usuario.

Activacion
Introduzca los datos de registro y solicite el cddigo de activacién via online, fax,
email, intercambio de archivos o teléfono.

Funcién Demo

El programa dispone de una funcién Demo. Esta funcién dispone de pardmetros
DEMO: Menu inicial => DEMO - ODR-Tracker

Existe un icono para iniciar el programa en modo DEMO en la carpeta de inicio del
programa. En este modo no se necesita estar conectado a la ECU y se pueden
abrir todas las funciones del programa.

Proteccion anti-copia

El software de diagndstico posee una proteccién de copia que relaciona el softwa-
re al hardware de un determinado PC y limita la activacién sobre un PC a una li-
cencia.

Tras la instalacion en un sistema, el software puede ser usado sin restricciones
por un corto periodo de tiempo pero debe ser activado posteriormente.
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ODR-Tracker Funcion

6 Funcién

6.1 Diagnosticos

Iniciar

Finalizar

Leer de ECU

Leer de archivo

Guardar archivo

Imprimir

Después de iniciar el programa se establece automaticamente una conexién de
diagndstico con el equipo de control y se leen y visualizan los datos especificos
del vehiculo.

El software ODR-Tracker dispone de las siguientes funciones.

Si el programa se inicializa automaticamente, se utiliza la Ultima interfaz de dia-
gndstico empleada.

De no poderse establecer la conexidn, se mostrard un mensaje de error pidiéndole
gue seleccione otra interfaz de diagnostico.

En el modo offline, los datos de servicio se pueden cargar o guardar en un archivo.

Establecer conexion con la ECU. Se abre una opcion que permite seleccionar la
conexioén de diagnostico que debe utilizarse para la comunicacion (CAN 5V, CAN
24V o K-Line).

Si se ha detectado una ECU vdlida, la memoria de datos del ODR se leera auto-
maticamente, comenzara la evaluacién ODR y ésta se mostrara en pantalla.

Permite interrumpir la conexién con la ECU.

Si ya se ha establecido una conexién con la ECU, esta opcion permite leer de
nuevo la memoria de datos del ODR (p. €j. después de borrar algin registro de da-
tos del ODR).

Permite leer un registro de datos almacenado en el PC. El contenido del archivo
seleccionado se puede ser comprobado. Si los datos que contiene son validos, la
evaluacién comenzard y se mostrara en pantalla.

Permite guardar un registro de datos valido de una ECU en un archivo. El sistema
recomienda un nombre para el archivo constituido a partir de la identificacién del
vehiculo y el kilometraje actual.

Al guardar el archivo se puede introducir la identificacion del vehiculo.

Permite imprimir la evaluacién: se imprime un informe con la evaluacion visuali-
zada actualmente. Primero, este informe se muestra en una ventana de vista pre-
via desde la cual se puede imprimir.

Salir: El programa se cierra y la conexién con la ECU finaliza automaticamente.
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Funcidn ODR-Tracker

6.2 Extras

6.2.1 Restablecimiento del ODR (borrar)

Se pueden borrar las siguientes areas del ODR:
» Sintesis, histograma y memoria de viaje

* Memoria ABS

* Memoria RSS

6.2.2 ODR contrasefia de acceso

Administracidan de contrasena ODR

Defina una contrasefia para proteger el acceso al ODR de esta unidad
electronica. La contrasefia se debe borrar de la ECU cuando se quiera
liberar otra vez el ODR.

Definir contrasena O0DR Autorizacion permanente de ODR
En ECU =& guarda una contrazefia para ODR. Se podré Se borrara la contrazefia en ECU. ODR esta liberado
acceder Onicamente introduciendo la contrazefia. permanentemente.

Intraducir contrasefa Repetir contrazefia

5ize olvidd la contrazefa, registrandose en la Haotline
Guardar contrasefia en ECU de'WABCO z& puede restaurar la contrazefia

LCancelar

Existe la posibilidad de proteger el acceso al ODR con una contrasefia. De esta
forma es necesario introducir una contrasefia para poder realizar lecturas.

Para cambiar o volver a eliminar la contrasefia, utilice la ventana "ODR password
management" (véase la ilustracion).

WABCO 1



ODR-Tracker Funcion

6.2.3 Editor de limites

. Editor de datos de valor limite

Se puede cargar y editar archivos, o se pueden crear archivos nuevos
que representan los limites de los valores de sintesis (valores Min Max).

Minimo Maximo Deschipcidn

Frenadas

Frecuencia de frenado

Carga media sobre ejes (%]

Presidn de mando media

Carga media sobre ejes |

Viajes con sobrecarga

Frenadaz con alimentacian a través de luz de parl

Frenadas con freno de mano |

Frenadas con freno independiente del remolque |

Frenadaz sin valor prefijado CAN |

Actuaciones del R5S nivel 1 |

Actuaciones del R55 nivel 2

E Leer de archivo E Escribir en archivo fceptar

En la pagina de vision general de la evaluacion se pueden analizar los datos lei-
dos. De esta forma se pueden configurar y guardar en un archivo los limites rele-
vantes. Este archivo se puede seleccionar en la vision general.

' Se ha de respetar al maximo posible los limites especificados por WABCO.
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Funcidn ODR-Tracker

6.3

Configuracién

|

Puerto serie l IIbicacion de archivos l Opciohes de programa  Datos usuario ]

Introduzca los datos de usuario ¥ el ndmero de serie de su
software de diagnozis :

Empreza |

Mbre. de usuarno |

MNomera de zene 01220000100 - ||

Aceptar Cancelar Aplicar

Esta ventana permite configurar distintos ajustes relacionados con el comporta-
miento del programa, como por ejemplo el puerto de serie, la ubicacion de los ar-
chivos, las opciones de programa o la informacion del usuario. Esta informacion se
guarda en el archivo del ODR-Tracker.

Puerto serie

Esta ficha permite configurar el puerto del interfaz (puerto USB o COM) al que esta
conectado el interfaz de diagnostico.

Ubicacién de archivos

Esta ficha permite seleccionar los directorios de escritura y de lectura.

Opciones de programa

Esta ficha permite configurar las opciones relacionadas con el comportamiento del
programa, como por ejemplo:

» Iniciar en modo de pantalla completa
« Diagndstico directo al iniciar el programa
» Visualizacion de textos de ayuda

Datos de usuario

Esta ficha permite introducir informacion sobre el usuario, como por ejemplo el
nombre de la compafiia o del usuario y el nimero de serie, después de haber rea-
lizado la instalacion (véase la ilustracion).

WABCO 13



ODR-Tracker Funcion

6.4 Ayuda

ECUs soportadas

4" ECU's soportadas

Este software de diagnosis soporta las siguientes ECUs e identificaciones de
diagnosis. Las nuevas ECUs con las mismas identificaciones de diagnosis
también seran soportadas.

Momero de aparato wisBCO: |dentificacion de diagnoziz
4801020300- 42801020880 OB 020000
4801020100 0B 020202
4501020100 OB 020203
4801020100 0B 020303
4801020140 0B 02 02 02
4801020140 0B 020203
4801020140 0B 020303
4801020150 OB 020202
48010250 0B 020203
4801020150 0B 020303

La ventana ECUs soportadas contiene una lista con todas las ECUs que son com-
patibles con este programa.

Acercade

La ventana Ayuda contiene informacion acerca de la version del software de dia-
gnastico, el usuario registrado actualmente y el nimero de serie. Ademas, el nom-
bre y la versién del programa también se muestran en la interfaz de diagnéstico.
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Evaluacion del ODR

ODR-Tracker

7 Evaluacion del ODR

La evaluacién del ODR se muestra en varias pantallas que explicaremos a conti-
nuacion. Los datos se representan parcialmente en tablas y en el grafico corres-

pondiente.

7.1 Visién general

.2 ODR Tracker (us) V1,01 246 301 6930 DEMOVERSION

=)

Disgnosts  Extras  Opoones  Ayada
’ ORIGEN DE DATOS
Nl S |§| L?-|| | (TEBS E) Datos de ECU
Wik genetdl | Viefe | Histogramas | Regivtio de sventos | Pasti | c alaige p plazo |
Datos del vehiculo
Fometraie actual B0046.9 km Miimero |dent de vehiculo 012345678901 234567
ODR borrada en kiometrsis 00km Fabiicants WEBCD
Ko anshzados BINME 9 km Models del vehiculo Dema
Horas de senncio anskzadas 1045k Z0min Fecha peoduccitn de vehiculo 2007 W26
Fecha de lechua 2007 0628 03:37:41 Hiimara de Apaan 4801020300
Viajes en total [Trips) B3 Mumeno de sesie [ECU) 033013410600
Visies analzades (Trips) 20 Maticula de vehicula 00110
Valoes ODR
i I Wiakes % Valor numénen shaokuti o A W
(i ssiide & 10,000 bar) Waloees limibe Min. M eclo |
Pardmatro | [¥alor |Unidsd [Min M [Pbservaciin Y
reniada [ ] 100000 Carislad de lreriadas con lieno de service
Fapcissncan de fenado ) - Tm ] 15 Cartdad de henadas por cada km
Caiga media sobre [t 83 ] 0 a7 Walor medio de caga sobie eies
s
i mnchas sobie [ a7 " n (1] akor macko poecantusl de ls caga sohie s [rebendn a ks caiga sobis spes méma)
e %)
Presdn de mando @ 172 bhae u 25 Walor macko de La peandn de manda P [lines amanlls)]
-
s o sobircAG ) n n 1] Cartlad de weges con mas de 10 de sob [retenda ol peso de s an cargh [
Fienadas con @ o u 1] Frenadas con shenentacsin de 1s luz de detencadn por Tallo an bs slmentacion & lavis ded 150 7638
e icain & v
de huz de pare
Frensdes conlierde (3} 3841 0 100000 Cartided de - e orian el et
IMaN0
Freriadss con frerm @ o 0 0 Cartrdard de lieriadas con fieng edeperdbente del ks, fenad G i el vehicuby
independierte del remolque (26 reconoce adlo en vehicuos EBS)
remolouie
Fienadas sin valor @ o ] 100000 Cartidad de frenadas detrds dal vehiculo tractor sin comunicaciin CAN
by CAN
Aetuacionss del R55 [ 174 ] 100 Cartidad de frenadas de test RSS (Nivel 1)
ravel
Achiscacnes del HSS @ u m Carbdad de henadas de retarda HSS [Nved 2)
rwvel 2 W

Datos del vehiculo

El campo Datos del vehiculo de la ficha Vision general contiene informacién sobre
la ECU, como p. ej. Kilometraje actual, que permite evaluar el nUmero de kiléme-
tros u horas de servicio relevantes, Viajes en total, etc.

Valores ODR

El campo de valores del ODR dispone de las opciones de visualizacion Valor nu-
mérico absoluto y Valor numérico normalizado (parametro referido a 10.000 km).

Los limites aplicables a la evaluacién se pueden cargar individualmente desde el
archivo del vehiculo que se desea analizar.

Caracteristicas

Frenadas

Frecuencia de frenado

Carga media sobre ejes

Carga media sobre ejes (%)

Observacién

C_antidad de frenadas con freno de ser-
vicio

Cantidad de frenadas por cada km
Valor medio de carga sobre ejes

(todos los ejes) semiremolque de 3 ejes
p. ej. 3 x 8000 kg

Valor medio porcentual de carga sobre
ejes (referido a la carga sobre ejes
maxima)

15
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ODR-Tracker Evaluacion del ODR

Caracteristicas

Presién media de mando

Viajes con sobrecarga

Frenadas con alimentacion a través de
luz de pare

Frenadas con freno de mano

Frenadas con freno independiente del
remolque

Frenadas sin valor prefijado CAN

Actuaciones del RSS, nivel 1

Actuaciones del RSS, nivel 2

Observacion

Valor medio de la presién de mando pm
en la linea amarilla

Cantidad de viajes con mas de un 10%
de sobrecarga (referida al peso de eje
en carga parametrizado)

Frenadas con alimentacion de la luz de
pare por fallo en la alimentacion a tra-
vés del ISO 7638

Cantidad de accionamientos del freno
de estacionamiento en el vehiculo trac-
tor

La deteccion tiene lugar Unicamente en
vehiculos tractores con conexion CAN,
ya que cuando esta aplicado el freno de
mano Unicamente existe el deseo de
frenada neumatica del conductor

Cantidad de frenadas con freno inde-
pendiente del remolque, frenada neu-
matica Unica del vehiculo remolcado
(se reconoce solo en vehiculos EBS)
Deteccion solamente en vehiculos trac-
tores con freno con EBS

Cantidad de frenadas detras del vehicu-
lo tractor sin comunicaién CAN

Cantidad de frenadas de test RSS
(Nivel 1)

Cantidad de frenadas de test RSS
(Nivel 2)

7.2 Registro de viajes
Definicién de viaje (Trip): Se entiende por viaje un recorrido superior a 5 km a
una velocidad minima de 30 km/h con el encendido conectado.
En la memoria de viaje del modulador del Trailer EBS E se guardan los datos co-
rrespondientes a los 200 Ultimos viajes.

16
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Evaluacion del ODR ODR-Tracker

& ODR Tracker [es) V1.01 246 301 6930 DEMOVERSION
Disgross  Extras Opoones  Ayuda

| ORIGEM DE DATOS
0= & ’9‘ L?-l‘ | (TEBS E) Datos de ECU
Visiin ganeral Vi | Histogramas | Riegisio de evertos | Pastila de frena | Comparacin 2 largo plazo/a canto plazo |
Infonmaridn de viaje

| Tabla | Grsheo |

Pardemetio [ Unidsd 1 [2 [3 [4 5 [& [7 [ [ [10
Kilomairaie al comenzas la marcha km 355594 359871 30837 WEILE WEIO 36854.2 388724 %6913 #7238 ®7
Filbmeiras recormidos kin 228 E 483 1020 171 18.2 183 324 7.2 5
Hotae de servicin ol comenzar ba maicha b EMh M BTh 1w 0hd0mn  G0hSmin  634h Pmin  BBhdmn 619
Facha al comenzas lamarcha 1) 0070511 20070514 20070516 -
Haota ol comenzar ka marcha 1) 1208 1043 1204
Tiestpa de marcha h Oh¥min  Thmin  Ghilwin  Th2win ChMmn (hi%n (h2min Oh¥min  Oh12mn D3
Velockdad mésima km/h n o9 % 3 8 7% % ] %
Velocidad media km/h 406 651 727 7.2 a7 565 504 506 335 582
Presdn de manda mada b 1./ 1490 1./ 1./ 180 1m 140 165 17 161
Frenadas <] ] a2 16 ] 1 2 % 13 7
Fiecuencia de henada 1hem 1.0 024 009 016 1.40 0ED 115 077 1.81 04
Carga sobie ages al comanzan visge t B3 a2 a0 a0 n 7 Al B2 B1 150
Carga sobre ejes mirima por visie ' £1 a7 a7 87 &7 &7 &7 56 56 143
Carga sobie ejes médma por viaie ' &7 a7 108 a2 7.2 7.2 7.2 67 61 154
Frenadas AHS o 1} o o o ] 1] 1} o L]
Actuaciones del ASS nivel 1 0 0 1 1 ] 0 0 0 1
Achsaciones S ASS nivel 2 [ [ [] [ ] 0 0 [ [] [

< >
1] Lo daters para La fecha y la Spurabhes tire i eivten ilomaciones . 6. de SmanBoard), de o vev a, b s hris de ervicio,

Tabla
Muestra los datos del viaje actual. Los datos se pueden ver en forma de gréfico o
de tabla.
Caracteristicas TEBS D TEBS E sin TEBS E con Smart-
SmartBoard Board
Kilometraje a
comenzar la X X X
marcha
Kilébmetros reco-
h X X X
rridos
Horas de servicio
al comenzar la X X
marcha
Fechay hora al
comenzar la X
marcha
Tiempo de mar-
X X X
cha
Velocidad maxi-
X X X
ma
Velocidad media X X X
Presion de man- X X X
do media
Frenadas X X X
Frecuencia de
X X X

frenado
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ODR-Tracker Evaluacion del ODR

Caracteristicas TEBS D TEBS E sin TEBS E con Smart-
SmartBoard Board
Carga sobre ejes
= X X X
al comenzar viaje
Visualizacién de
la carga minima
y maxima, p. €j.
reconoce la car-
o X X
ga afadida en el
remolque con el
contacto encen-
dido.
Frenadas ABS X X X
Actuaciones X
RSS, nivel 1 (s6lo con la va- X X
riante RSS)
Actuaciones X
RSS, nivel 2 (s6lo con la va- X X

riante RSS)

Gréafico

. ODR Tracker {es) ¥1.01 246 301 693 0 DEMOVERSION
Diagrosis  Extras  Cpoknes  Ayuda

B 08 @ =) b
Viale | | Regio d

6 general o | Pashlls de tiens | T 6 & v plazess oo pl

Informacian de visje

Tabla ﬁl.‘l\rﬂl
idn de viaies idad méx. TEBS E et 200, 0 = visie mis antiguo) <~ visies més antiguos | visies més reciertes - |
-

| Recormido y iempo

TVl (e e e e ey B e b et e bk - e I e s e e e M e et s S L1

an i : 00
b3 =
£ 0 : 0 3
L TR Rt | | - 1 (R | 1 I

100 n . wofiRsansnsensnasns [l sedilsnsnassss 1m0

[}

012345678 91011121314151617 181920 21 22 23 2425 26 27 26 20 30 31 32 33 34 35 36 37 36 39 40 41 42 43 44 45 46 47 46 19 50
Mimero de visge

_+-|  Velocidad minima y media

[ W KSGmeiras recurriios O Tereo de meci |
1w :

= an]:
L ' | i |III |||| ||| || Al
ol

01 2245670 91011129244 95164710192021 2220 M 2526272029 201 22 00 04 35 36 07 20 79 40 41 42 47 44 45 4G 47 40 49 S0

NEnarn de s

E Welociind ménima L] Velockdad media |

ABS & RSS

La ficha Grafico permite visualizar en forma de grafico los viajes almacenados en
la memoria de viajes.

« Distancia y tiempo del viaje
* Velocidad media y maxima
*« ABS Yy RSS (-control)

e Carga sobre ejes

¢ Frecuencia de frenado

e Presion de mando
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Evaluacion del ODR ODR-Tracker

7.3

Tabla

Histogramas

Ademas, los botones <-- viajes mas antiguos y viajes mas recientes --> permiten
ver hasta 30 viajes en el caso del TEBS D y 200 viajes en el caso del TEBS E.

Definicidon de histograma: En un histograma se representa la distribucion tempo-
ral de los eventos ocurridos durante el tiempo de servicio del vehiculo.

Los valores de los histogramas se visualizan en distintas clases independientes.

2 ODR Tracker (es) V1.01 246 301 6930 DEMOVERSION
Disgnoss Extras  Opciooes  Ayuds

e O] B mil] o,

Wisidn general | Visie “NroM|ﬂaomdumm|." tila de freno | C: idn a largo plazo/!

Histogramas

[Tabk ]| Grdiico |

Diskancin recomda ve caigh sobie st Distancia racoineds vs. caigh de e

Teamoas | Caga soboe eyps n Distancin recomda enken | | Tramas | Carga de sje an % Distancia racoinds en kin |
1 0-m% 580 |1 0.20% Gen
2 20-50% B0 |2 20-80% 319z
3 50.80% 24} |3 G0 B0 % 24500
4 a0.90% o |4 an. g% N
5 90100 % 400 |5 90100 % 430
[ 1m- 1102 @ |6 0 -1103% £l
7 10-120% o |7 10-120% [t}
] PR F.iH [ ] S 1A E i
Cantidad d frenadas vi. presidn de mando Tiempo de frenads vi. piesidn de mando

Teamas | Presion mands en bat | Cartidad de fenadas | | Tramos | Presitn manda en bar | Tiempo de Hienada on sec |
1 00:1.0ba 142 |1 0010k 76
2 1.0 1.2 bat 1240 |2 1.0-1.2ba 869
3 1.2-14bar 2330 |3 12-14ba 2085
4 14-17ha S |4 14-17ba 547
5 1.7-20 ba 4308 |5 17-20ba 5152
[ 2025 b I |6 2025 b oy
7 2545 bar 7 25-45bm 1564
[ > 4.5 bat o e S A5by 7

La ficha Tabla contiene los siguientes valores:

» Distancia recorrida vs carga sobre ejes (s6lo disponible para el TEBS E)

» Distancia recorrida vs carga de eje

e Cantidad de frenadas vs presién de mando

» Tiempo de frenada vs presion de mando (s6lo disponible para el TEBS E)
Carga sobre ejes (suma de todos los ejes): En este histograma se registran los
kilbmetros que se han recorrido por diferentes rangos de carga sobre ejes.

Carga de eje (carga de un eje): En este histograma se registran los kilometros
gue se han recorrido por diferentes rangos de carga por eje.

Presion de mando: En este histograma se registra el nimero de frenadas que se
han realizado por diferentes rangos de presion de mando. Adicionalmente, tam-
bién se registra la presibn maxima registrada.
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Esta ficha contiene una representacion grafica de los valores indicados en Tabla.
Los graficos se pueden mostrar y ocultar individualmente.

7.4 Registro de eventos
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10 Frensdas con ARS 2BA2 1 km 5 43min 7 henfh 000 bae 1381 2BA2 1 km b d3n
11 Frenadade test RSS . 57467.7 km 92h 42min Hhmh 0,00 bar 67 57467.8 km 2h 420
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En la tabla se muestran los eventos generados durante la marcha.

Los filtros permiten ajustar la visualizacidn para ver Unicamente determinados ti-
pos de evento.
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Se muestran los siguientes eventos:

* Frenadas con ABS

* Frenadas de test RSS (Nivel 1)

* Frenadas de retardo RSS (Nivel 2)

« Piloto de advertencia encendido (s6lo disponible para el TEBS E)
» Pastillas de freno desgastadas (s6lo disponible para el TEBS E)

e Presién de neumaticos muy baja (sélo disponible para el TEBS E)

* GIO-FKA () (FKA = entrada analdgica de configuracion libre), funcion (s6lo
disponible para el TEBS E)

* GIO-FKD () (FKD = entrada digital de configuracién libre), funcién (sélo dispo-
nible para el TEBS E)

« Otros datos (s6lo disponible para el TEBS E)

Cada evento dispone de informacién detallada. Esta informacion se puede visuali-
zar (si esta disponible, de lo contrario se muestra “---“) como:
» Tipo (de evento)

» Kilometraje (al inicio del evento)

« Horas de servicio/Fecha (al inicio del evento)

* Velocidad

» Presion de mando

« Carga sobre ejes

« Kilometraje (al final) al final del evento

« Horas de servicio/Fecha (al final) al final del evento

7.5 Pastillas de freno
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UTIh 47mn SZ104 km Okm Pashlat .
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9450 I min 54513 km 391 km Pastilas cambiadaz
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104Dh 3% E0045 b MGk Pastilas canibiadas

Historial de pastillas de freno

La ficha Pastillas de freno contiene los 5 Gltimos cambios de pastillas de freno do-
cumentados.
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El kilometraje y las horas de servicio indicados en la tabla muestran el momento
en que el sistema detecto que las pastillas estaban desgastadas o habian sido
cambiadas. A partir de estos datos se determina el tiempo de marcha y distancia
con la pastilla residual.

El grafico muestra el tiempo de marcha y distancia con el grosor residual de cada
juego de pastillas.

7.6 Comparacion corto/largo plazo
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4 Actuaciones del RSS nivel 1 28,98 2443 1/10000km | Cantidad de frenadas de lest RSS (Mivel 1)

5 Actuacione: del RSS nivel 2 03 083 1/10000km | Cantidad de frenadss de retardo RSS (Nivel 2|

La ficha comparacion corto/largo plazo contiene una comparacion de los datos a
largo (toda la vida util de la ECU) y a corto plazo (periodo de registro de la memo-
ria de viaje).

Los siguientes valores se muestran en la tabla y en forma de gréfico:

* Presion de frenada media

¢ Frecuencia de frenado

e Actuaciones del ABS

¢ Actuaciones del RSS nivel 1

¢ Actuaciones del RSS nivel 2
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