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Simboli utilizzati ODR-Tracker

1 Simboli utilizzati

PERICOLO Situazioni di pericolo imminente che possono procurare gravi danni alle persone o
perfino avere conseguenze mortali se non si osservano queste informazioni di
A sicurezza.

AVVERTENZA Possibili situazioni di pericolo che possono procurare gravi danni alle persone o
g perfino avere conseguenze mortali se non si osservano queste informazioni di
sicurezza.

PRUDENZA Possibile situazione di pericolo che pud procurare danni alle persone di lieve o
media entita o danni materiali se non si osservano queste informazioni di
sicurezza.

Note, informazioni e/o suggerimenti importanti da osservare assolutamente.

 ———

* Enumerazione/elenco
— Azione
= Risultato di un'azione
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Introduzione

2

Introduzione
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Con l'abilitazione di serie della Generazione Trailer EBS E la WABCO offre anche
un apposito software, il cosiddetto ODR-Tracker.

Qui ODR sta per "Operating Data Recorder", la memoria dei dati d'esercizio
integrata nel modulatore TEBS.

Tracker rappresenta il cosiddetto ,Logbook", che indica in quali condizioni
d'esercizio é stato utilizzato il rimorchio.

Ogni automezzo equipaggiato con Trailer EBS della generazione D (dalla
settimana di produzione 01/2004) o con la nuova generazione E, viene dotato di
questa memoria dei dati di esercizio integrata.

| dati sono finalizzati all'analisi relativa all'utilizzo dell'automezzo e alla valutazione
del rimorchio utilizzato.

L'ODR-Tracker & un programma autonomo, che consente una valutazione e analisi
direttamente nell'automezzo o sulla scrivania — senza dover utilizzare il software
diagnostico TEBS.
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Requisiti del sistema ODR-Tracker

3 Requisiti del sistema

 ———

» PC con sistema operativo Windows 98, 2000, ME, NT, XP o Vista *)
e almeno 64 MB di memoria principale
» ca. 30 MB di memoria libera sul disco fisso

« Rappresentazione colori con una risoluzione di almeno 800x600 punti
(consigliato: 1024x768)

« 1 porta COM libera (connessione a 9 poli) risp. connessione USB

*) L'interfaccia diagnostica 446 301 001 O consistente nel set 446 301 022 0 (con
connessione USB) puo essere utilizzato soltanto in sistemi Windows, che
supportano anche lo standard di connessione USB (98, 2000, ME, XP, Vista).
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ODR-Tracker Schema di collegamento

4 Schema di collegamento

Diagnosi TEBS E

Opzione 1
Interfaccia diagnostica Cavo di diagnosi Adattatore di
con connessione USB 446 300 361 0 collegamento
446 301 022 0 ISO 7638
con presa CAN
' 446 300 360 0
Opzione 2
Interfaccia diagnostica Convertitore CAN Adattatore di
con connessione seriale 446 3004700 collegamento
446 3010210 ISO 7638

con presa CAN
446 300 360 0

~

Opzione 3
Interfaccia diagnostica Cavo di diagnosi Connessione diagnostica
con connessione seriale 446 300 361 0 con cappa gialla
446 3010210 449611 ...0

XD ®

oppure

Interfaccia diagnostica

con connessione USB
446 301 0220

: WABCO



Software ODR-Tracker

5 Software

Il programma ODR-Tracker & disponibile su USB-Stick indicando il codice
identificativo WABCO 446 301 536 0.

Il software viene installato su un PC con sistema operativo Windows 98, 2000, ME,
NT, XP e Vista) attraverso il programma di installazione WABCO nonché
attraverso la rispettiva icona dal gruppo programmi WABCO ovvero dal menu Start.

Installazione del programma ODR-Tracker

Attivazione

Funzione demo

Protezione anti-copia

Aprire il file setup.exe sull'USB-Stick, per installare il programma.
Digitare successivamente l'identificazione dell'utente.

Digitare i dati di registrazione e richiedere quindi il codice di attivazione online, via
fax, e-mail, scambio dati o telefonicamente.

Il programma supporta una funzione demo. Richiamare a tal fine il programma con
il parametro di trasmissione DEMO: Start menu => DEMO - ODR-Tracker

Nel gruppo di programmi viene creato un concatenamento per avviare il
programma nel modo demo. In questo modo non € richiesta una connessione con
la centralina ECU e tutte le finestre di dialogo possono essere aperte.

Il software diagnostico & dotato di una protezione anti-copia, che lega il software
ad un hardware PC per delimitare |'attivazione ad un solo PC per licenza.

Dopo l'installazione sul sistema di destinazione, il software puo essere utilizzato
per breve tempo senza restrizioni, successivamente sara comungue richiesta una
attivazione.
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ODR-Tracker Funzione

6 Funzione

6.1 Diagnosi

Avvio

Interruzione

Lettura dalla ECU

Lettura da file

Scrittura nel file

Stampa

Dopo l'avvio del programma viene automaticamente stabilito il collegamento
diagnostico con l'unita di controllo, e i dati specifici all'lautomezzo quindi letti e
visualizzati.

Il software ODR-Tracker comprende le funzioni in seguito illustrate.

All'avvio del programma con inizializzazione automatica viene utilizzata l'interfaccia
diagnostica usata per ultimo.

Qualora non fosse possibile stabilire il collegamento, verra visualizzata una
rispettiva segnalazione di errore, che offre la possibilita di selezionare un‘altra
interfaccia diagnostica.

Nel modo offline & possibile caricare un file con i dati di esercizio e salvarlo.

E possibile stabilire un collegamento con la centralina ECU. Successivamente
appare una finestra di selezione, per stabilire attraverso quale connessione
diagnostica deve aver luogo la comunicazione (CAN 5V, CAN 24 V o K-Line).

Se é stata riconosciuta una centralina ECU valida, viene automaticamente letta la
memoria dei dati ODR e quindi avviata e visualizzata la valutazione ODR.

Interruzione di una connessione con la centralina ECU.

Se e gia stato stabilito un collegamento con la centralina ECU, qui si potra leggere
di nuovo la memoria dei dati ODR (p. es. dopo la cancellazione di singole aree di
dati ODR).

Un record di dati memorizzato viene letto sul PC. Qui viene controllato il contenuto
dei dati del file selezionato. A condizione che siano presenti dei dati validi, verra
awviata e quindi visualizzata la valutazione.

Un record di dati valido da una centralina ECU pu0 essere depositato in un file.
Viene proposto il nome file composto dall'identificazione dell'automezzo e dal
chilometraggio attuale.

Al salvataggio del file & possibile specificare I'identificazione dell'automezzo.

Stampa della valutazione: La valutazione attualmente visualizzata viene
stampata in forma di protocollo. L'area viene innanzitutto visualizzata all'interno di
una finestra di anteprima da dove puo poi essere stampata.

Uscita: Il programma viene terminato, un collegamento eventualmente esistente
con la centralina ECU viene terminato automaticamente.
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Funzione ODR-Tracker

6.2 Extra

6.2.1 Ripristino (cancellazione) dell'ODR

Si possono cancellare i seguenti campi dell'ODR:
e Panoramica, istogrammi e memoria trip

* Memoria ABS

* Memoria RSS

6.2.2 Gestione password ODR

ODR password management il

Define a password to protect access to the ODR of this control unit. If
the ODR should be made accessible again. the password must be
deleted in the control unit.

—Define ODR password —0DR permanently accessible
A pazsword faor the ODR iz stored in the ECL. The password in the ECU iz deleted. The DDA can be
Subsequently, access iz only possible after entering the acceszed at any time.
pazzword.
Enter password Repeat pazsward Delete password it ECL
I the pazsword is forgotten, register with the WABCO
Stare password in ECLI hotling to enable the pazsword to be rezet.

LCancel

E possibile proteggere I'accesso all'ODR per mezzo di una password. Per
l'accesso in lettura in questo caso sara necessario digitare questa password.

La password pu0 essere modificata ed eliminata nella finestra Gestione password
ODR (si veda la figura).

WABCO
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ODR-Tracker Funzione

6.2.3 Editor dei dati per i valori limite

(#Limit value data editor =10l

It is possible to load and edit files or create new files that represent the
overview values (min. max. values).

Min. Max. D ezcription
Brake applicatiors [0 {00000 Example
Braking frequency IU |-| 5
Awerage aggregate load ID |2?‘
Average aggregate load (%) ID I‘I uli]
Awerage control pressure ID |2.5
Drives with overload ID ID
Erakirg with stop light power supply ID ID
Brake action with hand brake IU |1 00000
Braking with anti-jackknifing brake IU IU
Brake actions without CaM presettings ID I'I 000aa
RSS interventions, stage 1 ID I-I 0o
RSS interventions, stage 2 ID Im

I%l BRead from file % wiite to file Qx

All'interno dell'analisi sulla pagina panoramica é possibile una valutazione dei dati
letti. | valori limite qui rilevanti possono essere regolati e quindi salvati in un file.
Questo file viene selezionato nella panoramica.

' Si dovrebbero possibilmente rispettare i valori limite predefiniti dalla WABCO.
L
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Funzione ODR-Tracker

6.3 Regolazioni

B x|

Serial |:u:|rt| [Drata file ||:u:ati|:|n| Program options ~ User data |

Pleasze enter the user data and zenal number for your diagnostic
software:

Compary IW.-’-‘-.B Co

|lzer name I

Serial number 01220010100 - (000000

ok Cancel Accept

In questa finestra si possono effettuare diverse regolazioni relative al
comportamento del programma, quali ad esempio impostazione dell'interfaccia
seriale, archivio file, opzioni per i programmi o indicazioni dell'utente sulle rispettive
schede. Le informazioni vengono memaorizzate nel file ODR-Tracker.

Interfaccia seriale

In questa scheda si puo configurare la connessione seriale (USB o porta COM),
alla quale € collegata l'interfaccia diagnostica.

Archivio file

In questa scheda si pud modificare la configurazione delle directory in scrittura e
lettura.

Opzioni di programma
In questa scheda si puo configurare il comportamento del programma ad esempio:
» awvio del modo di visualizzazione estesa
« formazione di diagnosi diretta all'avvio del programma
» visualizzazione di testi ausiliari

indicazioni operatore

In questa scheda si possono modificare successivamente le indicazioni
dell'operatore, quali ad esempio il nome dell'azienda, dell'utente e il numero di
serie, ma anche l'installazione, si veda alla figura.

WABCO 13



ODR-Tracker Funzione

6.4 Guida
ECU supportate

¢ supported ECUs x|

This Diagnostic Software supports the following ECUs and diagnostic
identifiers. Newer ECUs with identical diagnostic identifiers are also supported.

WABCO device number Diagnostics identifier
480102030 0-4801020880 OB 020000
4801020100 0B 020202
4801020100 0B 020203
4801020100 OB 020303
480102014 0 0B 02 02 02
480102014 0 0B 02 0203
480102014 0 0B 020303
480102 M50 0B 02 02 02
480102 M50 0B 02 0203
480102 M50 0B 020303

Nella finestra Supported ECUs (ECU supportate) vengono elencate tutte le
centraline ECU supportate da questo programma.

Info su

Nella finestra About (Info su) vengono visualizzati la versione del software
diagnostico, l'utente registrato e il numero di serie. Inoltre, vengono visualizzati
anche il nome e la versione del programma nell'interfaccia diagnostica.

14 WABCO



Valutazione dell'ODR ODR-Tracker

7 Valutazione dell'ODR

7.1 Panoramica

Data veicoli

Valori ODR

La valutazione dell'ODR viene rappresentata su parecchie schermate, che sono
spiegate in seguito. In parte i dati vengono rappresentati in tabelle e in una
rispettiva grafica.

10DR. Tracker (en) ¥1.01 246 301 592 0 =101x|

Ragnosts Took  Qptions  Help

| 39| B 5] D

[Tverien]| Tip | Histograms | Eventrecurdes | Brake frirs | Lorgptem/Shrbonm compssizon |
Wehicle data
Cunent klometra readng
ODR dalsted at kiometa raading:
Fiommties yekevan for anshsi
Upetatng houts edavant oe analyns
Roading out date

Toral nimbet of trips
Evabiated ips
“0DR values
Hotation 1 Nomakead rumencal vabie -
. (dbscriion feitis 13 10,000 M, e v vahsos
[Desciption | [ae om it A
rabe oppcolor o %R 0 00000 Nurmbet of brcke apphcalins wih servics broke
iraking hequasncy 2 1km ] 15 Humbes of beske appbcahons pes ke
[verage apaiegate [ 83 ] ] el Aversde aggiegale load valie
finnct
lavernge apgiegate o sz = 0 1m Bvetage valun of the aggiephle lnad peicentage [telale b the marum sggregate nad)
hooed %]
lavernge contrl 8 hat 0 25 Bvetnge valun of the conlal pressiie pm al the yeliow couplng hasd
fpeenae
[mers veih cvemdioad @ o 0 [0 Hubet of crvrss walh moce: than TIE avarkosd (in telshon o the paamalesad ade bad laden]
Fitaling with stop ight @ o 0 ] Ruaking with 4100 kght s1.pply on tadise of the pavier supply vin [SO7R38
fpooess supply
Itake: achon wih & = 0 10 Humbat of pakng brake Achishons n the bowng vabicls
hyard b s
ieakng with [ 0 ] Humbes o beskong achons with anérackkrding beake, sols poeumshe besking of e tader vebucls [orly
Lanijorck kndfing brks detected i EBS vetaches)]
liroke achont wihout e v ] 100000 Numbat of beake achon: behnd bowmng vahicle wihout CAN commune:shon
[CAM presetting:
[R55 milevveninons, f; 174 o 100 Musibss of RSS lest brake applcation:
stage 1
{R55 rilevveninns, {; 2 o 10 Musibe of RS5 decele son biskmgy
stage 2

COML <= CAN 24%.

Nella scheda Overview (panoramica)vengono visualizzati i Vehicle data (dati
dell'automezzo) risp. della ECU, quali ad esempio il Current kilometre reading
(chilometraggio attuale) per la valutazione dei chilometri ossia ore d'esercizio
rilevanti, Total number of trips (viaggi complessivi), ecc.

| valori ODR possono essere visualizzati come Absolute numerical value (valore
numerico assoluto) o Normalised numerical value (description relative to 10,000km
(valore numerico standardizzato riferito a 10.000km)).

I limiti validi per la valutazione possono essere ricaricati individualmente dal file
dell'automezzo da analizzare.

Grandezze di riferimento Annotazione

Frenate Numero di frenate col freno di servizio

Frequenza di frenatura Numero di frenate per km

Carico medio Valore medio del carico sull'aggregato
sull'aggregato (tutti gli assi riepilogati) in un semirimorchio a 3 assi,

p. es. 3 x 8000 kg

WABCO 15



ODR-Tracker Valutazione dell'ODR

Grandezze di riferimento

Carico medio
sull'aggregato (%)

Pressione di comando
media

Viaggi con sovraccarico

Frenate con alimentazione
luci d'arresto

Frenate con il freno a
mano

Frenate con freno di linea

Frenate senza modello
CAN

Interventi RSS livello 1

Interventi RSS livello 2

Annotazione

Valore medio percentuale del carico sull'aggregato (in
riferimento al carico massimo sull'asse)

Valore medio della pressione di comando pm nella
testa d'accoppiamento gialla

Quantita di viaggi con oltre il 10% di sovraccarico (in
riferimento al carico sull'asse parametrizzato di stato
carico)

Frenate con alimentazione luci d'arresto in una
mancanza della tensione d'alimentazione attraverso
ISO7638

Quantita di attivazioni del freno di stazionamento
della motrice

Il iconoscimento avviene solo in autotreni con
connessione CAN, poiché con il freno di
stazionamento attivato € presente soltanto la
richiesta di frenata pneumatica del conducente

Quantita di frenate con il freno di linea, frenata
solamente pneumatica del rimorchio (viene
riconosciuta solo in rimorchi EBS)
Riconoscimento solo in una motrice EBS frenata

Quantita di frenate di rimorchi senza comunicazione
CAN

Quantita di frenate di test RSS (in RSS livello 1)

Quantita di frenate di decelerazione RSS (in RSS
livello 2)

7.2 Memoriatrip
Definizione trip: Un trip presenta un percorso di almeno 5 km e una velocita
minima di 30 km/h, a tal fine & necessario che sia acceso il quadro.
Nella memoria trip del modulatore Trailer EBS E vengono memorizzati i dati degli
ultimi 200 trip.

16
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Valutazione dell'ODR

ODR-Tracker

Tabella

A 0DR Tracker {en) ¥1.01 246 301 692 0 9 =] 75
Dagnosks Tncks Optlons  Help
oy | — -DATA SOURCE
Eb‘ -I'. m"@ Le.l'— .'J (TEBSE] Data from ECU
Overview (TR0 | Histogpams | Exvend recurdes | Biake frirs | Lorsgtemi/Steattem conpaivon |
“Trip information
Table | Graphics |
| Uit N |2 | a |4 |s |6 | I ] |10
ol ol stant of dive ™ HHEAL 39387.1 380837 W66 5370 :6654.2 ;6724 66913 87238 367
Distance diven in klometies km 228 %2 433 1030 17.1 182 183 324 7.2 25
Opemalirgg s of stard of dhive h - 631h3Mmn 633 1%mn  63%hd0mn 63 5% 634hZemn  6Fhdmn 635
Date o1 staet of diive 1) MOTO511 20070514 | 20070516
Time i start of hive 1] 1208 1043 1204
Diving hours h [ Timn ThHee | Bh1len Th7lln  hmn  (hiSen  (h7lmn  Gh¥ien  GhiZmn D
Massmem speed kmv/h n ] ET] £l % % 76 % ] 8
Bueinge speed km/h G 51 7 7z Fil; SEE sia si6 a5 a7
Averags control preseue bt 1.70 1.50 1.70 1.70 180 1.70 140 165 175 160
ke achushons Z1 21 az 6 x 1 2 = 11 7
Eraking haguency 1/km 1.01 024 008 016 140 0.60 115 077 181 024
Aggregate kad ol begnring of b 1 63 a2 a0 a0 70 71 71 62 61 150
Min_aggregate load pet Irip 1 61 a7 a7 87 67 67 67 56 56 143
Max aggegste load pes p 1 67 a7 08 92 7.2 72 7.2 67 81 154
ABS brake actions 0 q [ [ [ [ [ 0 [ 0
ASS inevertions, stage 1 0 [ 1 1 [ [0 0 0 1 0
ASS intervenbions. stage 2 ] q [ [ [ [ (1] (1] (1] 0
B | |
1] The it bor dala and bme ats anly avidsbin i th doemats dsbin [ g hom 5 th th chsplapnd

COMI <= CAN 24%.

Vengono rappresentati i dati dei trip esistenti. | dati possono essere rappresentati
come grafica o all'interno di una tabella.

Grandezze di riferimento

Chilometri all'inizio del viaggio
Chilometri percorsi
Ore di esercizio all'inizio del viaggio

Ore di esercizio all'inizio del viaggio
con la data

Tempo di marcia

Velocita massima

Velocita media

Pressione di comando media
Attivazioni del freno
Frequenza di frenatura

Carico sul gruppo all'inizio del trip

Rappresentazione del carico minimo e
massimo sull'aggregato, ad esempio

per riconoscere un carico di un
automezzo ribaltabile con il quadro
acceso.

Frenate ABS

TEBS D

TEBS E
senza

TEBS E

con

SmartBoard SmartBoard

X

X

X

X
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Valutazione dell'ODR

Grandezze di riferimento TEBS D TEBS E TEBS E
senza con
SmartBoard SmartBoard
Interventi RSS livello 1 X X X
(solo nella
variante
RSS)
Interventi RSS livello 2 X X X
(solo nella
variante
RSS)
Grafico
(21 0DR Tracker {en) ¥1.01 246 301 692 0 =101 x|
Dagrosks Tock QOphions  Help
Be| 9] Bl mi]l] e
Dvenview [T80 || Histograms | Event secordes | Biake bring | Lorgtesm/Shordemm compasison |
Tnp mbtarmahon
Telde Graphics |
Display of stored trips (maximum number TEBS E is 200. 0 = oldest tip) £~ older ipa newsl ips -3 I
_+-| Duiven distance and time =
00
400
w g
a3
<o
01234 b L} ? 8 U |L1|| n\:i“i:.\SHwwa.l'nz'zz'.iz'u;-sa‘»z}mmﬁ:ﬁ:mu‘s:h;ﬁwsr;ﬁwwqi4&43&1«.46414&4&«1 ’
Trip wwribeer
[=I'>l'hrrr drivens in kiomelres (] Drivieg hours 1 ]
/| Maximum and average speed
a0 F - . B
| =
- 40
| |||||| I || || Il I
LU B4 J 45867 8 810N U1J!ll‘.ﬂb1fﬂilll'l.|'ﬂ222d241‘bib (ijdlﬂfzﬂﬂ.ﬁ.bdr‘.ﬂ.ﬂ]wﬂ uuu«.wuwuw
p!E\IDA e age speed
s AHS ASS
g : . — : —
COMI <= CAN 24%.
Nella scheda Grafica si possono visualizzare i trip memorizzati nella memoria trip
in forma grafica.
« Driven distance and time (percorso e tempo)
« Maximum and average speed (velocita massima e media)
« (regolazioni) ABS & RSS
¢ Power unit load (carico sull'aggregato)
e Braking frequency (frequenza di frenatura)
e Control pressure (pressione di comando)
Inoltre, attraverso i pulsanti si possono visualizzare i <-- older trips (trip piu vecchi)
e newer trips (trip piu recenti) --> in TEBS D fino a 30 trip e in TEBS E fino a
200 trip.
7.3 Istogrammi
Definizione istogramma: Un istogramma rappresenta la distribuzione degli eventi
verificatisi attraverso il periodo d'esercizio di un automezzo.
18
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Valutazione dell'ODR ODR-Tracker

Tabella

| valori degli istogrammi vengono rappresentati in classi singole.

A10DR Tracker {en) ¥1.01 246 301 692 0

=13l
Disgriosts Tocks Qptionss el

| 09] B8 el 1] B e

Dverview |' Tip  [Hioprama i Evend secorde | Biake Ei')g.l LongemSharderm compaiion |

Histograms

Table | Grapics |

Distance traveled vi aggragate losd Distance travelled vs.ads load

Chasg loadin Distancs travebed inkm | | Class | Asde loadin % Diﬂmumﬂed'nkml
1 0-A0% s 1 0-20% BT
2 20-50% 30 |2 20-50% 315930
3 5000 % U |3 50- B0 % 24500
4 80-90% a0 |4 680 -90% 2080
5 90100 % 400 |5 90100 % 43
& 100-110% @ |6 100-110% -1}
& 1M0-120% o |7 M0-120% L]
8 »120% o |8 P10 % 1]
Number of beake actions vs. contiol pressure Braking time vs. control pressure

Class Coetral & it bt Hurber of beoko actions | | Class Cortiol piessuse in bat Eraking time in seconds
1 001 b wz 1 001 b )
2 1.0-1.2 ba 1240 |2 1.0-1.2ba 863
k] 12-1dbat s TN 12-Tdha ans
1 14-1.7bat 5190 |4 14-17ba 5542
5 1.7+ 20 ba 4w |y 1720k 152
[ 20 25ba B3 |6 20 -25bat 4007
7 2545 ba 1584 |7 2540 ba 1564
] 45by 23 |8 45 by rd

COMI <= CAN 24%.

Nella scheda Table (Tabella) sono disponibili i valori seguenti:

« Chilometri percorsi rispetto al carico sull'aggregato (disponibile solo per TEBS E)
e Chilometri percorsi rispetto al carico sull'asse

» Quantita di frenate a rispetto alla pressione di comando

«  Tempo di frenata rispetto alla pressione di comando (disponibile solo per
TEBS E)

Carico sull'aggregato (somma di tutti gli assi): In questo istogramma viene
memorizzato quanti chilometri sono stati percorsi per ogni categoria di carico sul
gruppo.

Carico sull'asse (carico su un'asse): In questo istogramma viene memorizzato
guanti chilometri sono stati percorsi per ogni categoria di carico sul gruppo.

Pressione di comando: In questo istogramma viene memorizzato quante

frenature sono state eseguite per ogni categoria. Viene memorizzata anche la
massima pressione verificatasi.
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Qui i valori riportati nella Table (Tabella) vengono rappresentati graficamente.

E anche possibile mascherare e nascondere singole grafiche.

7.4 Event Recorder

O0#: Tracker (en) 6 301 6920 =10] x|
DATA SOURCE
[« ®|5® | d| | irees €y pata tom £cU
Overvew | Top | Histograss [ E 3 iI; | Long |
Event recorden
¥ ABS chl mlervenhons [47) I Waming lamp o [0) i GIOFRA [ )
Diply  (50] & RS test eskir action {1} 5 Biohe psd van {0} % GIOFKD { ) |
121 ¥ RSS decelsation beaking: {2) ¥ o pressure too low () ¥ Other Ax O
No | Type | Ockometer resding | Dperating hows/Da.. | Speed | Cortiol pressise | Angregste o | Klomee eadrg [ | O b/l =
L] S5 test beaking acti SO6A1 0 ke BT 41 min A7 ke/h 000 har BTt SOES1 0 km E7h Al
1 RSS teat beaking acti 503355 km 3330 OEmin 20 kew/h 050 bar 611 S0366.5 km £33h G
2 ‘\wWaninglamp on 6336 km 10h 46min 12 km/h 0.00 bar EA L £40.0 km 10h 48
3 RSS el Lnakinn acti 510004 kin 833h 22mn 3 kenth 000 bat Bt 510005 kan £33 2n
4 Waenang Lamp on THZ5 k. e Ty 10 kenfhy 0B bar AL VIS ke Jah P
5 ‘Waening banp on 2147 7 ki h (Omin B kmh 055 har 1131 2147 Bk J5h 00
€ ‘Waening Lamp on 21478 km 33h D4min 12 k/h 0.00 bar 1.3 21488 km 3% 07n
7 RSS teet beaking acti 529637 km 927h Z3min A0 kv 0,00 bar 821 523637 km 927h Z3n
B RSS el Lraking acti GET276 kin 343 2 Fhh 0.00bar a2 S4327.7 kan 4B 26er
3 S5 basd beaking ach SAEHE ko H5/h S 1 kenh 00 har SE61 S4HE 7 ke 5 S
10 ARS comiad 2BAZ 0 kw B2 43min 7 henfh 000 bar 1381 PR 1 ke A 43
11 RSS test beaking acti 574677 km 353h 42min 30 ke/h 0.00 bar &7 ST467.8 km 38h 42m
12 RSS test beaking acti S8057.3 km 100h SEmin 2 km/h 0,00 bar E11 S8057.3 km 1008h 58
13 RSS et Lnaking acti SB0621 km 1003 07 35 hah 000 bar 611 SE062 1 kan 100% 07n
14 HSS beat beaking ach ST B ke 1N &h T 4 kb 000 hae a7t SHIE & ke 14k 16
16 RES teat heaking acti FR939 4 km 1024k 37min A7 henfh 000 bar a2 SEA39 4 k. 1024k 37er
16 ‘Wamming lamp on 4308 km 61h 32mn 2h/h 0.00 bar in 3430 8 km &1h 32n
17 Waring lamp en 30,3 km §1h 32mn A kah 1,00 L 2305k 61h 3
18 RS5S besl Leskarg ach A28 ki 1026 130 23k 0.00 bae 87 AL Ik 1026 130
19 Watrang b on AEA Dk Fh P50 T4 ken'h 000 har 511 A4 3 ke Tih e
M RES test heaking acti F9124 6 km 1027h 17min 44 ek 000 b an S9124 5 ko 1027k 170
A Waening Lo on AN8.0km £4h 4 & kavh 0.00 bar i1 AT181 km 9 15
Wasrang L o) 53428 km 5h 57 18 havh 0.00 bar 261 528k 95h 570
23 Wenng lemp on D2k Foh 5fmn 13 kh 1.85bar 3 G329 kan oh i
24 HSS best beaking ach SN2 km T h 41 H ken/h OO0 bar 1281 L 9 T2 Al
25 \WWaning lamp oo 0264 km 107h 14min 14 k/h 0.00 bar 3 E025.7 km 107h 16
26 RSS tesi beaking acii 592421 km 1030 33min 37 kv 0.00 bar 115 S33421 ke 1030n 3
27 RSS et Leakirng achi 535239 kim 10406 DBuin 3 kavh 0,00 ban 1081 55324.0 kan 1040h 08a
& Weneng lerp on B044 ki 118h T 16 kmh 000 bar rad 1} B4 kan 1Eh T
29 Waening b on 7104 ko 133h Smin 10 ken/h 000 bar 51t TN 6 km 135 16
30 ABS coniral 79926 km 141h 43min 1 kenh 7.20 b 4 TIBZE ki 141h 49
3 Warning lsmp on 85395 km 1510 11min 3 k/h 0.00 bar 561 5401 km 161h 3
32 RSS el Leakirn acti 595642 kim 10406 A0 A5 kavh 0.00 bt 1081 553643 kan 1040k 40
J3 HSS besh beakung ach SIS0 k. V040 St 0.00 bar 0.2t SEH0 ke 10400 -
i I

fComMI <> CanZav

Gli eventi verificatisi durante la marcia vengono rappresentati in forma tabellare.
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Grazie ad una funzione di filtraggio & possibile modificare I'indicazione in maniera

tale da rappresentare soltanto singoli tipi di eventi.

Vengono visualizzati gli eventi seguenti:

ABS ctrl interventions (regolazioni ABS)

RSS test brake actions (frenate di test RSS)

RSS decelaration brakings (frenate di decelerazione RSS)

Warning lamp on (spia d'avvertimento on) (disponibile solo per TEBS E)
Brake pad worn (usura pastiglie) (disponibile solo per TEBS E)

Tyre pressure too low (pressione pneumatici troppo bassa) (disponibile solo per

TEBS E)

GIO-FKA () (FKA = ingresso analogico liberamente configurabile) funzione
(disponibile solo per TEBS E)

GIO-FKD () (FKD = ingresso digitale liberamente configurabile) funzione
(disponibile solo per TEBS E)

Other (altro) (disponibile solo per TEBS E)

Per ogni evento sono disponibili informazioni dettagliate. Queste informazioni
possono essere rappresentate (purché disponibili, altrimenti ,---“ ) come:

Type (tipo di) (evento)

Odometer reading (chilometraggio) (all'inizio di un evento)

Operating hours/Date (ore di esercizio/data) (all'inizio di un evento)

Speed (velocita)

Control pressure (pressione di comando)

Aggregate load (carico sull'aggregato)

Kilometre reading (End) (chilometraggio (fine)) alla fine dell'evento
Opterating hours/Date (End) (ore di esercizio/data (fine)) alla fine dell'evento

WABCO
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7.5

Guarnizione d'attrito
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ICOML <-> CAN 24V

Cronologia guarnizioni d'attrito

Nella scheda Brake Lining (Guarnizione d'attrito) vengono rappresentati i 5 ultimi

cambi documentati delle guarnizioni d'attrito.

In forma tabellare qui viene indicato a quale chilometraggio ossia dopo quante ore
d'esercizio le guarnizioni d'attrito sono state riconosciute come usurate ossia
sostituite. In base a questi dati € possibile rilevare e quindi visualizzare i tempi di

inattivita e di marcia con lo spessore residuo.

In una rappresentazione grafica viene indicato il tempo di inattivita e di marcia con

lo spessore residuo della guarnizione d'attrito di ogni set.
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7.6  Confronto alungo/breve termine
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Nella scheda Long-/Short-term comparison (Confronto lungo/breve termine) viene
eseguito un confronto dei dati a lungo termine (tutta la durata della centralina ECU)
con i dati a breve termine (periodo di registrazione della memoria trip).

Vengono rappresentati i seguenti valori, in forma tabellare e grafica:

Average control pressure (Pressione di controllo media)
Braking frequency (Frequenza di frenata)

ABS interventions (interventi ABS)

RSS interventions, stage 1 (interventi RSS, stage)

RSS interventions, stage 2 (interventi RSS, stage 2)
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