Trailer EBS E Modulator: Ztacza kabli i rurek
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Kable do potaczenia z modulatorem Trailer EBS E
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Instrukcja instalowania

Montaz przewodow rurowych

Zespot przewodu

Uzyé rurke plastikowa wg DIN 74324, 73378 lub ISO 7628. Procedura demontazu N ] Ty + Otwérz 26ty suwak w celu zablokowania przed podiaczeniem lub
Rurki przycinac pod katem Zaznaczyé dlugose Rurke wcisnaé Umiesé narzedzie odblokowujace® na wezu 1 R | R peglieizczald IEENEDE PR TR ED
prostym. 0 wiozenia (L) na L catkowicie do waska strong skierowang w strone zlacza § 3 | o ( s(e'n.JJacej, Lo " .
Dopuszcza sig maks. rurze, np. za dna ztgcza. $rubowego. Zamknij narzedzie, aby upewni¢ | o dedlgmzs _zna]duje AR BOZYCH zablqkowane}, _do Jego
odchylke 15°. - - pomoca tasmy - - sie, ze przylega do przewodu, a nastepnie T max. odblokowania mozna uzy¢ klucza ptaskiego rozmiar 13 (AF13) (1).
samoprzylepnej. wepchnij je do zlacza. 300 mm . Wyciqgnaé suwak recznie do oporu, aby umozliwi¢ dostep do
R wiyczki.
Aby zainstalowa¢ przewody elastyczne, nalezy wiozy¢ adapter weza do ztacza. Wyciagnij rurke ze zlgczki ruchem obroto- o W‘piyc’ wtyczke (_Iub za_s’lepvke) pionowo (2? d_o odpowiedniego
tacznik do rurki Zigczka weza Przewod hamulcowy  Waz zacisnaé po 500 mm E’yén Podczas tej CZynn?$ci na'?dne musi I R>10x0 g’gﬁg‘;"fd""s‘k' Steacsipdiat Sizasiiasvicioniazss
TeEl rzymywane czce. Po wycia- i "
plastikowej 893 129467 4 11,5%3,5 mm v ¢ przytrzymywane w ziacz wycig Zabezpiecz kable (maks. 300 mm od ECU) za pomoca « Weisnij wiyczke do gniazda (2) z pewna sita | weiénij suwak
gnieciu rurki wyjmij narzedzie. k kablowych (T)
I S — S blokujgcy z powrotem do pierwotne] pozycji (3).
e — P T T DEED TR D R DT, - Zaczep suwaka zatrzasnie sig w jednostoe sterujacej. Prawidiowe
i——— 500mm —* suwaka jest |

©212%1,5 mm punktach mocowania.
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