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1.1

1.2

Informacje o dokumencie

Informacje o dokumencie

Zakres obowigzywania

Niniejszy dokument dotyczy nastepujgcych numerow czesci WABCO:

4461922100
4461922110

Uzywane symbole

i Wazne informacje, wskazowki lub rady

Tekst opisu
— Pojedyncza czynnos¢
1. Czynnosé 1
2. Czynnos¢ 2
= Wynik operaciji

Lista
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Podstawowe zasady bezpieczenstwa

Zastosowanie zgodnie z przeznaczeniem

SmartBoard jest elektronicznym modutem sterowania, przeznaczonym do stosowania w naczepach
i przyczepach z elektronicznym uktadem hamulcowym (TEBS).

Oczywiste naduzycie

SmartBoard ze zintegrowanym akumulatorem (446 192 210 0) nie moze by¢ montowany

w pojazdach przewozgcych tadunki niebezpieczne. Wiecej informacji zawiera

rozdziat "2.8 SmartBoard do pojazdéw przewozgcych tadunki niebezpieczne ADR (GGVS)",
strona 9.

Kwalifikacje i wiedza personelu

Ta publikacja jest skierowana do personelu warsztatow pojazdow uzytkowych, posiadajgcych
specjalistyczng wiedze z zakresu elektroniki pojazdéw oraz do kierowcéw pojazddw.

Struktura i wyjasnienie ostrzezen

Ostrzezenia majg nastepujgcy strukture:

» Ostrzezenie i piktogram

* Prawidtowe okreslenie zagrozenia

*  Opis skutkdw niezauwazenia zagrozenia

*  Opis $rodkoéw zapobiegajgcych zagrozeniu

NIEBEZPIECZENSTWO

Oznacza niebezpieczenstwo, ktérego nieunikniecie z catg pewnoscig spowoduje $mieré lub
powazne obrazenia ciata.

Oznacza niebezpieczenstwo, ktérego nieunikniecie moze spowodowac smier¢ lub powazne
obrazenia ciafa.

PRZESTROGA

Oznacza niebezpieczenstwo, ktérego nieunikniecie moze spowodowac lekkie lub sredniociezkie
obrazenia ciata.

Oznacza niebezpieczenstwo, ktdrego nieunikniecie moze spowodowac szkody rzeczowe.




Podstawowe zasady bezpieczenstwa

2.5

2.6

Ogoblne zasady bezpieczenstwa

Stosowac sie do wszystkich wymagan bezpieczenhstwa, polecen i informacji zawartych
w niniejszym dokumencie, aby unikng¢ szkéd na zdrowiu i zyciu lub szkéd rzeczowych.

Przestrzegac¢ lokalnych i krajowych przepiséw o zapobieganiu nieszczesliwym wypadkom.
Przestrzega¢ wymagan i instrukcji producenta danego pojazdu.

Przez caty czas wykonywania montazu zwraca¢ uwage na absolutng czystosc¢.

Zapewnic¢, aby miejsce pracy byto suche oraz wystarczajgco przewietrzane i oswietlone.
Zabezpieczy¢ pojazd klinami podkladanymi przed przemieszczaniem.

Upewni¢ sie, ze podczas pracy przy uktadzie hamulcowym nie nastgpi aktywacja hamulca
roboczego. Zamocowac na kierownicy dobrze widoczng informacje o wykonywaniu prac
w pojezdzie.

Stosowac wytgcznie czesci zamienne dopuszczone przez WABCO lub producenta pojazdu.
Nie uzywac¢ narzedzi napedzanych silnikiem do dokrecania i demontazu.

Nigdy nie otwiera¢ obudowy modutu SmartBoard (z wyjgtkiem komory akumulatora urzgdzenia
446 192 210 0 do wymiany akumulatora), gdyz w przeciwnym razie wygasnie gwarancja.

Srodki ochrony indywidualnej

W celu unikniecia obrazen ciata podczas montazu nalezy nosic¢ srodki ochrony indywidualne;j:
« Buty ochronne
*  Okulary ochronne

* Rekawice ochronne

e Ochrona stuchu




Podstawowe zasady bezpieczenstwa

2.7 Unikanie powstawania tadunkéw elektrostatycznych
i niekontrolowanych roztadowan (ESD)

Niebezpieczenstwo pozaru spowodowanego przez akumulator litowo-jonowy!

W razie wypadku lub nieprawidtowej obstugi uszkodzone lub wadliwe akumulatory litowo-
jonowe mogg spowodowac trudny do ugaszenia pozar. Dlatego stosowanie modutu SmartBoard
z zasilaniem akumulatorowym (numer produktu 446 192 210 0) w pojazdach przewozgcych
tadunki niebezpieczne jest zabronione.

— W pojazdach przewozacych tadunki niebezpieczne nalezy montowa¢ SmartBoard bez
akumulatora (numer katalogowy 446 192 211 0).

Podczas konstruowania i budowy pojazdu nalezy pamiegtac, by:

— Zapobiegac¢ réznicom potencjatéw pomiedzy podzespotami (np. osiami) i ramg pojazdu
(podwoziem).
Zapewni¢, by op6r miedzy metalowymi czesciami podzespotdw a ramg pojazdu byt nizszy niz
10 oméw (< 10 om).
Potgczy¢ z ramg poruszajgce sie lub izolowane czesci pojazdu, jak np. osie w sposéb
przewodzgcy prad.

— Zapobiegac¢ powstaniu réznicy potencjatéw miedzy pojazdem silnikowym a ciggnionym.
Zapewni¢, aby takze w przypadkach, gdy metalowe czesci pojazdu silnikowego i przytgczonej
przyczepy/naczepy nie sg potgczone przewodem, istniato przewodzace elektrycznie potgczenie
przez sprzeg (czop gtéwny i siodto, zaczep z trzpieniem).

— Podczas mocowania ECU do ramy pojazdu zastosowac elektrycznie przewodzgce potgczenia
Srubowe.

— Stosowac wytgcznie przewody zgodne ze specyfikacjg WABCO lub oryginalne przewody
WABCO.

— Uktadac¢ przewdd wewnatrz metalowych pustych przestrzeni (np. wewnatrz podituznicy ceowej)
lub za metalowymi i uziemionymi ostonami ochronnymi, w celu minimalizacji wptywu pdl
magnetycznych.

— Unikac¢ stosowania tworzyw sztucznych, poniewaz mogtyby powodowaé powstawanie tadunkéw
elektrostatycznych.

Podczas wykonywania napraw i prac spawalniczych w pojezdzie nalezy pamietac, by:
— Odtgczy¢ zaciski akumulatora, jezeli jest on zamontowany w pojezdzie.

— Roztagczy¢ potgczenia przewodow od zespotdw i podzespotdw i zabezpieczy¢ wtyki i przytgcza
przed zanieczyszczeniami i wilgocia.

— W przypadku spawania, potgczenie masy do spawarki nalezy wykonywac zawsze bezposrednio
do metalu obok spawanego miejsca, aby zapobiec powstawaniu pdl magnetycznych i przeptywu
pradu przez przewody albo podzespoty. Zwréci¢ uwage na dobry przeptyw prgdu — usungé
pozostatosci lakieru lub rdzy.

— Zapobiega¢ dziataniu wysokiej temperatury na zespoty i przewody podczas spawania.
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2.8

SmartBoard do pojazdoéw przewozacych tadunki
niebezpieczne ADR (GGVS)

Do stosowania w pojazdach przewozgcych tadunki niebezpieczne opracowana zostata wersja
SmartBoard bez wewnetrznego akumulatora (numer produktu 446 192 211 0).

Wymiary przytaczy, ztacza przewodow i montaz pozostajg bez zmian (patrz rozdziat "4 MontaZz",
strona 15).

Obstuga jest identyczna z obstugg wersji standardowej (numer produktu 446 192 210 0). Niektére
funkcje sg ograniczone wskutek pracy SmartBoard 446 192 211 0 bez zasilania akumulatorowego:

« Brak funkcji daty i godziny
* Brak mozliwosci zapisywania komunikatow

* Brak wewnetrznego licznika kilometréw w SmartBoard (nadal pokazywany jest przebieg
Trailer EBS w kilometrach)

+  Wyswietlanie informacji na wy$wietlaczu tylko przy zapewnieniu zewnetrznego zasilania
elektrycznego przyczepy/naczepy

SmartBoard SmartBoard do pojazdéw przewozacych
tadunki niebezpieczne ADR

4461922110

4461922100

g i

ADR ADR

Atest ADR / GGVSE do pojazdéw transportujacych tadunki niebezpieczne

|

WABCO dostarcza ekspertyzy ADR / GGVSE dla niektérych pojazdéw transportujgcych
tadunki niebezpieczne.

Prosze skontaktowac sie z partnerem WABCO, aby uzyska¢ ekspertyze ADR / GGVSE dla
swojego pojazdu.
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Opis systemu

SmartBoard jest wyswietlaczem poktadowym przeznaczonym do monitorowania danych

z podtgczonych systemoéw elektronicznych. Awarie, licznik kilometrow, informacje o obcigzeniu,
wskaznik zuzycia oktadzin hamulcowych i inne informacje sg pokazywane na monochromatycznym
wyswietlaczu graficznym LCD. Dodatkowo mozna sterowac¢ kilkoma funkcjami przyczepy/naczepy
(np. funkcjami zawieszenia pneumatycznego).

SmartBoard jest montowany na ramie przyczepy/naczepy. Urzadzenie jest wyposazone kabel, ktory
taczy je z wtykiem diagnostycznym przyczepy/naczepy lub bezposrednio ze sterownikiem.

Zasilanie elektryczne zapewnione jest przez kabel diagnostyczny z podtgczonego systemu lub przez
zintegrowany akumulator (SmartBoard 446 192 210 0). Niektére z danych podtaczonego systemu
(np. komunikaty o btedach, zuzycie oktadzin hamulcowych lub dane eksploatacyjne) sg zapisywane
w SmartBoard podczas pracy systemu. Dane te mozna odczytacé, jesli podtgczony system nie ma
zasilania.

SmartBoard moze zastgpi¢ rézne urzadzenia, ktére sg opcjonalnie instalowane w przyczepach,
takie jak licznik kilometrow w piascie kota, wskaznik obcigzenia osi, wskaznik zuzycia okfadzin
hamulcowych i wskaznik cisnienia w oponach (OptiTire™).

Opcjonalnie, SmartBoard moze pracowac jako samodzielny licznik kilometréw, wykorzystujac
predkos¢ obrotowg kota mierzong przez podtgczony czujnik predkosci obrotowej kota ABS.

W tym przypadku SmartBoard musi by¢ zasilany przez zintegrowany akumulator (SmartBoard
446 192 210 0).

SmartBoard jest kompatybilny z TEBS E (od wersji E 4).
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3.1

Dane techniczne

|\ —

229.20

700 |
98.98

10.00

86.50

Ustawienie 90°

222.L0

10.00

Ustawienie 55°

Wymiary dtug. x szer. X wys. (mm)

229,2 x 171,0 x 86,5 (ustawienie 90°)
222,4 x 171,0 x 116,0 (ustawienie 55°)

0.50 (446 192 211 0)

Masa 0.53 (446 192 210 0)
Napiecie robocze (V) 8 do 32
Temperatura robocza (°C) -40 do 65
Temperatura robocza wyswietlacza (°C) -30 do 65

Krétkotrwata odpornosé na temperature (°C)

maks. 85 (1 godzina)

Klasa ochronnosci (z zamknietg pokrywag
ochronng)

IP6KOK

11
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3.2 Przylacze

SmartBoard musi by¢ podtgczony do 8-stykowego wtyku HDSCS (Heavy Duty Sealed Connector)
(MCP, kod B) dla pojazdéw przemystowych i uzytkowych.

Styk Przyporzadkowanie

CAN low

CAN high

Czujnik predkosci obrotowej kota

Czujnik predkosci obrotowej kota

Wolne

Wolne

Przytgcze zasilania elektrycznego

0 N ok WIN -

Masa

12
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3.3

Konfiguracja systemu

Zakres funkcji SmartBoard jest zalezny od wersji Trailer EBS / Trailer ABS oraz podzespotéw
zamontowanych w przyczepie.

SmartBoard jest kompatybilny z nastepujgcymi podzespotami (dostepnymi oddzielnie):

Zawor sterujgcy osi unoszonej

Zawor elektromagnetyczny ECAS
OptiTire™

Wskaznik zuzycia oktadzin hamulcowych (BVA)

Modulator

Zawor sterujgcy
0sig unoszong

Zawor elektro-

magnetyczny ECAS OptiTire™

SmartBoard

13
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3.4
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Zgodnos¢ z normami

Dokument

ISO 10605

Nazwa

Pojazdy drogowe — Metody badania zaktocen elektrycznych
powodowanych przez wytadowania elektrostatyczne

Wersja

2008-07

ISO 16750-2

Pojazdy drogowe — Warunki srodowiskowe oraz badania urzgdzen
elektrycznych i elektronicznych — Czes¢ 2: obcigzenia elektryczne

2012-11

ISO 16750-3

Pojazdy drogowe — Warunki srodowiskowe oraz badania urzgdzen
elektrycznych i elektronicznych — Czes¢ 3: obcigzenia mechaniczne

2012-12

ISO 16750-4

Elektryczne i elektroniczne wyposazenie pojazdéw — Warunki
Srodowiskowe — Czesc¢ 4: obcigzenia klimatyczne

2010-04

ISO 16750-5

Elektryczne i elektroniczne wyposazenie pojazdéw — Warunki
Srodowiskowe — Czesc¢ 5: obcigzenia chemiczne

2010-04

ISO 7637-2

Pojazdy drogowe — Zaktdcenia elektryczne przewodzone
i sprzezone — Czes¢ 2: zaktdécenia elektryczne przewodzone
w przewodach zasilajgcych

2011-03

ISO 7637-3

Angielski tytut:

Road vehicles - Electrical disturbances from conduction and
coupling - Part 3: Electrical transient transmission by capacitive and
inductive coupling via lines other than supply lines

2007-07

CISPR 25

Angielski tytut:

Vehicles, boats and internal combustion engines - Radio
disturbance characteristics - Limits and methods of measurement
for the protection of on-board receivers

2008-03

ISO 11452-4

Pojazdy drogowe — Badania podzespotdéw, metody okreslania
zaktocen elektrycznych powodowanych przez krotkotrwate
wypromieniowanie energii elektromagnetycznej — Czes$¢ 4: metoda
wzbudzania wigzek kablowych

2011-12

ISO 20653

Pojazdy drogowe — Stopnie ochrony (kod IP) — Ochrona przed
ciatami obcymi, wodg i kontaktem — Wyposazenie elektryczne

2013-02




Montaz

4 Montaz

W pojazdach przewozacych tadunki niebezpieczne instalowa¢ wytgcznie wersje SmartBoard
bez wiasnego akumulatora (patrz rozdziat "2.8 SmartBoard do pojazdéw przewozgcych tadunki
niebezpieczne ADR (GGVS)", strona 9).

4.1 Czynnosci przygotowawcze

— Przed rozpoczeciem montazu, dozbrajania, naprawy lub wymiany SmartBoard nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami podanymi tutaj: rozdziat "2 Podstawowe zasady
bezpieczenstwa", strona 6.

— Odtgczyc¢ zasilanie elektryczne od pojazdu ciggnacego.

— Zabezpieczy¢ pojazd przed niebezpieczenstwem zwarcia elektrycznego. W tym celu nalezy
postepowac zgodnie z nastepujgcymi instrukcjami: rozdziat "2.7 Unikanie powstawania
tadunkow elektrostatycznych i niekontrolowanych roztadowan (ESD)", strona 8.

— Wybra¢ miejsce montazu na ramie pojazdu, ktére jest tatwo dostepne dla uzytkownika
i do ktérego mozna dotrze¢ za pomocg planowanego przewodu przytgczeniowego.

— Wybrane miejsce montazu musi by¢ chronione przed wodg rozpryskows.

4.2 Ustawienie

SmartBoard moze by¢ ustawiony pod dwoma réznymi kgtami (90° i 55°):

Ustawienie 90° Ustawienie 55°
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Montaz

Zmiana ustawienia

— Rozsuna¢ dwa zatrzaski mocujgce od tylu SmartBoard na zewnatrz (1) i jednoczesnie
wyciggnac je z uchwytow.

— Przetozy¢ uchwyty z jednej strony na drugag (2).
— Wocisnagé uchwyty w prowadnice, az zostang one styszalnie zatrzasniete.

= Ustawienie SmartBoard zostato zmienione.
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Montaz

4.3 Montaz w pojezdzie
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— Do wykonywania otworéw nalezy skorzysta¢ z wymiaréw podanych na rysunku technicznym
(rozdziat "5 Obstuga", strona 18).

— Zamocowac¢ SmartBoard do ramy pojazdu uzywajgc czterech srub M8, ktére nalezy dokrecic.
Maksymalny moment dokrecania: 15 Nm.

— Utozy¢ przewody zgodnie ze schematem potaczen réwnolegle do istniejgcych wigzek
przewodow. Z naddatku dtugosci zrobi¢ duze petle.

— Potgczy¢ SmartBoard z modulatorem Trailer EBS. Wcisng¢ wtyk przewodu z dociskiem
do ztgcza wtykowego. Do wszystkich przytgczy muszg by¢ poditgczone kable. Wolne przytgcza
nalezy zaslepic.

— Mocowac¢ kable tylko do elementéw sztywnie potgczonych z podzespotem, np. do ramy
pojazdu. Zamocowanie do elastycznych elementéw moze spowodowaé oderwanie kabli oraz
nieszczelnosci.

— Wityki i przewody nalezy zamocowac w taki sposéb, aby ztgcza wtykowe nie byty poddawane
dziataniu naprezen rozciggajgcych albo sit poprzecznych. Nalezy unika¢ uktadania przewodéw
na ostrych krawedziach lub w poblizu agresywnych mediéw (np. kwasow).

— Zamocowa¢ przewody w odlegto$ci maks. 30 cm za urzadzeniem, np. za pomocg opaski
kablowe;.
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Obstuga

5 Obstuga

— Nacisng¢ dowolny przycisk, aby uruchomi¢ SmartBoard.

= Pojawia sie menu gtéwne.

i Jesli poziom natadowania wewnetrznego akumulatora jest zbyt niski, SmartBoard
z zasilaniem akumulatorowym (numer produktu 446 192 210 0) moze sie nie uruchomic.

Symbole

Aktywne funkcje sg wyswietlane w sposob inwertowany.

Aktywna funkcja Nieaktywna funkcja

& O

Obstuga SmartBoard w menu gtéwnym

3 2

Przyciski majg nastepujgce funkcje w menu gtéwnym:

— Nacisngc jeden z przyciskow 1, aby wybra¢ funkcje SmartBoard, ktéra jest wyswietlana obok
danego przycisku.

— Nacisngc¢ przycisk 2, aby poruszac¢ sie po réznych stronach menu gtéwnego.

— Nacisng¢ przycisk 3, aby powrdci¢ do pierwszej strony menu gtéwnego.

18




Obstuga

Obstuga SmartBoard w podmenu

3 2

W podmenu przyciski majg nastepujgce funkcje:

Wyswietlacz

Nacisng¢ jeden z przyciskow 1, aby wybrac¢ funkcje SmartBoard, ktéra jest wyswietlana obok
danego przycisku.

Nacisng¢ przycisk 2, aby poruszac¢ sie po réznych stronach funkgciji.
Nacisngc¢ przycisk 3, aby powrdci¢ do nastepnego wyzszego poziomu menu.

Nacisngc¢ i przytrzymac przycisk 3 przez dwie sekundy, aby powrdci¢ do ostatniej strony
wyswietlanego menu gtéwnego.

Poszczegolne obszary wyswietlacza pokazujg
nastepujgce informacje:

1 Funkcje, informacije.

2 Komunikaty diagnostyczne i aktywne systemy.

W podmenu widoczna jest rowniez informacja, w ktorym
podmenu znajduje sie aktualnie uzytkownik. Ponadto
pokazywane sg tu ostrzezenia.

_ 144 3 Aktualna strona danego menu.
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Funkcje

6 Funkcje

llustracje przedstawione w tym rozdziale mogg czesciowo rézni¢ sie od rzeczywistych
widokow. W zaleznosci od konfiguracji pojazdu (przyczepa z dyszlem, przyczepa z osig
centralng, naczepa, liczba osi itp.) wskazania na wyswietlaczu lub poszczegdlne funkcje
mogag sie zmieniac.

|t

Aby zilustrowa¢ dziatanie modutu SmartBoard, w kolejnych rozdziatach do przyciskéw przypisane sg
nazwy zgodnie ze schematem przedstawionym ponize;j:

Strona gtéwna Dalej

6.1 Zawieszenie pneumatyczne ECAS

Jezeli system ECAS jest zainstalowany, nalezy go najpierw podnies¢ do normalnego
poziomu. Zamontowane osie unoszone muszg by¢ opuszczone.

| i

Dla prawidtowej pracy systemu wszystkie stany obcigzenia muszg by¢ skalibrowane.
Patrz w tym celu rozdziat "6.17.3 Kalibracja nacisku na osie", strona 39.

Reczne podnoszenie lub opuszczanie zawieszenia pneumatycznego (ECAS) lub wybor wstepnie
zdefiniowanych poziomow.

SmartBoard — ECAS
Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4
2 . Rodnoszen!e Poziom pamieci 5
i opuszczanie podwozia
3 Poziom jazdy Wytgcznik poziomu 6
roztadunku
St'rona Powrdt dg menu Bez funkgji Dalej
gtéwna gtéwnego
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Funkcje

6.1.1

SmartBoard — ECAS > podnoszenie i opuszczanie podwozia

Regulacja 1-punktowa

Przycisk Opis

2

Strona
gtéwna

6.1.2

SmartBoard — ECAS > podnoszenie i opuszczanie podwozia

Bez funkcji

Opuszczanie podwozia

Bez funkcji

Powrét do menu ECAS

Regulacja 2-punktowa przyczepy z dyszlem

Przycisk Opis

Strona
gtéwna

Sterowanie z przodu

Opuszczanie podwozia

Bez funkcji

Powrét do menu ECAS

WABCO

SmartBoard

WABCO SmartBoard

Opis

Bez funkcji

Podnoszenie podwozia

ECAS Stop

Bez funkcji

Opis

Sterowanie z tytu

Podnoszenie podwozia

ECAS Stop

Nastepna strona

Przycisk

Dalej

Przycisk

Dalej
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Funkcje

6.1.3 Regulacja 2-punktowa naczepy

SmartBoard — ECAS > podnoszenie i opuszczanie podwozia

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

Sterowanie po lewej Sterowanie po prawej

1 . . 4
stronie stronie
2 Opuszczanie podwozia Podnoszenie podwozia 5
3 Bez funkcji ECAS Stop 6
St'rona Powrét do menu ECAS Nastepna strona Dalej
gtéwna
6.1.4 Poziom jazdy
SmartBoard — ECAS > poziom jazdy
Przycisk Opis Opis Przycisk
WABCO SmartBoard
1 Wybér poziomu jazdy 2 Wybér poziomu jazdy 4 4
2 Wybor poziomu jazdy 3 Bez funkcji 5
3 Bez funkcji Bez funkcji 6
Strona Powrot do menu ECAS Bez funkcji Dalej

gtéwna
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Funkcje

6.1.5 Poziom pamieci

SmartBoard — ECAS > poziom pamieci
Przycisk Opis

WABCO

1 Bez funkcji

Wybér lub zapis
2 poziomu pamieci 1
(przytrzymac nacisniety)

3 Bez funkcji
;g&:z Powrdét do menu ECAS
6.2 Wskazanie nacisku na os

Wskazanie nacisku na o$ i stanu (podniesiona, opuszczona).

SmartBoard — nacisk na o$
Przycisk Opis

WABCO
1 Bez funkcji
2 Bez funkcji

3 Bez funkcji

Strona Powrét do menu
gtdbwna gtébwnego

SmartBoard

SmartBoard

Opis

Bez funkcji

Wybor lub zapis
poziomu pamieci 2
(przytrzymacé
nacisniety)

Bez funkcji

Bez funkcji

Opis

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Przycisk

Dalej

Przycisk

Dalej
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Funkcje

6.3

Bounce Control (Kontrola Bujania)

SmartBoard — Bounce Control (Kontrola Bujania)

Przycisk Opis

Strona
gtébwna

6.4

Zuzycie oktadzin hamulcowych w porzadku

24

WABCO SmartBoard

Bez funkcji

Bez funkcji
Aktywacja

i dezaktywacja funkcji
Bounce Control

Powrét do menu
gtébwnego

Zuzycie oktadzin hamulcowych

Wskazanie stanu oktadzin hamulcowych:

Opis

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Przycisk

Dalej

Osiggnieta granica zuzycia oktadzin hamulcowych




Funkcje

6.5

Zwalnianie hamulcow

Tymczasowe zwolnienie hamulcow.

SmartBoard — zwalnianie hamulcéw

Przycisk Opis

Strona
gtébwna

6.6

Bez funkcji

Bez funkcji

Zwalnianie hamulcow
(przytrzymac nacisniety)

Powrét do menu
gtéwnego

WABCO

Dtugos¢ przyczepy

Wskazanie dtugosci przyczepy.

SmartBoard — dlugos¢ przyczepy

Przycisk Opis

Strona
gtéwna

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Powrét do menu
gtéwnego

WABCO

SmartBoard

SmartBoard

Opis

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Opis

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Przycisk

Dalej

Przycisk

Dalej
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Funkcje

6.7 Pamie¢ diagnostyczna

Wyswietlanie aktualnych i zapisanych komunikatéw o btedach.

SmartBoard — pamieé¢ diagnostyczna

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4
2 Bez funkcji Bez funkcji 5
3 Poprzedni komunikat Nastepny komunikat 6
St'rona Powrot d? men Nastepny komunikat Dalej
gtébwna gtéwnego
llustracja Opis
System System wysytajgcy komunikat (np. TEBS E) — pokazywany w lewej gérnej czesci wyswietlacza.
Lampka Pokazywana jest lampka ostrzegawcza: Aktualny komunikat (usterka musi by¢ usunieta).
ostrzegawcza

Lampka ostrzegawcza nie jest pokazywana: Nieaktualny komunikat (zapisany w pamieci
diagnostycznej ECU).

Kod Kod komunikatu.
Data Data w chwili pojawienia sie komunikatu.
Czas Czas w chwili pojawienia sie komunikatu.

Wystgpienie | Przebieg w kilometrach w chwili pojawienia sie komunikatu.

Status Aktualny albo zapisany komunikat.
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Funkcje

6.8 Elektroniczny hamulec postojowy

1 Elektroniczny hamulec postojowy moze by¢ tak skonfigurowany, aby mogt zostaé
tymczasowo lub trwale dezaktywowany. Jesli nie mozna trwale dezaktywowaé hamulca
postojowego, opcja ta nie pojawia sie w menu.

Aktywowanie i (trwate) dezaktywowanie elektronicznego hamulca postojowego.

SmartBoard — elektroniczny hamulec postojowy

Przycisk Opis

WABCO SmartBoard
1 Bez funkcji
2 Trwata dezaktywacja
3 Dezaktywacja
Strona Powrot do menu
gtdbwna gtébwnego
6.9 Sterowanie osi unoszonych

Opis

Bez funkcji

Bez funkcji

Aktywacja

Bez funkcji

Przycisk

Dalej

Reczne podnoszenie i opuszczanie, OptiTurn™, obstuga wspomagania przy ruszaniu i OptiLoad™,
dezaktywacja osi unoszonych.

SmartBoard — sterowanie osi unoszonych

Przycisk Opis

1 Sterowanie osi
unoszonych

2 OptiTurn™

3 Wspomaganie przy
ruszaniu

Strona Powrét do menu
gtéwna gtéwnego

WABCO

SmartBoard

Opis

OptiLoad™

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Przycisk

Dalej
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Funkcje

6.9.1 Sterowanie osi unoszonych

SmartBoard — sterowanie osi unoszonych > sterowanie osig unoszong

Przycisk Opis Opis

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji
2 Bez funkcji Bez funkcji
3 Podnoszenie osi Opuszczanie osi
unoszonej unoszonej
Strona Powro6t do sterowania "
X . Bez funkcji
gtéwna osi unoszonych
6.9.2 Dezaktywacja osi unoszonych
SmartBoard — sterowanie osi unoszonych > dezaktywacja osi unoszonych
Przycisk Opis Opis
WABCO SmartBoard
1 Bez funkcji Bez funkcji
2 Bez funkcji Bez funkcji

Aktywacja lub
3 dezaktywacja osi
unoszonej 1

Aktywacja lub
dezaktywacja osi
unoszonej 2

Strona Powro6t do sterowania

gtowna osi unoszonych Bez funkcji
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Przycisk

Dalej

Przycisk

Dalej




Funkcje

6.9.3

SmartBoard — sterowanie osi unoszonych > OptiTurn™

Przycisk Opis

OptiTurn™

1 Bez funkcji

2 Bez funkcji

3 Aktywacja lub

dezaktywacja

Strona Powr6t do sterowania

gtéwna osi unoszonych
Opcje OptiTurn™

WABCO

SmartBoard

SmartBoard — sterowanie osi unoszonych > OptiTurn™ > opcje

Przycisk Opis

Strona
gtéwna

Aktywacja lub
dezaktywacja
automatyki

Bez funkcji

Bez funkcji

Powrét do OptiTurn™

WABCO

SmartBoard

Opis

Bez funkcji

Bez funkcji

Opcje

Bez funkcji

Opis

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Przycisk

Dalej

Przycisk

Dalej
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6.9.4 Wspomaganie przy ruszaniu

SmartBoard — sterowanie osi unoszonych > wspomaganie przy ruszaniu

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4
2 Bez funkcji Bez funkcji 5
Aktywacja lub .
3 dezaktywacja Opcje 6
Strona Powro6t do sterowania " .
X . Bez funkcji Dalej
gtéwna osi unoszonych

Opcje wspomagania przy ruszaniu

SmartBoard — sterowanie osi unoszonych > wspomaganie przy ruszaniu > opcje

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

Aktywacja lub Sezonowe
1 dezaktywacja wspomaganie przy 4
automatyki ruszaniu
2 Wyswietlanie sezonu Bez funkcji 5
3 Bez funkcji Bez funkcji 6
Strona Powr6t do sterowania " .
X . Bez funkcji Dalej
gtéwna osi unoszonych
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6.9.5 OptiLoad™

SmartBoard — sterowanie osi unoszonych > OptiLoad™

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4
2 Bez funkcji Bez funkcji 5
Aktywacja lub .
3 dezaktywacja Opcje 6
Strona Powr6t do sterowania " .
X . Bez funkcji Dalej
gtéwna osi unoszonych
Opcje OptiLoad™
SmartBoard — sterowanie osi unoszonych > OptiLoad™ > opcje
Przycisk Opis Opis Przycisk
WABCO SmartBoard
Aktywacja lub
1 dezaktywacja Bez funkcji 4
automatyki
2 Bez funkcji Bez funkcji 5
3 Bez funkcji Bez funkcji 6
St'rona Powrét do OptiLoad™ Bez funkcji Dalej
gtéwna
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Funkcje

6.9.6 Licznik kilometrow

i Jezeli skonfigurowane warto$ci obwodu opony i liczby zebdw tarczy impulsowej nie
zgadzajg sie z warto$ciami modulatora, przed "Licznikiem kilometrow" pojawia sie znak "!".

SmartBoard — sterowanie osi unoszonych > licznik kilometréw

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4
2 Bez funkcji Bez funkcji 5
3 Bez funkgji Resetovx{anle licznika 6
kilometrow
St'rona Powrot dg menu Bez funkdji Dalej
gtéwna gtéwnego
6.10 SafeStart (Hamulec Bezpieczenstwa)
Ograniczanie predkosci podczas zatadunku lub roztadunku przyczepy wywrotki lub cysterny.
SmartBoard — SafeStart (Hamulec Bezpieczenstwa)
Przycisk Opis Opis Przycisk
WABCO SmartBoard
1 Bez funkcji Bez funkcji 4
2 Bez funkcji Bez funkcji 5
3 Aktywacja Iub Bez funkgji 6
dezaktywacja
St'rona Powrot d? menu Bez funkdji Dalej
gtdbwna gtébwnego
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Funkcje

6.11 Automatyka osi kierowanej
Aktywowanie lub blokada automatyki osi kierowane;j.

SmartBoard — blokada osi kierowanej

Przycisk Opis Opis Przycisk
WABCO SmartBoard
1 Bez funkcji Bez funkcji 4
2 Bez funkcji Bez funkcji 5
3 Aktywac;q aytomatyk! Blokada osi kierowanej 6
osi kierowanej
St'rona Powrot dg menu Bez funkgji Dalej
gtébwna gtébwnego
6.12 Nachylenie pojazdu
WysSwietlanie stopnia ostrzezenia o przechyleniu.
Przechylenie pojazdu w zakresie tolerancji Przekroczone maks. przechylenie pojazdu
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Funkcje

6.13 Sterowanie oswietleniem roboczym

SmartBoard — sterowanie oswietleniem roboczym

Przycisk Opis Opis Przycisk
SmartBoard
1 Bez funkcji Bez funkcji 4
2 Bez funkcji Bez funkcji 5
Aktywacja lub
3 dezaktywacja Bez funkcji 6
oswietlenia roboczego
St'rona Powrot d9 menu Bez funkgji Dalej
gtébwna gtéwnego
6.14 Hamulec rozktadarki
SmartBoard — hamulec uktadarki do asfaltu
Przycisk Opis Opis Przycisk
WABCO SmartBoard
1 Bez funkcji Bez funkcji 4
5 Obnizanie cisnienia Zwiekszanie cisnienia 5
hamowania hamowania
3 Aktywacja ll‘!b Bez funkcji 6
dezaktywacja
St'rona Powrot dg menu Bez funkgji Dalej
gtéwna gtéwnego

6.15

34

OptiTire™

Wyswietlanie cisnienia w oponach, cidnienia referencyjnego, temperatury opony, identyfikatoréw ko,
stanu akumulatora i sity sygnatu.

— Aby zmieni¢ ci$nienie referencyjne i identyfikatory kot, patrz rozdziat "6.17.8 Funkcje

OptiTire™", strona 43.

— Nacisng¢ przycisk Dalej, aby wyswietli¢ rézne dane.

— Nacisng¢ przycisk Home (Strona gtéwna), aby powréci¢ do menu gtéwnego.




Funkcje

6.16 Dowolnie konfigurowalne funkcje GIO (GIO FCF)

Dodatkowo do funkcji analogowych i cyfrowych mozna za posrednictwem diagnozy zapisywac tak
zwane moduty funkcyjne GIO. Mogg one przetwarza¢ zaréwno sygnaty wewnetrzne (np. magistrala
CAN, wewnetrzne ci$nienia, predkosci), jak i zewnetrzne wielkosci wejsciowe (np. fgcznik, czujnik
ci$nienia, SmartBoard).

Odpowiednio do sposobu zaprogramowania modutu funkcyjnego GIO mozna sterowa¢ zaréwno
sygnaty wyjsciowe jak i wewnetrzne funkcje oraz zapisywanie zdarzen w rejestratorze zdarzen.
Tym samym funkcja umozliwia realizacje niewielkich przypadkéw zastosowania, dopasowanych

do wymagan klienta.

Dowolnie konfigurowalna funkcja cyfrowa

Umozliwienie producentowi pojazdu dowolnego programowania wejscia bgdz wyjscia cyfrowego
GIO w zaleznosci od predkosci i czasow.

Dowolnie konfigurowalna funkcja analogowa

Umozliwienie producentowi pojazdu dowolnego programowania wejscia bgdz wyjscia analogowego
GIO w zaleznosci od predkosci i czasow.

Zaréwno w przypadku funkcji analogowych jak i cyfrowych obowigzuje, ze w zaleznosci od sygnatu
tgcznika i predkosci pojazdu moze na przyktad nastgpi¢ zapisanie zdarzenia lub przetgczenie
wyjscia GIO.

Parametryzacja

Ta funkcja jest wczytywana do oprogramowania diagnostycznego za posrednictwem pliku *.FCF lub *.ECU.

i W zakresie parametryzacji dowolnie konfigurowalnych funkcji prosimy o kontakt
z wtasciwym partnerem WABCO. Do ECU mozna wczytywac tylko pliki zapisane przez
WABCO.

Sterowanie GIO FCF przy uzyciu SmartBoard

Wysterowanie funkcji GIO mozna skonfigurowa¢ w oprogramowaniu diagnostycznym w taki sposéb,
ze bedg one obstugiwane przyciskiem lub przetgcznikiem.

Przycisk Przetgcznik




Funkcje

6.17 Ustawienia

Ustawienia SmartBoard

Przycisk Opis Opis Przycisk
WABCO SmartBoard
1 Jednostki Jasnosc¢ 4
2 Wygaszacz ekranu Czas i data 5
3 Kalibracja naC|sk.u Ekran giéwny 6
na osie
Strona Powrét do menu .
X X Nastepna strona Dalej
gtéwna gtéwnego
SmartBoard — ustawienia > strona 2
Przycisk Opis Opis Przycisk
WABCO SmartBoard
1 Przecigzenie osi Sortowanie funkgcji 4
Przywracanie ustawien
2 Jezyk fabrycznych 5
3 Terminacja CAN U.staW|er’1|a licznika 6
kilometréw
Strona Powrét do menu .
. X Nastepna strona Dalej
gtéwna gtéwnego
SmartBoard — ustawienia > strona 3
Przycisk Opis Opis Przycisk
WABCO SmartBoard
1 Ustawienia immobilizera Bez funkcji 4
2 Funkcje OptiTire™ Bez funkcji 5
3 Bez funkcji Bez funkcji 6
Strona Powrét do menu .
. . Nastepna strona Dalej
gtéwna gtéwnego
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Funkcje

6.17.1

Jednostki

SmartBoard — ustawienia > jednostki

Przycisk Opis

Strona
gtéwna

6.17.2

WABCO SmartBoard

Bez funkcji

W gore

Zapisz i wroc

Powro6t do ustawien

Wygaszacz ekranu

Opis Przycisk
Bez funkcji 4

W dot 5
Bez funkcji 6
Bez funkcji Dalej

Przy braku aktywnosci wyswietlany jest ekran "Informacje o przyczepie/naczepie" lub samodzielnie

utworzony ekran ("Ekran powitalny").

https://www.am.wabco-auto.com/

i Do korzystania z samodzielnie utworzonego ekranu w SmartBoard wymagane jest
oprogramowanie diagnostyczne SmartBoard. Mozna je znalez¢ pod adresem:

SmartBoard — ustawienia > wygaszacz ekranu

Przycisk Opis

Strona
gtéwna

WABCO SmartBoard

Bez funkcji

Bez funkcji

Aktywacja lub
dezaktywacja

Powro6t do ustawien

Opis Przycisk
Bez funkcji 4
Bez funkcji 5
Ustawianie czasu braku 6
aktywnosci

Dalej do "Wybér Dalej

wygaszacza ekranu"

37




Funkcje

Ustawianie czasu braku aktywnosci

Wygaszacz ekranu jest uruchamiany po pewnym okresie braku aktywnosci. Czas trwania okresu
braku aktywno$ci ustawiany jest w sekundach.

SmartBoard — ustawienia > wygaszacz ekranu

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4

2 Zmniejszanie czasu Zwiekszanie czasu 5

3 Zapisz i wro¢ Bez funkcji 6
St'rona Powrét do wygaszacza Bez funkdji Dalej
gtdbwna ekranu

Ekran powitalny

SmartBoard moze by¢ tak skonfigurowany, ze jako wygaszacz ekranu zamiast ekranu "Informacje
0 przyczepie/naczepie" uzywany bedzie samodzielnie utworzony ekran.

SmartBoard — ustawienia > wygaszacz ekranu

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4
2 Bez funkcji Bez funkcji 5
3 Aktywacja lub Wybor wygaszacza 6
dezaktywacja ekranu
Strona Kontynuowac
glowna Powrét do ustawien do "Ustawianie czasu Dalej

braku aktywnosci"
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Funkcje

Wybér wygaszacza ekranu

Przetgczanie miedzy "Informacje o przyczepie/naczepie" i "Ekran powitalny".

SmartBoard — ustawienia > wygaszacz ekranu strona 2

Przycisk Opis

1 Bez funkcji

2 W dot

3 Zapisz i wroé
Strona

gléwna Powroét do ustawien

6.17.3 Kalibracja nacisku na osie

SmartBoard — ustawienia > kalibracja nacisku na osie

Przycisk Opis

1 Bez funkcji
2 Bez funkcji
3 Reset kalibracji
Strona Powrét do menu
gtdbwna gtébwnego

WABCO

SmartBoard

WABCO SmartBoard

Opis

Bez funkcji

W goére

Bez funkcji

Bez funkcji

Opis

Bez funkcji

Bez funkcji

Start kalibraciji

Bez funkcji

Przycisk

Dalej

Przycisk

Dalej
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Funkcje

Przeprowadzanie kalibracji nacisku na osie

Kalibracja nacisku na osie w stanie pustym, czesciowo zatadowanym i catkowicie zatadowanym.
1. Wybra¢ Start kalibracji.

2. Przeczytaé instrukcje na ekranie i postepowac zgodnie z nimi.

3. Nacisng¢ Dalej (przycisk 6).

= Pojawia sie ekran do wyboru stanu zatadowania.

SmartBoard - ustawienia > kalibracja nacisku na osie

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkdji Kalibracja stanu 4
zatadowanego
Kalibracja stanu
2 Bez funkcji czesciowo 5
zatadowanego
3 Bez funkdji Kalibracja stanu 6
pustego
St’rona Powrét f:lo kallbrac_:Jl Bez funkgji Dalej
gtébwna nacisku na osie
4. Wybrac¢ stan zatadowania do kalibracji.
= Pojawia sie ekran do wprowadzania zmierzonej wartosci.
SmartBoard — ustawienia > kalibracja nacisku na osie
Przycisk Opis Opis Przycisk
WABCO SmartBoard
1 Wybrac¢ lewg strone Wybra¢ prawg strone 4
2 Zmniejszanie wartosci Zwiekszanie wartosci 5
3 Zapisz i wro¢ Bez funkcji 6
St’rona Powrét fjo kahbrac_;Jl Bez funkgji Dalej
gtébwna nacisku na osie
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Funkcje

Przyczepa z dyszlem

SmartBoard — ustawienia > kalibracja nacisku na osie

Przycisk Opis

Wybrac¢ os$ przednig
(osie przednie)

2 Zmniejszanie wartosci
3 Zapisz i wroc
Strona Powrdt do kalibracii
gtéwna nacisku na osie

6.17.4 Jasnos¢é

SmartBoard — ustawienia > jasnos$¢

Przycisk Opis

1 Bez funkcji

2 Zmniejszanie jasnosci

3 Zapisz i wroc

Strona

gléwna Powrdét do ustawien

WABCO

SmartBoard

WABCO SmartBoard

Opis

Wybrac¢ os tylng
(osie tylne)

Zwiekszanie wartosci

Bez funkcji

Bez funkcji

Opis

Bez funkcji

Zwiekszanie jasnosci

Bez funkcji

Bez funkcji

Przycisk

Dalej

Przycisk

Dalej
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6.17.5 Czas i data

SmartBoard — ustawienia > czas i data

Przycisk Opis Opis

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji
2 Ustawianie czasu Ustawianie daty
3 Wybor strefy czasowej Bez funkcji
Strona . . "
X Powrét do ustawien Bez funkcji
gtéwna

6.17.6 Ekran gtéwny
Wybrac¢ ekran, ktéry pojawia sie jako pierwszy po uruchomieniu SmartBoard.

SmartBoard — ustawienia > ekran gtéwny
Przycisk Opis Opis

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji

2 W dot W goére

3 Zapisz i wro¢ Bez funkcji
strona Powrét do ustawier Bez funkdji

gtébwna
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Funkcje

6.17.7 Przeciazenie osi
Ustawianie komunikatéw ostrzegawczych o przecigzeniu osi w zaleznosci od liczby osi.

SmartBoard — ustawienia > przecigzenie osi

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4

2 Bez funkcji Bez funkcji 5

3 Wybér liczby osi Ustawianie maks. masy 6
Strona

Powrét do ustawien Bez funkcji Dalej

gtébwna

6.17.8 Funkcje OptiTire™

Ustawianie cisnienia referencyjnego wedtug osi lub parami na osi (w przypadku ogumienia
blizniaczego) i zmienianie 1D kofa.

Ustawianie cisnienia referencyjnego

SmartBoard — ustawienia > OptiTire™

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4
2 Bez funkcji Bez funkcji 5
Zmienianie cisnienia Zmienianie osi / pary
3 . o 6
referencyjnego opon (Twin Tire)
St'rona Powrét do ustawien Nastepna strona Dalej
gtéwna
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Zmienianie ID kota

1 W przypadku czujnikéw z 8-cyfrowym ID, pierwsze dwie cyfry muszg by¢ ustawione na 0.

SmartBoard — ustawienia > OptiTire™

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4

2 Bez funkcji Bez funkcji 5

3 Zmienianie ID kotfa Wybor kota 6
St'rona Powrét do ustawien Bez funkcji Dalej
gtéwna

44




Funkcje

6.17.9  Zmienianie porzadku funkcji w menu giéwnym

1 Ustawienia fabryczne okreslajg, ze czesto uzywane funkcje sg automatycznie
porzadkowane w menu gtéwnym. Te funkcje mozna dezaktywowac¢ w ustawieniach.

1. Nacisng¢ przycisk obok funkgciji, ktérej potozenie ma zosta¢ zmienione.
2. Nacisng¢ przycisk obok funkcji, w ktérej miejscu ma zosta¢ wstawiona wybrana funkcja.
Nacisng¢ przycisk Home (Strona gtdwna), aby zapisac uktad lub anulowac te operacje.

= Funkcje zostaty zreorganizowane.

SmartBoard — ustawienia > porzgdkowanie funkcji

Przycisk Opis Opis Przycisk
SmartBoard
1 Wybér funkcji Wybér funkcji 4
2 Wybor funkciji Wybor funkciji 5
3 Wybor funkciji Wybor funkciji 6
strona Zapisz i wroc Nastepna strona Dalej
gtéwna P ep )
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Funkcje

6.17.10 Ustawienia licznika kilometrow

Ustawianie obwodu kofa i liczby zebdw tarczy impulsowe;.

SmartBoard — ustawienia > licznik kilometréw

Przycisk Opis

1 Bez funkcji
2 W dot

3 Edycja wyboru

Strona

gléwna Powrdét do ustawien

Zmienianie obwodu opon

WABCO

SmartBoard

SmartBoard — ustawienia > licznik kilometréw > obwéd opon

Przycisk Opis

1 Bez funkcji

2 Zmniejszanie cyfry

3 Zapisz i wroc

Powrét do licznika
kilometrow

Strona
gtéwna
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SmartBoard

Opis Przycisk
Bez funkcji 4

W goére 5
Przesytanie parametrow 6

z modulatora

Bez funkcji Dalej
Opis Przycisk
Bez funkcji 4
Zwiekszanie cyfry 5
Przesytanie parametréw 6

z modulatora

Zmienianie pozycji Dalej




Funkcje

Zmienianie liczby tarcz impulsowych

SmartBoard — ustawienia > licznik kilometréw > liczba tarcz impulsowych

Przycisk Opis

1 Bez funkcji
2 Zmniejszanie cyfry
3 Zapisz i wroc
Strona Powrdét do licznika
gtéwna kilometrow

WABCO SmartBoard

6.17.11 Terminacja CAN

Aktywacja lub dezaktywacja rezystora CAN w SmartBoard.

SmartBoard — ustawienia > terminacja CAN

Przycisk Opis

1 Bez funkcji
2 Bez funkcji
Aktywacja lub
3 .
dezaktywacja
St’rona Powrét do ustawien
gtéwna

WABCO SmartBoard

Opis Przycisk

Bez funkcji 4
Zwiekszanie cyfry 5
Przesytanie parametréw 6

z modulatora

Zmienianie pozycji Dalej
Opis Przycisk
Bez funkcji 4
Bez funkcji 5
Bez funkcji 6
Bez funkcji Dalej
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6.17.12 Jezyk

SmartBoard — ustawienia > jezyk

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4

2 W dot W gore 5

3 Zapisz i wroc Bez funkcji 6
strona Powrét do ustawien Bez funkcji Dalej

gtéwna

6.17.13 Zmienianie PIN / PUK immobilizera

Ustawianie nowego kodu PIN przez wprowadzenie aktualnego kodu PIN lub PUK.

SmartBoard — ustawienia > zmienianie PIN / PUK

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4

2 W dot W gore 5

3 Edytuj Bez funkcji 6
strona Powrét do informadji Bez funkdji Dalej
gtébwna
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Funkcje

6.17.14 Przywracanie ustawien fabrycznych

SmartBoard — ustawienia > ustawienia fabryczne

Przycisk Opis

1 Bez funkcji

2 Bez funkcji

3 Anuluj
St'rona Powro6t do ustawien
gtéwna

6.18 Informacja

Wyswietlanie réznych informaciji o systemie.

SmartBoard — informacja

Przycisk Opis

Informacje o przyczepie/
naczepie

2 Informacje systemowe

3 Dane ODR

Powr6t do menu
gtéwnego

Strona
gtébwna

WABCO

WABCO

SmartBoard

SmartBoard

Opis

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Opis

Temperatura

Funkcja "Zacisk 30"

Bez funkcji

Bez funkcji

Przycisk

Dalej

Przycisk

Dalej
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Funkcje

6.18.1

Informacje o przyczepie/naczepie

Wyswietlenie przeglgdu konfiguracji przyczepy/naczepy.

SmartBoard — informacje > Informacje o przyczepie/naczepie

Przycisk Opis

Strona
gtébwna

6.18.2

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Powr6t do informacii

WABCO

Informacje systemowe

SmartBoard

Wyswietlanie informaciji o zainstalowanych systemach.

SmartBoard - informacje > informacje systemowe

Przycisk Opis

Strona
gtéwna
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Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Powrét do informacii

Opis

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Opis

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Pokaz nastepny ECU

Przycisk

Dalej

Przycisk

Dalej




Funkcje

6.18.3

Dane ODR

Pokaz dane ODR (Operating Data Recorder).

SmartBoard — informacje > dane ODR

Przycisk Opis

Strona
gtébwna

6.18.4

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Powr6t do informacii

WABCO

Temperatura robocza

SmartBoard

Wskazanie temperatury roboczej przyczepy/naczepy.

SmartBoard - informacje > temperatura

Przycisk Opis

Strona
gtéwna

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Powrét do informacii

WABCO

SmartBoard

Opis

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Nastepna strona

Opis

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Bez funkcji

Przycisk

Dalej

Przycisk

Dalej
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Funkcje

6.18.5 Zacisk 30 (zac. 30)

Wskazanie napiecia zasilania przyczepy/naczepy przez akumulator pojazdu silnikowego.

SmartBoard — informacje > zac. 30

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4

2 Bez funkcji Bez funkcji 5

3 Bez funkcji Bez funkcji 6
strona Powrét do informadji Bez funkdii Dalej
gtébwna

6.19 Immobilizer

Aktywacja lub dezaktywacja immobilizera, zarzgdzanie kodami PIN i PUK.

W przypadku trzykrotnego btednego wprowadzenia osobistego numeru identyfika-
cyjnego (PIN) mozliwo$¢ dokonywania kolejnych wpiséw jest opézniona o okres
oczekiwania. Czas oczekiwania moze zosta¢ przerwany przez wprowadzenie osobistego
klucza odblokowujgcego (Personal Unblocking Key, PUK).

| e

Aktywacja lub dezaktywacja immobilizera

SmartBoard — informacje > immobilizer

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4
2 Zmniejszanie cyfry Zwiekszanie cyfry 5
3 Aktywacja lub Bez funkgji 6
dezaktywacja
Strona . . - . . .
glowna Powroét do informacii Wybér nastepnej cyfry Dalej
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Funkcje

6.20 Odblokowanie awaryjne (immobilizer)

Odblokowanie awaryjne umozliwia maksymalnie 3-krotne zwolnienie hamulca, nawet jesli

immobilizer jest wigczony. Gdy tylko pojazd sie zatrzyma, immobilizer zostanie ponownie wtgczony.

Zostanie wyswietlony pozostaty czas. Funkcja jest aktywna przy zablokowanym immobilizerze.
SmartBoard — odblokowanie awaryjne

Przycisk Opis Opis Przycisk

WABCO SmartBoard

1 Bez funkcji Bez funkcji 4
2 Bez funkcji Bez funkcji 5
Potwierdzenie
3 odblokowania Bez funkcji 6
awaryjnego
Strona Powrot do menu Bez funkgji Dalej

gtéwna gtéwnego
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Konserwacja i pielegnacja

7 Konserwacja i pielegnacja

71 Konserwacja

SmartBoard 446 192 211 0 jest bezobstugowy. Akumulator tablicy SmartBoard 446 192 210 0 musi
by¢ wymieniany w odstepach co okofo szesc lat.

7.2 Zestawy czesci zamiennych

Do SmartBoard dostepne sg nastepujgce zestawy czesci zamiennych:

Opis Numer czgsci WABCO

Zapasowy akumulator 446 192 930 2

Uchwyty 446 192 931 2

7.3 Wymiana akumulatora

SmartBoard 446 192 210 0 zawiera specjalny akumulator, ktory zasila urzgdzenie w przypadku
przerwy zasilania energig elektryczng przez pojazd silnikowy lub przyczepe/naczepe. Akumulator
nalezy wymienia¢ tylko w suchym i czystym srodowisku. Wymienny akumulator jest dostarczany
z dwoma $rubami zamiennymi, ktére muszg by¢ uzywane przy jego wymianie.

1. W razie potrzeby nalezy wymontowa¢ SmartBoard z pojazdu.

O O

2. Odkre¢ dwie sruby Torx® pokrywy komory akumulatora.
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Konserwacja i pielegnacja

7.4

3. Sciggnaé pokrywe komory akumulatora szczypcami ptaskimi.

4. Ostroznie odtgczy¢ wtyk akumulatora (unika¢ ruchoéw na boki).

o+—"°

5. Wetkng¢ wtyk zamiennego akumulatora do odpowiedniego gniazda, zwracajgc uwage
na prawidtowg biegunowo$c, i wiozy¢ go do wnetrza komory.

6. Zatozy¢ pokrywe komory akumulatora.
7. Wiozy¢ sruby zamienne.
8. Dokreci¢ sruby zamienne (maks. moment dokrecania 0,6 Nm + 0,1 Nm).

= Wymiana akumulatora zostata zakohczona.

Czyszczenie

SmartBoard mozna czysci¢ tylko wilgotng $ciereczkg bez uzycia srodkéw czyszczacych.
Aby zapobiec uszkodzeniu wyswietlacza i powierzchni przyciskow, nie nalezy dopusci¢ do kontaktu
rozpuszczalnikéw lub innych substancji chemicznych z modutem SmartBoard.
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8 Sktadowanie

Nie przechowywa¢ SmartBoard w miejscu, w ktdérym istnieje mozliwo$¢ narazenia modutu
na dziatanie wody, soli lub oleju.

Nie przechowywa¢ SmartBoard w miejscu, w ktérym powietrze zawiera niebezpieczne gazy, takie
jak siarkowodér, kwas siarkowy, kwas azotowy, chlor lub amoniak.

Nie przechowywa¢ SmartBoard w miejscu, w ktérym mogtby by¢ narazony na bezposrednie
dziatanie promieni stonecznych lub ultrafioletowych, ozonu badz promieniowania.

Uruchamia¢ SmartBoard co dwa lata w celu pielegnacji wewnetrznych kondensatoréw
elektrolitycznych. Podtgczac przy tym SmartBoard do zasilania tylko na pét godziny.

Przechowywa¢ SmartBoard tylko przez okres podany w ponizszej tabeli i w podanej tam
temperaturze, aby zapobiec uszkodzeniom.

Temperatura przechowywania

SmartBoard Temperatura (°C) Czas trwania (lata)
446 1922100 -20 do 45 1
-20 do 50 2

4461922110
5do 35 15

9 Utylizacja

+ Ostateczne i prawidtowe wytgczenie produktu z eksploatacji i jego utylizacja muszg przebiegac
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami kraju uzytkownika. Nalezy przestrzega¢ zwtaszcza
wymagan w zakresie utylizacji baterii, Srodkéw eksploatacyjnych i instalacji elektryczne;.

* Urzadzenia elektryczne stanowigce odpady muszg by¢ gromadzone oddzielnie od odpadow
domowych i przemystowych oraz oddawane do utylizacji bgdz usuwane w przepisowy sposob.

+ Jezeli to mozliwe, odda¢ zuzyte urzadzenie w firmowy obieg utylizacji, ktéry zapewni
przekazanie wiasciwej firmie specjalistycznej (przedsiebiorstwu utylizacyjnemu).

* Istnieje réwniez mozliwo$¢ zwrdcenia zuzytego urzgdzenia producentowi. W tym celu
nalezy skontaktowac sie z serwisem producenta. Nalezy przy tym przestrzegac¢ specjalnych
porozumien.

»  Sprzet elektryczny i elektroniczny nalezy zbiera¢ oddzielnie od niesegregowanych odpadow
komunalnych i poddawac¢ recyklingowi lub utylizowa¢ w odpowiedni sposob, poniewaz
substancje szkodliwe mogg spowodowac trwate szkody dla zdrowia i Srodowiska w przypadku
niewtasciwego utylizowania.

» Szczegotowe informacje mozna uzyskaé w specjalistycznych firmach zajmujgcych sie
gospodarkg odpadami lub we wiasciwych urzedach.

» Opakowania nalezy utylizowa¢ oddzielnie. Papier, karton i tworzywa sztuczne nalezy oddac
do recyklingu.
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10

Kody btedow

Przyktad: Wskazanie na SmartBoard 1. Blok numeryczny 2. Blok numeryczny
Podzespdt Rodzaj btedu
Kod 001 07 001 — czujnik kota a 07 — odcinek jazdy za dtugi

Kod |Komunikat Kod | Komunikat Kod | Komunikat

Podzespét: TEBS E 086 tgcznik sygnalizatora 118 Zewnetrzny czujnik nacisku

001 Czuijnik kota a przecigzenia na o$ (osie c-d)

002 Czuijnik kota b 088 Czujnik przyspieszenia 119 Zewr)etrzny czujnik nacisku

L poprzecznego na os (osie e-f)

003 Czu!n!k kota ¢ 089 t acznik zblizeni 120 Czujnik potozenia dla

004  Czujnik kota d oznix 2 |zef. lowy nacisku na o$ (osie c-d)

005  Czujnik kota e 090 z‘r’]"kvg'a""g konfigurowaina 1o Cazuinik polozenia dia

006 Czujnik kota f Dowolnie konfigurowalna naC|sku_ na os (osie e-f)
Zawdr przekaznikowy 091 ki 7 g 190  Dowolnie programowalna

007 EBS(ABS)/ Dowolnie konfigurowalna If:L)mkqla 3 |
sterowanie zaworu 092 funkcja 6 123 f ovll/o. n|2e programowaina
elektromagnetycznego Dowolnie konfigurowalna LA
Modulator przyczepy / 093 funkcja 5 124 EJ%TZ;ZI? programowaina

009  sterowanie zaworu Dowolnie konfigurowalna - -
elektromagnetycznego 094 funkcja 4 125 rPorzzii?SiELk poziomu
Modulator przyczepy / Dowolnie konfigurowalna e P

010 sterowanie 095 funkcja 3 126 j\;\/;/ésyme sygnatu predkosci
elektromagnetyczne Dowolnie konfigurowalna o .

osg  Zawor przekaznikowy 0% funkcja 2 127 f;zsfé”;'ff‘)’omzen'a 2
EBS / redundancja 097  Dowolnie konfigurowalna Czujnik polozenia 1

059 Zawor przekaznikowy funkcja 1 128 (osi(Je o-d)

EBS / czujnik cisnienia 099 Przytacze INJOUT :

061 Modulator przyczepy / 510 = dowolnie 129 Blo-k’ zgworow ECAS
redundancja 100  konfigurowalna funkcja 130 Wyjfc!e statego plusa 2

062 Modulator przyczepy / analogowa 131 Wyjscie statego plusa 1
czujniki ciénienia_ . GIO — dowolnie 132 Wyjscie RSS sygnat

069 We\_/vnetrzny E:zu1n|k 101 konfigurowalna funkcja akty)eroéci
nacisku na o$ cyfrowa 133 Wyjscie ABS sygnat

075 Czujnik zuzycia 102 Gniazdo GIO5 aktywnosci

. 134 Hamulec rozktadarki
Btad podczas wyboru 103 Gniazdo GIO4 135 |Niews

076  wartosci zadanej / 104  Gniazdo GIO3 ieuzywane

hamowanie redundancyjne 105 | Gniazdo GIO2 136 Magistrala LIN
. tacznik predkosci jazdy 2

077 Wewnetrzny czujnik 106 Gn!azdo GIO1 137 (ISS 2)
cisnienia zadanego 107 Gniazdo GIO6 tacznik predkosci jazdy 1

o7g  Zewnetrzny czujnik 108 Gniazdo GIO7 138 (ISS 1) do pomocy przy
ci$nienia zadanego 109 Czujnik ABS / bit pamieci manewrowaniu

0gg  Vewnetrzny czujnik 110  Gniazdo podsysteméw 139  4awor utrzymywania
zgdania cisnienia 111 t3cznik zwalniania osi pozostalego cisnienia

081 Czujnik ci$nienia v < aut . Zawor utrzym)_/yve_mle_l
hamowania (osie c-d) 112 qcznik automatycznego 140 pozostatego ciSnienia

082 tacznik 1 diugosci opuszczania 0si Unoszone;j do wspomagania przy
przyczepy 113 SmartBoard ruszgniu _ .

083 tacznik 2 diugosci 114 Zasilanie uktadu 141 Zawor sterujacy osig
przyczepy diagnostycznego unoszong 2_ .
tacznik 3 dtugosci 115 Teletransmisja danych 142 Zawdr sterujacy osig

084 unoszong 1
przyczepy 116 OptiTire™ b ta .

i 5Ci neumatyczny przewo

085 ;?Zczyzgzlz;lyd%ugosm 117 Modut sterowania ECAS 143 sterlljjacyy “ny preew

144 Czujnik ci$nienia zasilania
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Kod |Komunikat Kod | Komunikat Kod | Komunikat
Zewnetrzny elektroniczny 192 Awaryjne $wiatto Podzespot OptiTire™
145 modut zawieszenia hamowania Magistrala CAN (zwarcie /
pneumatycznego 193 Zielona lampka 639 magistrala wyt.)
146 Zewnetrzny ECAS ostrzegawcza 927 Lampka ostrzegawcza 2
14g  Wewnetrzny ECAS/ 194  Temperatura hamulcow (opcja / styk 4)
kalibracja 195 Os tylna eTASC 928 Lampka ostrzegawcza 1
156 Nieuzywane 196 0% przednia e TASC (standard / st){k 2)
157 kacznik poziomu jazdy 2 197  Blokada ECAS 2 929 ~ Daneopony nie moga by¢
158 ¥ acznik do a6 . S zinterpretowane
a : 9 ry 198 Zawor przedniej osi ECAS Dane na magistrali
1569  |tgcznik w dot 199 tgcznik ograniczenia 121 danych CAN
160 Funkcja zwalniania poziomu jazdy 3011
hamulcow 200  Wskazywanie serwisu GIO " Cisnienie w oponach
163  Kalibracja naciskunaosie 201  Dzielony brzeczyk 3054
164 Nieuzywan? - 202 Dzielona lampka 3111... Nieszczelnosé opony
165 tacznik zblizeniowy ostrzegawcza 3154 izaworu
diugosci przyczepy 1 203 Tryb serwisowy 3410 . DU
167 Wyjécie bl_okady osi 204 Licznik roboczogodzin GIO --+ Rdznica cisnienia
kierowanej _ lampka ostrzegawcza 3500 W oponach
168 tl;_qcznlk wyjscia blokady osi 205 Wyjéc?ie' ws_kainika Rodzaj btedu
169 _ _ yj$cie wskaznika iy
nieprawidtowy 206 przecigzenia 3. modulatora 01 Wartos¢ za mata
O przewracaniu 207  elektronicznego hamulca biedne —
178 Zawor immobilizera postojowego 03 Za Wy_sokle napiecie /
179  Brzeczyk immobilizera o0g  Zawor hamulca zwarcie do 24 V
180 Zadanie ciénienia w CAN amortyzatora 04 Za niskie napigcie / zwarcie
routerze / multiplikatorze 209 2 *QC,Z”'k _ do masy
Napiecie zasilania routera/ 210 zawor elektronllcznego 05 Prz_er\{va przewodu
A hamulca postojowego zasilajgcego
181 multiplikatora CAN systemu . : .
lokalnego 211 System blokady drzwi Prad za wysoki lub obwdd
o P tacznik wytgczania osi 06 elektryczny podigczony
Napiecie zasilania routera/ 212 unoszonej do masy
182 multiplikatora CAN tacznik systemu 07 Odlegtos¢ zbyt duza
do nastepnego systemu 213 monitorowania z tytu 08 Posli
Magistrala routera / Lacznik zblizeniow oslizg
183 multiplikatora CAN 214 geznix y 09 Awaria sygnatu
P dtugosci przyczepy 2
do lokalnego systemu : P 10 Skok do gory / skok w dot
. 215 tgcznik zblizeniowy
184 multiplikatora CAN tgcznik zblizeniowy 13 Btad charakterystyki
do nastepnego systemu 216 dlugosci przyczepy 4 Btedy specjalne / patrz
tgcznik do dezaktywacji : Py 14 . .
185 Coag tacznik wejsciowy informacja o btedach
. : . 217 sterowania wysokoscig 15 Patrz informacja o btedach
186 tacznik poziomu jazdy 4 rampy ECAS
tgcznik sterowania _ _
187  wozkiem podnosnym 0o  Potaczenie danych pojazd
widtowym silnikowy / przyczepa
188 Drugi zewnetrzny.czujnik 250 Nieuzywane
nacisku na os (osie c-d) 251 | Zasilanie napieciem
189 SafeStart 253 Parametryzacja
190 Czujnik ci$nienia SafeStart 254 Modulator przyczepy
191 Lampka ostrzegawcza
SafeStart
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Kody btedéw elektronicznego modutu rozszerzajagcego

1 Kody btedow elektronicznego modutu
rozszerzajgcego

Kod Kod ol

w SmartBoard diagnostyczny 24

Podzespdt lub przewdd na wejsciu analogowym 1 (GIO14) ma zwarcie

1552-03 2483503 do 24 V.
1552-04 2483604 Podzespdt lub przewdd na wejsciu analogowym 1 (GIO14) ma zwarcie
do masy.
1568-03 2509103 (I?gc;ie\s/poi lub przewdd na wejsciu analogowym 2 (GlO13) ma zwarcie
1568-04 2509204 Podzespdt lub przewdd na wejsciu analogowym 2 (GIO13) ma zwarcie
do masy.
1632-03 2611503 Podzespot lub przewdd we wityku GIO14, styk 1, ma zwarcie do 24 V.
1632-04 2611604 Podzespot lub przewdd we wtyku GIO14, styk 1, ma zwarcie do masy.
1632-05 2611705 Podzespdt lub przewdd we wtyku GlO14, styk 1, nie jest podtgczony.
1632-11 2612311 \Slllglfqyto podtgczenie niesparametryzowanego podzespotu do gniazda GIO14,
Podzespdt lub przewdd we wtyku GlO16, styk 1 ma zwarcie do 24 V. Ten btad
1648-03 2637103 moze wystepowac takze w systemie z zasilaniem akumulatorowym (TEBS In/
Out podtgczone do GIO16), wtedy nalezy go zignorowac.
1648-04 2637204 Podzespot lub przewdd we wtyku GIO16, styk 1, ma zwarcie do masy.
1648-05 2637305 Podzespdt lub przewdd we wtyku GIO16, styk 1, nie jest podtgczony.
1648-11 2637911 \Slllglfqyto podtgczenie niesparametryzowanego podzespotu do gniazda GIO16,
1664-03 2662703 Podzespdt lub przewdd we wtyku GIO16, styk 4, ma zwarcie do 24 V.
1664-04 2662804 Podzespot lub przewdd we wtyku GIO16, styk 4, ma zwarcie do masy.
1664-05 2662905 Podzespdt lub przewdd we wtyku GlO16, styk 4, nie jest podtgczony.
1664-11 2663511 \S/¥§/li<g/to podtgczenie niesparametryzowanego podzespotu do gniazda GIO16,
1680-03 2688303 Podzespot lub przewdd we wtyku GIO15, styk 1, ma zwarcie do 24 V.
1680-04 2688404 Podzespot lub przewdd we wtyku GIO15, styk 1, ma zwarcie do masy.
1680-05 2688505 Podzespot lub przewdd we wtyku GIO15, styk 1, ma zwarcie do masy.
1680-11 2689111 \Slllg/lfr%/to podtgczenie niesparametryzowanego podzespotu do gniazda G1015,
1696-03 2713903 Podzespot lub przewodd we wiyku GIO13, styk 4, ma zwarcie do 24 V.
1696-04 2714004 Podzespot lub przewdd we wtyku GIO13, styk 4, ma zwarcie do masy.
1696-05 2714105 Podzespot lub przewdd we wiyku GIO13, styk 4, nie jest podtgczony.
1696-11 2714711 \Slllgli(ri/to podtgczenie niesparametryzowanego podzespotu do gniazda G1013,
1712-03 2739503 Podzespot lub przewodd we wiyku GIO15, styk 3, ma zwarcie do 24 V.
1712-04 2739604 Podzespot lub przewodd we wtyku GIO15, styk 3, ma zwarcie do masy.
1712-05 2739705 Podzespot lub przewdd we wiyku GIO15, styk 3, nie jest podtgczony.
1712-11 2740311 \Slll;/ll((rg/to podtgczenie niesparametryzowanego podzespotu do gniazda G1O15,
1728-03 2765103 Podzespot lub przewodd we wiyku GIO15, styk 4, ma zwarcie do 24 V.
1728-04 2765204 Podzespot lub przewdd we wtyku GIO15, styk 4, ma zwarcie do masy.
1728-05 2765305 Podzespot lub przewdd we wtyku GlO15, styk 4, nie jest podtgczony.
1728-11 2765911 \Slll;/ll((g/to podtgczenie niesparametryzowanego podzespotu do gniazda G1O15,
1744-03 2790703 Podzespdt lub przewod we wtyku GIO13, styk 1, ma zwarcie do 24 V.
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Kod Kod Obis

w SmartBoard | diagnostyczny P

1744-04 2790804 Podzespot lub przewdd we wtyku GIO13, styk 1, ma zwarcie do masy.

1744-05 2790905 Podzespot lub przewdd we wiyku GIO13, styk 1, nie jest podtgczony.

1744-11 2791511 \S/¥§/:r1yto podtgczenie niesparametryzowanego podzespotu do gniazda GIO13,

1760-03 2816303 Podze_spoi lub przewdd we wtyku podsystemu — styk 5 (zacisk 15) ma
zwarcie do 24 V.

1760-04 2816404 Podze_spoi lub przewdd we wtyku podsystemu — styk 5 (zacisk 15) ma
zwarcie do masy.

1760-05 2816505 Do wtyku’ podsystemu — styk 5 (zacisk 15) nie jest podtgczony zaden
podzespot.

1760-11 2817111 Wykryto podtgczenie mes_parametryzowanego podzespotu do gniazda
podsystemu — styk 5 (zacisk 15).

1905-03 3048303 Napiecie zasilania elektronicznego modutu rozszerzajgcego jest ponizej 9 V.

1905-04 3048404 Napiecie zasilania elektronicznego modutu rozszerzajgcego przekracza 30 V.

1920-02 3072202 Brak S}/gna’ru_ e_cha od czujnika uItra_dZW|ek9wego 1 (strona lewa). Czujnik lub
przewod czujnika uszkodzony lub niewetkniety.

1920-03 3072303 Przewdd do czujnika ultradzwiekowego 1 (strona lewa) ma zwarcie do 24 V.

1920-04 3072404 Przewdd do czujnika ultradzwiekowego 1 (strona lewa) ma zwarcie do masy.

1921-03 3073903 Przewdd zasilania czujnikow ultradzwiekowych GIO17 ma zwarcie do 24 V.

1921-04 3074004 Przewdd zasilania czujnikéw ultradzwiekowych GIO17 lub GIO18 ma zwarcie
do masy.

1936-02 3097802 Brak sygng’ru echq od czujnika uItradszekowego 2 (strona prawa). Czujnik
lub przewdd czujnika uszkodzony lub niewetkniety.

1936-03 3097903 Przewdd do czujnika ultradzwigkowego 2 (strona prawa) ma zwarcie do 24 V.

1936-04 3098004 Przewdd do czujnika ultradzwiekowego 2 (strona prawa) ma zwarcie
do masy.

1937-03 3099503 Przewdd zasilania czujnikow ultradzwiekowych GIO18 ma zwarcie do 24 V.

1937-04 3099604 (chr)z;vggg zasilania czujnikéw ultradzwiekowych GIO17 lub GIO18 ma zwarcie
Przerwanie dziatania funkcji TalGUARD™ na skutek btedu czujnika. Ten biad

1952-12 3124412 . e .
moze wystepowac takze przy znacznym zakitdceniu hatasem.
Przerwanie dziatania funkcji TalGUARD™ na skutek btedu czujnika

1968-12 3150012 w ptaszczyznie gtdbwnej. Ten btgd moze wystepowac takze przy znacznym
zaktéceniu hatasem.

1968-14 3150214 Podczas cofania nastgpita dezaktywacja TailGUARD™.
Przerwanie dziatania funkcji TalGUARD™ na skutek btedu czujnika

1969-12 3151612 w ptaszczyznie rozszerzonej. Ten btad moze wystepowac takze przy
znacznym zaktoceniu hatasem.

1984-12 3175612 Przerwanie dziatania funkcji TalGUARD™ na skutek btedu w Trailer EBS.
Ogodlne przerwanie dziatania funkcji TailGUARD ™ wskutek zbyt wysokiej

1985-12 3177212 predkosci cofania lub btedéw w podzespotach TalGUARD ™ podczas pracy.
Przestrzega¢ informacji dodatkowych (przycisk "Info").

2032-02 3251402 Sygnat czujnika potozenia 2 jest nielogiczny.

2032-03 3251503 Przewdd do czujnika potozenia 2 ma zwarcie do 24 V.

2032-04 3251604 Przewdd do czujnika potozenia 2 ma zwarcie do masy.
Przewodd do czujnika potozenia 2 nie jest podtgczony lub jest uszkodzony.

2032-05 3251705 Ten btad moze wystepowac takze w potgczeniu z btedem "za niskie napiecie
zasilania", wtedy nalezy go zignorowac.

2032-11 3252311 \S/l/;/:lzlto podtgczenie niesparametryzowanego podzespotu do gniazda G1013,

2048-02 3277002 Sygnat czujnika potozenia 1 jest nielogiczny.
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2048-03 3277103 Przewdd do czujnika potozenia 1 ma zwarcie do 24 V.

2048-04 3277204 Przewdd do czujnika potozenia 1 ma zwarcie do masy.

2048-05 3277305 Przewdd do czujnika potozenia 1 nie jest podtgczony lub jest uszkodzony.

2048-11 3277911 \Slllgtlzto podtgczenie niesparametryzowanego podzespotu do gniazda GIO14,

2080-03 3328303 Magl’strala LIN do czu1n|kow.uItrad_zw_|ekowych (QIO17 lub GIO1_8.) j’est
zaktocona przez zbyt wysokie napiecie. Sprawdz przewody czujnikow.

2080-04 3328404 Magls_trala LIN do czulnlkqw uItradZW|eko_w_yc’h (GIO17 lub GIO18) ma
zwarcie do masy. Sprawdz przewody czujnikow.

2080-05 3328505 Do przewpdpw magistrali LIN do czuln_|kpw ultradzwiekowych (GIO17 lub
GlO18) nie jest podtgczony zaden czujnik.

2080-09 3328909 Maglstra]a LI.N do czuln_lkow uItrgdzwekowych wykazuje problemy
z komunikacjg. Wytgcz i ponownie wtgcz zapton.

2081-03 3329903 Magl'strala LIN do czumlkow.uItrad_zw_|ekowych (QIO17 lub GIO1_8.) J}ast
zaktocona przez zbyt wysokie napiecie. Sprawdz przewody czujnikow.

2081-04 3330004 Magls_trala LIN do czu1n|kqw uItradZW|e,ko_w_yc'h (GIO17 lub GIO18) ma
zwarcie do masy. Sprawdz przewody czujnikow.

2081-13 3330913 Czujniki ultradzwiekowe nie sg skonfigurowane.

2097-12 3356412 Cz_UJn_|k uItradzw_lekowy 1 (p’faszczyzrja. g’row_na _I('ewa)_ma btgd wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2098-00 3356800 Cz_um_|k uItradzw_lekowy 1 (p’faszczyzrjg g+ow!1a _I('awa)_ma btgd wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2099-00 3358400 Cz_umk uItradzw_lekowy 1 (piaszczyzr_wg g+ow!1a _I('ewa)_ma btgd wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2100-12 3361212 Cz_umk uItradzw_le;kowy 1 (p’faszczyzr_wg g+ow_na _Igwa)_ma btgd wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2101-12 3362812 CZ_U]I"!IK uItradzw_lekowy 1 (p’faszczyzpa. g+ow_na _I('ewa)_rr?a btgd wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.
Czujnik ultradzwiekowy 1 (ptaszczyzna gtéwna lewa) ma btgd membrany

2102-12 3364412 czujnika. Upewnij sie, ze membrana czujnika jest czysta, a czujnik ma
swobodne pole dziatania. Jezeli btgd wystepuje nadal, wymieni¢ czujnik.
Przewdéd do czujnika ultradzwiekowego 1 (ptaszczyzna gtéwna lewa)

) jest przerwany lub nowy czujnik ultradzwiekowy nie zostat jeszcze

2103-05 3365305 zaprogramowany. Jezeli btgd wystgpi podczas uruchamiania TalGUARD ™
zignorowac go i powtorzy¢ uruchamianie.
Czujnik ultradzwiekowy 2 (ptaszczyzna gtéwna prawa) ma btgd wewnetrzny.

2113-12 3382012 L . . L o
Jezeli btgd bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2114-00 3382400 Czwryk uItradzw_lekowy 2 (piaszczyzr]al g’row.na _p,rawa.) ma btad wewnetrzny.
Jezeli btgd bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2115-00 3384000 Czwryk uItradzw-lekowy 2 (p’faszczyzr)al g’row.na _p,rawa.) ma btad wewnetrzny.
Jezeli btgd bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.
Czujnik ultradzwigkowy 2 (ptaszczyzna gtéwna prawa) ma btgd wewnetrzny.

2116-12 3386812 L . i Lo o
Jezeli btad bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2117-12 3388412 Czwryk uItradzw-lekowy 2 (p’faszczyzr)al g’row.na Rrawg) ma btad wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.
Czujnik ultradzwiekowy 2 (ptaszczyzna gtéwna prawa) ma btgd membrany

2118-12 3390012 czujnika. Upewnij sie, ze membrana czujnika jest czysta, a czujnik ma
swobodne pole dziatania. Jezeli btad wystepuje nadal, wymieni¢ czujnik.
Przewdd do czujnika ultradzwiekowego 2 (ptaszczyzna gtéwna prawa)

2119-05 3390905 jest przerwany lub nowy czujnik ultradZzwiekowy nie zostat jeszcze

zaprogramowany. Jezeli btagd wystgpi podczas uruchamiania TalGUARD™
zignorowac go i powtodrzy¢ uruchamianie.
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2129-12 3407612 Czujnik uItradZV\.ne!mwy 3 (p’fa_szczyzna gtébwna s’rc_)d_kowa? ma biad_ _
wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2130-00 3408000 Czujnik uItradzvyle!(owy 3 (p’fa_szczyzna gtébwna s’rc_)d_kowa? ma biad_ _
wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2131-00 3409600 Czujnik uItradzvyle!(owy 3 (p’fa_szczyzna gtébwna s'ro_d_kowa? ma biqd_ _
wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.
Czujnik ultradzwiekowy 3 (ptaszczyzna gtéwna srodkowa) ma btad

2132-12 3412412 o . o S .
wewnetrzny. Jezeli blgd bedzie wystepowat czesciej wymienié czujnik.
Czujnik ultradzwiekowy 3 (ptaszczyzna gtéwna srodkowa) ma btad

2133-12 3414012 o . o S -
wewnetrzny. Jezeli blgd bedzie wystepowat czesciej wymienié czujnik.
Czujnik ultradzwiekowy 3 (ptaszczyzna gtéwna srodek) ma btgd membrany

2134-12 3415612 czujnika. Upewnij sie, ze membrana czujnika jest czysta, a czujnik ma
swobodne pole dziatania. Jezeli btad wystepuje nadal, wymienic¢ czujnik.
Przewdd do czujnika ultradzwiekowego 3 (ptaszczyzna gtéwna srodek)

) jest przerwany lub nowy czujnik ultradzwiekowy nie zostat jeszcze

2135-05 3416505 zaprogramowany. Jezeli btgd wystgpi podczas uruchamiania TalGUARD ™
zignorowac go i powtodrzy¢ uruchamianie.

2145-12 3433212 Cz_umk uItradzw_lekowy 4 (dodatkoyvy_/ poziom Ie_\{vy) ma btgd wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2146-00 3433600 Cz_Uerk uItradzw_lekowy 4 (dodatkoyvy_/ poziom Ie_\fvy) ma btgd wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czesciej wymienic czujnik.

2147-00 3435200 CZ.LIjr!Ik uItradzw.lekowy 4 (dodatkoyvy poziom Iexvy) ma btad wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2148-12 3438012 Cz.up‘yk uItradzw_lekowy 4 (dodatkoyvy poziom Ie_\{vy) ma btad wewnetrzny.
Jezeli btgd bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2149-12 3439612 Cz.u1r1.|k uItradzw_lekowy 4 (dOdatKO\lN)./ poziom Ie_\{vy) ma btad wewnetrzny.
Jezeli btgd bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.
Czujnik ultradzwiekowy 4 (dodatkowy poziom lewy) ma btgd membrany

2150-12 3441212 czujnika. Upewnij sie, ze membrana czujnika jest czysta, a czujnik ma
swobodne pole dziatania. Jezeli btad wystepuje nadal, wymieni¢ czujnik.
Przewéd do czujnika ultradzwiekowego 4 (dodatkowy poziom lewy)

2151-05 3442105 jest przerwany lub nowy czujnik ultradzwiekowy nie zostat jeszcze
zaprogramowany. Jezeli btagd wystgpi podczas uruchamiania TalGUARD™
zignorowac go i powtorzy¢ uruchamianie.

2161-12 3458812 Cz.umlk uItradzw_lekowy 5 (dodatkoyvy poziom p-r,awy).mla btad wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2162-00 3459200 Czwmk uItradzw-|¢kowy 5 (dodatkoyvy poziom p-rfawy).mla btad wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czedciej wymieni¢ czujnik.

2163-00 3460800 Czyjr!|k uItradzw'|¢kowy 5 (dodatkoyvy poziom p-rz’awy).mla btad wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czedciej wymieni¢ czujnik.

2164-12 3463612 Czwmk uItradzw'|e,kowy 5 (dodatkoyvy poziom p-rgwy).mla btad wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czedciej wymieni¢ czujnik.

2165-12 3465212 Cz.um.|k uItradzw_|e,kowy 5 (dodatkoyvy poziom p-rgwy).m.a btad wewnetrzny.
Jezeli btad bedzie wystepowat czedciej wymieni¢ czujnik.
Czujnik ultradzwiekowy 5 (dodatkowy poziom prawy) ma btgd membrany

2166-12 3466812 czujnika. Upewnij sie, Ze membrana czujnika jest czysta, a czujnik ma
swobodne pole dziatania. Jezeli btad wystepuje nadal, wymieni¢ czujnik.
Przewdd do czujnika ultradzwiekowego 5 (dodatkowy poziom prawy)

) jest przerwany lub nowy czujnik ultradzwiekowy nie zostat jeszcze

2167-05 3467705 zaprogramowany. Jezeli btad wystgpi podczas uruchamiania TalGUARD™
zignorowac go i powtdrzy¢ uruchamianie.

2177-12 3484412 Czujnik uItradZV\.ne,kowy 6 (doQatkowy poziom sr’oc?k_owy) r_na_t?’rad .
wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.
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2178-00 3484800 Czujnik uItradzvyle!(owy 6 (doFiatkowy poziom sr’OQK_owy) r_na_t?’rad .
wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2179-00 3486400 Czujnik uItradzvyle!(owy 6 (doFiatkowy poziom sr’OQK_owy) r_na_t?’rad .
wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2180-12 3489212 Czujnik uItradzvyle!(owy 6 (doFiatkowy poziom sr'OQK_owy) r_na_t?’rad .
wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.
Czujnik ultradzwiekowy 6 (dodatkowy poziom srodkowy) ma btad

2181-12 3490812 o : L S -
wewnetrzny. Jezeli blgd bedzie wystepowat czesciej wymienié czujnik.
Czujnik ultradzwiekowy 6 (dodatkowy poziom prawy) ma btgd membrany

2182-12 3492412 czujnika. Upewnij sie, ze membrana czujnika jest czysta, a czujnik ma
swobodne pole dziatania. Jezeli btad wystepuje nadal, wymienic¢ czujnik.
Przewdéd do czujnika ultradzwiekowego 6 (dodatkowy poziom srodkowy)

) jest przerwany lub nowy czujnik ultradzwiekowy nie zostat jeszcze

2183-05 3493305 zaprogramowany. Jezeli btgd wystgpi podczas uruchamiania TalGUARD™
zignorowac go i powtorzy¢ uruchamianie.

2192-03 3507503 Przew_od sygna_iu prequsm_ jazdy do predkosciomierza rejestrujgcego ma
zwarcie do napiecia zasilania.

2208-02 3533002 Sygn.ai predkosci jazdy jest medopg;zczalny. quuszac pojazd. Je’sh. p+ad
bedzie nadal wystepowat, sprawdzi¢ okablowanie sygnatu predkosci jazdy.
Sygnat predkosci jazdy jest niedopuszczalny. Wytgczy¢ i ponownie wigczyé

2209-10 3535410 zapton oraz poruszy¢ pojazd. Jesli btad bedzie nadal wystepowat, sprawdzi¢
okablowanie sygnatu predkosci jazdy.

292403 3558703 Zawor hamulcowy 1 ma zwarcie do napiecia zasilania. Sprawdzi¢
okablowanie.

2224-04 3558804 Zawoér hamulcowy 1 ma zwarcie do masy. Sprawdzi¢ okablowanie.

2224-05 3558905 Zawor hamulcowy 1 nie jest podtgczony. Sprawdzi¢ okablowanie.

2994-12 3559612 Zawor hamulcowy 1 jest ewentualnie nieszczelny lub nie odpowietrza
przewodu hamulcowego.

292503 3560303 Zawor hamulcowy 2 ma zwarcie do napiecia zasilania. Sprawdzic¢
okablowanie.

2225-04 3560404 Zawoér hamulcowy 2 ma zwarcie do masy. Sprawdzi¢ okablowanie.

2225-05 3560505 Zawor hamulcowy 2 nie jest podtgczony. Sprawdzi¢ okablowanie.

2995.12 3561212 Zawoér hamulcowy 2 jest ewentualnie nieszczelny lub nie odpowietrza
przewodu hamulcowego.

2243-11 3589911 Btgd wewnetrzny, przekaznik lampek utrzymywania toru jazdy wykazuje btgd
2957.12 3612412 Czujnik uItradzwlle;.kc?wy 1 .(GI_Q16) ma btad wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie
wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2260-12 3617212 Czujnik uItradZV\/llekc?wy 1 .(GI_Q16) ma btagd wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie
wystepowat czesciej wymienié czujnik.

2261-12 3618812 Czujnik uItradZV\/llekc_)wy 1 .(GI_Q16) ma btgd wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie
wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.
Czujnik ultradzwiekowy 1 (GlIO16) ma btgd membrany czujnika. Upewnij sie,

2262-12 3620412 ze membrana czujnika jest czysta, a czujnik ma swobodne pole dziatania.
Jezeli btad wystepuje nadal, wymieni¢ czujnik.
Przewdd do czujnika ultradzwiekowego 1 (GlO16) jest przerwany lub nowy

2963-12 3622012 czu1n|k_ultradZW|ekowy nie zqstai jeszcze zaprqgramowa’ny. J-ezell tfiad )
wystgpi podczas uruchamiania TailGUARD™ zignorowac go i powtorzy¢
uruchamianie.

297312 3638012 Czujnik uItradzwllelk(?wy 2 .(GI_('J16) ma btad wewnetrzny. Jezeli btad bedzie
wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2976-12 3642812 Czujnik ultradzwiekowy 2 (GlIO16) ma btgd wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie

wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.
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297712 3644412 Czujnik ultradzwiekowy 2 (GIO16) ma bigd wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie

wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

Czujnik ultradzwiekowy 2 (GIO16) ma btgd membrany czujnika. Upewnij sie,
2278-12 3646012 ze membrana czujnika jest czysta, a czujnik ma swobodne pole dziatania.
Jezeli btad wystepuje nadal, wymienic¢ czujnik.

Przewdd do czujnika ultradzwiekowego 2 (GlO16) jest przerwany lub nowy
czujnik ultradzwiekowy nie zostat jeszcze zaprogramowany. Jezeli btgd

2279-12 3647612 wystgpi podczas uruchamiania TalGUARD™ zignorowac go i powtorzy¢
uruchamianie.

2289-12 3663612 Czujnik uItradzw'lekc?wy 3 _(GI_Q16) ma btad wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie
wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2292-12 3668412 Czujnik uItradzw'le.kc_)wy 3 _(GI_Q16) ma btad wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie
wystepowat czesciej wymienié czujnik.

9293-12 3670012 Czujnik ultradzwiekowy 3 (GIO16) ma btagd wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie

wystepowat czesciej wymienié czujnik.

Czujnik ultradzwiekowy 3 (GIO16) ma btgd membrany czujnika. Upewnij sie,
2294-12 3671612 ze membrana czujnika jest czysta, a czujnik ma swobodne pole dziatania.
Jezeli btgd wystepuje nadal, wymieni¢ czujnik.

Przewdéd do czujnika ultradzwiekowego 3 (GIO16) jest przerwany lub nowy
czujnik ultradzwiekowy nie zostat jeszcze zaprogramowany. Jezeli bigd

2295-12 3673212 wystgpi podczas uruchamiania TalGUARD™ zignorowac go i powtérzy¢
uruchamianie.

2305-12 3689212 Czujnik uItradZV\/llekc_)wy 4 .(GI_Q16) ma btgd wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie
wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2308-12 3694012 Czujnik uItradzwllekqu 4 .(GI.C')‘IG) ma btad wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie
wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2309-12 3695612 Czujnik ultradzwiekowy 4 (GIO16) ma btgd wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie

wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

Czujnik ultradzwigkowy 4 (GIO16) ma btgd membrany czujnika. Upewnij sie,
2310-12 3697212 ze membrana czujnika jest czysta, a czujnik ma swobodne pole dziatania.
Jezeli btad wystepuje nadal, wymieni¢ czujnik.

Przewdéd do czujnika ultradzwiekowego 4 (GIO16) jest przerwany lub nowy
czujnik ultradzwigkowy nie zostat jeszcze zaprogramowany. Jezeli btgd

23112 3698812 wystgpi podczas uruchamiania TailGUARD™ zignorowa¢ go i powtorzy¢
uruchamianie.

232112 3714812 Czujnik uItradzwllelkc-)wy 5 .(GI.('J16) ma btad wewnetrzny. Jezeli btad bedzie
wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2324-12 3719612 Czujnik uItradzwllelk(-)wy 5 .(GI.(I)16) ma btad wewnetrzny. Jezeli btad bedzie
wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2325.12 3791212 Czujnik ultradzwiekowy 5 (GIO16) ma btgd wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie

wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

Czujnik ultradzwigkowy 5 (GIO16) ma btgd membrany czujnika. Upewnij sie,
2326-12 3722812 ze membrana czujnika jest czysta, a czujnik ma swobodne pole dziatania.
Jezeli btad wystepuje nadal, wymienic¢ czujnik.

Przewdd do czujnika ultradzwiekowego 5 (GIO16) jest przerwany lub nowy
czujnik ultradZzwigkowy nie zostat jeszcze zaprogramowany. Jezeli btad

2327-12 3724412 wystgpi podczas uruchamiania TailGUARD™ zignorowac¢ go i powtorzy¢
uruchamianie.

233712 3740412 Czujnik uItradzw’|e,.k9wy 6 .(GI_(I)16) ma btgd wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie
wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2340-12 3745212 Czujnik uItradzvsqekqu 6 .(GI_(I)16) ma btad wewnetrzny. Jezeli btgd bedzie
wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.

2341-12 3746812 Czujnik uItradzw’|e,.k<_)wy 6 .(GI_(’)16) ma btad wewnetrzny. Jezeli btad bedzie
wystepowat czesciej wymieni¢ czujnik.
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Czujnik ultradzwiekowy 6 (GlO16) ma btgd membrany czujnika. Upewnij sie,

2342-12 3748412 ze membrana czujnika jest czysta, a czujnik ma swobodne pole dziatania.
Jezeli btad wystepuje nadal, wymienic¢ czujnik.
Przewdd do czujnika ultradzwiekowego 6 (GIO16) jest przerwany lub nowy

) czujnik ultradzwiekowy nie zostat jeszcze zaprogramowany. Jezeli btgd

2343-12 3750012 wystgpi podczas uruchamiania TalGUARD™ zignorowac go i powtorzyé
uruchamianie.

9352-03 3763503 Magistrala !_IN dq czwmkow uIt'radZW|ekowych. (_GIQ16) jest zaktdcona przez
zbyt wysokie napiecie. Sprawdz przewody czujnikow.

2352-04 3763604 Maglstre}la LIN do czu1r1_|k_ovy ultradzwiekowych (GlIO16) ma zwarcie do masy.
Sprawdz przewody czujnikéw.

2352-05 3763705 _Do przewodow n_1ag|strall LIN do czujnikéw ultradzwiekowych (GIO16) nie
jest podtgczony zaden czujnik.

2352-09 3764109 Maglstra]a LI.N do czu1n_|kow uItrgdzwekowych (G1016) wykazuje problemy
z komunikacjg. Wytgcz i ponownie witgcz zapton.

2353-13 3766113 Czujniki ultradzwiekowe (GlIO16) nie sg skonfigurowane.
Sygnat cofania jest niedostepny lub tez poza prawidtowym zakresem.

2368-02 3789002 Sprawdzi¢ potgczenie CAN z magistralg 24 V CAN na ztgczu GIO12
do pojazdu.
Sygnat cofania jest nielogiczny. Wytgcz i ponownie wigcz zapton. Jechaé

2368-12 3790012 pojazdem, a nastepnie przy bezruchu wigczy¢ bieg wsteczny. Sprawdzié¢
sygnat biegu wstecznego, czy nie wykazuje zwarcia do napiecia zasilania.

2384-03 3814703 Wejscie cz_UJnlka cisnienia ma zwarcie do napiecia zasilania. Sprawdzi¢
okablowanie.

2384-04 3814804 Wejscie czujnika cisnienia ma zwarcie do masy. Sprawdzi¢ okablowanie.
Czujnik ci$nienia wykrywa cisnienie hamowania mimo braku hamowania.

2384-14 3815814 Sprawdzi¢ dziatanie czujnika cisnienia i ewentualnie szczelnos¢ zaworéw
elektromagnetycznych oraz zaworu Select High.

2385-03 3816303 Przewod_;asnajacy cz_ujmka ciSnienia ma zwarcie do napiecia zasilania.
Sprawdzi¢ okablowanie.

2385-04 3816404 Przewdd z_asnajacy czujnika cisnienia ma zwarcie do masy. Sprawdzi¢
okablowanie.

2400-05 3840505 Przewdéd zasfllajla(?y Swiatta hamgw;ama (GIO1.2, styk 1) nie J§§t pod’raczor.\y.
Wysterowanie swiatta hamowania jest niemozliwe. Sprawdzi¢ okablowanie.

2416-00 3865600 C_|’sn.|en_|e zaslllan.|a mom,torowanlla ob§zary QO Fyiu jest za lw_ysolklle_. Sprawdzm
cisnienie zasilania, zawor ograniczania cisnienia oraz czujnik cinienia.

2416-01 3865701 Cisnienie zasilania monitorowania obszaru do tytu jest za niskie.
Czujnik ci$nienia wykrywa cisnienie hamowania przy zbyt wysokiej lub

) niedopuszczalnej predkosci pojazdu. Sprawdzi¢ szczelno$¢ zaworow

2432-12 3892412 TailGUARD™ oraz czujnik ci$nienia i odpowiednie przewody, czy nie
wykazujg zwarcia do zasilania.

2448-03 3917103 Lampka .s’tatusu lub te_z jej kabel majg zwarcie do napiecia zasilania.
Sprawdzi¢ okablowanie.

2448-04 3917204 Lampka stgtusu lub tez jej przewdd majg zwarcie do masy. Sprawdzic¢
okablowanie.
Lampka statusu lub tez jej przewdd nie sg podtgczone. Sprawdzié

2448-05 3917305 okablowanie; jezeli zamontowana jest LED dodatkowo podigczy¢ opornik
1 kiloom do masy.

2464-03 3942703 Lampka p’strzegawcza} lub tez jej kabel majg zwarcie do napiecia zasilania.
Sprawdzi¢ okablowanie.

2464-04 3042804 Lampka os.trzegawcza lub tez jej przewdd majg zwarcie do masy. Sprawdzic¢
okablowanie.

2464-05 3942905 Lampka ostrzegawcza lub tez jej przewdd nie sg podigczone. Sprawdzié

okablowanie.
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2480-03 3968303 Przewdd sygnaiu hamowania ma zwarcie do napiecia zasilania. Sprawdzi¢
okablowanie.

2480-04 3968404 Przewdd sygnatu hamowania ma zwarcie do masy. Sprawdzi¢ okablowanie.

2480-05 3968505 Przewdd sygnatu hamowania nie jest podtgczony. Sprawdzi¢ okablowanie.

Komunikacja z Trailer Remote Control wylgczona, gdyz wykryta zostata
istniejgca komunikacja z Trailer Remote Control przez inny modut

2496-09 3994509 elektroniczny modut rozszerzajgcy. Wigczy¢ wszystkie komunikacje z Trailer
Remote Control we wszystkich elektronicznych modutach rozszerzajgcych
za wyjgtkiem pierwszego z nich (z systemem TailGUARD ™).

Zadanie hamowania przez system TailGUARD™ nie zostato potwierdzane
przez pojazd silnikowy. Sprawdzi¢ okablowanie od GIO13, styk 1 (sygnat
hamowania), i GIO13, styk 3 (sygnat statusu hamowania). Ewentualnie
mozna zignorowac btad (informacje dodatkowe w punkcie "Info").

Pojazd ciezarowy sygnalizuje potwierdzenie hamowania TalGUARD ™,
2513-12 4022012 mimo iz system TailGUARD™ nie zgdat hamowania. Przestrzegac¢ informaciji
dodatkowych (przycisk "Info"), ew. btgd mozna zignorowac.

Sygnat hamowania wykazuje do sygnatu aktywacji hamulcéw (zwarcie
GlO13, styk 1, do GIO13, styk 3). Sprawdzi¢ okablowanie.

2944-09 4711309 Brak potgczenia CAN z Trailer EBS.

Brak potgczenia CAN z pojazdem ciezarowym. Sprawdzi¢ okablowanie
przewodoéw CAN w przewodzie zasilania elektronicznego modutu

2512-12 4020412

2514-12 4023612

2945-09 4712909 . A : . L
rozszerzajgcego (styki 2 i 3, przewody koloru biato-zielonego i biato-
brgzowego) do pojazdu (interfejs CAN producenta nadwozia).

3520-09 5632909 Przerwane potgczenie CAN przez ISO 12098 do pojazdu ciggngcego.

4000-03 6400303 Napiecie zasilania czujnikéw ultradzwiekowych jest za wysokie.

Napiecie zasilania czujnikow ultradzwiekowych jest za niskie. Ten btgd moze

4000-04 6400404 wystepowac takze w potgczeniu z btedem "za niskie napiecie zasilania",
wtedy nalezy go zignorowac.

4016-03 6425903 Napiecie zasilania elektronicznego modutu rozszerzajgcego przekracza 30 V.

4016-04 6426004 Napiecie zasilania elektronicznego modutu rozszerzajgcego jest ponizej 9 V.

4017-03 6427503 Nap|_eC|e zas!lama elektronicznego modutu rozszerzajgcego jest za wysokie.
Monitorowanie obszaru do tytu zostato wytgczone.

4017-04 6427604 Nap|_e0|e zas!lama elektronicznego modutu rozszerzajgcego jest ponizej 19 V.
Monitorowanie obszaru do tytu zostato wytgczone.

. ™ . .

4048-14 6478214 System TalleARD nie zpstai jeszcze zaprogramowany i sprawdzony.
Przeprowadzi¢ uruchomienie.

4049-02 6478602 Parametryzacja nie jest w porzadku. W celu otrzymania dalszych informaciji:

Odczyta¢ zestaw parametréw i zapisa¢ ponownie w ECU.

Rozszerzenie portdw zostato dezaktywowane. W pracy wielonapieciowe;j
4064-12 6503612 w elektronicznym module rozszerzajgcym sparametryzowanych zostato zbyt
duzo podzespotéw 12 V. Zredukuj liczbe do maks. 3 podzespotdw.

Wytacz zapton na co najmniej 5 s. Jezeli po zresetowaniu zaptonem ten btad

406512 6505212 bedzie nadal wystepowat, skontaktowac sie z partnerem WABCO.

4066-12 6506812 Wyiapz zapton na co najmniej 5 s. Jeze!l po zresetowaniu zaptonem ten btgd
bedzie nadal wystepowat, skontaktowac sie z partnerem WABCO.

) Wytacz zapton na co najmniej 5 s. Jezeli po zresetowaniu zaptonem ten btad
4067-12 6508412 bedzie nadal wystepowat, skontaktowac sie z partnerem WABCO.

4068-12 6510012 Wytacz zapton na co najmniej 5 s. Jezeli po zresetowaniu zaptonem ten btad
bedzie nadal wystepowat, skontaktowac sie z partnerem WABCO.

4069-12 6511612 Wytacz zapton na co najmniej 5 s. Jezeli po zresetowaniu zaptonem ten btad
bedzie nadal wystepowat, skontaktowac sie z partherem WABCO.

i Wytacz zapton na co najmniej 5 s. Jezeli po zresetowaniu zaptonem ten btad
4088-12 6542012 bedzie nadal wystepowat, skontaktowac sie z partherem WABCO.
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Belgia

Tel.: +32 2 481 09 00

—

WABCO Austria GesmbH
Rappachgasse 42

1110 Wien

Austria

Tel.: +43 1 680 700

WABCO GmbH

Am Lindener Hafen 21
30453 Hannover
Niemcy

Tel.: +49 511 9220

WABCO GmbH
Gartenstrale 1

31028 Gronau

Niemcy

Tel.: +49 511 922 3000

WABCO Radbremsen GmbH
Barlochweg 25

68229 Mannheim

Niemcy

Tel.: +49 621 48310

WABCO brzdy k vozidlim
spol. s r.o.

Sourcing & Purchasing Office
U Trezorky 921/2

Prague 5 Jinonice

158 00 Prag

Czechy

Tel.: +420 226 207 010

WABCO brzdy k vozidlim
spol. s r.o.

Prazakova 1008/69, Styfice,
639 00 Brno

Czechy

Tel.: +420 543 428 800

WABCO Automotive BV
Rhijnspoor 263

Capelle aan den IlJssel
(Rotterdam) 2901 LB

Holandia
Tel.: +31 10 288 86 00

WABCO (Schweiz) GmbH
Morgenstrasse 136

Bern 3018

Szwaijcaria

Tel.: +41 31 997 41 41

WABCO International
Sourcing & Purchasing
Office

Harmandere Mh. Dedepasa
Cd. 24

Atlas Park B/5 Pendik,
34912 Istanbul

Turcja
Tel.: +90 216 688 81 72
Faks: +90 216 688 38 26

WABCO Sales Office

Halide Edip Adivar Mh.
Ciftecevizler Deresi Sok. 2/2

Akin Plaza, Sisli,
34382 Istanbul

Turcja
Tel.: +90 212 314 20 00
Faks: +90 212 314 20 01

WABCO
Carre Haussmann
1 cours de la Gondoire

WABCO Automotive ltalia
S.rlL.

Studio Tributario e
Societario,

WABCO Polska
Sp. zo.0.

ul. Ostrowskiego 34

Av de Castilla 33

San Fernando de Henares
Madrid 28830

Hiszpania

Tel.: +34 91 675 11 00

Drakegatan 10, Box 188
SE 401 23 Gothenburg
Szwecja

Tel.: +46 31 57 88 00

77600 Jossigny . . 53-238 Wroctaw
Francja Galleria San Federico Polska
Tel.: +33 1 87 21 13 12 54 Torino, 10121 Tel.: +48 71 78 21 888
Wtochy
Tel.: +39 011 4010 411
— | WABCO Espafia S. L. U. WABCO Automotive AB WABCO Automotive U.K. Ltd

Unit A1 Grange Valley

Grange Valley Road, Batley,
W Yorkshire,

Wielka Brytania, WF17 6GH
Tel.: +44 (0)1924 595 400
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WABCO Australia Pty Ltd
Unit 3, 8 Anzed Court
Mulgrave, Victoria 3170
Australia

Tel.: +61 3 8541 7000
Infolinia: 1300-4-WABCO

WABCO do Brasil Industria
e Comércio De Freios Ltda

Rodovia Anhanguera,
km 106

CEP 13180-901
Sumaré-SP

Brazylia

Tel.: +55 19 2117 4600
Tel.: +55 19 2117 5800

WABCO Hong Kong Limited
14/F Lee Fund Centre

31 Wong Chuk Hang Road
Hong Kong

Chiny

Tel.: +852 2594 9746

Asia Pacific Headquarters,
WABCO (Shanghai) Mgmt
Co. Ltd

29F & 30F, Building B, New
Caohejing Intl Bus. Center

391 Guiping Rd, Xuhui Dist.
Shanghai 200233,

Chiny

Tel.: +86 21 3338 2000

WABCO (China) Co. Ltd.
Jinan

Shandong WABCO
Automotive Products Co.
Ltd.

1001 Shiji Av,
Jinan Indust. Zone,

Shandong 250104
Chiny
Tel.: +86 531 6232 8800

WABCO (China) Co. Ltd

No. 917 Weihe Road,
Economic & Tech. Dev. Zone
Qingdao 266510

Chiny

Tel.: +86 532 8686 1000

WABCO (China) Co. Ltd

Guangdong WABCO FUHUA
Automobile Brake System
Co. Ltd.

Building E, No. 1 North,
Santai Av, Taishan City

Guangdong 529200
Chiny
Tel.: +86 750 5966 123

Shanghai G7 WABCO 10T
Technology Co. Ltd

Room 503, Liguo Building,
No. 255 Wubao Road,
Minhang Dist.

Shanghai 201100
Chiny
Tel.: 021-64058562/826

China-US RH Sheppard
Hubei Steering Systems
Co. Ltd

No. 18, Jingui Road,
Xianning City

Hubei 437000
Chiny

WABCO India Limited

Plot No. 3 (SP), Ill Main
Road

Ambattur Industrial Estate
Chennai 600 058
Indie

WABCO Japan Inc

Gate City Ohsaki W. Tower
2F,

1-11-1, Osaki,
Shinagawa-ku,
Tokyo 141-0032

WABCO Korea Ltd

23, Cheongbuksandan-ro,
Cheongbuk-eup

Pyongtaek-si
Gyeonggi-do, 17792
Korea

25 International Business
Park

#03-68/69 German Centre
609916

Singapur

Tel.: +65 6562 9119

10 Sunrock Close

Sunnyrock Ext 2,
Germison 1401

PO Box 4590, Edenvale
1610

Afryka Potudniowa
Tel.: +27 11 450 2052

Tel.: +91 44 42242000 Japonia Tel.: +82 31 680 3707
Tel.: +81 3 5435 5711
WABCO Asia Private Ltd WABCO Automotive SA WABCO Middle East and

Africa FZCO Vehicle Control
System

DWC Business Park,
Building A3, Room NO: 115,

PO Box 61231,

Dubai

Zjednoczone Emiraty
Arabskie

E-mail:
info.dubai@wabco-auto.com

69




70







o
I
o
N
o
S
o)
o
©
Y
o
&
S
0
©
!
°
@
>
c
@
I
o
2
=
2
<
|
(o]
Q
[51]
S
o
I
S
N
©

Informacje na temat produktéow WABCO znajduja sie tutaj: https://www.wabco-customercentre.com

Aby uzyskac¢ wiecej informacji, prosimy o kontakt z wtasciwym partnerem WABCO.

ZF Friedrichshafen AG

ZF is a global technology company and supplies systems for passenger cars, commercial vehicles and industrial technology, enabling
the next generation of mobility. ZF allows vehicles to see, think and act. In the four technology domains Vehicle Motion Control,
Integrated Safety, Automated Driving, and Electric Mobility, ZF offers comprehensive solutions for established vehicle manufacturers
and newly emerging transport and mobility service providers. ZF electrifies different kinds of vehicles. With its products, the company
contributes to reducing emissions and protecting the climate.

ZF, which acquired WABCO Holdings Inc. on May 29, 2020, now has 162,000 employees worldwide with approximately 260 locations in
41 countries. In 2019, the two then-independent companies achieved sales of €36.5 billion (ZF) and $3.4 billion (WABCO).

With the integration of WABCO, the leading global supplier of braking control systems and other advanced technologies that improve
the safety, efficiency and connectivity of commercial vehicles ZF will create a new level of capability to pioneer the next generation of
solutions and services for original equipment manufacturers and fleets globally. WABCO, with almost 12,000 people in 40 locations
worldwide, will now operate under the ZF brand as its new Commercial Vehicle Control Systems division.
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