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Popis kratica

1 Popis kratica

ABS (engl. Anti-Lock Braking System); sustav protiv blokiranja kotaca

ADR (franc. Accord européen relatif au transport international des marchandises Dangereuses par
Route); europski ugovor o transportu opasnih roba na prometnicama

ALB (njem. Automatisch Lastabhangige Bremskraftregelung); automatska regulacija sile koCenja koja
ovisi o opterecenju

BAT Baterija

BO (njem. Betriebs-Ordnung); radni propisi; krug sile BO-a = krug sile vozila radnih propisa

BVA (njem. BremsbelagverschleiRanzeige); prikaz istroSenosti kocnih obloga

CAN (engl._ControIIer Area Network); asinkroni, serijski sustav sabirnice za umrezavanje upravljackih
uredaja u automobilima

ECAS (engl. Electronically Controlled Air Suspension); elektronicki upravljano zraéno ogibljenje

ECE (engl. Economic Commission for Europe); gospodarska komisija za europu

ESD (engl. Electrostatic Discharge); elektrostaticko praznjenje

eTASC (engl. electronic Trailer Air Suspension Control); okretni zaporni ventil s funkcijom RtR-a i ECAS-a

GGVS (njem. Gefahrgut-Verordnung Strale); zakon o opasnoj robi na prometnicama (njemacki ekvivalent ADR-u)

GIO (engl. Generic Input/Output); programibilni ulaz/izlaz

IR (njem. Individual-Regelung); individualna regulacija; individualna regulacija kotaca provjeravanih
senzorima na jednoj strani

ISO (engl. International Organization for Standardization); medunarodna organizacija za normiranje

ISS (engl. Integrated Speed Switch); integrirana sklopka za brzinu

LACV-IC gesré%li.nléifting Axle Control Valve, Impulse-Controlled); impulsno upravljani upravljacki ventil podizne

LIN (engl. Local Igtgrconnect Network); specifikacije za serijski komunikacijski sustav, takoder LIN-
sabirnica; sucelje za senzore

MAR (njem. Modifizierte Achs-Regelung); izmijenjena regulacija osovine; regulacija dva kotaca
provjeravana senzorima na jednoj osovini

MSR (njem. Modifizierte Seiten-Regelung); izmijenjena regulacija strana; regulacija dva kotaca
provjeravana senzorima na jednoj strani vozila

ODR (engl. Operating Data Recorder); memorija radnih podataka

PEM (engl. Pneumatic Extension Module); pneumatski modul za proSirenje

PLC (engl. Power Line Communication); podatkovna komunikacija kabelom za strujno napajanje

PREV (engl. Park Release Emergency Valve); sigurnosni ventil za parkiranje i otkocivanje

PUK (engl. Personal Unblocking Key); osobni broj za deblokadu

PWM (njemv. Pulsv_\/v(?itenmodulationv); modulacija Sirine impulsa; vrsta modulacije pri kojoj se jedna
tehnicka veliina (npr. elektriCna struja) mijenja izmedu dvije vrijednosti

RSD (engl. Rotary Slide Detection); prepoznavanje okretnoga kliznika

RSS (engl. Roll Stability Support); regulacija stabilizacije voznje

RtR (engl. Return to Ride); povratak na visinu za voznju (zracno ogibljenje)

SHV (engl. Select High Ventil); ventil za modulaciju videg tlaka

SLV (engl. Select Low Ventil); ventil za modulaciju nizeg tlaka

Stvzo (njem. StralRenverkehrs-Zulassungs-Ordnung); propisi o cestovnom prometu (vrijedi za Njemacku)

TASC (engl. Trailer Air Suspension Control); okretni zaporni ventil s funkcijom RtR-a

TEBS (engl. Electronic Braking System for Trailers); elektroni¢ki ko¢ni sustav za prikolice

TLI (engl. Trailer Length Indication); trenutacna duljina vozila

TT (engl. Timer Ticks); unutrasnja jedinica mase senzora pomaka

UsB (engl. Universal Serial Bus); serijski sustav sabirnice za spajanje racunala s vanjskim uredajima
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Opcée napomene

2 Opc¢e napomene

Upotrijebljeni simboli

OPASNOST

Opis izravne situacije koja u slu€aju nepridrzavanja upozorenja ima za
posljedicu ireverzibilne ozljede ili smrt.

UPOZORENJE

Opis moguce situacije koja u slu¢aju nepridrzavanja upozorenja moze za
posljedicu imati ireverzibilne ozljede ili smrt.

OPREZ

Opis moguce situacije koja u slu¢aju nepridrzavanja upozorenja moze za
posljedicu imati reverzibilne ozljede.

NAPOMENA

Opis moguce situacije koja u slu¢aju nepridrzavanja upozorenja moze za
posljedicu imati materijalne Stete.

@ Vazne informacije, napomene i/ili savjeti

@ Upucivanje na informacije na internetu

— Korak aktivnosti
= Rezultat radnje
B Nabrajanje/popisivanje

VERZIJA
SUSTAVA TEBS E

SUSTAV OBUHVACA SLJEDECE: | STANJE

TEBE 2 TEBS E od verzije 0 Srpanj 2007.

TEEE e TEBS E od verzije 1 Rujan 2008.

TEBSE1.5 TEBS E od verzije 1.5 Prosinac 2009.

TEBS E od verzije 2

Elektroni¢ki modul za prosirenje/ Studeni 2010.
daljinski upravlja¢ prikolice od verzije 0

TEBS E2
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VERZIJA

SUSTAVA TEBS E SUSTAV OBUHVACA SLJEDECE: | STANJE

TEBS E od verzije 2.5
Elektronic¢ki modul za proSirenje/ Sije€anj 2012.
daljinski upravlja¢ prikolice od verzije 1
TEBS E od verzije 4
Elektroni¢ki modul za prosirenje/ Sijecanj 2014.
daljinski upravlja¢ prikolice od verzije 2
TEBS E od verzije 5
Elektroni¢ki modul za prosirenje/ Listopad 2015.
daljinski upravlja¢ prikolice od verzije 2
TEBS E od verzije 5
TEBS E5.3 Elektroni¢ki modul za prosirenje/ Listopad 2017.
daljinski upravlja¢ prikolice od verzije 2
TEBS E od verzije 5

TEBS E5.5 Elektronicki modul za prosirenje/ Listopad 2018.
daljinski upravlja¢ prikolice od verzije 2

WABCO Academy

@ https://www.wabco-academy.com/home/

TEBS E2.5

TEBS E4

TEBS ES

Katalog proizvoda WABCO na internetu

@ http://inform.wabco-auto.com/
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Izravni kontakt s proizvodacem WABCO

‘t Hofveld 6 B1-3

Belgija
T. +322 481 09 00

WABCO Belgium BVBA

1702 Groot-Bijgaarden

WABCO GmbH

Am Lindener Hafen 21
30453 Hannover
Njemacka

T: +49 511 9220

WABCO Austria GesmbH
Rappachgasse 42

1110 Wien

Austrija

T. +43 1 680 700

Freiburgstrasse 384

n WABCO (Schweiz) GmbH

WABCO Automotive BV
Rhijnspoor 263

WABCO brzdy k vozidlim
spol. s r.o.

Prazakova 1008/69, Styfice,

l] WABCO France SAS

77600 Jossigny
Francuska
T. +33 1 60 26 62 06

1, cours de la Gondoire

S.rL.

Corso Pastrengo 50
10093 Colegno/Torino/
Italija

T: +39 011 4010 411

3018 Bern Capelle aan den IJssel

Svicarska (Rotterdam) 2901 LB 639 00 Brno

T +41 31 997 41 41 Nizozemska Ceska
T: +31 10 288 86 00 T: +420 602 158 365
WABCO Automotive ltalia WABCO Technisches

Biro, Verkaufsbiro &
Trainingszentrum

Siedlecka 3

93 138 Lodz
Poljska

Tel: +48 42 680914

Av de Castilla 33

Madrid 28830
Spanjolska
T. +34 91 675 11 00

WABCO Espaia S. L. U.

San Fernando de Henares

WABCO Automotive AB

Drakegatan 10, Box 188 SE
401 23 Gothenburg

Svedska
T: +46 31 57 88 00

WABCO Automotive U.K.
Ltd

Unit A1 Grange Valley

Grange Valley Road, Batley,
W Yorkshire,

Velika Britanija, WF17 6GH
T: +44 (0)1924 595 400

Glavno sjediste:

WABCO Europe BVBA, Chaussée de la Hulpe 166, 1170 Brussels, Belgija, T: +32 2 663 9800
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3 Informacije o publikaciji

Svrha publikacije

Ova publikacija namijenjene je proizvodacu priklju¢nih vozila te servisnim
radionicama.

Struktura WABCO broja proizvoda

Brojevi proizvoda WABCO sastoje se od deset znamenki.

WARBCO

Datum proizvodnje

Tip uredaja

Izvedba

Oznaka statusa

0 = novi uredaj (cijeli uredaj)

1 = novi uredaj (podsklop)

2 = komplet za popravak ili podsklop
4 = pojedinacni dio

7 = zamjenski uredaj

R = Reman

Tehnicke publikacije

@ — Na internetu pozovite online katalog proizvoda WABCO na:
http://inform.wabco-auto.com

— Pretrazujte publikacije uz unos broja publikacija.

Katalogom proizvoda WABCO na internetu imate prakti¢an pristup cjelokupnoj
tehnic¢koj dokumentaciji.

Sve su publikacije raspolozive u formatu PDF. Za tiskane primjerke obratite se
partneru za proizvode WABCO.

Uzmite u obzir da publikacije ne postoje na svim jezicima.

NASLOV PUBLIKACIJE BROJ PUBLIKACIJE

Opcée napomene za popravak i ispitivanje 815 XX0109 3

Usmijeriva¢ CAN-a/ponavlja¢ CAN-a — opis 815 XX0 176 3

sustava

TailGUARD™ — opis sustava 815 XX0211 3
Pregled proizvoda za dijagnozu 815 XX0 037 3
ECAS za priklju¢na vozila — opis sustava 815 XX0 025 3
rakom za priiucna vzt 815 XX0034 3
OptiTire™ — opis sustava 815 XX0229 3
ODR-Tracker — upute za rukovanje 815 XX0 149 3
SmartBoard — upute za uporabu 815 XX0 138 3
SmartBoard — opis sustava 815 XX0 136 3
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Informacije o publikaciji

NASLOV PUBLIKACIJE BROJ PUBLIKACIJE

TASC Trailer Air Suspension Control —

. - 815 XX0 186 3
Funkcija i montaza

Trailer Central Electronic I/l centralna

elektronika u prikljuénim vozilima — opis 815 XX0 030 3
sustava

Priklju€ci za Trailer EBS E — plakat 815 XX0 144 3
Trailer EBS E — zamjena modulatora 815980 183 3
Pregled sustava Trailer EBS E — Plakat 815 XX0 143 3
TX-TRAILERGUARD™ www.transics.com
Daljinski upravlja¢ prikolice - Upute za 815 990 193 3
uporabu

Daljinski upravlja¢ prikolice — Upute za

S 815 XX0 195 3
ugradnju i priklju€ivanje

Katalog vij¢anih spojeva 815 XX0 080 3
OptiLink™ - korisnicki priru¢nik 815 XX0 2313
OptiLink™ - upute za instalaciju 815 XX0 226 3

*Jezi¢ni kod XX: 01 = engleski, 02 = njemacki, 03 = francuski, 04 = Spanjolski, 05 = talijanski,

06 = nizozemski, 07 = Svedski, 08 = ruski, 09 = poljski, 10 = hrvatski, 11 = rumunjski, 12 = madarski,
13 = portugalski (Portugal), 14 = turski, 15 = ¢eski, 16 = kineski, 17 = korejski, 18 = japanski,

19 = hebrejski, 20 = grcki, 21 = arapski, 24 = danski, 25 = litavski, 26 = norveski, 27 = slovenski,

28 = finski, 29 = estonski, 30 = latvijski, 31 = bugarski, 32 = slovacki, 34 = portugalski (Brazil),

35 = makedonski, 36 = albanski, 97 = njemacki/engleski, 98 = viSejezi¢ni, 99 = neverbalni
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4 Sigurnosne napomene

Pridrzavaijte se svih potrebnih propisa i uputa

B Samo Skolovano i kvalificirano stru¢no osoblje smije raditi na vozilu.

B Pazljivo procitajte ovu publikaciju.
Svakako se pridrzavajte svih upozorenja, napomena i uputa da izbjegnete
ozljede osoba i/ili materijalne Stete.
WABCO jamdi sigurnost, pouzdanost i u€inak svojih proizvoda i sustava
samo ako se pridrzavate svih informacija u ovoj publikaciji.

B Slijedite bezuvjetno specifikacije i upute proizvodaca vozila.

B Pridrzavajte se propisa o sprjeCavanju nesre¢e u pogonu te regionalnih i
nacionalnih propisa.

B Radno mjesto mora biti suho te dovoljno osvijetljeno i prozraéeno.

B Po potrebi upotrijebite zastitnu opremu (npr. zastitnu obuéu, zastitne
naocale, zastitu za disanje, zastitu za usi).

Izbjegavaijte elektrostaticke naboje i nekontrolirana praznjenja (ESD):

Pridrzavajte se sljedecega pri konstruiranju i izradi vozila:

B Sprijecite razlike u potencijalu izmedu komponenti (npr. osovina) i okvira
vozila (Sasije).
Osigurajte da otpor izmedu metalnih dijelova komponenti i okvira vozila bude
manji od 10 Q.
Spojite pokretne ili izolirane dijelove vozila poput osovina tako da imaju
elektriénu provodljivost s okvirom.

B Sprijecite razlike u potencijalu izmedu motornog vozila i prikolice.
Osigurajte da i bez kabelskog spoja izmedu metalnih dijelova motornog
vozila i priklju¢ene prikolice postoji uspostavljena elektri¢na provodIjivost
preko spojke (kegla, plo¢a poluprikolice, Celjust sa svornjakom).

B Pri priévrS¢ivanju ECU-a na okvir vozila upotrijebite elektri¢no provodijive
vij€ane spojeve.

B Po mogucénosti polozite kabele u metalne Supljine (npr. unutar U-nosaca)
ili iza metalnih i uzemljenih zastitnih plo¢a da minimizirate utjecaje
elektromagnetskih polja.

B |zbjegavajte uporabu plasti¢nih materijala ako na taj na€in mogu nastati
elektrostati¢ka punjenja.

B Pri elektrostatiCkom lakiranju spojite vod mase uti¢nog spoja ISO 7638
(prikljucak 4) s masom za lakiranje (Sasija vozila).

Pri zavarivanju i varenju na vozilu pridrzavajte se sljedeéega:

B Ako je u vozilo ugradena baterija, odspojite je.

B Odvojite kabelske spojeve od uredaja i komponenti te zaStitite utikace i
priklju¢ke od nedistoéa i vlage.

B Pri zavarivanju uvijek spojite elektrodu mase izravno na metal do mjesta za
zavarivanje kako biste izbjegli magnetska polja i protok struje preko kabela ili
komponenti.

B Pazite da postoji dobra elektriCna provodljivost tako da uklonite sve ostatke
laka ili hrde.

B Pri zavarivanju sprijecite utjecaj topline na uredaje i kabele.
12
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Sigurnosne napomene

Posebne napomene pri uporabi gotovih modula nosa¢a TEBSza ugradnju u vozilo:

Optimiziranjem procesa proizvodnje u proizvodaca prikolica danas se ugraduju
razli€iti gotovi moduli nosaca TEBSu priklju¢no vozilo. Na ovaj su poprec¢ni
nosac pri¢vr§éeni modulator TEBS E, a mozda i drugi ventili. Ti moduli

nosaca Cesto su lakirani tako da se pri ugradniji na okvir vozila mora ponovno
uspostaviti elektricna provodljivost izmedu okvira vozila i modula nosaca.

Uspostavljanje elektri€ne provodljivosti izmedu modula nosaca i okvira vozila:

B Pri¢vrstite modul nosaca elektricno provodljivim vij€éanim spojevima kroz
samozarezujuce vijke na provodljivu povrsinu na okviru vozila.

B Otpor izmedu modula nosaca i okvira mora biti < 10 Q.

Spoj od nehrdajuceg Celika i aluminija izaziva snazno hrdanje. Stoga
nije dopustena izravna montaza na nosace od nehrdajuceg Celika.
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Koéni sustav

GlO-funkcije

Vanjski sustavi

Buduci da je Trailer EBS E vrlo slozen sustav, ovaj je opis sustava takoder vrlo
detaljan. Evo nekoliko napomena o strukturi ove dokumentacije:

U ovom poglavlju pronaéi ¢ete opis funkcija koje su potrebne za ispunjavanje
zakonskih propisa , kao npr. ABS, RSS i druge funkcije upravljanja ko€nicom.

Osim upravljanja ko¢nicama kotaca, prije svega Trailer EBS E u varijanti
premium ima mnostvo funkcija koje se mogu realizirati za specificna vozila.
Osim rjeSenja koja je pripremio WABCO, kao $to su upravljanje sustavom
zra€nog ogibljenja ili dinamicka regulacija meduosovinskog razmaka, u ovom
se poglavlju objasnjava i kako proizvodac¢ vozila moze primijeniti slobodna
konfigurabilna upravljanja.

U ovom poglavlju pronaci ¢ete informacije o sljedeéim vanjskim sustavima koji

se mogu prikljuciti na Trailer EBS E modulator: elektroni¢ki modul za proSirenje
(uklju€ujuci opise mogucih dodatnih funkcija), Trailer Remote Control (daljinski

upravlja¢ prikolice), nadzor tlaka u gumama (OptiTire™), vanjski ECAS, Trailer
Central Electronic i telematika (TX-TRAILERGUARD™).

Napomene o instalaciji za izradu vozila i dodatno opremanje

Pustanje u rad

Rukovanje

Napomene servisnoj radionici

Dodatak

U ovom ¢&ete poglavlju pronaci opise ugradnje ili montaze pojedinih komponenti
i kabela.

Osim pustanja u rad i kalibriranja, u ovom se poglavlju izmedu ostalog
objasnjava i parametriranje dijagnosti¢kim softverom TEBS E.

U ovom poglavlju to€nije se opisuje uporaba nekih funkcija pomoc¢u komandnih
jedinica (SmartBoard, daljinski upravlja¢ prikolice itd.).

Ovo poglavlje prije svega pruza napomene o odrZavanju, dijagnozi sustava,
Skolovanju za sustav, traZzenju smetnji, uskladivanju kompozicije i popravku ili
zamjeni komponenata.

Dodatak sadrzi sheme i preglede.
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5.1 Struktura sustava

Ovo poglavlje osigurava opci pregled funkcija i strukture osnovnih sustava.

511 Kocni sustav

Standardna poluprikolica teglja¢a s konfiguracijom ABS-a 2S/2M

Standardna prikolica s rudom s konfiguracijom ABS-a 4S/3M

POZICIJA | NAZIV

1 Napajanje naponom preko 1ISO 7638
2 Kocni vod
3 Vod zalihe
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4 Napajanje zaustavnih svjetala 24N preko ISO 1185 (opcija)

5 Modulator TEBS E (s integriranim senzorima tlaka i integriranim redundantnim ventilom)
6 Sigurnosni ventil za parkiranje i otkoCivanje (PREV)

7 Sigurnosni ventil

8 Rezervni spremnik sustava radne kocnice

9 Senzor broja okretaja ABS-a

10 Ventil releja EBS-a za upravljanje 2. osovinom (3. modulator)

1" Nosivi balon

12 Tristop™ cilindar

Crte oznacavaju postavljanje kabela i cijevi za komponente.

5.1.2 Koc¢ni sustav s klasi€nim zra€nim ogibljenjem

Uvodenjem ko&nog sustava Trailer EBS E znacajno je pojednostavljeno polaganije cijevi i kabela na koénom sustavu

prikolice i sustavu zracnog ogibljenja.

Koéni sustav prikolice s klasi€énim zraénim ogibljenjem

1 Napajanje naponom preko 1ISO 7638

POZICIJA | NAZIV

Koéni vod

Vod zalihe

Napajanje zaustavnih svjetala 24N preko ISO 1185 (opcija)

Pneumatic Extension Modul (PEM)

o0 b |WN

Preljevni ventil (integriran u PEM)
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POZICIJA | NAZIV

7 Sigurnosni ventil (integriran u PEM)
8 Dio radne kocnice Tristop™ cilindara
9 Tristop™ cilindar
10 Rezervni spremnik sustava radne kocnice
1" Rezervni spremnik za zra¢no ogibljenje
12 Ventil za podizanje/spustanje (npr. TASC)
13 Crveni gumb za aktiviranje sustava parkirne koc¢nice (na PREV)
14 Crni gumb za otpustanje automatske kocnice (na PREV)
15 Nosivi balon
16 Ventil podizne osovine
17 Ventil zraCnoga jastuka
18 Senzor broja okretaja ABS-a
19 Modulator TEBS E
20 Sigurnosni ventil za parkiranje i otkoCivanje (PREV)
Crte oznacCavaju postavljanje kabela i cijevi za komponente.

Ko¢éni sustav

Prikljuéno vozilo spojeno je preko obje spojnicke glave za tlak zalihe (3) i
upravljacki tlak (2) s vu€nim vozilom. Sigurnosnim ventilom za parkiranje i
otkocivanje (PREV, 20) upravljacki se tlak dovodi u modulator TEBS E (19).
PREYV ima crveni gumb za aktiviranje (13) za aktiviranje parkirne koc¢nice te
drugi crni gumb za aktiviranje (14) za otpustanje automatski aktivirane koc¢nice
pri spojenom priklju¢nom vozilu. Komprimirani zrak rezervnog spremnika struji
preko povratnog ventila integriranog u PREV u pneumatski modul za prosirenje
(PEM, 5).

PEM sadrzi sliedece funkcije:

B preljevni ventil za osiguranje tlaka u ko€nom sustavu nasuprot zraénom
ogibljenju

B sigurnosni ventil za zastitu ko€nica kotaca od preoptereéenja — pri istodobnoj
aktivaciji radne i parkirne koc¢nice

B raspodjela tlaka za zalihu "Zragno ogibljenje" i zalihu "Radna ko¢nica".

Modulator TEBS E aktivira dijelove radne ko¢nice (8) Tristop™ cilindara (9). Za
mjerenje broja okretaja kotaCa senzorima priklju€ena su najmanje dva senzora
broja okretaja ABS-a (18). Na PEM je osim toga prikljucen ispitni priklju¢ak za
mjerenje trenutacnog koc¢nog tlaka. PEM puni rezervni spremnik sustava radne
kocnice (10) tlakom zalihe koji dolazi iz PREV-a.

Modulator TEBS E se opskrbljuje tlakom zalihe preko istog voda iz rezervnog
spremnika. Preljevnim ventilom integriranim u PEM puni se rezervni spremnik
za zracno ogibljenje (11). Preljevni ventil ima zadatak osigurati prioritetno
punjenje rezervnog spremnika "Kocnica" i pri gubitku tlaka u zraénom ogibljenju
osigurati tlak u sustavu radne kocnice te tako osigurati sposobnost ko€enja
priklju€nog vozila. Za zastitu ko€nica kota¢a od prevelikog naprezanja zbog
dodavanja koc¢ne sile (dio membrane i dio opruznog koénog cilindra Tristop™
cilindara istodobno se aktivira) u PEM je integriran sigurnosni ventil (7). 1Z
PEM-a se tlak dijeli u Tristop™ cilindre (9).




Parkirna ko€nica umece tako da se aktivira crveni gumb na PREV-u (13). Na
taj se nacin odzracuje dio parkirne koc¢nice Tristop™ cilindara tako da se moze
aktivirati integrirane opruge koénice kota¢a. Ako se pri aktiviranoj parkirnoj
ko€nici dodatno upotrebljava radna koc€nica, ko€ni tlak struji preko sigurnosnog
ventila u dio parkirne ko¢nice Tristop™ cilindara i tako proporcionalno u odnosu
na nastalu ko€nu silu u dijelu radne ko¢nice smanjuje silu u dijelu parkirne
koCnice tako da nema dodavanja sile.

Klasi¢ni sustav zraénog ogibljenja

Klasi¢ni sustav zra¢nog ogibljenja sastoji se od jednog ventila zracnog jastuka
(17) i jednog ventila za podizanje/spustanje, npr. TASC (12) » Poglavlje "7.5
Sklopka brzina (ISS 11 ISS 2) i RtR", stranica 84. Oba ventila opskrbljuju

se tlakom zalihe iz PEM-a. Ventil zra¢nog jastuka regulira visinu za voznju
priklju€nog vozila tako $to mijenja koli€inu zraka u nosivim balonima (15).
Ventilom za podizanje/spustanje mozete promijeniti visinu priklju¢nog vozila,
npr. za rucni utovar ili istovar. Osim toga, moze biti ugraden ventil podizne
osovine (16) koji ovisno o optereéenju modulira modulator TEBS E. Ventil
podizne osovine takoder se opskrbljuje tlakom zalihe iz PEM-a.
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5.1.3 Elektroni¢ki regulirano zraéno ogibljenje
Elektroni¢ki regulirano zraéno ogibljenje (ECAS) sastavni je dio TEBS E modulatora (premium).

Regulacija u jednoj to¢ki s jednim senzorom pomaka i jednom podiznom osovinom
(za poluprikolicu teglja¢a)

POZICIJA ‘ NAZIV

1 Napajanje naponom preko 1ISO 7638

2 Ko¢ni vod

3 Vod zalihe

4 Napajanje zaustavnih svjetala 24N preko ISO 1185 (opcija)

5 Senzor pomaka

6 Modulator TEBS.E (premiym) s integriranom upravljackom jedinicom i integriranim senzorom tlaka
balona za upravljanje podiznom osovinom

7 Yanjska komand.rlwa jedinica, npr. SmartBoard, daljinski upravlja¢ prikolice, komandna jedinica ECAS-a
ili komandna kutija ECAS-a
Magnetni ventil ECAS-a (s upravljanjem podiznom osovinom)
Preljevni ventil

10 Podizni balon

1" Tristop™ cilindar

12 Nosivi balon

13 Rezervni spremnik sustava radne kocnice

14 Rezervni spremnik za zra¢no ogibljenje

15 Sigurnosni ventil za parkiranje i otkoCivanje (PREV)

Crte oznacCavaju postavljanje kabela i cijevi za komponente.
Ko¢ni vodovi nisu prikazani na ovoj shemi.
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Regulacija u dvije to¢ke s dva senzora pomaka (od verzije TEBS E2)

e 24 Regulacija u dvije toCke moze se realizirati i bez elektroni¢kog modula za proSirenje. To vrijedi za varijantu
premium ili viSenaponsku.

Za upravljanje zracnim ogibljenjem mozete upotrijebiti magnetne ventile ECAS-a ili dva ventila eTASC.

POZICIJA | NAZIV KAT. BR.
1

Modulator TEBS E (premium) 480 102 06X 0
Elektronicki modul za proSirenje 446 1220700
Kutija za baterije 446 156 090 0
4728800010
4 Magnetni ventil ECAS-a (+ impulsno upravljana podizna osovina) Druga moguénost:
472905111 0
5 Vanjska komandna jedinica, npr. SmartBoard 446 192 11X 0
6 Senzori pomaka 441 050 100 0
7 Kabel za napajanje baterije za TEBS E (nije potrebno od TEBS E4) 449 808 XXX 0
8 Kabel razdjelnika za bateriju i/ili svjetlo 449 803 XXX 0
9 Kabel za SmartBoard 449 906 XXX 0
10 Kabel za regulaciju u dvije tocke ECAS-a 449 439 XXX 0
1" Sklopka (za aktiviranje/deaktiviranje punjenja baterije) Eriﬁzl:/gg:gnggoégke
12 Kabel za senzor pomaka 449 811 XXX 0
13 Kabel za napajanje za "elektroni¢ki modul za proSirenje" 449 303 020 0
14 Kabel za napajanje 449 273 XXX 0
15 Kabel baterije za TEBS E 449 807 XXX 0
16 Kabel sklopke 449 714 XXX 0

Crte oznacavaju postavljanje kabela i cijevi za komponente.
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5.2 Pregled funkcija

MODULATOR TEBS E

VISESTRUKI
FUNKCIJE OD VERZIJE: OD VERZIJE: OD VERZIJE:

Osnovne funkcije
2S/2M TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
4S/2M - TEBS EO TEBS E1.5
4S/2M+1M - TEBS EO TEBS E2
4S/3M - TEBS EO TEBS E2.5
Roll Stability Support (RSS) TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Komunikacija RSS-a u tegljacima TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
P N p———
lolomaika TX-TRAILERGUARD™ SmariBoard] | TEBS E0 TEBS EO TEBS E1.5
e e L neponomna G105 | _ TEBSED  TEBSE1S
Signal RSS aktivan TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Signal ABS aktivan TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Operation Data Recorder (ODR) TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Funkcije ovisne o brzini
Signal brzine TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Signal brzine 1/RtR TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Sklopka za brzinu 2 TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
Upravljanje podiznom osovinom
Eg?&ér]:)osovma (s ventilom podizne osovine ili sc?cri?zon\éeggcl)vine TEBS EO TEBS E2
E;Ig\?ir?g\illﬂiegig?:)lzne osovine (s ventilom podizne ﬁgcrj?;n\éeg;ivine TEBS EO TEBS E2
Upravljanje podiznom osovinom s funkcijom LACV-IC | — TEBS E2.5 -
Pomo¢ pri polasku TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Sezonska pomo¢ pri polasku TEBS E5 TEBS E5 TEBS E5
Pogrgetanje pomodi pri polasku stupnjem prijenosa TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
voznje natrag
Prisilno spustanje TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Pojedinacno prisilno spustanje podiznih osovina TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
OptiTurn™ (pomo¢ pri ranziranju) - TEBS EO TEBS E2
Pol«gatanje funkcije OptiTurn™ stupnjem prijenosa _ TEBS E4 TEBS E4
voznje natrag
OptiLoad™ (smanjenje optereéenja vuéne kuke) - TEBS EO TEBS E2
Pomo¢ pri polasku "Teren" TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
Regulacija vili¢ara - TEBS E2 TEBS E2
;Z\Q/ﬁfg”sao\\//ill:g?ra na dvije podizne osovine (zamjena | _ TEBS E4 TEBS E4
Vanjski upravljana podizna osovina TEBS E5.5 TEBS E5.5 TEBS E5.5

21
S



MODULATOR TEBS E

VISESTRUKI

OD VERZIJE: OD VERZIJE: OD VERZIJE:

FUNKCIJE
Unutrasnje funkcije ECAS-a

Elektroni¢ka regulacija visine (regulacija ECAS-a u 1

tocki) - TEBS EO TEBS E2
e el Conau |- TEBSE2 | TeBsE2
dvie tocke be sleKttonickog mocula g4 prositenje |~ TEBS E4 TEBS E4
Visina za istovar - TEBS EO TEBS E2
Normalna visina Il - TEBS E1 TEBS E2
:)erer:;/:;?géeﬂr;?(gwoénom osovinom s odrzavanjem _ TEBS E2 TEBS E2
Zelena lampica upozorenja - TEBS E2 TEBS E2
Deaktiviranje automatske regulacije visine - TEBS E2 TEBS E2
Podrska za eTASC - TEBS E3 TEBS E3
Regulacija visine nakon isklju€ivanja kontakta - TEBS E5 TEBS E5
Funkcije ko¢enja
Prikljuivanje za "Kocnica stroja za asfaltiranje ceste" | TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Shinke \of eagra a prbliavanie zakoénics | TEBSEr | TEBSE?
Funkcija opustanja TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
Funkcija otko€ivanja ko&nice (Bounce Control) TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
Funkcija otkoCivanja ko€nice (proSirena) - TEBS E2.5 TEBS E2.5
Trailer Extending Control - TEBS E2 TEBS E2
Sigurnosne funkcije
Prikaz istroSenosti koCnih obloga (BVA) TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Roll Stability Adviser (daljinski upravlja¢ prikolice) TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
Eglc()lgte:ﬁ:vgcr:]:farc)atanja vozila (blokada protiv _ TEBS E15 _
Dodatno ko¢no svjetlo (Emergency Brake Light) - TEBS E2 TEBS E2
SafeStart TEBS E5.3 TEBS E2.5 TEBS E2.5
Elektronic¢ka parkirna koc¢nica - TEBS E4 TEBS E4
TiltAlert TEBS EO TEBS EO TEBS E2
TiltAlert samo pri podignutom nagibnom sanduku TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
Dojava o pretovarenosti lampicom indikatora - TEBS E4 TEBS E4
Ostale funkcije
Slobodno konfigurabilna digitalna funkcija s izlazom TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Slobodno konfigurabilna analogna funkcija s izlazom | TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Trajni plus 1 2 TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Blokada upravljacke osovine TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
ServiceMind TEBS E2 TEBS E2 TEBS E2
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STANDARD

OD VERZIJE:

OD VERZIJE:

MODULATOR TEBS E

VISESTRUKI
NAPON

OD VERZIJE:

FUNKCIJE

Funkcija notesa TEBS E2 TEBS E2 TEBS E2
Dojava o pretovarenosti lampicom indikatora - TEBS E4 TEBS E4
Indikator duljine vozila (Trailer Length Indication) - TEBS E4 TEBS E4
Zajednicki izlaz upozorenja za viSe funkcija TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
Servisni dokumenti preko URL-a TEBS E5 TEBS E5 TEBS E5
Vanjski senzori

Vanjski senzor osovinskog opterecenja TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Drugi vanjski senzor osovinskoga opterecenja c-d TEBS E2 TEBS E2 TEBS E2
Vanjski senzor tlaka zadane vrijednosti TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Senzor pomaka mehanic¢kog ogibljenja - TEBS EO TEBS E1.5
Vanjski sustavi

Trailer Central Electronic Support TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Vanjska podrska ECAS-a *) *) TEBS E2
Podrska za SmartBoard TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Podrska za OptiTire™ TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Podrska za elektroni¢ki modul za proSirenje - TEBS E2 TEBS E2
E;Igjlﬁ:ﬁ?;""pﬁz\é?r;%gfiguracije) s elektroni¢kim TEBS E5 TEBS E2 TEBS E2
Napajanje/punjenje baterije - TEBS E2 TEBS E2
Sa:oprggi)rséﬁgja za prikljucke elektroni¢kim modulom _ TEBS E2 TEBS E2
gr%aéjiarlgjnejena ISO 12098 s elektroni¢kog modula za _ TEBS E2 TEBS E2
OptiLink TEBS E5.3 TEBS E5.3 TEBS E5.3
Usmjeriva¢ CAN-a/ponavljaé CAN-a

Komunikacija CAN-om TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Senzor zadane vrijednosti tlaka na usmjerivacu TEBS E2 TEBS E2 TEBS E2

CAN-a/ponavljacu CAN-a

@ *) Samo do TEBS E3, od TEBS E4 samo s viSestrukom naponom.
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6 Koc¢ni sustav

6.1 Izvedba sustava

Koc¢ni sustav Trailer EBS E elektronicki je upravljani ko¢ni sustav s regulacijom
ko€nog tlaka ovisnom o opterecenju, automatskim sustavom sprje€avanja
blokade (ABS) i elektroni¢kom regulacijom stabilnosti (RSS).

Priklju€na vozila s ko¢nim sustavom Trailer EBS E smiju se pokretati

@ samo iza vuénih vozila s proSirenim uti¢nim spojem ISO 7638 (7-polni;
24 V; vu€na vozila s podatkovnim vodom CAN-a) ili vu¢nih vozila s
utiénim spojem I1SO 7638 (5-polni; 24 V; vuéna vozila bez podatkovnog
voda CAN-a).

Samo u viSenaponskim modulatorima TEBS E moguce je i napajanje
od 12 V u skladu s ISO 7638.

6.2 Podrucje primjene

Vozila

Kocéni sustavi

Jednostruke i dvostruke gume

Proracun kocenja

Jednoosovinska i viSeosovinska priklju¢na vozila razreda O3 i O4 u skladu
s Direktivom 70/156/EEZ, prilog Il sa zracnim ogibljenjem, hidraulicnim
ogibljenjem, mehani¢kim ogibljenjem, disk-ko&nicama ili bubanj-ko€nicama.

Koc€ni sustavi pogonjeni drugom silom s pneumatskim ili pneumatsko-
hidrauliénim uredajem za prijenos u skladu s Direktivom 71/320/EEZ ili
propisom ECE R 13 ili zakonom StVZO (vrijedi samo za Njemacku).

Za osovine koje imaju senzor broja okretaja trebate na stranama osovina
upotrijebiti iste dimenzije guma i isti broj zubaca impulsnog vijenca.

Izmedu oboda gume i broja zubaca impulsnog vijenca dopusten je omjer od
>23i<40.

Primjer: U impulsnog vijenca sa 100 zubaca i oboda kotrljanja gume od 3250
mm maksimalna brzina kota¢a koju obraduje EBS iznosi v <160 km/h.

Kota¢ maks.

Za primjenu sustava Trailer EBS E potreban je specifi¢ni proracun koCenja za
vozilo ili seriju vozila. Obratite se partneru za proizvode WABCO.

Obrazac "Tehnicki podaci o vozilu za prorac¢un koéenja prikolica"

— Na internetu pozovite online katalog proizvoda WABCO na:
http://inform.wabco-auto.com

— Potrazite obrazac pomocu pojma za pretraZivanje "proracun
kocenja".
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6.3 Struéno misljenje i norme

Struéno misljenje
— Na internetu pozovite online katalog proizvoda WABCO na:
http://inform.wabco-auto.com

— Potrazite obrazac pomocu pojma za pretrazivanje "stru¢no

misljenje".
STRUCNO MISLJENJE (JEZIK) TEMA
EB123.12E (en) ABS

Dodatna stru¢na misljenja za 4-osovinska do 10-osovinska vozila u
skladu s normom ECE R 13, aneksom 20

EBS

B ProSirenje na ECE R 13, serija 11, dodatak 4

B Dodatak 1, poglavlje 3.2.3.1 Elektromagnetska kompatibilnost
B Dodatak 2 Ponavlja¢ CAN-a/usmjeriva¢ CAN-a

EB123_suppl.1E

EB124.6E (sadrzi ID EB 124.5E) (en)

EB167.1E (de, en) RSS za TEBS E i TEBS D u skladu s ECE R 13 serijom 11
TUEH-TB2007-019.01 (de, en) Trailer EBS E (ADR/GGVS)
RDW-13R-0228 (en) Usporedno stru¢no misljenje TEBS D/TEBS E
ID_EB158.0 (en) Funkcija otkoCivanja koc¢nice i otpustanja
EB124_CanRou_OE (en) Usmijeriva¢ CAN-a
EB171 Blokada pokretanja vozila
ISO/TR 12155 Komercijalna vozila i prikljuéna vozila — Uredaj upozorenja pri
DIN 75031 ranziranju — Zahtjevi i provjera
DIN EN I1SO 228 (dio 1 - 2) Cijevni navoj za spojeve koji se ne brtve u navoju
Propis br. 13 Gospodarske komisije Ujedinjenih naroda za Europu
ECER 13 — Standardizirani uvjeti za odobrenje vozila §to se tie ko¢nog
sustava
Propis br. 48 Gospodarske komisije Ujedinjenih naroda za Europu
ECE R 48 (2008.) — Standardizirani uvjeti za odobrenje vozila u pogledu ugradnje

uredaja za osvijetljenje i svjetlosnu signalizaciju

Cestovna vozila — Uti¢ni spojevi za elektriéno priklju¢ivanje vucénih
ISO 1185 vozila i priklju€nih vozila — 7-polni uti¢ni spoj tipa 24 N (normalni) za
vozila s nazivnim naponom od 24 V

ISO 4141 (dio 1 - 4) Cestovna vozila — ViSezilni spojni vodovi
Cestovna vozila — Uti¢ni spojevi za elektri¢no priklju€ivanje vuénih
ISO 7638 (dio 1 -2) vozila i priklju€nih vozila — dio 1: Utiéni spojevi za ko€ne sustave i
ko&nu opremu vozila s nazivnim naponom od 24 V/12 V
ISO 11898 (dio 1 - 5) Cestovna vozila — CAN

Cestovna vozila — Razmjena digitalnih informacija o elektricnom

ISO 11992 (dio 1 - 2) priklju€ivanju izmedu vuénih vozila i priklju€nih vozila

Cestovna vozila — Uti¢ni spojevi za elektriéno priklju¢ivanje vucénih
ISO 12098 vozila i prikljuénih vozila — 15-polni uti¢ni spoj za vozila s nazivnim
naponom od 24 V



http://inform.wabco-auto.com

Kocni sustav

6.4

Konfiguracija ABS-a

KOMPONENTE | TIP VOZILA | NAPOMENA
2S/2M
1x modulator TEBS E Jednoosovinske do troosovinske Po jedan senzor broja okretaja ABS-a i jedan
(standard) poluprikolice tegljaca/prikolice s kanal za regulaciju tlaka za TEBS E sazeti su u
2x senzor broja okretaja | centralnom osovinom sa zraCnim | jedan regulacijski kanal. Svim se ostalim kotacima
ABS-a ogibljenjem, hidrauli¢nim ili jedne strane, ako oni postoje, upravlja neizravno,
mehanickim ogibljenjem individualna regulacija koCnih sila (IR). Pri tome pri
kocenjima u nuzdi svaka strana vozila dobiva kocni
tlak koji je mogu¢ prema stanju kolnika i koeficijentu
koc¢nica.
2S/2M+SLV
1x modulator TEBS E Jednoosovinske do troosovinske Upravljacka osovina preko SLV-a dobiva nizi tlak
(standard) poluprikolice tegljaca/prikolice s iz oba kanala za regulaciju tlaka tako da osovina
2x senzor broja okretaja centralnom osovinom sa zracnim | ostaje stabilna i na p-splitu (razliCite vrijednosti trenja
ABS-a ogibljenjem, hidrauli€nim ili na cesti).
1x Select Low ventil mehanickim ogibljenjem i jednom
(SLV) upravljackom osovinom
4S/2M
1x modulator TEBS E Dvoosovinske do petoosovinske Na svakoj strani vozila smjestena su dva senzora
(premium) poluprikolice tegljaca/prikolice s broja okretaja ABS-a. Regulacija se odvija boéno.
4x senzor broja okretaja centralnom osovinom sa zraénim | Koé&ni tlak na jednoj strani vozila jednak je na svim
ABS-a ogibljenjem, hidrauli¢nim ili kotaCima.
mehanickim ogibljenjem Dva kotada ove strane vozila kod kojih se provjera
obavlja senzorima reguliraju se na nacelu
promijenjene boc¢ne regulacije (MSR). Pri tome je
kota€ jedne strane vozila koji prvi blokira klju¢an za
ABS-regulaciju.
Na obje strane vozila primjenjuje se nacelo
individualne regulacije (IR).
4S/2M+1M+SHV
1x modulator TEBS E Dvoosovinske do petoosovinske Na upravlja¢koj osovini postavljena su dva senzora
(premium) poluprikolice tegljaca/ broja okretaja ABS-a, jedan SHV i jedan ventil releja
4x senzor broja okretaja | dvoosovinske do troosovinske ABS-a.
ABS-a prikolice s centralnom osovinom | ypravlja¢ka osovina regulira se prema nadelu
1x ventil releja ABS-a sa zracnim ogiblienjem, promijenjene regulacije osovine (MAR), a druga
1x dvostruki i hidraulicnim ili mehanickim osovina prema nagelu individualne regulacije (IR).
X AVOstruki povratni ogiblienjem i jednom upravljatkom
ventil (SHV) osovinom
4S/3M
1x modulator TEBS E Dvoosovinske do petoosovinske Na prednjoj osovini postavljena su dva senzora
(premium) prikolice s rudom/dvoosovinske broja okretaja ABS-a i jedan ventil releja EBS-a.
4x senzor broja okretaja | do petoosovinske poluprikolice Upravljatka osovina regulira se prema nacelu
ABS-a tegljaca/dvoosovinske do promijenjene regulacije osovine (MAR). Kota¢
1x ventil releja EBS-a troosovinske prikolice s upravljacke osovine koji najprije pokazuje sklonost
centralnom osovinom sa zra¢nim | blokiranju dominira regulacijom ABS-a.
ogibljenjem i jednom upravljatkom | Na drugoj osovini upotrebljava se jedan senzor broja
osovinom okretaja ABS-a i jedan kanal za regulaciju tlaka za
TEBS E za jednu bo¢nu regulaciju. Ovi se kotadi
individualno reguliraju (IR).
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ViSeosovinski agregati

Podizne osovine

Pomocéne osovine

Upravljacke osovine

Osovinama ili kotadima neprovjeravanima senzorima upravlja se izravno
reguliranim osovinama ili kotac¢ima. Kod viSeosovinskih agregata pretpostavlja
se priblizno jednako iskoristenje kratkoga spoja ovih osovina pri ko¢enju.

Ako svi kotadi nisu provjeravani senzorima, takve osovine imaju senzore broja
okretaja ABS-a koji imaju najvecu sklonost blokiranju.

ViSeosovinski agregati samo sa statickim ujednacenjem osovinskog optereéenja
trebaju imati takve dijelove (ko¢ni cilindar, duljina ko€ne poluge itd.) da kotadi
svih osovina po mogu¢nosti istodobno postignu granicu blokiranja i da jedan
izravno regulirani kota¢ neizravno regulira ne viSe od dva kotaca ili jednu
osovinu.

2S/2M: Podizne osovine ne smiju biti provjeravane senzorima.

Sve druge konfiguracije sustava s najmanje 4S uz iznimku prikolica s rudom:
Podizne osovine mogu se provjeravati senzorima broja okretaja ABS-a e-f.

Dvoosovinska vozila s dvije podizne osovine podrZzana su kao sustav
4S/2M.

TEBS E automatski prepoznaje koje su osovine podignute i primjenjuje
osovinu koja se nalazi da tlu kao glavnu osovinu » Poglavlje "7.25
Regulacija vilicara", stranica 127.

Vozila s pomo¢énom osovinom moraju imati sustav 4S/2M+1M ili sustav 4S/3M
da se izbjegne blokada pomoéne osovine.

To vrijedi i za vozila kod kojih se jedna osovina samo remenski rasterecCuje kao
npr. za vrijeme funkcije pomoci pri polasku ili OptiTurn™.

Pri velikoj kruto¢i okvira (npr. tijelima prikolice) morate upotrijebiti sustav 4S/3M
da pri ko€enju u zavojima izbjegnete blokadu kota¢a na vanjskoj strani zavoja.

Prisilno upravljane osovine trebate smatrati krutim osovinama.

Preporuka proizvodac¢a WABCO: Prikolice sa samoupravljivim osovinama
konfiguriraju se sa sustavom 4S/3M, 4S/2M+1M ili 25/2M+SLV. Ako vozilo ima
RSS, morate upotrijebiti jednu od ovih konfiguracija da sprije€ite iskakanje
vozila iz zavoja pri intervenciji RSS-a.

Sustavi EBS-a 2S/2M ili 4S/2M s upravljackim osovinama: Pri odobrenju tipa
prikolice testom voznje trebate osigurati da se ne pojave nedopustene vibracije
ili odstupanja od pravca. Pri provjeri ABS-a nije moguce analizirati reakciju svih
raspolozivih upravljackih osovina. Ako za vrijeme rada ABS-a treba dodatna
stabilnost za samoupravljivu osovinu, trebate kruto ukljuciti upravljacku osovinu
sklopkom za brzinu (ISS).
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Konfiguracije ABS-a za poluprikolice tegljaca, prikolice s centralnom osovinom, prikolice Dolly i prikolice s rudom

Pridruzivanje senzora/modulatora

NZORI BROJA

OU ATOR OKR T A A OS50 A P K A
Prikolica cd Glavna osovina (bez moguénosti podizanja) IR'MSR
Prikolica e-f Dodatna osovina (s moguéno$éu podizanja) MSR
ABS/EBS e-f Dodatna osovina, upravljacka osovina ili podizna osovina | MAR

Poluprikolica tegljaca i prikolica s centralnom osovinom Prikolica s rudom

Prikolica Dolly smatra se prikolicom s centralnom osovinom.

25/2M 48/2M 4S8/3M 4S/2M+1M 48/3M
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Vozila s viSe osovina i viSe modulatora TEBS E

Kod vozila s viSe od 5 osovina uz uporabu usmjerivata CAN-a mogu se ugraditi
dva sustava TEBS E. Pri tome se npr. mogu kombinirati jedan sustav 2S/2M i
jedan sustav 4S/3M.

Za priklju€ivanje treceg modulatora TEBS E treba dodatni usmjeriva CAN-a.

Sve osovine jednog modulatora TEBS E mogu se istodobno podici,
a da TEBS E lampicom upozorenja ne dojavi smetnju » Poglavlje
"6.8 Nadzor sustava", stranica 36.

Konfiguracije ABS-a za unutrasnji utovarivaé (primjer: transport staklenih
plo¢a ili betonskih plo¢a)

28/2M_SRV 25/2M_DRV 4S/2M_SRV

LEGENDA

SRV | Jednostruki ventil releja DRV | Dvostruki ventil releja

. Modulator priklju¢nog vozila - Smijer voznje

Kota¢ koji se ne provjerava
senzorima (neizravno
upravljani)

Senzorom provjeravani
kota¢ (izravno upravljani)

Unutra8nji utovarivadi imaju jedan U-okvir i nemaju mehanicki spoj s lijeve na
desnu stranu vozila u podrucju osovine.

Modulator prikolice mora se ugraditi sprijeda u podruéju plo€e poluprikolice i
kocni cilindri prikljuéuju se ko€nim vodovima duljine do 10 m.

Da se poboljSa vremensko ponasanje i uinak ABS-a, moraju se upotrijebiti
dodatni ventili releja.

Pregled prikazuje konfiguracije provjerene u stru¢nom misljenju za ABS
EB123.12E. Druge se konfiguracije kao i do sada moraju odobriti pojedinacnim
pregledima.
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Dopustene duljine i promjeri za crijeva i cijevi

POLUPRIKOLICE TEGLJACA, PRIKOLICE S CENTRALNOM OSOVINOM, PRIKOLICE S RUDOM | PRIKOLICE

DOLLY

Crijeva i cijevi Min. promjer Maks. duljina
Spremnik za modulator prikolice @12 mm *) *)

Spremnik za ventil releja 9 mm *) *)

Modulator prikolice za ko¢ni cilindar O 9 mm 6 m

Ventil releja za kocni cilindar O 9 mm 6m

UNUTRASNJI UTOVARIVAC

Crijeva i cijevi Min. promjer Maks. duljina
Spremnik za modulator prikolice min. @ 12 mm *)

Spremnik za ventil releja min. @ 9 mm *)

Modulator prikolice za ventil releja maks. & 9 mm 10m
Modulator prikolice za koc€ni cilindar min. @ 9 mm *) 10m

Ventil releja za kocni cilindar min. @ 9 mm 3m

®

*) Duljina crijeva i cijevi izmedu spremnika i modulatora smije biti samo toliko velika da se ispuni vremensko
ponasanje u skladu sa sustavom ECE R 3, prilogom 6.

6.5

KOMPONENTA/KAT. BROJ

TEBS E modulator
480 102 XXX 0

Pregled varijanti » Poglavlje "13.1
Pneumatski priklju¢ci za TEBS E",
stranica 221

TIP VOZILA

B Sva prikljuéna vozila

Opis komponenti elektriécno-pneumatskog koénog sustava

SVRHA/FUNKCIJA

B Regulacija i nadzor elektri¢no-
pneumatskog ko¢nog sustava.

B Regulacija tlakova ko¢nih cilindara
maks. tri osovine ovisno o strani.

B Upravljanje izmedu ostalog ABS-
om, RSS-om.

TEBS E modulator s prirubni¢kim
sustavom Pneumatic Extension
Modul (PEM)

B Sva prikljuéna vozila sa zracnim
ogibljenjem

B Pneumatski modul raspodjele s
integriranim preljevnim ventilom
za zragno ogibljenje i integriranim
sigurnosnim ventilom.

B PEM smanijuje broj vij¢anih
spojeva i pojednostavljuje
instalaciju ko€nog sustava
TEBS E.
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KOMPONENTA/KAT. BROJ

TIP VOZILA

SVRHA/FUNKCIJA

Ventil releja EBS-a
480 207 001 0 (24 V)
480 207 202 0 (12 V)

B Prednja/straznja osovina u
prikolica s rudom ili tre¢a osovina
u poluprikolica tegljaca.

B Sustavi 4S/3M

B Modulacija ko¢nih tlakova
senzorima stvarne koc¢ne
vrijednosti.

B Elektricno upravljanje i nadzor
sustavom TEBS E.

Ventil releja ABS-a
472195037 0 (24 V)

B Treca osovina u poluprikolica
tegljaca
B Sustavi 4S/2M+1M

B U ovoj konfiguraciji ne nadzire se
modulirani koc¢ni tlak.

B Kao upravljacki tlak upotrebljava
se koc¢ni tlak osovina koje izravno
regulira modulator TEBS. U
slu€aju razli¢itog tlaka modulatora
TEBS E na stranama preko ventila
Select High upotrebljava se visi
tlak.

B Elektricno upravljanje (funkcija
ABS-a) sustavom TEBS E.

Sigurnosni ventil za parkiranje i
otkocivanje (PREV)
971 002 900 0 (M 16x1,5; s
plo¢icom)
971 002 902 0 (M 16x1,5)
971 002 910 0 (D 8x1, s ispitnim
priklju€kom)

971 002 911 0 (2x D 10x1; 3x @ 8x1)
971 002 912 0 (D 8x1; s ploc¢icom i
ispitnim priklju¢kom)

971 002 913 0 (3x G 10x1; 2x @ 8x1)

B Sva prikljuéna vozila

B Funkcije ko¢nog ventila prikolice i
dvostrukog ventila za otko€ivanje
kombinirane u jednom uredaju
(uklju€ujuci funkciju ko¢enja u
nuzdi).

Select Low ventil
(dvostruki zaporni ventil)
434 500 0030

B Vozila s 2S/2M i regulacijom
Select Low, npr. s upravljatkom
osovinom.

® Ulazni su tlakovi po stranama
modulirani tlakovi modulatora
prikolice. Nizi se tlak vodi na
osovinu koju treba prikoditi.
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KOMPONENTA/KAT. BROJ

TIP VOZILA

SVRHA/FUNKCIJA

Select High ventil

(dvostruki povratni ventil/dvosmijerni
ventil)

434 208 0550

B Vozila sa sustavom 4S/2M+1M za
aktiviranje odvojenog ventila releja
ABS-a.

B Ulazni su tlakovi po stranama
modulirani tlakovi modulatora
prikolice. Visi se tlak vodi na ventil
releja ABS-a.

3/2-smjerni ventil s ispitnim
prikljuckom
463710998 0

B Sva prikljuéna vozila s
pojedinacnom registracijom u
Njemackoj

W |spitni priklju¢ak za izvodenje
simulacija utovara u skladu s
ECE-R13

Senzori broja okretaja ABS-a
441 032 808 0 (0,4 m)
441 0328090 (1 m)

B Sva prikljuéna vozila

B Ugradnja: na nosac kocnice
osovina ili glavnih osovina.

B Registriranje stanja kretanja
jednog impulsnog vijenca koji se
okrece zajedno s kotacem vozila.

Senzori tlaka
4410441010
441 044 1020

~—

B Sva prikljuéna vozila

B Ugradnja: na jedan od nosivih
balona osovine koju treba
nadzirati.

B Mjerenje osovinskog opterecenja.
B Mijerenje tlaka na zutoj spojnickoj
glavi.

Usmijeriva¢ CAN-a
446 122 050 0 (uti¢nica)

446 122 056 0 (utinica; s
priklju¢kom za senzor zadane
vrijednosti tlaka)

446 122 052 0 (utikac)

446 122 054 0 (utikac; s prikljuckom
za senzor zadane vrijednosti tlaka)

B Vucni vlakovi s viSe ko&nih
sustava prikolice (Eurocombis ili
Road Trains).

B [zmedu sucelja prikolice motornog
vozila i modulatora TEBS E.

B Napajanje naponom i raspodjela
signala CAN-a na viSe modulatora
TEBS E.

B Do Cetiri usmjerivata CAN-a
moze napajati do pet modulatora
TEBS E.

B Opcijom priklju¢enog senzora
tlaka mjeri se ko¢ni/upravljacki tlak
u blizini spojnicke glave i predaje
se kao signal CAN-a priklju€enim
modulatorima TEBS E da se
osigura optimalno vremensko
ponasanje i bez vuénog vozila
EBS-a.
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KOMPONENTA/KAT. BROJ TIP VOZILA SVRHA/FUNKCIJA
Ponavlja¢ CAN-a B Za posebna vozila, u kojih duljine | B Pojacanje signala CAN-a da se
446 122 051 0 (utiGnica) kabela ne odgovaraju propisima, osigura opskrba informacijama
npr. teleskopske niske utovarivace za priklju€eni TEBS E na veéim

446 122 053 0 (utikac) ili transportere dugackog drveta. udaljenostima.

B [zmedu sucelja prikolice motornog

vozila i modulatora TEBS E. Napomena: U skladu s normom

1ISO 11992 vod u prikolici smije
biti maks. 18 m. Duljina kabela
u sustavu Trailer EBS E zajedno
s ponavljacéem CAN-a moze
suprotno tome biti do 80 m.

Kabel B Prikljuivanje komponenti

B Pregled kabela » Poglavlje "13.3
Pregled kabela", stranica 228.

6.6 Sastavni dijelovi modulatora TEBS E

Modulator TEBS E je upravljacka elektronika s Cetiri ulazna kanala za senzore
broja okretaja kotaca i jednim suceljem CAN-a "Motorno vozilo".

Sastavni dijelovi modulatora su:

B jedan unutrasnji senzor tlaka "Ko¢ni tlak"

jedan unutra$nji senzor tlaka "Osovinsko opterec¢enje"

jedan redundantni ventil za rad u nuzdi pri zakazivanju struje

dva modulatora za upravljanje ko¢nim cilindrima

dva unutrasnja senzora tlaka za mjerenje tlakova za ko¢ne cilindre
jedan upravljacki izlaz za upravljanje jednom dodatnom osovinom

jedan unutra$nji senzor tlaka za nadzor tlaka zalihe

jedan senzor popre€nog ubrzanja za nadzor stabilnosti pri voznji

6.7 Napajanje

Trailer EBS E uklju€uje se elektri¢no priklju¢kom 2 ili uti¢nim spojem 1SO 7638
(stezaljka 15), a nakon toga se napaja priklju¢kom 1 (stezaljka 30).

UPOZORENJE

Poveéana opasnost od nesreée zbog blokiranja kota¢a te vremenski
odgodeno djelovanje ko€nice

Ako uti¢ni spoj ISO 7638 nije prikljuen na motorno vozilo, nisu raspolozive
funkcije regulacije ABS-a, EBS-a i RSS-a.

— Obavijestite vozaca vozila na odgovarajuci nacin o toj okolnosti (npr.
naljepnicom, uputama za uporabu).
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6.7.1 Testiranje funkcija pri uklju€ivanju ili priklju¢ivanju

Dvije sekunde nakon uklju€ivanja sustava Trailer EBS E obavlja se provjera

Ako provjera sustava pri umetanju 7-polnih ili 5-polnih utiénih spojeva
ISO 7638 nije Eujna, postoji problem u napajanju naponom izmedu
vuénog vozila i sustava TEBS E (stezaljka 15, 30 ili spoj mase kabela
zavojnice ili napajanja na modulator prikolice EBS).

Posljedica: Modulator nema napajanje naponom.

Pomoé¢: Uz izrigiti oprez dovezite vozilo u najblizu radionicu.

6.7.2 Napajanje naponom preko ko¢énog svjetla (24N)

Pri zakazivanju napajanja naponom preko ISO 7638 uti¢nog spoja TEBS E
ko&ni sustav mozZe se napajati preko opcije napajanja zaustavnih svjetla (24N,
na priklju¢ku ULAZ/IZLAZ) kao sigurnosne funkcije.

U skladu s normom ECE R 13 iskljucivo napajanje preko ko¢nog svjetla nije
dopusteno. Uzmite u obzir da pri napajanju preko 24N ili ISO 12098 za vrijeme
voznje nisu aktivni funkcija "RSS" i GlO-izlazi. Time nedostaje i regulacija
ECAS-a integrirana u TEBS.

Ako se pri vozniji za vrijeme postupka ko¢enja ECU napaja samo preko ko¢nog
svjetla, raspolozive su sljedece funkcije:

B raspodjela ko¢ne sile ovisna o opterecenju (funkcija ALB-a)

B ABS s ograni¢enim, vremenski odgodenim svojstvima regulacije

B izlaz ISS-a za aktiviranje okretnog zapornog ventila funkcijom RtR-a (TASC)
B funkcija RtR-a ECAS-a

6.7.3 Rad preko baterije u prikljuénom vozilu

Moguce je pokretati Trailer EBS preko priklju¢ka ULAZA/IZLAZA na bateriji od
24 V. Sve su funkcije na raspolaganju.

Punjenje baterije izravno preko TEBS E modulatora nije moguce.

6.7.4 Visestruki napon

Tip vozila

Poluprikolica teglja¢a, prikolica s centralnom osovinom s
maksimalno sustavom 4S/2M.

Poluprikolica tegljaca, prikolica s centralnom osovinom sa
sustavom 4S/2M+1M.

Poluprikolica teglja¢a, prikolica s centralnom osovinom i prikolica s
rudom sa sustavom 4S/3M.
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Namjena

Modulator TEBS E (visenaponski) 480 102 08X 0 moze se pokretati s motornim
vozilomod 12V i24 V.

Visenaponski TEBS E ne podrzava komunikaciju PLC-a s motornim
vozilom uobi€ajenu u SAD-u. To moze znaciti da se u americkim
kamionima ne prikazuju upozorenja sustava TEBS E na upravljackoj
plogi.

Priklju¢ivanje modulatora TEBS E (viSenaponskog) na vuéni stroj

Za ugradnju i uporabu u mijeS§anom pogonu morate osim uti€nog spoja
ISO 7638 kodiranog za 24 V ugraditi i dodatnu prikljuénu uti¢nicu kodiranu za
12 V:

B Priklju¢na uti¢nica od 24 V sa signalom CAN-a (446 008 380 2 ili
446 008 381 2)
Upotrijebite na primjer kabel za napajanje 449 173 XXX 0 za spajanje
priklju¢ne uti¢nice od 24 V.

B Priklju€na uti¢nica od 12 V bez signala CAN-a (446 008 385 2 ili
446 008 386 2)
Upotrijebite na primjer 5-polni (po potrebi 7-polni) kabel za spajanje
prikljune uti¢nice od 12 V.

B Priklju¢na uti¢nica od 12 V sa signalom CAN-a (446 008 385 2 ili
446 008 386 2)
Upotrijebite na primjer 5-polni (7-polni kod podrske CAN-om od 12 V) kabel
za spajanje priklju¢ne uti¢nice od 12 V.

Pomocu kutije za kabele morate izraditi Y-strujni kabel za priklju¢ivanje spoja od
24Vi12 V.

Funkcije koje podrzavaju viSestruki napon

Buduci da obic¢no pri radu s motornim vozilom od 12 V nije raspoloZiv signal
CAN-a, upravljacki tlak "Koc€nica" samo se pneumatski prosljeduje u prikolicu.

Mozete prikljuciti sliedec¢e komponente:
B Vanjski senzori tlaka na GIO1 ili GIO3

B Tipkala i uklopni ulazi (npr. za ko€nicu stroja za asfaltiranje ceste) na od
GIO1 do GIO7

B Prikaz istroSenosti ko¢nih obloga (BVA) na od GIO1 do GlO4 ili od GIO6 do
GIlO7

B SmartBoard ili OptiTire™ na PODSUSTAVIMA

Ovisno o verziji sustava TEBS E raspolozive su razlicite GIO-funkcije. U tu
svrhu se priklju€uju ventili od 12 V.

\I;:Jél\llzlégrll;lﬁ}l((loN.fP%%DRZAVAJU KOMPONENTA oD VERTZééESSEUSTAVA
Upravljanje podiznom osovinom Ventil podizne osovine 463 084 050 0 TEBS E2
Sustavi 4S/2M+1M Ventil releja ABS-a 472 196 003 0 TEBS E2
4S/3M (prikolica s rudom) Ventil releja EBS-a 480 207 202 0 TEBS E2.5
ECAS eTASC 463 080 5XX 0 TEBS E2.5
ECAS Ventil straZnje osovine 472 880 072 0 TEBS E4
TailGUARD™ Elektronicki modul za proSirenje 446 122 070 O TEBS E2
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FUNKCIJE KOJE PODRZAVAJU
VISESTRUKI NAPON

OD VERZIJE SUSTAVA

KOMPONENTA TEBS E

OptiTurn™

Ventil pomoc¢ne osovine 472 195 066 0 TEBS E4

Rad na bateriju

ViSenaponski sustavi mogu se (preko elektronickog modula za prosirenje ili
izravno) spojiti samo na baterije od 12 V u prikolici.

Funkcija punjenja baterije raspoloziva je samo za vrijeme napajanja priklju¢nog
vozilas 12 V.

Funkcija budenja nije raspoloZiva ako se vozilo napaja s 24 V.

Priklju€ivanje komponenti s 12 V na druge GlO-e osim onih navedenih
na spojnoj shemi moze izazvati unistenje sistemskih komponenti.

6.8 Nadzor sustava

6.8.1 Upozorenja i dojave sustava

Dojave svjetlosnih signala nakon ukljucivanja kontakta

U skladu s ECE R 13 dopustene su dvije reakcije pri uklju€ivanju kontakta i one
se mogu parametrirati dijagnosti¢kim softverom TEBS E.

Varijanta 1

Lampica upozorenja/indikator upozorenja u motornom vozilu svijetli nakon
ukljucivanja kontakta.

Ako se ne prepozna aktualna pogreska, gasi se lampica upozorenja/indikator
upozorenja nakon oko dvije sekunde. Trailer EBS E spreman je za rad.

Ako se prepozna aktualna pogreska, npr. pogreSka senzora, lampica
upozorenja/indikator upozorenja i dalje svijetli.

Ako se pri posljednjoj vozZnji prepozna pogresSka senzora, gasi se lampica
upozorenja/indikator upozorenja nakon v > 7 km/h.

Ako se i nakon pocetka voznje ne ugasi lampica upozorenja/indikator
upozorenja, voza¢ mora ukloniti smetnju u servisnoj radionici.

Varijanta 2

Lampica upozorenja/indikator upozorenja u motornom vozilu svijetli nakon
ukljucivanja kontakta.

Lampica upozorenja/indikator upozorenja gasi se na v = 7 km/h.

Ako se i nakon pocetka voznje ne ugasi lampica upozorenja/indikator
upozorenja, voza¢ mora ukloniti smetnju u servisnoj radionici.
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Upozorenja i dojave sustava

Ako za vrijeme voznje na upravljackoj ploCi zasvijetli ili zatrepti zuti ili crveni
indikator upozorenja/lampica upozorenja, radi se o upozorenju ili dojavi sustava.

Zuti indikator upozorenja/lampica upozorenja: Aktiviranje priklju¢kom 5
uticnog spoja ISO 7638 ili sabirnicom CAN-a

Crveni indikator upozorenja/lampica upozorenja: Aktiviranje preko sabirnice
CAN-a na ISO 7638 uticnom spoju

Dogadaiji koji se pojave za vrijeme rada pohranjuju se u Trailer EBS E i mogu se
pozvati dijagnostickim softverom TEBS E u servisnoj radionici.

Voza¢ treba nadzirati indikator upozorenja/lampicu upozorenja.

U slu€aju da svijetli indikator upozorenja/lampica upozorenja, morate
potraziti servisnu radionicu. Po potrebi morate slijediti upute za
ekranu.

Pogreske se prikazuju u skladu s tezinom pogreske. Tezina pogresaka pri tome
se dijeli u pet razreda:

Razred 0: Lake, privremene pogreske prikazuju se Zutim indikatorom
upozorenja/lampicom upozorenja.

Razred 1: Srednje teSke pogreske koje izazivaju isklju€ivanje djelomic¢nih
funkcija (npr. ABS) prikazuju se zutim indikatorom upozorenja/lampicom
upozorenja.

Razred 2: Vrlo teSke pogredke u ko¢nom sustavu prikazuju se crvenim
indikatorom upozorenja/lampicom upozorenja.

Razred 3: Lake pogreske koje mogu izazvati iskljucivanje GIO-funkcija (npr.
signal brzine) prikazuju se treptanjem Zutog indikatora upozorenja/lampice
upozorenja nakon ukljucivanja.

Razred 4: Lake pogreske koje mogu izazvati iskljuCivanje GlO-funkcija
(npr. komandna jedinica). Nema prikaza indikatorom upozorenja/lampicom
upozorenja.

Sljedovi signala upozorenja pri napajanju naponom preko ISO 1185/ISO 12098

Napajanje naponom preko ISO 1185 (24N, svjetlo) ili ISO 12098 predvideno je
kao sigurnosna funkcija kako bi se u slu¢aju nedostaju¢eg napona napajanja
preko uti€nog spoja ISO 7638 mogle odrzati vazne funkcije regulacije.

U slu€aju potpunog zakazivanja uti¢nog spoja ISO 7638 nije moguce
upozorenje preko prikljucka 5.

Ako je spoj preko priklju¢ka 5 nedirnut, slijedi aktiviranje indikatora upozorenja/
lampice upozorenja i vozag prima upozorenje.

Sljedovi signala upozorenja u sluéaju nespecifi¢nih pogresaka u skladus ECER 13

Nakon postupka uklju€ivanja i testiranja indikatora upozorenja/lampice
upozorenja u slu€aju nespecifiénih pogresaka u skladu s propisima ECE-a trepti
indikator upozorenja/lampica upozorenja.

Indikator upozorenja/lampica upozorenja vise ne svijetli ako vozilo prekoradi
brzinu od 10 km/h.

Sljedeca stanja izazivaju treptanje indikatora upozorenja/lampice upozorenja:
B Blokada pokretanja vozila (blokada protiv otkotrljavanja) aktivirana

B Elektronicka parkirna ko¢nica aktivirana
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B Servisni interval dosegnut (BVA)

B Kocna obloga istroSena

B Aktualne pogreSke razreda 3 (npr. pogreSka ECAS-a)
[ |

Gubitak tlaka u gumama (OptiTire™)

Signal upozorenja pri ukljuéenom kontaktu bez identifikacije voznje

Nadzor tlaka zalihe

TEBS E uklju€uje lampicu upozorenja/indikator upozorenja 30 minuta nakon
uklju€ivanja kontakta ako nije identificirana brzina preko senzora kotaca. To
kod vozila s viSe sustava TEBS E moze dovesti do toga da se aktivira lampica
upozorenja ako su podignute sve osovine na jednom sustavu i tako se ne
identificira brzina.

Od TEBS E4 se na kartici 8, Opce funkcije postavlja da TEBS E
Salje upozorenje samo kada se unato¢ identificiranom osovinskom
opterecéenju ne identificira brzina kotaCa. Postoji mogucnost i da se
postavi prethodna funkcija (upozorenje nakon 30 minuta).

Aplikacija
Integrirana funkcija u modulator TEBS E.

Namjena

Nadzor tlaka zalihe sustavom TEBS E.

Funkcija

Indikator upozorenja/lampica upozorenja: Ako tlak zalihe u prikljuénom
vozilu padne ispod 4,5 bara, voza& prima upozorenje tako Sto svijetli indikator
upozorenja/lampica upozorenja (crveni i zuti). Ako se dogadaj pojavi za vrijeme
vozZnje, dodatno se pohranjuje dojava u dijagnosti¢ku memoriju. Indikator
upozorenja/lampica upozorenja gasi se tek kada tlak zalihe ponovno prijede
4.5 bara.

UPOZORENJE

Opasnost do nesreée zbog preniskog tlaka zalihe (< 4,5 bara)

Vozilo se vise ne moZe zakoditi radnom ko¢nicom. Pri tlaku ispod 2,5 bara
na crvenoj spojni¢koj glavi vozilo se automatski zako&uje opruznim ko¢nim
cilindrom.

— Cim zasvijetli indikator upozorenja/lampica upozorenja (crveni i Zuti),
vozilo se mora zaustaviti i parkirati na sigurno mjesto.

— Opskrba tlakom mora se provjeriti i po potrebi nazvati sluzba za
popravke.

6.8.2 Pneumatska redundancija
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Kod sistemskih pogreSaka koje zahtijevaju (djelomi¢no) iskljucivanje cijelog
sustava pneumatski se upravljagki tlak izravno prebacuje na kocne cilindre, ali
bez uzimanja u obzir osovinskih optere¢enja (ALB-a). ABS-funkcija se odrzava
Sto je duZe moguce.

Indikator upozorenja/lampica upozorenja: Vozacu se svijetljenjem crvenog
indikatora upozorenja/crvene lampice upozorenja pokazuje stanje sustava.
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6.9 Funkcije koc¢enja

Bez napajanja strujom upravljacki tlak preko Zute spojni¢ke glave dospijeva
izravno u kocne cilindre. Redundantni ventil koiji je integriran u modulator
TEBS E i koji u normalnom nacinu rada odvaja upravljacki tlak od krugova
regulacije tlaka ostaje otvoren.

Kod funkcionalnog sustava Trailer EBS E pri pocetku ko¢enja prvo se strujom
napaja redundantni ventil, a time se upravljacki vod odspaja sa Zute spojnitke
glave s regulacije tlaka sustava modulatora Trailer EBS E. Sada se u skladu s
identifikacijom zadane vrijednosti i slu¢ajem opterecenja obavlja regulacija tlaka
preko krugova regulacije tlaka.

6.9.1 Identifikacija zadane vrijednosti
Kao zadana vrijednost ozna¢ava se Zelja vozaca za ko¢enjem.

Pri radu iza vuénog vozila EBS-a sa 7-polnim uti¢nim spojem (ABS-a) prema
ISO 7638 modulator Trailer EBS E dobiva zadanu vrijednost preko sucelja
prikolice (CAN) iz vuénog vozila EBS-a.

Ako nije raspoloziva zadana vrijednost sucelja prikolice, npr. pri radu prikljuénog
vozila iza klasi¢no priko¢enog vuénog vozila, stvara se zadana vrijednost
mjerenjem upravljackog tlaka na zZutoj spojnic¢koj glavi. To se obavlja ili preko
senzora tlaka zadane vrijednosti integriranog u modulator TEBS E ili kao opcija
preko vanjskog senzora tlaka zadane vrijednosti. Vanjski senzor tlaka zadane
vrijednosti preporucuje se pri posebno dugackim prikljuénim vozilima da se
isklju¢i vremensko kasnjenje zbog dugih cjevovoda.

Za po mogucénosti brzo stvaranje tlaka u priklju€nom vozilu uvijek se uzima
u obzir prioritetno zadana vrijednost preko CAN-a (ISO 7638, priklju¢ak 6 i
prikljuak 7) za regulaciju.

Za prilagodbu koénih sila razli€itim stanjima opterecenja osovinska se
opterecéenja kod vozila sa zraénim ogibljenjem i vozila s hidrauli€nim ogibljenjem
mjere utvrdivanjem tlakova balona pomocu senzora. Kod vozila s mehanickim
ogibljenjem stanje natovarenosti odreduje se mjerenjem puta amortizacije
jednim senzorom pomaka ili s dva senzora pomaka » Poglavlje "6.9.2
Automatska regulacija sile ko¢enja (ovisna o opterecenju ALB)", stranica 41.

Zadana vrijednost preko CAN-ana 12V

Od verzije TEBS E2 mozete namjestiti treba li pri naponu napajanja
< 16 V zanemariti podatke sabirnice CAN-a.

Aktiviranje se obavlja u TEBS E dijagnostickom softveru na kartici
8, Opce funkcije.

6.9.1.1 Vanjski senzor tlaka zadane vrijednosti

Tip vozila
Sva priklju€na vozila, a posebno pri velikom razmaku izmedu Zute spojnicke
glave i modulatora TEBS E.

Namjena
PoboljSanje vremenskog ponaSanja u motornih vozila bez EBS-a (nema signala

CAN-a).
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Komponente

KAT. BR. | SLIKA | OPIS
480 102 06X 0 Modulator TEBS E premium

4410441010 Senzor zadane vrijednosti tlaka
4410441020 ‘ B od 0 do 10 bara

B Uporaba samo na odgovornost

~ proizvodaca vozila ovisno o
konstrukciji vozila.

B Pridruzivanje GIO-priklju€aka utvrduje
se dijagnosti¢kim softverom TEBS E.

B Kabel za senzor tlaka zadane

vrijednosti:
449 812 XXX 0

446 122 05X 0 Usmijerivac Usmjeriva¢ CAN-a i ponavljaé CAN-a
CAN-a B Tocan opis usmjerivaca CAN-a i
ponavljaca CAN-a mozete pronaéi u
odgovarajucoj publikaciji » Poglavlje
"TehniCke publikacije", stranica 10.

Ponavlja¢
CAN-a

Ugradnja

Vanjski senzor zadane vrijednosti tlaka ugraduje se izravno u upravljacki vod
na prednjem dijelu vozila ili izravno na usmjeriva¢ CAN-a ili ponavljac CAN-
a » Poglavlje "6.5 Opis komponenti elektricno-pneumatskog ko€nog sustava",
stranica 30.

Senzor tlaka zadane vrijednosti ne moze se prikljuciti na elektronicki
modul za proSirenje.

Parametriranje

Aktiviranje se obavlja u TEBS E dijagnostic¢kom softveru na kartici 8,
Opce funkcije.
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6.9.2 Automatska regulacija sile ko€enja (ovisna o optere¢enju ALB)

1-kruzno odredivanje osovinskog optereéenja

Tip vozila

Priklju€na vozila sa zraCnom ogibljenjem i oprugom lista.

Namjena

Trailer EBS E sadrZi regulaciju ko¢nog tlaka ovisnu o optereéenju kojom
se koéni tlak prilagodava stanju natovarenosti. Parametriranjem se krivulje
spremaju u skladu s izraGunom kocenja.

Trenutacno stanje natovarenosti odreduje se mjerenjem tlaka balona zracnog
ogibljenja i hidrauli¢nog tlaka senzorima, analizom puta amortizacije pri
mehanic¢kom ogibljenju ili izraéunom na temelju razlika u broju okretaja brzina
kotaca kod dvije osovine kojima se broj okretaja mjeri senzorima.

Poluprikolicama i prikolicama s rudom razli¢ito se upravlja.

U vozila koja za vrijeme rada bo¢no mogu imati razli¢ite tlakove

@ morate osigurati da se uvijek upotrebljava visi tlak balona za regulaciju
sile ko€enja. U protivnom moze se dogoditi da vozilo ne postigne
potrebnu odgodu koc¢enja. U tu svrhu tlakovi balona na obje strane
prikljuCuju se preko Select High ventila na TEBS E modulator.

Medutim, bolje je stvaranje srednje vrijednosti pomoc¢u drugog senzora
osovinskog optereéenja opisano u sljiedecem odlomku.

2-kruzno odredivanje osovinskog optere¢enja (desnol/lijevo)

Tip vozila
Prikljuéna vozila sa zracnim ogibljenjem.
Namjena

Ova funkcija omogucuje stvaranje srednje vrijednosti osovinskih opterecenja
desnol/lijevo. Na taj se nacin poboljSava ko¢no ponasanje prikolice (tocniji
izracun stvarnog stanja natovarenosti). Na glavnu se osovinu c-d ugraduje
dodatni senzor osovinskog opterecenja koji se u dijagnostickom softveru
TEBS E na kartici 8, Opce funkcije mora namjestiti kao drugi vanjski senzor
osovinskog opterecenja c-d.

Odredivanje osovinskih optere¢enja

Osovinsko opterecenje glavne osovine c-d mozZe se odrediti sa sljedec¢im

opcijama:

B Mjerenje tlaka opruga balona jednim senzorom tlaka integriranim u
modulator kod vozila sa zraénim ogibljenjem

B Mijerenje tlaka zracnih ogibljenja vanjskim senzorom tlaka kod vozila sa
zra€nim/hidrauli¢nim ogibljenjem (postavka u dijagnosti¢kom softveru
TEBS E: Vanjski senzor osovinskoga opterecenja c-d)

B Mjerenje puta amortizacije jednim senzorom pomaka kod vozila s
mehani¢kim ogibljenjem
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Osovinsko optereéenje dodatne osovine e-f moze se odrediti sa sljedec¢im
opcijama:

B Mijerenje tlaka zracnih ogibljenja vanjskim senzorom tlaka kod vozila sa
zraénim/hidrauli¢nim ogibljenjem

B Mjerenje puta ogibljenja senzorom pomaka kod vozila s mehanickim
ogibljenjem (postavka u dijagnosti¢kom softveru TEBS E: Vanjski senzor
osovinskoga opterecenja osovine e-f)

B Odredivanje osovinskog opterecenja preko identifikacije proklizivanja kod
sustava 4S/3M

@ Sigurnosna funkcija "Vozilo na odbojniku”

Ako tlak balona iznosi manje od 0,15 bara i manje od 50 %
parametriranog tlaka praznog balona (uvijek manja vrijednost),
modulira se krivulja ALB-a "natovareno" zato Sto okvir vozila vjerojatno
nalijeZe na odbojnik osovine i stoga ne postoji pouzdani zaklju€ak o
stanju natovarenosti.

Krivulje

POLUPRIKOLICA TEGLJACA PRIKOLICA S RUDOM

A = podrucje nalijeganja; V = podrugje troSenja; S = podrudje stabilnosti
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POLUPRIKOLICA TEGLJACA PRIKOLICA S RUDOM

U ovom primjeru zadana vrijednost ili upravljacki tlak
raste (p,) u podrucju nalijeganja od 0 bara do 0,7 bara.
Pri ovom upravljackom tlaku raste koc¢ni tlak (sz|) s Ona
0,4 bara.

Kod 0,7 bara postignut je tlak aktiviranja ko¢nice kota¢a
tako da vozilo od ovog trenutka moze stvarati ko€nu silu.
Ova se tocka, dakle tlak aktiviranja kompletne koCnice
prikolice, mozZe parametrirati u okviru EZ-traka kocenja.
Traka usporenja propisuje u kojem podrucju mora biti
usporenje (u %) pri odredenom upravljackom tlaku p_.

U daljnjem tijeku ko¢&ni tlak kod natovarenog vozila slijedi
pravac koji pri 6,5 bara vodi kroz proracunatu vrijednost.

Kod nenatovarenog vozila tlak aktiviranja takoder se
modulira pri 0,7 bara. Nakon toga se kocni tlak smanjuje
u skladu s opterecenjem.

Na granici podruc¢ja nalijeganja ponovo se moduliraju
tlakovi aktiviranja ko&nica koji po osovinama takoder
mogu biti razli¢iti. U podrucju djelomi¢nog kocenja tlakovi
se moduliraju optimirani prema istroSenosti.

Kod prikolice s rudom s npr. tipom cilindra 24 na prednjoj
osovini i tipom cilindra 20 na straZnjoj osovini tlak se na
prednjoj osovini malo smanji u skladu s konstrukcijom,

a na straznjoj osovini malo poveca. To osigurava,
preciznije nego s funkcijom danas upotrijebljenog
prilagodnog ventila kod klasi¢nih ko¢nih sustava,
ravnomjerno opterecenje svih ko€nica kotac¢a.

U podruéju stabilnosti tlakovi se moduliraju prema
jednakom adhezijskom iskoristenju (mozda iskoristenje
kratkog spoja) ovisno o osovinskom opterecenju.

Parametriranje

Unos podataka ALB-a obavlja se u dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 3,

Podaci o koCenju.

U pravilu je dovoljna definicija jedne linearne krivulje.

U posebnim slu¢ajevima moze se dodatnom tockom krivulje definirati posebna

znacajka.

Standardno se zadaju sljedece vrijednosti:

PODRUCJA

Podrugje nalijeganja

TLAK NA ZUTOJ
SPOJNICKOJ GLAVI

(UPRAVLJACKI
TLAK ILI ZADANA
VRIJEDNOST)

p < 0,7 bara

IZRACUNATO
USPORENJE VOZILA

0%

Podrugje istrosenosti

0,7 bara<p<2,0bara |kod 2 bara: 12,6 %

Prijelazno podrucje

2,0bara<p<4,5bara |kod4,5bara: 37 %

Podrucje stabilnosti

4,5bara<p<6,5bara |kod®6,5 bara: 56,5 %

Modulacija ko¢nog tlaka prilagodava se proporcionalno izmjerenom opterecenju

vozila.

Cilj je pri svim stanjima opterec¢enja i tlaku na zutoj spojnickoj glavi (upravljacki
tlak ili zadana vrijednost) od 6,5 bara posti¢i usporenje od 55 %.
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Senzor tlaka za hidrauli€éno ogibljenje

Ovisno o nastalim tlakovima morate odabrati odgovarajuci senzor tlaka. Izlaz
signala mora biti linearan izmedu 0,5i4,5 V.

Hidrauliéni tlak: 0 bara = 0,5V
Maksimalni sistemski tlak = 4,5V

Razli¢iti proizvodaci nude odgovarajuée senzore tlaka, npr. WIKA

@ (model 894.24.540 s mjernim podrucjem hidrauli¢nog tlaka od 25 bara
do 1.000 bara) ili Hydac (pretvara€ mjerenja tlaka HDA 4400, mjerno
podrudje 250 bara).

Osim podrucja tlaka, morate provjeriti i postavljanje priklju¢aka na elektricnom
prikljucku.

Primjer

Hidrauli¢ni tlak balona "nenatovareno" = 50 bara

Hidrauli¢ni tlak balona "natovareno" = 125 bara

Trazi se unos tlaka za parametre ALB-a sustava TEBS E natovareno i
nenatovareno.

Specifikacije
Potrazite hidrauliéni senzor tlaka koji odgovara mjernom podruéju od 125 bara.
Senzor tlaka "hidrauli¢ni": od 0 do 250 bara =>od 0,5 do 4,5V

WABCO standardni senzor tlaka EBS-a "pneumatski" kao usporediva
vrijednost:
od 0 do 10 bara =>o0d 0,5do 4,5V

Izracun

Mijerno podrugje 250 bara: Standardni WABCO senzor tlaka EBS-a 10 bara
= 25 bara

Vrijednost parametra tlaka balona "natovareno"

=> 125 bara/250 bara * 10 bara = 5 bara

Vrijednost parametra tlaka balona "nenatovareno"

=> 50 bara/250 bara * 10 bara = 2 bara

Pretvaranje hidrauli¢nog tlaka u pneumatski usporedivi tlak
obavlja se u dijagnostickom softveru TEBS E i pojednostavljuje
parametriranje.

Odstupanija pri izraGunu vrijednosti parametra nastaju zbog
zaokruzivanja na vece ili manje vrijednosti u binarnom brojéanom
sustavu.
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6.9.2.1 Mehanicka ogibljenja

Tip vozila

Namjena

Funkcija

Priklju€ivanje komponenti

Vozila s oprugom lista (mehanicko ogibljenje).

Odredivanje osovinskog optereéenja.

Informacije o osovinskom opterecenju za funkciju ALB-a dobivaju se iz puta
amortiziranja agregata osovine. Osim toga, upotrebljava se senzor pomaka
ECAS-a koji u ovom slucaju primjene Salje signal proporcionalan putu
amortiziranja i trenutanom osovinskom optereéenju.

Dodatne informacije » Poglavlje "6.9.2 Automatska regulacija sile ko¢enja
(ovisna o opterec¢enju ALB)", stranica 41.
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021540&file=../intl/drw/9/8418021540_502.pdf
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POZICIJA | KAT. BR. SLIKA OPIS
1 480 102 06X 0 Modulator TEBS E
premium

B Ugradnja: Mogucéa
na prednjoj osovini ili
straznjoj osovini.

2 441 0501000 Senzor pomaka

B Ugradnja: Senzor
pomaka A na osovinu
c-d; senzor pomaka B
na osovinu e-f

3 441 050 71X 2 Poluga
B raspolozivo u razli¢itim
duljinama
4 441 050 718 2 Poluga
441 050 641 2 B Produzetak poluge

senzora pomaka

5 449 811 XXX 0 Kabel za senzor pomaka

Ugradnja

Informacije za ugradnju » Poglavlje "9.6 Ugradnja senzora pomaka",
stranica 173.

Parametriranje

Definicija vozila s mehani¢kim ogibljenjem obavlja se u dijagnostickom softveru
TEBS E na kartici 2, Vozilo.

Naziv GlO-priklju¢ka za senzor pomaka dodjeljuje se na kartici 11, Utikaci.

Kalibriranje

Informacije za kalibriranje » Poglavlje "10.5.1 Kalibriranje u vozila s mehanickim
ogibljenjem", stranica 196.
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6.9.3 Regulacija tlaka

Regulacijski krugovi tlaka pretvaraju zadane vrijednosti tlakova koje je odredila
funkcija ALB-a u tlakove cilindara.

Modulator TEBS E usporeduje izmjerene tlakove stvarne vrijednosti na izlazu
ventila releja sa specifikacijama tlaka zadane vrijednosti.

Dode li do odstupanja, ono se regulira aktiviranjem magneta za pustanje zraka
unutra ili magneta za ispustanje zraka modulatora ili aktiviranjem 3. modulatora.

Ako izmjereni tlak zalihe prekoracdi 10 bara, deaktivira se regulacija tlaka i
regulacija ABS-a te se koci samo preko redundancije.

U skladu s direktivama EZ-a i propisima ECE-a dopusten je
maksimalni tlak zalihe od 8,5 bara u prikolici.

Pneumatsko prethodenje i prethodenje preko CAN-a

Za odredivanje vuCe i harmonizaciju troSenja ko€nih obloga moze se odrediti
prethodenje.

Vrijednosti za pneumatsko prethodenje i prethodenje CAN-a mogu se
razlikovati.

Parametriranje

Unos prethodenja obavlja se u dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 3,
Podaci o koc¢enju.

6.9.4 Zastita od preoptereéenja

Tip vozila

Sva vozila s opruznim ko¢nim cilindrima.

Namjena

Za zastitu ko¢nice kotaca od preopterecenja (dodavanja sile) pri istodobnom
aktiviranju radne kocnice i opruznog kocnog cilindra.
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Priklju€ivanje komponenti

Ventil releja zastite od preopterecéenja vec je integriran u PEM:
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Ako ne postoji PEM, morate osigurati zastitu od preoptere¢enja odvojenim
ventilom releja zastite od preopterecenja:
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POZICIJA | KAT. BR. SLIKA OPIS
1 480 102 0XX 0 Modulator TEBS E
2 973 011 XXX 0 Ventil releja za zastitu od
preopterecenja
3 461513 00X 0 PEM
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6.9.5 Sustav protiv blokiranja kota¢a (ABS)

Tip vozila

Namjena

Funkcija

Senzori broja okretaja ABS-a

Velicine guma

Sva prikljuéna vozila.

ABS sprje€ava blokiranje jednog kotaca ili vie kotaca.

Regulacijska logika ABS-a identificira iz ponasanja broja okretaja kota¢a
pokazuju li jedan kotag ili visSe kotaca "sklonost blokiranju" te odlucuje treba li
pripadajuéi koc¢ni tlak treba smanijiti, zadrzati ili ponovno povecati.

Za regulacijsku logiku ABS-a analiziraju se signali senzora broja okretaja ABS-a
cdie-f.

Kod svih konfiguracija ABS-a ( » Poglavlje "6.4 Konfiguracija ABS-a",

stranica 26) moguce je na postoje¢e modulatore uz ko¢ne cilindre kotaca
provjeravane senzorima prikljuiti i dodatne ko¢ne cilindre drugih osovina. Ovi
neizravno regulirani kota¢i medutim ne Salju informacije u TEBS E pri sklonosti
blokiranju. Stoga se ne moze zajamditi izostanak blokiranja tih kotaca.

Poluprikolice tegljaca, prikolice s centralnom osovinom i prikolice Dolly

Glavna osovina koja ne smije biti podizna, upravljacka ili pomoéna osovina
uvijek ima senzore broja okretaja ABS-a c-d. Senzori broja okretaja ABS-a e-f
postavljaju se na drugu osovinu ili na podiznu osovinu poluprikolice tegljaca.

Od TEBS E4 ovdje ima iznimka za dvoosovinsko vozilo s
centralnom osovinom s dvije podizne osovine. Ovdje se pri
neravnomjernom opterecenju moze podiéi jedna ili druga podizna
osovina i tako uravnoteZiti vozilo. Druga osovina u tom slucaju
postaje glavna osovina.

Prikolica s rudom

Osovine provjeravane senzorima ne smiju kod senzora broja okretaja ABS-a
c-d ili kod senzora broja okretaja ABS-a e-f biti podizna ili pomoc¢na osovina.
Senzori broja okretaja ABS-a c-d uvijek se postavljaju na stranu modulatora, a
pri tome se modulator moze ugraditi po odabiru sprijeda na rudo ili straga.

Stanje podiznih osovina poznato je regulacijskoj logici ABS-a. Tako se pri
podizanju osovina provjeravanih senzorima viSe ne uklju€uju brzine u regulaciju
ABS-a. Pri podignutoj podiznoj osovini pri regulaciji se ne uzimaju u obzir
informacije o broju okretaja ove osovine.

Da zadrzite optimalnu funkciju regulacijske logike ABS-a, trebate parametrirati
upotrijebljene veli¢ine guma.

Dopusteno je odstupanje od parametriranih veli¢ina guma za +15 %/-20 % ako
to jednako utjee na sve kotaCe provjeravane senzorima. Pojedinacni kotac
smije maksimalno za 6,5 % odstupati od parametrirane veli¢ine guma.
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Parametriranje

Unos veli¢ine guma obavlja se u dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 3,
Podaci o koCenju.

6.9.6 Roll Stability Support (RSS)

Prikolice razreda O4 s maks. tri osovine sa zra¢nim ogibljenjem koje se
homologiziraju od srpnja 2010. moraju u skladu s europskim zakonodavstvom
imati funkciju stabilizacije. Pri novoj registraciji vozila od srpnja 2011. propisan
je RSS kao obvezan. Funkcijom WABCO RSS ispunjavaju se svi zahtjevi
zakonodavstva za vecu sigurnost u cestovhom prometu.

Tip vozila
Sva prikljuéna vozila.

Namjena
Roll Stability Support je funkcija integrirana u EBS koja preventivno u slu¢aju
prijetece opasnosti od naginjanja pokreée automatsko kocenje da stabilizira
vozilo.

Funkcija

Funkcija RSS-a upotrebljava ulazne veli€ine sustava Trailer EBS E ako sto su
brzine kotaca, informacije o optereéenju i zadano usporenje kao i jedan dodatni
senzor popre¢nog ubrzanja integriran u modulator TEBS E.

Pri prekoracenju proracunatog, za prevrtanje kriti€nog popre¢nog ubrzanja u
prikljuénom vozilu s malim se tlakom provode vremenski ograni¢ena probna
aktiviranja tlaka. Trajanje i visina tlaka ovise o tijeku popre€nog ubrzanja.

Opasnost od prevrtanja identificira se na temelju reakcije kota¢a koji se probno
prikoCe. Kada se identificira opasnost od prevrtanja, u priklju€nom vozilu barem
na kotac¢ima koji se individualno reguliraju (IR) na vanjskoj strani zavoja dolazi
do kocenja s visokim tlakom kako bi se na taj nac¢in smanijila brzina vozila,
popre€no ubrzanje i opasnost od naginjanja, odnosno kako bi se sprijecilo
prevrtanje. Kocni tlak za kotae na unutrasnjoj strani zavoja ostaje u biti
nepromijenjen. Cim vie ne postoji opasnost od naginjanja, zavr$ava se koéenje
RSS-a.

Na osovini s promijenjenom regulacijom osovine (MAR) sistemski nije
moguce razli€ito aktivirati ko¢ni tlak "desnol/lijevo". Ovdje se u slu€aju
opasnosti od naginjanja ukljuuje regulacija Select High.

RSS-regulacija se pokrece za vrijeme voZnje bez kocenja ili s djelomi¢nim
ko€enjem. Ko¢i li voza€ ve¢ dovoljno snazno (usporenje iznhad usporenja
RSS-a), preskace se regulacija RSS-a.

Ako vozag za vrijeme ve¢ zapocete regulacije RSS-a postavi prikolici
pneumatsku ili elektricnu zadanu vrijednost ko¢enja koja je veéa od regulacije
RSS-a, prekida se regulacija RSS-a i ko€i se u skladu sa zadanom vrijednos$cu.

Vrsta aktiviranja tlaka za kotace osovine e-f ovisi o tipu vozila i o konfiguraciji
sustava ABS-a.
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Funkcija RSS uvjetuje srediSnji polozaj TEBSmodulatora u vozilu.
Detalji » Poglavlje "9 Napomene o instalaciji", stranica 164.

TIP VOZILA | KONFIGURACIJA SUSTAVA ABS-A | NAPOMENA

Poluprikolica teglja¢a sa straznjim pomoc¢nim B Osovina MAR-a u nacelu se ko€i s manjim ili jednakim

upravljackim osovinama s 4S/3M, 4S/2M+1M tlakom kao u sluc¢aju regulacije ABS-a (za stabilnost
zavoja adhezijski upravljanih osovina).

Prikolica s rudom s 4S/3M B Za vrijeme regulacije RSS-a u logici ABS-a ne uzima

Poluprikolica tegljaca bez straZznje pomocne upravljacke se u obzir ponasanje kotaca na unutrasnjoj strani

osovine ili prikolica s centralnom osovinom s 4S/3M ili Zavoja.

4S/2M+1M B Dokle god se unutrasniji kota¢ osovine MAR-a jo$ ne

podize, osovina MAR-a kodi se s malim tlakom da se
izbjegnu plosnata mjesta gume.

B Ako se unutrasnji kota¢ osovine MAR-a podigne,
odnosno pokaze sklonost blokiranju pri malom tlaku,
tlak se povec¢ava ovisno o ponasanju oba vanjska
kotaca.

B Tlak moduliran na osovini MAR-a moZe se smanijiti

potrebom za regulaciju ABS-a na kotacu na vanjskoj
strani zavoja.

Vozila s adhezijski upravljanom upravljackom osovinom s | B RSS je u vozila s adhezijski upravljanom upravljackom

2S/2M+SLV (upravljacka osovina regulira se Select Low osovinom mogué samo s gore navedenim
ventilom), 4S/2M+1M ili 4S/3M+EBS/ABS (upravljacka konfiguracijama sustava.
osovina regulira se MAR-om). B Morate kliknuti na adhezijski upravljanu straznju

pomocénu upravljacku osovinu u dijagnosti¢kom
softveru TEBS E.

Namjestanje osjetljivosti funkcije RSS-a za vozila kriti€nha za prevrtanje

Osjetljivost funkcije RSS-a moze se namjestiti u dijagnosti¢kom softveru

TEBSE.
Vise sustava TEBS E u jednom posebnom vozilu ili jednom
tegljau koji medusobno komuniciraju preko usmjerivata CAN-a
medusobno uskladuju svoje intervencije RSS-a. Na taj se nacin
povecava stabilnost kombinacije vozila.
6.9.7 Funkcija mirovanja
Aplikacija
Integrirana funkcija u modulator TEBS E.
Namjena
Izbjegavanje nepotrebne potroSnje struje ako se vozilo ostavi s ukljuéenom
parkirnom ko¢nicom i uklju€enim kontaktom.
Funkcija

Pri mirovanju vozila ko€i se samo preko redundantnog kruga. Elektri¢no-
pneumatska modulacija tlaka se deaktivira. Na po€etku voznje (v > 2,5 km/h)
funkcija se deaktivira.

51
S



Kocni sustav

Kao opcija moZe se tako parametrirati funkcija mirovanja da se ona aktivira
samo pri upravljackim tlakovima iznad 6,5 bara. To sprjeCava neZeljeno
aktiviranje funkcije mirovanja pri ranZiranju s vrlo niskim brzinama.

Parametriranje

Podesive vrijednosti utvrduju se u dijagnostiCkom softveru TEBS E na kartici 6,
Funkcije kocenja ispod tocke Posebne funkcije za posebna vozila.

6.9.8 Funkcija ko€enja u nuzdi
Aplikacija

Integrirana funkcija u modulator TEBS E.

Namjena
PruZanje maksimalne moguce koéne sile.

Funkcija
Ako Zelja vozaCa za ko€enjem (elektri¢no ili pneumatski) vise od 90 %
odgovara tlaku zalihe koji je na raspolaganiju ili odgovara > 6,4 bara, dakle ako
postoji pani¢no kocenje, tada se ko¢ni tlakovi postupno povecaju do krivulje
natovarenog vozila do moguce primjene regulacije ABS-a.
Funkcija koCenja u nuzdi ponovno se iskljuuje u slu€aju pada zelje vozaca za
kocenjem ispod 70 % raspolozivog tlaka zalihe.

6.9.9 Ispitni nacin rada

Aplikacija
Integrirana funkcija u modulator TEBS E.

Namjena
Provjera krivulje ALB-a pri mirovanju vozila.

Funkcija

Automatska regulacija sile ko¢enja koja ovisi o opterecenju moze u ovom
ispitnom nacinu rada biti provjerena ovisno o tlaku spojni¢ke glave i aktualnom
osovinskom opterecéenju, odnosno aktualnom tlaku balona.

U svrhu provjere deaktivira se funkcija mirovanja i funkcija ko€enja u nuzdi.

Pokretanje simulacije

— Ukljucite kontakt pri odzratenom upravljackom vodu (sustav radne ko&nice
i sustav parkirne ko¢nice motornog vozila nisu aktivirani) da ukljucite
elektroni¢ki ko€ni sustav u ispithom nacinu rada.

= Cim se vozilo pokrene, ponovno se ukljuéuju funkcija mirovanja i funkcija
ko€enja u nuzdi.

Cim se vozilo kreée s vise od 10 km/h, zavr$ava ispitni nagin rada.
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Simulacija natovarenog vozila

Odzracdivanjem nosivih balona (< 0,15 bara) ili spustanjem vozila na odbojnik
mozete pri nenatovarenom vozilu simulirati stanje "natovareno”. U skladu sa
sigurnosnom funkcijom "Vozilo na odbojniku" moduliraju se puni ko¢ni tlakovi.

Mehanic¢ko ogibljenje: Otpustite poluzZje senzora pomaka i okrenite polugu u
poloZzaj koji odgovara vozilu s ublaZzenim udarima.

Simulacija dijagnoze

Dijagnosti¢kim softverom TEBS E mozZete simulirati ovu sigurnosnu funkciju u
izborniku Upravljanje.

3/2-smjerni ventil s ispitnim prikljuékom

Kako biste mogli obaviti simulaciju optereé¢enja prema normi ECE-R13,
dodatku 5.1.4.2.2., trebate ugraditi ispitni priklju¢ak izmedu TEBS-E modulatora
(priklju€ak 5) i zranog ogibljenja. U tu svrhu WABCO nudi 3/2-smjerni ventil s
ispitnim priklju¢kom 463 710 998 0.

6.10 Interne funkcije ECU-a

6.10.1 Broja€ kilometara

Tip vozila

Sva priklju¢na vozila.

Namjena

Trailer EBS E opremljen je integriranim brojacem kilometara koji za vrijeme
voznje utvrduje prevaljeni put. To€nost je odredena veli€inom guma u odnosu
na parametriranu veli¢inu guma.

Brojacu kilometara potreban je radni napon. Ako TEBS E nema napajanje
naponom, ne radi ni broja¢ kilometara i stoga nije sigurno njime upravljati.

Ako je ugraden SmartBoard, i u njemu se izracunava prijedeni put neovisno
o sustavu TEBS E. Ovaj brojac¢ kilometara radi i ako se TEBS E ne napaja
naponom.

Buduc¢i da brojac¢ kilometara u sustavu TEBS E izraCunava srednju vrijednost
svih kotaca, a broja¢ kilometara u SmartBoardu izracunava put senzora kotaca
¢, zbog razli¢itih oboda guma (istroSenost guma) brojaci kilometara mogu se
razlikovati.

Za prikljucivanje senzora kotac¢a ¢ na SmartBoard ne treba Y-kabel zato Sto je
spoj ve¢ integriran u kabel SmartBoarda.

Moguce su sljedece pojedinacne funkcije:

Brojaé svih prijedenih kilometara

Broja€ svih prijedenih kilometara utvrduje prijedeni put od prve instalacije
sustava TEBS E. Ova se vrijednost redovito sprema i o€itava dijagnosti¢kim
softverom TEBS E ili SmartBoardom (podizbornik Broja¢ kilometara).
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Parametriranje

6.10.2  Signal za servis

Tip vozila

Namjena

Parametriranje

Dnevni brojaé kilometara

Dnevni broja¢ kilometara moze odrediti prevaljeni put izmedu dva intervala
odrzavanja ili u jednom vremenskom razdoblju.

Ocditavanje i brisanje dnevnog brojaca kilometara moguce je npr. dijagnostic¢kim
softverom TEBS E ili SmartBoardom.
Nije potrebno posebno kalibriranje dnevnog brojaca kilometara. Faktor

kalibriranja se proraCunava iz oboda kotrljanja guma i broja zubaca impulsnog
vijenca iz parametara EBS-a.

Obod guma i broj zubaca impulsnog vijenca unose se u dijagnostickom softveru
na TEBS E na kartici 3, Podaci o kocenju.

Pri zamjeni modulatora moze se povecati broj prijedenih kilometara
novog uredaja i tako prilagoditi prevaljeni put vozila.

Nije moguée smanjenje broja prijedenih kilometara. Namjestanje
se obavlja dijagnosti¢kim softverom TEBS E u izborniku Dodaci,
Povecanje broja prijedenih kilometara.

Sva priklju¢na vozila.

Signal za servis treba vozaca podsjetiti na predstojece servisne radove.

Indikator upozorenja/lampica upozorenja: Ako je vozilo prevalilo
parametrirani put (npr. 100.000 km), pri sljede¢em uklju€ivanju kontakta (pri
voznji ili stajanju) aktivira se indikator upozorenja/lampica upozorenja (zuta) i
trepti osam puta. Treptanje se ponavlja nakon svakog ukljucivanja kontakta.
Dodatno slijedi spremanje servisne napomene u memoriju radnih podataka
integriranu u ECU.

Ako su servisni radovi uspjesSno obavljeni, servisni signal treba se ponistiti u
dijagnosti¢kom softveru TEBS E u izborniku Dodaci, Servisni interval.

Ako vozilo ponovno dosegne sljedeci parametrirani servisni interval (npr.
200.000 km), ponovno se kreira signal za servis.

U stanju isporuke modulatora TEBS E signal za servis nije aktivan.

Aktiviranje i unos intervala obavljaju se u TEBS E dijagnosti¢kom softveru na
kartici 8, Opce funkcije.




Koc¢ni sustav

6.10.3 ServiceMind

Tip vozila

Sva prikljuéna vozila.

Namjena

GIlO-brojac radnih sati (ServiceMind) zbraja radne sate nadziranih GIO-
ulaznih signala i izlaza koje je uklju¢io TEBS E (npr. vremena naknadnog rada
ECAS-a).

Indikator upozorenja/lampica upozorenja: Pri postizanju tvornicki zadanih
radnih sati moze se pokrenuti dogadaj (servisna napomena) i prikazati
dijagnostickim softverom TEBS E ili SmartBoardom. Dogadaj se moze prikazati
i kao opcija indikatorom upozorenja/lampicom upozorenja (zuta, ABS) ili
vanjskom lampicom upozorenja postavljenom na prikolicu. Cim se prikaze
servisna napomena, treba obaviti odgovarajuci servis na vozilu.

Parametriranje
Unos ServiceMind obavlja se u TEBS E dijagnostickom softveru na kartici 8,
Opce funkcije.

Servisno ime: Ovdje nadziranoj funkciji mozete dodijeliti ime za prikaz na
SmartBoardu.

Servisni interval (sati): Ovdje unesite smisleno vrijeme intervala za odabranu
komponentu/funkciju.

Servisni interval mozZe se ponistiti: Ovdje moZete dati pravo da se servisni
interval ponisti na po€etnoj stranici dijagnosti¢kog softvera TEBS E (izbornik
Dodaci, Servisni interval) ili SmartBoardom. Broja¢ uvijek mozete ponistiti
dijagnosti¢kim softverom TEBS E.

Servisni interval moze se promijeniti: Ovdje mozete dati pravo da se servisni
interval promijeni na poc¢etnoj stranici dijagnostickog softvera TEBS E (izbornik
Dodaci, Servisni interval) ili SmartBoardom.

Ulazni signal, unutrasnji signal: Ovdje unutradnjem signalu padajuc¢im
izbornikom mozete dodijeliti odgovarajuéu GIO-funkciju. Podrzane su sljedece
funkcije:

B Naknadni rad

B Straznje svjetlo

B |zlaz za FKA

B |zlaz za FKD

B |zlaz od FCF 1 do FCF 8

MoZete definirati treba li se radno vrijeme funkcije biljeziti u aktivhom ili
neaktivhom stanju.

Ulazni signal, analogni signal: Analognom signalu mora se dodijeliti vrijednost
praga (vrijednost od koje se aktivira sklopka) i mora se utvrditi treba li se radno
vrijeme biljeziti ispod ili iznad vrijednosti praga.

Prikaz lampicom ABS-a/prikaz vanjskom signalnom lampicom: Ovdje mozete
odabrati treba li se upozorenje prikazati indikatorom upozorenja/lampicom
upozorenja (zuta, ABS) ili vanjskom lampicom upozorenja postavljenom na
prikolicu.
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Komponente

Za prikaz i uporabu mozete primijeniti sljiede¢e komponente:

KAT. BR. SLIKA OPIS

446 192 11X 0 SmartBoard (opcija)

B Kabel za SmartBoard:
449 911 XXX 0

446 105 523 2 Vanjska zelena lampica upozorenja
(opcija)

6.10.4  Slanje osovinskog optereéenja

Osovinska opterecenja mogu se poslati preko sucelja CAN-a u motorno vozilo
preko PODUSUSTAVA u SmartBoard/u daljinski upravlja¢ prikolice.

Prikaz u motornom vozilu ovisi o podr&ci ili aktiviranju funkcije "Prikaz
osovinskog opterecéenja prikolice". Opcéenito TEBS E uvijek stavlja na
raspolaganje te informacije.

Preciznost kod vozila s mehanickim ogibljenjem ograni¢ena je zbog
konstrukcije.

U sljedec¢im se uvjetima ne Salje osovinsko optereéenje i ne sprema se u
memoriju radnih podataka (ODR):

B Kod prikolica s rudom sa samo jednim senzorom osovinskog optereéenja na
osovini ¢c-d.

B Kod vozila s podiznim osovinama kojima ne upravlja TEBS E (mehanicko
upravljanje, upravljanje sustavom Trailer Central Electronic ili vanjskim
ECAS-om).

B Kod poluprikolica teglja¢a s pomoénom osovinom bez dodatnog senzora
tlaka.

Kod prikolica s rudom s 4S/3M za identifikaciju osovinskih opterec¢enja mora se
na nosivi balon druge osovine ugraditi dodatni senzor tlaka.

Kod poluprikolica teglja¢a s 4S/2M+1M i 4S/3M moze se ugraditi dodatni senzor
osovinskog opterecenja da se povecéa toCnost mjerenja. Bez dodatnog senzora
osovinskog opterecenja pojedina¢no se osovinsko optere¢enje ravhomjerno
dijeli na sve osovine.

Za ugradnju dodatnog senzora optereéenja » Poglavlje "7.7 Vanjski senzor
osovinskog optereéenja", stranica 90.

Predaja osovinskog opterec¢enja CAN-om u motorno vozilo tvorni¢ki je zadana u
sustavu TEBS E i u vecéini motornih vozila moze se postaviti za prikaz na plocu
s instrumentima.

Ako se kod priklju¢nih vozila s dva senzora osovinskog opterecenja ispravno
ne poSalje stanje napunjenosti u motorno vozilo, moze se prilagoditi predaja
poruka CAN-a.
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Parametriranje

Podesne vrijednosti utvrduju se u TEBS E dijagnostiCkom softveru na kartici 8,
Opce funkcije.

EBS22: Ne Salje se poruka s ukupnim opterecenjem iz zbroja pojedinacnih
osovina u motorno vozilo.

RGE22: Pojedinacna opterecenja osovina ne $alju se u motorno vozilo.

Prijenos obje poruke je zadana postavka.

U nekih motornih vozila mogu se pojaviti pogreSke ako preneseni
podaci ne izgledaju plauzibilno. U takvom slu€aju trebate deaktivirati
jednu od poruka.

Kalibriranje slanja osovinskog opterec¢enja

Da se postigne veca preciznost pri slanju osovinskog optereéenja, mozete
upotrijebiti SmartBoard da kalibrirate slanje. Kalibrirana vrijednost prenosi se
suceljem ISO 7638 u vucno vozilo i takoder prikazuje na SmartBoardu.

Za kalibriranje se stvara dodatna krivulja na temelju teZzina nenatovarenog,
djelomi¢no natovarenog i natovarenog vozila. U TEBS E se sprema krivulja s
tri toCke. To¢an opis mozete pronadi u "SmartBoard — opis sustava" » Poglavlje
"Tehni¢ke publikacije", stranica 10.

Postupak kalibriranja je poboljSan tako da se sada pri pogreSnom
kalibriranju ne sprema poruka u dijagnosti¢ku memoriju.

Mozete po zZelji kalibrirati 1, 2 ili 3 toCke. Svaka se vrijednost moze
pojedinacno promijeniti tako da se znacajno povecava preciznost
prikaza.

Ako se kalibrira vrijednost, ova se vrijednost odmah preuzima u krivulju slanja
osovinskog optereéenja. Kalibrirane minimalne/maksimalne vrijednosti smiju
odstupati od krivulje utvrdene ALB-om za maksimalno 20 %.

Kalibrirane vrijednosti za nenatovareno, djelomi¢no natovareno i natovareno
vozilo ne smiju biti ispod utvrdenog, minimalnog razmaka izmedu sebe
(minimalno 10 %).

Tlak balona mijenja se malo pri promjeni visine vozila. Prije kalibriranja trebate
stoga namjestiti visinu vozila koja je kasnije vazna za slanje osovinskog
opterecéenja. U nacelu je to normalna visina.

Buduci da se svojstva balona zranog ogibljenja mijenja tijekom Zivotnog vijeka,
po potrebi se obavlja ponovno kalibriranje.

Uzmite u obzir da ve¢ zapocCeto kalibriranje preko SmartBoarda morate
i zavrsiti zato Sto se inace Salje dojava o pogreski.

Indikator upozorenja/lampica upozorenja: Kao opcija u SmartBoardu se
pri prekoracenju vrijednosti osovinskog optere¢enja moze namijestiti treptanje
indikatora upozorenja/lampice upozorenja (crvena) u SmartBoardu na 90 % i
100 % osovinskog optere¢enja da se npr. pri utovaru sipke robe moze poslati
upozorenje o preopterecenju.
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Komponente

Za prikaz i uporabu mozete primijeniti sljiede¢e komponente:

KAT. BR. SLIKA OPIS

446 192 11X 0 SmartBoard

B Kabel za SmartBoard:
449 911 XXX 0

441 044 10X 0 Senzor tlaka (opcija)

B Kabel za senzor tlaka:
449 812 XXX 0

6.10.5 Funkcija notesa

Tip vozila

Sva prikljuéna vozila.

Namjena

Funkcija notesa omogucuje prikaz, ruénu obradu i pohranjivanje podataka
sustava TEBS E (npr. popis ugradenih komponenti) ili podataka o vozilu
(povijest servisa, npr. uklonjeni nedostaci, posljednji termin odrzavanja).

Podaci se pohranjuju u tablicnom obliku u memoriju sustava TEBS E.

Uporaba funkcije

— Pozovite funkciju dijagnosti¢kim softverom TEBS E (izbornik Dodaci, Notes).
Funkcija notesa ne zahtijeva dodatno parametriranje ili aktiviranje.

Citanje podataka

— Da procitate podatke iz ECU-a, pritisnite gumb Oditaj iz ECU-a.

— Da procitate podatke iz pripremljene datoteke (CSV) stolnog ra¢unala,
pritisnite gumb O¢itaj iz datoteke.

CSV datoteka: Ovu datoteku mozete kreirati na racunalu (npr. programom za
tabli¢ne izracune).

Podaci moraju biti alfanumericki (bez formatiranja i posebnih
znakova). Ukupno je na raspolaganju memorijsko mjesto koje
odgovara broju znakova otprilike jedne DIN A4 stranice koja je
podijeljena u maksimalno 10 stupaca.
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Obrada podataka

— Po potrebi obradite podatke dijagnosti¢kim softverom TEBS E unutar maske
Za unos.

Zapisivanje podataka u ECU
— Da pohranite podatke u ECU, pritisnite gumb Zapisi u ECU.

Da pohranite podatke u racunalo, pritisnite gumb Zapisi u datoteku.

6.10.6 Servisna dokumentacija (od TEBS E5)

U modulator prikolice EBS moze se spremiti poveznica na servisne informacije
u obliku internetske adrese (URL).

Pohranjivanjem, npr. sheme spajanja vozila radionica moze u slu€aju servisa
lakSe pronaci pogreske; izbjegavaju se pitanja proizvodacu. URL se u
dijagnostickom softveru TEBS E nakon uspostavljanja veze s modulatorom
prikazuje ispod sistemske slike i pri postojanju internetske veze racunala
radionice mozZete se izravno otvoriti u dijagnostickom softveru.

Informacije mogu biti WABCO shema ili servisni dokument proizvodaca vozila.
Pohranjivanje URL-a moguce je do 150 znakova. Referencirani dokument
moze sadrzavati neograniceni broj stranica. Preporu¢ujemo da dokumente
pohranjujete u formatu pdf.

Primjer za poveznicu na WABCO shemu 841 701 180 O:

Pri pustanju u rad URL
http://inform.wabco-auto.com/intl/drw/9/8417011800.pdf pohranjuje se u slog
parametara na kartici Vozilo.

6.10.7 Memorija radnih podataka (ODR)

Namjena

Spremanije razli¢itih podataka koji dokumentiraju rad vozila i omoguc¢uju uvid u
rukovanje vozilom.

Ovi se radni podaci mogu analizirati raéunalnim alatom za analizu "Sustav
pracenja ODR".

Memorija radnih podataka dijeli se na statisticke podatke (memorija puta,
histogrami) i snima¢ dogadaja.

Podaci ODR-a mogu se od brisanja zastititi lozinkom koja se slobodno odabire.
Lozinka se moze dodijeliti dijagnosti¢kim softverom TEBS E (izbornik ODR,
Administriranje lozinki).

Statisti¢ki podaci

Statisti¢ki podaci spremaju se kao zbrojevi ili srednje vrijednosti za vrijeme
Zivotnog vijeka uredaja ili od posljednjeg brisanja memorije radnih podataka
(ODR).

Statisticki podaci su:

B Radni sati

Broj vozniji (putovi)
Srednje opterecenje

Brojac preopterecenja (putovi)

Srednji ko¢ni tlak
59
S


http://inform.wabco-auto.com/intl/drw/9/8417011800.pdf
http://inform.wabco-auto.com/intl/drw/9/8417011800.pdf
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Broj kocenja

Broj kocenja s tlakom na zutoj spojnickoj glavi (bez veze CAN-a)
Broj ko¢enja u pogonu 24N

Broj ko¢enja ko&nicom puta

Broja aktiviranja ru¢ne kocnice

Brojac¢ kilometara i radni sati od posljednje zamjene ko¢ne obloge

Podaci o zraénom ogibljenju i aktiviranju podizne osovine

Broj ko€enja RSS-a ili situacija s kriticnim poprecnim ubrzanjem

Memorija puta

Put ima dionicu voznje od najmanje 5 km i minimalnu brzinu od 30 km/h. U
memoriju puta spremaju se podaci iz posljednjih 200 putova.

Sljededi se podaci spremaju za svaki put:
Kilometri na pocetku voZnje

Prijedeni kilometri

Radni sati pri poCetku voznje

Vrijeme voZnje

Maksimalna brzina

Prosje€na brzina

Srednji upravljacki tlak

Aktivacije koc¢nice

Frekvencija ko¢enja

Optereéenje agregata pri pocetku puta
Koc&enja ABS-a

Intervencije RSS-a stupanj 1 (probno kocenje)

B Intervencije RSS-a stupanj 2 (odgodeno kocenje)

Ako je prikljuéen SmartBoard, putovi imaju informacije o vremenu i datumu.
Datum i vrijeme mogu se prenijeti i iz motornog vozila.

Spremanje se obavlja do maks. 600 putova.
Po putu se dodatno sprema srednje popreé&no ubrzanje u zavojima.
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Histogram

Za vrijeme rada stalno se primaju mjerne vrijednosti o ko¢nim tlakovima,
osovinskim opterec¢enjima i brzinama.

Histogrami predstavljaju u€estalost dogadaja s odgovaraju¢im mjernim
vrijednostima. Tako se na primjer na temelju raspodjele ko¢enja u klasificiranim
podrucjima ko€nog tlaka moZe ocitati je li voza& koCio unaprijed, meko ili prije
ostro.

Mogu se pozvati sljedeci histogrami:

B Optereéenje agregata (zbroj svih osovina):
Spremanije prijedenih kilometara po razredu agregata

B Osovinsko opterec¢enje (osovinsko opterecenje jedne osovine):
Spremanije prijedenih kilometara po razredu osovinskog opterecenja

B Vrijeme ko€enja:
Spremanje vremena kocenja po razredu i maksimalno nastalom tlaku

B Upravljacki tlak:
Spremanje zahtjeva za ko€enje po razredu i maksimalno nastalom tlaku

B Kocni tlak:
Spremanije izvrSenih koc¢nih tlakova po razredu

Detaljni opis histograma mozete pronaci u uputama za uporabu sustava
pracenja ODR, » Poglavlje "2 Opc¢e napomene", stranica 7 => odlomak
"Tehni¢ke publikacije".

Snimac¢ dogadaja

U snima¢ dogadaja sprema se broj dogadaja (maksimalno 200), dakle dogadaja
ko€nog sustava.

Svaki dogadaj sprema se zajedno s vremenom (samo u SmartBoardu) i brojem
prijedenih kilometara u odredeno vrijeme pojave u modulatoru TEBS E.

Dogadaiji mogu npr. biti:

Intervencije ABS-a

Intervencije RSS-a

Indikator upozorenja svijetli

Dojave

Ruéno deaktiviranje sustava TailGUARD™

Dogadaji blokade pokretanja vozila

Dogadajima koji se definiraju GIO-parametriranjem (npr. ako priklju¢ena
kontaktna sklopka vrata prikazuje otvaranje vrata)

OptiTurn™ aktivnost (od TEBS E5)

Sprema se do 500 dogadaja koji sada sadrze i neke dijagnosticke
dojave.
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Uvod u GIO

GIlO-funkcije

Ovo poglavlje opisuje funkcije koje se mogu izraditi pomoc¢u GIO-sucelja
modulatora TEBS E i drugih komponenti. U nacelu je za ove funkcije potreban
TEBS E modulator (premium) » Poglavlje "5.1 Struktura sustava", stranica 15.

GIO znadi Generic Input/Output (genericki ulaz/izlaz) i oznadava programabilne
ulaze i izlaze.

Modulator Trailer EBS E pri standardnoj varijanti ima vise od 4 GIO-uti¢na
mjesta, a u varijanti premium viSe od 7 GIO-uti¢nih mjesta.

GIO-funkcijama mogu se aktivirati razli€ite dodatne funkcije u modulatoru
prikolice.

Elektroni¢kim modulom za proSirenje » Poglavlje "5.1 Struktura sustava",
stranica 15 stavljaju se na raspolaganje dodatna GlO-uti€na mjesta koja
omogucéuju prikljuivanje dodatnih komponenti.

Dijagnosti¢kim softverom TEBS E odreduje se raspored (zadana postavka)
standardnih funkcija. Neke funkcije mogu se viSe puta upotrijebiti (npr.
integrirano upravljanje podiznom osovinom, sklopka za brzinu ISS, trajni plus).

GIO-uti€na mjesta mogu se pridruziti funkcijama parametriranja.
Parametriranjem takoder mozete odabrati treba li iz sigurnosnih razloga
nadzirati napuknuce kabela na izlazima. Ako se optereéenje priklju¢i na GIO-
izlaz bez parametrirane funkcije, identificira se pogreska.

Sva GIlO-uti¢na mjesta imaju najmanje jedan uklopni izlaz (izlazni stupanj) i
jedan kontakt mase. Druga dva prikljuka drugacije su rasporedena. Iz toga
se moze vidjeti da se ne mogu sve funkcije jednako realizirati na svim uti¢nim
mjestima » Poglavlje "13.2 Postavljanje priklju¢aka", stranica 223. Maksimalno
optere¢enje za sve GIO-uklopne izlaze iznosi 1,5 A.

GIO-funkcije su raspoloZive ako se sustav dostatno napaja strujom i
na njemu nema pogresaka.

GlO-izlazni stupan;j

GIO-izlaznim stupnjem mozete ukljugiti elektricna opterecenja (npr. magnetne
ventile, lampice).

GlO-izlazni stupnjevi mogu se upotrijebiti i kao ulazi. Pri tome mozete
senzorima provjeriti je li sklopka otvorena ili ukljuéena na masu. Ako je sklopka
uklju€ena na plus, pri zatvaranju sklopke identificira se pogreska.

GlO-analogni ulaz

GlO-analognim ulazom mogu se ucitati analogni signali (npr. senzora tlaka) ili
identificirati signali tipkala.

GlO-ulaz senzora pomaka

Na GlO-ulaze senzora pomaka mogu se prikljuditi senzori pomaka ECAS-a za
unutrasnju regulaciju visine ili kod mehanicki ogibljenih vozila za mjerenje puta
amortizacije senzorima za identifikaciju osovinskog opterecéenja.
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Tip vozila

Namjena

Funkcija

Upravljanje podiznom osovinom

UPOZORENJE

Opasnost od ozljede zbog zaglavljivanja pri spustanju podizne osovine
Upravljanje funkcijama podizne osovine u nacelu se obavlja promjenom
natovarenosti. Dodatno i promjene visine Sasije mogu utjecati na status
podizne osovine.

Iznenadno spustanje podizne osovine moZze uplasiti ili €ak ugroziti osobe u
neposrednoj blizini. To posebno vrijedi za osobe koje se nalaze pod vozilom
npr. u svrhu obavljanja popravaka.

— Za sprjeCavanje nesreca proizvodaci vozila u uputama za rukovanje

trebaju upozoriti o opasnostima nastalima automatskim upravijanjem
podiznom osovinom.

— Prije obavijanja popravaka na vozilu morate spustiti podizne osovine i
iskljuciti kontakt.

Prikljuéna vozila s jednom podiznom osovinom ili viSe podiznih osovina.

@ Upravljanje podiznom osovinom u prikolici s rudom

U troosovinske prikolice s rudom postoji moguénost izvesti osovinu 2
ili 3 kao podiznu osovinu. Ako je modulator TEBS ugraden na prednju
osovinu vozila, straznja osovina koja ostaje na tlu mora se nadzirati
vanjskim senzorom tlaka.

Podizanjem jedne osovine djelomi¢no natovarenog ili nenatovarenog vozila
posebno se smanjuje guljenje guma pri voznji u zavojima.

Upravljanje podiznim osovinama obavlja TEBS E ovisno o trenutacnom
osovinskom opterecéenju i trenutaénom stanju natovarenosti.

MoZete zajedni¢ki upravljati s vie podiznih osovina vozila ili svakom odvojeno.

Moze se parametrirati brzina vozila pri kojoj je jos dopusteno podizanje podiznih
osovina.

Pri parametriranju se moze prilagoditi redoslijed podizanja osovina. Parametrira
se tlak za podizanje i spustanje podizne osovine. Uvijek se prvo podize 1.
podizna osovina, a zatim 2. podizna osovina.

Dijagnosticki softver TEBS E odreduje smislene vrijednosti tlaka balona za
upravljanje podiznom osovinom. Ove prijedloge moze prilagoditi korisnik u
posebnih vozila (npr. troosovinske prikolice s rudom s transportom vili¢arom).

Polozaj podiznih osovina prenosi se sa suc¢elja CAN-a "Motorno vozilo"
na vucno vozilo i tamo se moze prikazati ako na motornom vozilu postoji
odgovarajuc¢a upravljacka ploca.




Modeli ventila podizne osovine

Od TEBS E1 obavlja se provjera tlaka balona i tlaka zalihe.
Bl Podizne osovine vie se ne podiZzu u automatici podizne osovine
ako je tlak zalihe manji od 6,5 bara.

U sustavima s funkcijom ECAS podizne osovine u automatici
podizne osovine ne podizu se i ako se Sasija nalazi na razini
odbojnika.

Osim toga, ugradena je provjera plauzibilnosti podiznih osovina

pri podizanju ili spustanju kako bi se izbjegao jo-jo efekt. Ovaj
jo-jo efekt uvijek se pojavljuje ako je razlika tlaka izmedu tlaka
podizanja/spustanja < 1,0 bar.

Dijagnosti¢kim softverom TEBS E provjerava se ova razlika tlaka
pri unosu i daje se odgovaraju¢a napomena pri unosu parametara.

Ako napajanje naponom ISO 7638 za vrijeme voznje motornog
vozila ne bi bilo raspolozivo, dakle ECU bi se napajao strujom
samo preko napajanja zaustavnih svjetala 24N, nema upravljanja
podiznom osovinom.

Pri osiguranom napajanju naponom ISO 7638 i pri v = 0 km/h
upravljanje podiznom osovinom ponovno radi ispravno.
Namjestanje ponasanja podizne osovine pri iskljuéenom
kontaktu: Oprugom vra¢anim ventilom podizne osovine (LACV) se
pri isklju€ivanju kontakta uvijek spusta podizna osovina. Impulsno
upravljanim ventilom podizne osovine podizna osovina moze ostati
u podignutom polozaju.

Na modulatoru TEBS E mozete paralelno upravljati s do tri
impulsno upravljana ventila.

Za vrijeme postupka ko€enja ne mijenja se status podizne osovine.
Ako se u mirovanju visina vozila promijeni zbog pogreske,
TEBSES podignute podizne osovine se spustaju. Nakon isklju€ivanja i

ponovnog uklju€ivanja kontakta ili nakon pocetka voznje, ako
to omogucuje stanje natovarenosti, ponovno se podiZu podizne
osovine.

WABCO preporuc&uje uporabu ove funkcije iskljugivo u vozila s
pomocnim osovinama.

Impulsno upravljani: Ventil ima dva magneta i osim punjenja zrakom i
praznjenja zraka moze realizirati i poloZaj za zaustavljanje u kojem se podizna
osovina djelomiéno rasterecéuje.

Oprugom vracéani: Podizna se osovina spusta ili podize bez medupolozaja.
Ako se iskljuci napon, podizna se osovina spusta.

Jednokruzni ili dvokruzni: U dvokruznih ventila nosivi se baloni podizne
osovine bo&no odvojeno spajaju s drugim nosivim balonima. Ovi su ventili
potrebni u mekih ili podijeljenih osovina. Zbog kruto¢e osovina uobi¢ajenih za
priklju€na vozila probili su se jednostavniji jednokruzni sustavi podizne osovine.
U njima su oba nosiva balona podizne osovine izravho medusobno spojena.




Upravljanje podiznom osovinom LA1 (podizna osovina 1)

Imate sljede¢e mogucnosti za priklju€ivanje za upravljanje 1. podiznom
osovinom ili dvije paralelno upravljane podizne osovine: oprugom vraéani ventil
za upravljanje podiznom osovinom 463 084 0XX 0 ili impulsno upravljani ventil
podizne osovine 463 084 100 O ili impulsno upravljani blok magnetnog ventila

ECAS-a s upravljanjem podiznom osovinom 472 905 114 0.

Upravljanje podiznom osovinom LA2 (podizna osovina 2)

Komponente

KOMPONENTA/KAT.

BROJ

Imate sljede¢e mogucnosti za priklju€ivanje za upravljanje 2. podiznom
osovinom: oprugom vrac¢ani ventil podizne osovine 463 084 0XX 0 ili impulsno
upravljani ventil podizne osovine 463 084 100 0.

TIP VOZILA

SVRHA/FUNKCIJA

NAPOMENA

PRIKLJUCNI KABEL

Ventil podizne
osovine LACV
463 084 031 0 (bez
vij€anih spojeva)
463 084 0410 (s
vijéanim spojevima)
463 084 0420 (s
vijéanim spojevima)
463 084 0500
(varijantas 12V
s NPTF navojem;
za viSenaponske
primjene)

Sva priklju¢na
vozila s podiznim
osovinama

Upravljanje s do dvije
podizne osovine
ovisno o trenutaénom
osovinskom
opterecéenju.

Moguca pomo¢

pri polasku s
odrzavanjem
preostalog tlaka
(samo s dodatnim
magnetnim ventilom,
npr. 472 173 226 0).

Sve varijante:
Jednokruzni,
oprugom vracani

Kabel za podiznu
osovinu klasi¢ni, RtR
449 443 XXX 0

Ventil podizne
osovine

463 084 0100

Sva priklju¢na
vozila s podiznim
osovinama

Upravljanje s do dvije
podizne osovine u
dvokruznom sustavu
zracnog ogibljenja
ovisno o trenutacnom
osovinskom
opterecéenju.

Dvokruzni,
oprugom vracani

Kabel za podiznu
osovinu klasi¢ni, RtR
449 443 XXX 0

Bez bajunetnog
DIN-priklju¢ka;
upotrijebite priloZzeni
adapter 894 601 135 2.




KOMPONENTA/KAT.

BROJ

TIP VOZILA

SVRHA/FUNKCIJA

NAPOMENA

PRIKLJUCNI KABEL

Ventil podizne
osovine

LACV-IC
463 084 1000

Sva priklju¢na

vozila s podiznim
osovinama ili s
pomocnom osovinom

Uporaba podizne
osovine za aktiviranje
trece osovine u
troosovinskim
poluprikolicama
tegljaca za
dinamicku regulaciju
meduosovinskog
razmaka (OptiTurn™/
OptiLoad™).

Mogucéa pomo¢

pri polasku s
odrZavanjem
preostalog tlaka.

Impulsno
upravljani

Kabel za ventil podizne
osovine

449 445 XXX 0

ili 449 761 XXX 0

Magnetni ventil
ECAS-a

472905114 0

Poluprikolica
tegljacal/prikolica s
rudom (s podiznom
osovinom)

Upravljanje
podiznom osovinom
u kombinaciji s
regulacijom u jednoj
toCki ECAS-a.
Upravljanje visinom
vozila jedne ili vise
osovina.
Podizanje/spustanje
jedne ili dvije
paralelno upravljane
podizne osovine.
Moguca pomo¢

pri polasku s
odrzavanjem
preostalog tlaka.

Jednokruzni,
impulsno
upravljani

Kabel za magnetni ventil
ECAS-a 449 445 XXX 0
(2x)

Magnetni ventil
ECAS-a

472905111 0

Poluprikolica
tegljaca/prikolica s
rudom (s podiznom
osovinom)

Upravljanje
podiznom osovinom
u kombinaciji s
regulacijom u dvije
toCke ECAS-a.
Upravljanje visinom
vozila jedne ili vise
osovina.
Podizanje/spustanje
jedne ili dvije
paralelno upravljane
podizne osovine.
Mogucéa pomo¢

pri polasku s
odrzavanjem
preostalog tlaka.

Dvokruzni,
impulsno
upravljani

Kabel za magnetni ventil
ECAS-a

449 445 XXX 0

Kabel za regulaciju u
dvije tocke ECAS-a

449 439 XXX 0

Ventil pomoc¢ne
osovine

472 195 066 0

Priklju¢na vozila

s viSenaponskom
sustavom TEBS E od
verzije E4

Punjenje zrakom
ili praznjenje zraka
iz nosivih balona
pomocéne osovine,
npr. za OptiTurn™.

Za realizaciju
odrzavanja
preostalog tlaka
potreban je
senzor tlaka na
pomo¢énoj osovini.

Kabel za ventil pomocne
osovine
449 445 XXX 0




Preporuka proizvoda¢a WABCO pri odabiru ventila za podizne osovine

VENTIL PODIZNE
OSOVINE, VENTIL PODIZNE MAGNETNI VENTIL
OPRUGOM VRACANI OSOVINE, ECAS-A, IMPULSNO
463 084 010 0 IMPULSNO UPRAVLJANI
463 084 031 0 UPRAVLJANI 472905114 0
463 084 04X 0 463 084 100 0 4729051110

U KOMBINACIJI
S TEBS E
MODULATOROM
480 102 03X 0 U KOMBINACIJI S TEBS E MODULATOROM
(STANDARD) 480 102 06X 0 (PREMIUM)

Ponasanje podizne osovine pri iskljuéenom kontaktu

Podizna osovina ostaje u

Zeljenom i parametriranom X v v
polozaju (podignuta ili

spustena).

Podizna se osovina spusta. 4 ) 4 ) 4

Upravljanje podiznom osovinom, pomo¢ pri polasku, prisilno spustanje, OptiTurn™/OptiLoad™

Jedna podizna osovina
bez dinami¢ke regulacije 4 v 4
meduosovinskog razmaka.

Dvije podizne osovine
bez dinamicke regulacije
meduosovinskog razmaka.

Preporuka proizvodaca osovine: v v v
U slucaju dvije podizne osovine
jedna podizna osovina treba biti
izvedena kao dvokruzna.

Jedna podizna osovina ili
pomocéna osovina s dinami¢kom
regulacijom meduosovinskog
razmaka na osovini 3 za X v v
premjestanje osovinskog
opterecéenja pri utovaru ili
automatskom podizaniju pri
kruznoj vozniji.

Rukovanje
Informacije za rukovanje » Poglavlje "11.6 Uporaba podiznih osovina",
stranica 211.

Parametriranje

Unos konfiguracije vozila obavlja se u dijagnostickom softveru TEBS E na
kartici 2, Vozilo.

Dodatno utvrdivanje ventila podizne osovine i uklopnih tlakova obavlja se na
kartici 5, Upravijanje podiznom osovinom.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.




7.2 Upravljanje pomoénom osovinom s odrzavanjem preostalog tlaka

Tip vozila

Namjena

Ugradnja

Parametriranje

Poluprikolica tegljaca s pomoc¢nim osovinama/straznjim pomoénim upravljackim
osovinama.

Poluprikolica tegljaca s pomoc¢nim osovinama i funkcija OptiTurn™/
OptiLoad™ » Poglavlje "7.8 Dinamicke regulacije osovinskog razmaka",
stranica 91.

Pri uporabi pomoc¢nih osovina ne treba potpuno ispustiti zrak iz balona zato §to
se inaCe povrSine zracnog balona medusobno trljaju (nabiranje balon) i mogu
se pojaviti oSteéenja.

Integrirana funkcija pomaze s odrZzavanjem preostalog tlaka u nosivim balonima
te da se izbjegnu ostecenja guma, povecano troSenje guma i mogucéa osteéenja
balona.

U pomoc¢nih osovine mora se senzorima provjeravati broj okretaja kotac¢a, a
ko€enjem se upravlja odvojenim modulatorom.

Preporuka proizvodada WABCO: Priko€ujte pomoénu osovinu ventilom releja
EBS-a (sustav 4S5/3M).

Osim toga, morate ugraditi vanjski senzor osovinskog opterecenja e-f da
izmjerite tlakove balona na pomoc¢noj osovini.

Za upravljanje pomo¢nom osovinom morate upotrijebiti impulsno upravljani
ventil podizne osovine (LACV-IC).

@ Nije moguca uporaba oprugom vrac¢anih ventila podizne osovine.

U dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 2, Vozilo morate definirati osovinu
kao pomoénu osovinu.

Na kartici 5, Upravijanje podiznom osovinom nakon toga se definira preostali
tlak pomoéne osovine. Preostali tlak moZe se namjestiti kao vrijednost veca od
0,3 bara.

7.3 Vanjski upravljana podizna osovina

Namjena

68

Registriranje statusa (podignuto/spusteno) podizne osovine koja nije upravljana
sustavom TEBS E.

Registriranjem statusa podizne osovine moze se prenijeti pravilno stanje
natovarenosti prikljuénog vozila u motorno vozilo. Dodatno se pohranjuju
ispravljeni podaci ODR-a.



Funkcija

7.4

Tip vozila

Namjena

Funkcija

Mozete odvojeno upravljati s vise podiznih osovina vozila.

Mijerenje se moZe obaviti sklopkom ili senzorom tlaka. Podizna osovina 1 moze
se prema odabiru upotrijebiti sa sklopkom koja reagira na pribliZzavanje.

Vrsta senzora i uklopnog praga za senzor tlaka moze se parametrirati u

dijagnosti¢kom softveru TEBS E.

Integrirano elektronicki regulirano zraéno ogibljenje (ECAS)

Sva prikljuna vozila sa zra¢nim ogibljenjem.
Mogu se realizirati dva regulacijska kruga:

B Regulacija u jednoj tocki

B Regulacija u dvije toCke (od verzije TEBS E2)
Izvedeni sustavi

B Poluprikolica tegljac¢a, prikolica s centralnom osovinom:
regulacija u jednoj tocki ili regulacija u dvije tocke kao bocna regulacija kod
vozila s pojedina¢nim ovjesom kotaca.

B Prikolica s rudom:
regulacija u dvije tocke za prednju i straZnju osovinu.

Osnovna funkcija ECAS-je ujednacenje promjena visine koja nastaje npr.
promjenom stanja natovarenosti ili novim zadanim vrijednostima (npr.
komandnom jedinicom). Ova odstupanja od regulacije dovode do promjene
udaljenosti izmedu osovine vozila i nadogradnje vozila. ECAS izjednacava
odstupanja od regulacije pomocu regulacije visine.

Znacajna prednost ECAS-a je u malom utroSku zraka pri voznji i brzoj regulaciji
pri stajanju. Dok ventil zranog jastuka regulira samo visinu voznje, ECAS moze
drzati konstantnim svaku visinu.

Jedan senzor pomaka je pri€vr§éen na nadogradnju vozila te je preko sistema
poluga povezan s osovinom vozila. On u odredenim vremenskim intervalima
registrira udaljenost izmedu osovine i nadogradnje. Vremenski intervali ovise o
radnom stanju (voznja ili utovar) vozila.

Utvrdena mjerna vrijednost je stvarna vrijednost regulacijskog kruga te se
prosljeduje u ECU. U ECU se ova stvarna vrijednost usporeduje sa zadanom
vrijednos$¢u unesenom u ECU.

U sluc¢aju nedopustene razlike izmedu stvarne i zadane vrijednosti (odstupanje
od regulacije) magnetnom ventilu ECAS-a prosljeduje se jedan prilagodni
signal. Ovisno o ovom prilagodnom signalu magnetni ventil ECAS-a sada
aktivira nosivi balon te u njega puni ili prazni zrak. Promjenom tlaka u nosivom
balonu mijenja se i udaljenost izmedu osovine vozila i nadogradnje vozila.
Senzor pomaka ponovno registrira udaljenost te ciklus zapocinje iznova.




Komponente

KOMPONENTA/KAT.
BROJ

Modulator TEBS E
480 102 06X 0

U vozila koja za vrijeme rada bo€no mogu imati razliCite tlakove
morate osigurati da se uvijek upotrebljava visi tlak balona za regulaciju
sile ko€enja. U protivnom moze se dogoditi da vozilo ne postigne
potrebnu odgodu koc&enja. U tu svrhu tlakovi balona na obje strane
prikljuCuju se preko Select High ventila na TEBS E modulator.

Medutim, bolje je stvaranje srednje vrijednosti pomoc¢u drugog senzora
osovinskog opterecenja » Poglavlje "6.9.2 Automatska regulacija sile
kocenja (ovisna o optere¢enju ALB)", stranica 41.

TIP VOZILA

Sva priklju¢na
vozila sa zracnim
ogibljenjem

SVRHA/FUNKCIJA

Regulacija i nadzor
elektroni¢kog
zraénog ogibljenja

NAPOMENA

Modulator TEBS E
(premium) s PEM-om

PRIKLJUCNI KABEL

Elektroni¢ki modul za
proSirenje
446 122 0700

Sva prikljuéna
vozila sa zracnim
ogibljenjem

Regulacija u dvije
tocke (od verzije
TEBS E2)

Od TEBS E4 ne
treba za regulaciju
u dvije tocke.

Zajedno s

modulatorom
TEBS E (premium)

Kabel za TEBS E
449 303 XXX 0

eTASC Sva priklju¢na Ventil ECAS-a s Moguce samo Kabel za magnetni
463 090 5XX 0 vozila sa zracnim rucnim aktiviranjem | zajedno s ventil ECAS-a
ogibljenjem za podizanje i modulatorom 449 445 XXX 0
spustanje TEBS E (premium)
od verzije TEBS E3
i sa senzorom
pomaka
Magnetni ventil Poluprikolica Regulacija u jednoj Nosivi baloni Kabel za magnetni

ECAS-a
472 8800300
Visestruki napon
4728800720

tegljacal/prikolica s
centralnom osovinom
(bez podizne
osovine)

tocki

Upravljanje visinom
vozila jedne ili vise
paralelno priklju€enih
osovina (podizanje/
spustanje)

na stranama
vozila povezani
su popre¢nom
prigusnicom.

ventil ECAS-a
449 445 XXX 0




KOMPONENTA/KAT.
BROJ

TIP VOZILA

SVRHA/FUNKCIJA

NAPOMENA

PRIKLJUCNI KABEL

Magnetni ventil
ECAS-a

4728800200
(Prednja osovina)
4728800300
(Straznja osovina)

Prikolica s rudom
(bez podizne
osovine)

Prednja osovina i
straznja osovina

Regulacija u dvije
tocke (podizanje/

spustanje na dvije
osovine)

Regulacija u dvije
toCke (od verzije
TEBS E2)

Nosivi baloni
na stranama
vozila povezani
su popre¢nom
prigusnicom.

2x kabel za magnetni
ventil ECAS-a
449 445 XXX 0

Magnetni ventil
ECAS-a

4728800010

4728800700
(viSestruki napon)

Poluprikolica
tegljaCa/prikolica s
centralnom osovinom
(nosivi baloni osovina
nisu medusobno
povezani) (bez
podizne osovine)

Prikolica s rudom
(nosivi baloni osovina
medusobno su
povezani)

Regulacija u dvije
to€ke na stranama
vozila ili regulacija
prednje i straznje
osovine prikolice s
rudom

Regulacija u dvije
tocke (od verzije
TEBS E2)

Kabel za regulaciju u
dvije toCke ECAS-a
449 439 XXX 0

Magnetni ventil
ECAS-a

472905114 0

Poluprikolica
tegljaca/prikolica s
centralnom osovinom
s podiznom
osovinom/straznjom
osovinom

Prikolica s rudom s
podiznom osovinom

Regulacija u jednoj
tocki

Upravljanje visinom
vozila jedne ili vise
paralelno prikljucenih
osovina (podizanje/
spustanje)

Impulsno upravljana
podizna osovina

Prednjom osovinom
prikolice s rudom
moze se dodatno
upravljati ventilom
472 880 030 0.

Kabel za magnetni
ventil ECAS-a
449 445 XXX 0

Magnetni ventil
ECAS-a

4729051110

Poluprikolica
tegljaca/prikolica s
podiznom osovinom
(nosivi baloni osovina
nisu medusobno
povezani)/straznja
osovina prikolice s
rudom (bez podizne
osovine)

Prikolica s rudom s
podiznom osovinom
(nosivi baloni osovina
medusobno su
povezani)

Regulacija u dvije
tocke

Upravljanje visinom
vozila jedne ili viSe
paralelno priklju€enih
osovina (podizanje/
spustanje)

Regulacija u dvije
tocke (od verzije
TEBS E2)

Impulsno upravljana
podizna osovina

Kabel za magnetni
ventil ECAS-a
449 445 XXX 0

Kabel za regulaciju u
dvije tocke ECAS-a
449 439 XXX 0




KOMPONENTA/KAT.

BROJ

TIP VOZILA

SVRHA/FUNKCIJA

NAPOMENA

PRIKLJUCNI KABEL

Senzor pomaka
4410501000

Poluprikolica
tegljacal/prikolica s
rudom sa zra¢nim
ogibljenjem

Mijerenije visine vozila

Upotrebljavajte
iskljuivo

senzor pomaka
441 050 100 0.

Kabel za
senzor pomaka
449 811 XXX 0

Poluga
441 050 718 2
441 050 641 2

Sva priklju¢na
vozila sa zracnim
ogibljenjem

Produzetak poluge
senzora pomaka

Postavljanje na
senzor pomaka

Poluga
4334010030

Sva priklju¢na
vozila sa zracnim
ogibljenjem

Spajanje na osovinu

Upravljacka kutija
ECAS-a
446 156 02X 0

446 156 021 0
Poluprikolica tegljaca
bez podizne osovine
446 156 022 0

Poluprikolica
teglja¢a s podiznom
osovinom

446 156 023 0

Prikolica s rudom

Komandna jedinica
(sa Sest tipki) za
utjecaj na visinu i
upravljanje podiznom
osovinom od strane
vozaca.

Ugradeno bo¢no na
prikolicu.

Kabel za upravljacku
kutiju ECAS-a
449 627 XXX 0

Komandna jedinica
ECAS-a

446 056 117 0

Poluprikolica
tegljacal/prikolica s
rudom

Komandna jedinica (s
devet tipki) za utjecaj
na visinu i upravljanje
podiznom osovinom
od strane vozaca.
Ugradeno najcesce
bo&no na prikolicu.

Komandna jedinica

i kabelski prikljucak
moraju se zastititi od
vlage.

Kabel za komandnu
jedinicu ECAS-a
449 628 XXX 0

Komandna jedinica
ECAS-a

446 056 25X 0

Poluprikolica
tegljaca/prikolica s
rudom

Komandna jedinica
(s dvanaest tipki) za
utjecaj na visinu i
upravljanje podiznom
osovinom od strane
vozaca.

Komandna jedinica

i kabelski priklju¢ak
moraju se zastititi od
vlage.

Ugradeno najcescée
bo&no na prikolicu.




KOMPONENTA/KAT.
BROJ

TIP VOZILA

SVRHA/FUNKCIJA

NAPOMENA

PRIKLJUCNI KABEL

SmartBoard
446 192 11X 0

Poluprikolica
tegljacal/prikolica s
rudom

Prikazna i
upravljacka konzola
za utjecaj na visinu i
upravljanje podiznom
osovinom od strane
vozaca.

Ugradeno najcesce
bo&no na prikolicu.

4461921100

(s integriranom
baterijom)

446 192 111 0 (za
vozila za prijevoz
opasnih tvari)
Zamjenska baterija
446 192 920 2

Prikljucivanje

na TEBS E

449 911 XXX 0
Priklju€ivanje na
elektroni¢ki modul
za proSirenje

449 906 XXX 0

Daljinski upravlja¢
prikolice
446 122 0800

Primjena u motornom
vozilu za upravljanje
priklju¢nim vozilima
Sva motorna vozila

Prikazna i
upravljacka konzola
za utjecaj na visinu i
upravljanje podiznom
osovinom od strane
vozaca (iz kabine
vozaca)

Moze se upotrijebiti
samo zajedno

s elektronickim
modulom za
proSirenje i od
verzije TEBS E2.

Opseg isporuke:

B Spojni kabel
izmedu daljinskog
upravljaca
prikolice i kutije
s osiguraCima u
teretnom vozilu

B Drzac




eTASC

eTASC kombinira funkcije magnetnog ventila elektroni¢kog zra¢nog ogibljenja
(ECAS) i aktiviranje poluge klasi¢nog zracnog ogibljenja okretnim zapornim
ventilom (kombinacija ventila TASC-a i ECAS-a).

U radnom stanju "napajanje strujom ukljuéeno" raspoloZiv je cijeli opseg funkcije
elektroni¢kog zracnog ogibljenja ECAS).

Upravljanje prednjom i straznjom osovinom prikolice s rudom obavlja se sa sva
sustava eTASC. Nije dopusteno bo¢no upravljanje poluprikolicom tegljaca s dva
sustava eTASC.

Podizanje

Okretanjem poluge u smjeru suprotnom od kazaljke na satu baloni se pune
zrakom i podiZze se nadogradnja vozila.

Spustanje

Okretanjem poluge u smjeru kazaljke na satu baloni se odzracuju i spusta se
nadogradnja vozila.

RSD (engl. Rotary Slide Detection/prepoznavanje okretnoga kliznika)

Nakon otpustanja poluga se automatski vraa u polozaj za zaustavljanje.
Trailer EBS E prepoznaje trenutanu visinu kao zadanu visinu. Ova se zadana
visina regulira do sljedece intervencije korisnika, do isklju€ivanja kontakta ili do
pocetka voznje. Ovom visinom, (Return-to-Load) upravlja ECAS.

Varijanta uredaja "Ukljucivanje tipke budnosti”: Nakon otpustanja poluga
se automatski vraéa u polozaj za zaustavljanje. Trailer EBS E prepoznaje
trenutacnu visinu kao zadanu visinu. Ova se zadana visina regulira do sljedece
intervencije korisnika, do isklju€ivanja kontakta ili do poCetka voznje.

Varijanta uredaja "Usjec€ak pri spustanju": Nakon otpustanja poluga ostaje
u polozaju za spustanje. Vozilo se spusta na odbojnike. Ako nema druge
intervencije korisnika, poluga se tek nakon pocetka voznje automatski vra¢a na
zaustavljanje i normalnu visinu regulira Trailer EBS E (funkcija RtR).

Varijanta uredaja "Usjecak pri spustanju”: Nakon otpustanja poluga ostaje
u polozaju za podizanje. Vozilo se podiZze do maksimalne kalibrirane visine.
Bez napajanja strujom vozilo se podiZe do prihvatne uZadi ili do ograni¢enja
postavljenog ventilom za ograni¢enje visine. Poluga se pri poCetku voznje
automatski vraca na zaustavljanje i normalnu visinu regulira EBS E (funkcija
RtR).

Ponasanje pri iskljuéenom kontaktu/odspojenom vozilu: Vozilom se
upravlja na isti nacin kao i pri ukljuéenom kontaktu. Medutim, postignuta se
visina ne prepoznaje kao zadana visina i nema dodatne regulacije, npr. kod
utovara ili istovara.

Funkcija RtR raspoloZiva je samo ako se vozilo napaja u skladu s
normom ISO 7638. U slu¢aju napajanja preko zaustavnih svjetala
(24N) RtR se regulira tek kod prvog kocenja nakon prekoracenja
brzine RtR-a ako je trajanje kocenja ili trajanje napajanja strujom preko
TEBS E dostatno za regulaciju visine.




U svim radnim stanjima moguce je ru¢no podizanje, zaustavljanje i
spustanje. Tako je moguce i brzo prilagodavanje visine, npr. u vozniji.

Sustav ima napajanje naponom
Radno stanje "napajanje strujom uklju¢eno" opisuje prikljuéno vozilo koje ima
napajanje naponom. Ovo stanje moze se posti¢i na tri razliita nacina:

B Vuc¢no i priklju€no vozilo spojeni su preko napajanja naponom ISO 7638 i
napajanja zaustavnih svjetla ISO 1185 i kontakt je ukljucen.

B [SO 7638 ISO 1185 su prikljueni, kontakt je isklju€en i rad u stanju
pripravnosti je aktiviran.

B Prikljuéno vozilo napaja se naponom preko vlastite baterije.

Elektroni¢ko zra¢no ogibljenje regulira visinu vozila za vrijeme voZnje i za
vrijeme stajanja. Suprotno klasicnom zraénom ogibljenju visina se regulira i

pri ruénom namjestanju okretnom polugom za vrijeme stajanja, na primjer na
utovarnoj rampi. Ruéni povratak na visinu za voZnju pomocu tipke normalne
visine ili SmartBoarda takoder je raspoloziv kao i razine memorije i automatsko
ograni€enje visine.

Sustav nema napajanje naponom

Radno stanje "napajanje strujom isklju¢eno" oznacava priklju¢eno vozilo bez
napona. Pri tome prikolica moZe biti odspojena s vu¢nog vozila ili doduse
postoji ISO 7638 veza s vu¢nim vozilom, ali se vu¢no vozilo isklju€uje pri
isklju€ivanju kontakta i stezaljki 15 i 30.

U tom radnom stanju moze se ru¢no promijeniti visina nadogradnje
upravljackom ruc¢icom. Istodobno funkcije elektronickog zranog ogibljenja
nisu aktivne. Tako se promjene visine nastale postupcima utovara i istovara
ne reguliraju sustavom, nego se po potrebi mogu ru¢no dodatno regulirati
aktiviranjem poluge. Opskrba komprimiranim zrakom u tom slu€aju osigurava
se spremnikom zalihe. Ogranicenje visine u tom slu€aju moze se posti¢i samo
opcijom dodatnog ventila.

Napajanje zaustavnih svjetala

Radno stanje "Napajanje zaustavnih svjetala 24N" opisuje isklju€ivo priklju¢no
vozilo spojeno na vuéno vozilo preko ISO 1185 ili ISO 12098. Nadogradnja

se pri mirovanju vozila ruéno moze podicéi i spustiti upravljackom ruc¢icom.

Za vrijeme voznje pri svakom aktiviranju ko¢nice obavlja se automatsko
izjednaCavanje visine nadogradnje. Dodatno se aktivira i funkcija RtR.
Postizanje visine za voznju moze zahtijevati viSe koc€enja.

Return to Load

Ako se OptiLevel postavi na programiranu visinu, on drzi priklju¢no vozilo na toj
visini. Ako ima napajanje naponom, OptiLevel ujednacava promjene utovara i
stalno pomicanje vili€ara pri utovaru i istovaru.




Varijante eTASC (dvokruzne)

USJECAK
PRIKLJUCCI | PRIKLJUCAK ZA | USJECAK PRI
VARIJANTA | 1,22,24 | TESTIRANJE PRI PODIZANJU | SPUSTANJU
4630905000 | @ 12x1,5 v X v
4630905010 | @ 8x1,5 v X (4
4630905020 | M 16x1,5 v X (4
4630905030 | M 16x1,5 v (74 v
@ 8x1,5
463 090 504 0 X v X v
@ 12x1,5
4630905100 | M 16x1,5 X X X

Ograni€enje visine

Sustavom eTASC i pri isklju€¢enom kontaktu mozete spustiti ili podici vozilo. U
tom slu€aju nema nadzora visine tako da ne reagira ograni¢enje visine ECAS-a.

Vozila koja se moraju zastititi od prekoraenja maksimalne visine trebaju

prihvatnu uzad ili pneumatski ventil za ogranienje visine 964 001 002 0.

On prekida vezu izmedu sustava eTASC i spremnika zalihe pri postizanju
mehanicki prilagodljive visine.

Ugradnja sustava eTASC

Informacije za ugradnju » Poglavlje "9.10 Ugradnja sustava eTASC",
stranica 188.

Parametriranje

Parametriranje se obavlja u TEBS E dijagnosti¢kom softveru na kartici 7,
Zracno ogibljenje.

Reakcije sustava pri kontakt "uklj"

L . L Nema regulacije
Nema regulacije visine Nema regulacije visine | = Nema regulacije visine | = . . y
. o .. L L4 N S ¥ visine za vriieme
za vrijeme stajanja za vrijeme stajanja za vrijeme stajanja .
Parametriranje stajanja
. Rucno podizanje/ Rucno podizanje/ w Rucno podizanje/ Rucno podizanje/
spustanje (eTASC) spustanje (eTASC) spustanje (eTASC) spustanje (eTASC)
. . H RSD H Nije raspolozivo B RSD bez Return to Load | ® Nije raspolozivo
:.:.J:;\éanje BLG el B Return to Load B Nema RSD-a B Nema RSD-a
B Return to Load B Nema Return to Load
ULVERIERS Bl =TT [ B @ Puna funkcionalnost B Puna funkcionalnost B Puna funkcionalnost B ECAS bez Return to
ili elektronickim ECAS-a » Stranica 69 ECAS-a » Stranica 69 ECAS-a » Stranica 69 Load
upravljackim elementom




Senzori pomaka

Kod regulacije u dvije tocke sustavom TEBS E i elektroni¢kim modulom za
proSirenje postoje sliede¢e moguénosti instalacije/parametriranja senzora
pomaka:

B Jedan se senzor pomaka priklju€uje na TEBS E, a drugi senzor pomaka na
elektroni¢ki modul za proSirenje.

B Oba se senzora pomaka prikljucuju na elektronic¢ki modul za proSirenje.
B Oba se senzora pomaka prikljucuju na TEBS E (od TEBS E4).

Parametriranje

Pridruzivanje senzora pomaka obavlja se za vrijeme parametriranja u
dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 11, Utika¢, TEBS E i elektronicki
modul za proSirenje.

Ugradnja

Informacije o ugradnji senzora pomaka » Poglavlje "9.6 Ugradnja senzora
pomaka", stranica 173.

Rukovanje

Informacije za rukovanje » Poglavlje "11 Rukovanje”, stranica 198.

7.4.1 Regulacija zadane visine

Zadana visina

Zadana visina je zadana vrijednost za razmak izmedu nadogradnje vozila i
osovine vozila. Ova zadana visina odreduje se kalibriranjem, parametriranjem ili
od strane vozaca (npr. preko SmartBoarda).

Funkcija

Aktivira se jedan magnetni ventil koji sluzi kao izvrdnik te se punjenjem/
praznjenjem zraka nosivog balona stvarna visina uskladuje sa zadanom
visinom.

To se dogada u slu€aju:

B Odstupanja od regulacije izvan podrucja tolerancije (npr. zbog promjena
tezine)

B Promjene zadane vrijednosti za zadanu visinu (npr. zbog odabira visine
memorije)

Druk¢ije nego kod klasiénog zranog ogibljenja ne regulira se samo visina
voznje, vec i svaka prethodno odabrana visina. Tako se i visina koja se
namjesta pri postupcima utovara ili istovara pretpostavlja kao zadana visina te
se regulira.

Drugim rije€ima: Pri promjeni utovara vozilo ostaje na namjestenoj visini, dok se
pri klasiénom zracnom ogibljenju mora dodatno ruéno regulirati ili nadogradnja
vozila pri utovaru pada, a pri istovaru se podize.

Pri prekidu napajanja strujom ili pri nedostatnoj opskrbi zrakom, npr. zbog
iskljuCivanja kontakta, nema dodatne regulacije zadane visine.

Za razliku od klasi€énog zraénog ogibljenja elektroni¢ka regulacija visine
uporabom signala brzine razlikuje izmedu stati¢ke i dinami¢ke promjene
opterecéenja kotaca. Pri voznji se samo odgodeno dodatno reguliraju promjene
visine. Ako se vozilo npr. dodatno regulira udarnim otvorima i pri ublazivanju
udara na kolnicima, nastaje nepotreban utro§ak komprimiranog tlaka.
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STATICKA PROMJENA OPTERECENJA

DINAMICKA PROMJENA OPTERECENJA
KOTACA

Primjena

B Promjenom utovara
B Pri mirovanju
B Pri malim brzinama vozila

B Pri valovitim podovima i neravninama u
sluc¢aju vecih brzina dolazi do dinamicke
promjene optereéenja kotaca.

B Pri usponima i kosinama mijenja se
opterecéenje kotaca i ono djeluje na
kvalitetu regulacije.

Funkcije regulacije

Provjera stvarne vrijednosti i po potrebi
ispravak punjenjem zraka ili praznjenjem
zraka iz odgovarajuéih balona zra&nog
ogibljenja u kratkim intervalima (npr. 1x

u sekundi — prilagodljivo po parametru)
elektroni¢kom regulacijom visine, Prosireni
parametri ECAS-a, odgoda regulacije.

Dinamicke promjene opterecenja kotaCa
trebaju se izjednaditi ponasanjem ogibljenja
nosivih balona. U ovom slu€aju nije poZzeljno
punjenje zraka u balon ili praznjenje zraka
iz njega jer samo zatvoreni balon zracnog
ogibljenja ima amortizacijska svojstva koja
ostaju gotovo konstantna.

Ako se pri povratnom udaru ukloni
prekomjerni osovinski zrak iz balona, on

se mora kasnije ponovno zamijeniti pri
ublazivanju udara, $to kona¢no zamjecuje
u veéem opterecenju kompresora i u
utroSku goriva. Iz ovog se razloga pri viSim
brzinama regulacija provodi u znatno vec¢im
vremenskim intervalima, u pravilu svakih
60 sekundi. Usporedba zadane/stvarne
vrijednosti i dalje se stalno obavlja.

Napomena

Time $to se ne regulira svaka neravnina

na kolniku, npr. u slu¢aju losih uvjeta na
cesti, utroSak zraka elektroniCkog zracnog
ogibljenja manji je nego u slucaju klasi¢ne
regulacije visine s ventilom zracnog jastuka.

Vrijeme naknadnoga rada ECAS-a

ECAS uredno radi samo kada je kontakt ukljuéen. Parametrom se moze
namijestiti vrijeme pripravnosti ECU-a nakon kontakta isklj i nakon toga vremena
moze se ugovoriti naknadni rad ECAS-a.

Ova funkcija izvrSava se na napajanju naponom, stezaljki 30. Ne
dopustaju sva motorna vozila ovu funkciju zato $to se stezaljka 15i 30

paralelno iskljucuju.

- Regulacija zadane vrijednosti kod kontakt isklj

TEBS E5 M . . “ . . . . .

Ova regulacija djeluje na spustanje podignute podizne osovine pri
isklju€ivanju kontakta. Promjena visine Sasije nastala pri spustanju
podizne osovine se kompenzira.




7.4.2 Visine za voznju

Visina za voznju | (normalna visina)

Visina za voznju Il

Visina za voznju lll

Visina za voznju IV

Pod visinom za voznju | (normalnom visinom) podrazumijeva se zadana visina
koju utvrduje proizvodac vozila ili proizvodag osovine za optimalnu voZnju
(optimalnu visinu nadogradnje).

Visina za voznju | odreduje ukupnu visinu vozila koja je ograni¢ena zakonskim
grani¢nim vrijednostima i visinu tezista vozila koja je posebno vazna za
ponasanje dinamike voznje.

Normalna visina oznaCava se kao konstrukcijska vrijednost za vozilo.

Visina za voznju Il parametrira se kao razlika u odnosu na visinu za voznju |
(normalnu visinu). Ako je visina za voznju Il niza od visine za voznju |, ova se
vrijednost mora unijeti kao negativna u dijagnosticki softver TEBS E.

Primjena

B Pri radu poluprikolice teglja¢a iza razli¢itih vu¢nih strojeva (s razli¢itom
visinom sjedala) nadogradnja se moze postaviti vodoravno.

Visina za voznju lll je visina za voZnju kao i visina za vozZnju ll, ali ona odgovara
maksimalnoj visini nadogradnje i tako je najveca visina za vozZnju.

Visina za voznju lll do sada se mogla odabrati samo preko brzine.
Od verzije TEBS E2 moguc¢ je odabir i preko komandne jedinice
ECAS-a.

Primjena

B Uporaba prilagodbe prikolice razli¢itim visinama sjedala.
B Za uStedu goriva (npr. pri velikoj brzini).

B Za smanjenje teZidta vozila za vecu poprecnu stabilnost.

Kod spustanja nadogradnje ovisnog o brzini polazi se od toga da se viSim
brzinama vozi na tako dobrim povrS§inama kolnika koje ne zahtijevaju
iskoristenje kompletnog amortizacijskog puta balona.

Preko parametriranja moZzete odabrati treba li se upotrijebiti funkcija
visine za istovar ili dodatna visina za voznju IV.




Visina za istovar

Sklopka za visinu za istovar

Visina za istovar aktivira se pri stajanju ili pri manjoj brzini za bolji istovar vozila.
Pri postizanju graniéne brzine automatski se regulira posljednja spremljena
visina.

Primjena

B Spustanje nagibnog vozila da se pri iznenadnom rastereéenju (istresanju
tereta) sprijeCe tvrdi povratni udari.

B Automatski dovedite cisternu u najbolji poloZaj za istovar.

B PoboljSanje stabilnosti pri stajanju.

Primjer: Ako je sklopka postavljena na nagibni sanduk koji mijenja svoj uklopni
polozaj pri podizanju sanduka, vozilo se automatski spusta na parametriranu
visinu ¢im se sanduk nagne. Idealno ova vrijednost kod nagibnog vozila
odgovara visini odbojnika ili donjoj kalibriranoj visini. Na taj se nacin izbjegava
preoptereéenje osovinskog agregata pri slu¢ajnom istovaru.

Funkcija se automatski deaktivira pri v > 10 km/h.

Ako se parametrirana visina za istovar nalazi izvan parametrirane donje ili
gornje visine, podizaj se ograni€ava na ove visine.

Visina za istovar mijenja se samo izmedu gornje i donje kalibrirane visine, ¢ak i
ako parametriranje dobije vrijednost izvan tog podrugja.

SmartBoardom moZete deaktivirati funkciju visine za istovar.

Visina za istovar moze se privremeno iskljuciti SmartBoardom, npr. za rad
strojeva za asfaltiranje ceste.

- Parametri za visinu za istovar

TESSET Y dijagnosti¢kom softveru TEBS E postoje dva parametra za visinu
za istovar.
B Spustanje nadogradnje do odbojnika
B Spustanje nadogradnje do donje kalibrirane visine
U dijagnostickom softveru TEBS E kreiran je parametar za visinu
za istovar koji ovisi o brzini. Njime se moze dodatno iskoristiti visina
za istovar kao visina za voznju IV (normalna visina 1V). Osim toga,
postoji mogucénost odvojeno upotrebljavati ulaze sklopke za visinu
za voznju |, visinu za voznju Il ili visinu za voznju IV.




Memorirana visina

Za razliku od visine za istovar koja se parametrira u ECU-u, memoriranu visinu
moze zadati i u svakom trenutku promijeniti voza¢. Zadana memorirana visina
ostaje toliko dugo poznata sustavu, odnosno i pri isklju¢enom kontaktu, dok je
korisnik ne promijeni. Memorirana visina vrijedi za cijelo vozilo.

Za svaki sustav moZete upotrijebiti dvije razli¢ite memorirane visine.
Primjena
B Ponavljajuéi utovar na rampi s jedanput definiranom visinom.

Za pozivanje funkcije memorije trebate komandnu jedinicu ECAS-a ili
SmartBoard.

Detaljnije informacije o moguc¢nostima upravljanja visinama » Poglavlje
"11 Rukovanje", stranica 198.

743 Zelena lampica upozorenja

Tip vozila

Namjena

Funkcija

Sva prikljuéna vozila s ECAS-om.

Prikaz smetnji ECAS-a (lampica trepti).

Prikazuje nalazi li se prikljuéno vozilo izvan visine za voznju (lampica je stalno
uklju¢ena).

Ako je lampica stalno uklju€ena, postoji odstupanje izmedu trenutano
odabrane visine za voZnju i stvarno postojece visine za voZnju na vozilu.
Na SmartBoardu, komandnoj kutijilkomandnoj jedinici ECAS-a, daljinskim
upravljaCem prikolice ili tipkama za podizanje/spustanje moZete promijeniti
visinu.
— Vozilo po potrebi ponovno dovedite na visinu za voznju. Odabrana visina za
voznju je referencijska visina.
— Pokrenite vozilo brzinom koja je ve¢a od parametrirane brzine RtR-a.
= Nakon toga vozilo automatski dolazi na odabranu visinu za voznju.

Ako lampica trepti, postoji smetnja u podrucju ECAS-a.

— Oditajte dijagnosti¢ku memoriju dijagnosti¢kim softverom TEBS E i uklonite
smetnju.




Parametriranje

U dijagnosti¢kom softveru TEBS E na kartici 7, Zracno ogibljenje, ProSireni
parametri ECAS-a mozete aktivirati i parametrirati uporabu lampice upozorenja.

— Aktivirajte funkciju tako da kliknete na Lampica upozorenja ugradena.
Do LED lampice kliknite na parametar kao LED (nema identifikacije loma
kabela).

— Postavite parametar Ponasanje pri pogreSkama da definirate treba li
prikazivati pogresku samo nakon uklju€ivanja kontakta ili stalno lampicom
upozorenja.

Priklju¢ivanje komponenti

lzvadak iz sheme 841 802 236 0

)
7] 1
)
POZICIJA | KAT. BR. | SLIKA | OPIS
1 446 105 523 2 Zelena lampica
upozorenja
B LED lampica ili Zarulja
B Ugradnja na priklju¢no
vozilo u podrucju
vidljivosti vozaca (iznad
retrovizora)
2 449 535 XXX 0 Univerzalni kabel
B 4-polni, otvoreni
449900 100 0 Kabel za zelenu lampicu
upozorenja (superseal/s
otvorenim krajem)
7.4.4 Privremeno deaktiviranje automatske regulacije visine
Tip vozila
Sva prikljuéna vozila s (u sustavu TEBS E) ECAS-om.
Namjena
Privremeno deaktiviranje automatske regulacije visine u mirovanju, npr. za
vrijeme utovara ili istovara da se smaniji utroSak zraka na rampi.
82


http://wdesinform/scripts/download.php?from=/intl/de/inform.php&lang=&keywords=8418022360&file=../intl/drw/9/8418022360.pdf

Funkcija

Prikljucivanje komponenti

Regulacija visine deaktivira se u mirovanju sklopkom ili na SmartBoardu.

Na SmartBoardu je izbornik vidljiv samo ako je aktivirana funkcija Sklopka za
iskljucivanje regulacije visine ili ako je parametriran eTASC.

Aktiviranjem sklopke ili u izborniku "Iskljuivanje regulacije visine" na
SmartBoardu prekida se naknadna regulacija u mirovaniju.

Ovom funkcijom isklju€uju se sve funkcije podizne osovine, npr.
automatika podizne osovine, pomo¢ pri polasku, OptiTurn™ itd. Sve se
podizne osovine spustaju.

Nakon poniStavanja paljenja ili &im se vozilo ponovno bude kretalo brzinom
> 5 km/h, ponovno se aktivira automatska regulacija visine i sve funkcije
podizne osovine.

Za uporabu mozete primijeniti sliede¢e komponente:

GIO A}/

1..3 | Pin3
POZICIJA ‘ KAT. BR. ‘ SLIKA ‘ OPIS
A Nije u opsegu Sklopka

isporuke

proizvodaca

WABCO

446 192 11X 0 Alternativa: SmartBoard
B Kabel za SmartBoard

449 911 XXX 0

449 535 XXX 0 Univerzalni kabel

B 4-polni, otvoreni




Parametriranje

Aktiviranje ECAS-a i pridruzivanje komponenti obavljaju se u dijagnostickom
softveru TEBS E na kartici 2, Vozilo i kartici 7, Zracno ogibljenje.

Dodatne postavke zadaju se na Kartici 7, Zraéno ogibljenje, Prosireni parametri
ECAS-a.

Utvrdivanje upotrijebljenih GlO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

7.5 Sklopka brzina (ISS 1i ISS 2) i RtR

Tip vozila

Namjena

Funkcija

Sva priklju¢na vozila.

S obje integrirane sklopke za brzinu ISS 1i ISS 2 moZete potpuno odvojeno
upravljati s dvije funkcije u prikolici.

Primjenom RtR-a (Return to Ride) vozilo sa zraénim ogibljenjem automatski se
dovodi na visinu za voznju nakon pocetka voznje.

Ako vozilo prijede parametriranu granicu brzine, odnosno ako padne ispod nje,
mijenja se i uklopno stanje izlaza. Time je mogu¢e magnetne ventile ukljucivati
ili iskljucivati ovisno o brzini.

Klasi¢ni primjer takve primjene je jednostavna blokada upravljackih

osovina » Poglavlje "7.24 Blokada upravljacke osovine", stranica 125. Obje
granice brzine kod kojih se mijenja uklopno stanje izlaza mogu se slobodno
parametrirati u podru¢ju od 0 do 120 km/h. Morate se pridrzavati minimalne
uklopne histereze od 2 km/h.

Ispod parametrirane granice brzine isklju€en je uklopni izlaz. Pri postizanju
granice izlaz se uklju€uje i Salje se napon napajanja. Parametar moze i
preokrenuti funkciju uklapanja tako da napon napajanja postoji u polozaju
mirovanja.

U slu€aju pogreSke morate osigurati da uredaj kojim upravlja uklopni izlaz ne
ostane u stanju koje negativno utje€e na sigurnost vozila pri voZzniji.

U slu€aju zakazivanja napajanja naponom trebalo bi npr. jednu upravljacku
osovinu blokirati jer to predstavlja sigurno stanje.




Priklju¢ivanje komponenti
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Modulator TEBS E
B Premium/standard

2 463 090 012 0 (jednokruzni; RtR, usjecak u TASC
polozZaju za spustanje) B TocCan opis uredaja mozete
463 090 020 0 (dvokruzni; RtR, usjecak u pronaci u izdanju "TASC Trailer
polozaju za spustanje, s vijéanim spojevima i Air Suspension Control —
prikljukom za testiranje) Funkcija i montaza" » Poglavlje
463 090 021 0 (dvokruzni; RtR, usjeéak u "2 Opce napomene”,
polozaju za spustanje, s vijéanim spojevima) ftranlgva 7=> °_d|°rﬂa'|'(
463 090 023 0 (dvokruzni; RiR, usjetak Tehnicke publikacije”.
polozaju za spustanje)
463 090 123 0 (dvokruzni; RtR, sigurnosni
sklop za podizaj > 300 mm)

3 449 443 XXX 0 Kabel za podiznu osovinu klasicni,

RtR

Parametriranje

NamjesStanje se obavlja na Kartici 4, Standardne funkcije.

Utvrdivanje upotrijebljenih GlO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.
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7.6 Pomo¢ pri polasku

Tip vozila

Namjena

Funkcija

Konfiguracije ventila

86

Sva priklju€na vozila sa zracnim ogibljenjem s podiznom osovinom ili
pomoc¢nom osovinom kao prvom osovinom.

Na klizavim podlogama ili na usponima kompozicije se teSko pokrecu ili se
uopcée ne pokrecu. Pogonska osovina motornog vozila nema dostatnu trakciju i
kotaci se preokrecu.

Pri pomodi pri polasku prva osovina u poluprikolice tegljaca podize se ili tla¢no
rasterecuje. Prijenos tezine na spojku sedla koja nastaje na taj nacin povecava
trakciju pogonske osovine motornog vozila.

Djelovanje pomoc¢i pri polasku ovisi o stanju natovarenosti. Opterecenje na
glavnoj osovini prikolice nadzire se tlakom nosivog balona.

Pri postizanju 30 % preoptereéenja podizna ili pomoéna osovina viSe se dalje
ne rasterecuje. Pomoc¢ pri polasku pokrec¢e vozac ili se to dogada automatski.

Pri postizanju 30 km/h osovina se ponovno spusta ili se vra¢a u automatski
nacin rada.

Pridrzavajte se podataka proizvodaca osovine za pomoc pri polasku.
Podaci mogu ograniciti maksimalne granice Direktive EZ-a 98/12/EZ.

MozZete odabrati sljedece izvedbe:

B Oprugom vracani ventil podizne osovine (nije prikladan za sva vozila):
Podizna se osovina moze podignuti za pomoc¢ pri polasku ako se
podizanjem ne prekoracuje parametrirani dopusteni tlak balona. Ako se za
vrijeme pomoci pri polasku prekoraci dopusteni tlak, pomo¢ pri polasku se
prekida te se odgovarajuéa podizna osovina spusta.

U zemljama u kojima su dopustena osovinska optereéenja 3x 9 t pomoé

pri polasku se prekida ¢im opterecenje osovina koje su ostale na tlu
prekoraci 23,4 t. Djelovanje pomoci pri polasku tako se povezuje sa stanjem
natovarenosti.

B Ventil podizne osovine (oprugom vracani) i magnetni ventil za
ograni¢enje tlaka (odrzavanje preostalog tlaka):
Podizna se osovina rasterecuje za pomo¢ pri polasku dok se ne postigne
parametrirani dopusteni tlak balona. Nakon toga se nosivi balon podizne
osovine blokira magnetnim ventilom. Na taj se nacin podizna osovina
optimalno rasterecuje za postupak polaska, a da se pri tome ne prekoracuje
30 % preopterecenja (parametrirane vrijednosti) na drugim osovinama.
(Podizna osovina ostaje rasterec¢ena na 130 % osovinskog opterecenja
na glavnoj osovini i spusta se tek na 30 km/h.) Ova konfiguracija dopusta
pomo¢ pri polasku €ak i u prenatovarenih vozila.

B Impulsno upravljani ventil podizne osovine:
Podizna se osovina rasterecuje za pomo¢ pri polasku dok se ne postigne
parametrirani dopusteni tlak balona. Nakon toga se blokiraju nosivi i podizni



Aktiviranje pomo¢i pri polasku

balon podizne osovine. Na taj se na¢in mozZe postiéi rasterecenje podizne
osovine da se ne prekoraci dopustenih 30 % preoptereéenja. (Podizna
osovina ostaje rasterecena na 130 % osovinskog optereéenja na glavnoj
osovini i spusta se tek na 30 km/h.) Raspored je smislen u zemljama s
dopustenim osovinskim optereéenjem od 9 t.

Pomoc¢ pri polasku bez podizanja podizne osovine moze se
realizirati i pomocu jednostavnog ventila pomocne osovine ABS-a
od 12 V u kombinaciji s viSenaponskim sustavom TEBS E4.

B ISO 7638: Aktiviranje preko sucelja CAN-a "Motorno vozilo" s vuénog vozila.
B SmartBoard: Aktiviranje preko upravljackog izbornika na SmartBoardu.

B Komandna kutija: Pokretanje pomo¢i pri polasku moguce je samo ako

se podizne osovine preko pune automatike podizne osovine nalaze na tlu
(pokretanje tipkalom "Podizanje podizne osovine").

B Komandna jedinica: Aktiviranje tipkalom "Odabir podizne osovine" i M1.

B Daljinski upravlja¢ prikolice: Aktiviranje tipkom "Pomo¢ pri

polasku" » Poglavlje "11.2 Uporaba daljinskim upravljaéem prikolice",
stranica 198.

Aktiviranje ko€nice: Aktiviranjem ovog parametra moZete aktivirati ili
deaktivirati pomoc¢ pri polasku tako da tri puta aktivirate ko€nicu u mirovanju
(izmedu tri aktiviranja ko€nice tlak mora pasti na ispod 0,4 bara). Pri tome
vrijedi sljededi uvjet: Vozilo stoji. Nakon dvije sekunde bez ko€nog tlaka
morate u roku od 10 sekundi aktivirati i ponovno otpustiti ko€nicu tri puta s
tlakom izmedu 3 i 8 bara. Ponovnim aktiviranjem kocnice tri puta prisilno se
spusta osovina.

Automatski pri ukljuéenom kontaktu: Aktiviranje pomoci pri polasku pri
uklju¢enom kontaktu. Na taj se na€in moze posti¢i automatsko povecanje
optereéenja vu€ne kuke u prikolica s centralnom osovinom ili bolja trakcija
zimi.

Automatski s prepoznavanjem zavoja: Pri sporoj voznji u zavojima
povecava se trakcija u vuénom vozilu.

B O pokretanju stupnja prijenosa voznje natrag

B Sezonska pomoc¢ pri polasku (od TEBS E5): Unutar kalendarskog datuma

pocetka i zavrSetka u slogu parametara Trailer EBS modulatora trajno

je stavljena na raspolaganje pomo¢ pri polasku. Tako voza€ npr. tijekom
zimskih mjeseci ne mora ponovno aktivirati pomo¢ pri polasku pri svakom
polasku. Datum se moze staviti na raspolaganje pomoc¢u SmartBoarda na
bateriju s proizvodnjom iza tjedna 40/2015.

Preko SmartBoarda ova se funkcija moze ponovno deaktivirati tako da se
pomoc pri polasku na primjer za vrijeme razdoblja s blazim vremenskim
prilikama pokrene samo aktiviranjem od strane vozaca.

Izvan razdoblja sezonske pomo¢i pri polasku pomo¢ pri polasku moze se i
dalje pokrenuti gore navedenim opcijama aktiviranja.

Sezonska pomo¢ pri polasku pomo¢éu sklopke (od TEBS E5): Preko
sklopke za uklju€ivanje/isklju€ivanje ugradene u prikljuéno vozilo moze trajno
staviti na raspolaganje pomoc¢ pri polasku. Pri zatvorenoj sklopki pomo¢

pri polasku aktivna je pri svakom polasku. Pri otvorenoj sklopki pomoc¢ pri
polasku moze se i dalje pokrenuti gore navedenim opcijama aktiviranja.




Dodatne informacije za rukovanje » Poglavlje "11.4 Uporaba pomodi
pri polasku", stranica 210 i » Poglavlje "11.2 Uporaba daljinskim
upravljaCem prikolice", stranica 198.

TEBS E1

Pomoc¢ pri polasku

Funkcija pomoci pri polasku podrzana je za podizne osovine na
prvoj osovini u poluprikolica tegljaca ili prikolica s centralnom
osovinom, odnosno podizna se osovina na zahtjev podize.

Aktiviranje: Jedno pritiskanje tipkala (manje od 5 sekundi).

Pomoc¢ pri polasku "Tip Skandinavija"
Dodatno je moguce upravljanje pomoc¢i pri polasku ovisno o
vremenu (u koracima od jedne sekunde, maks. 1.200 sekundi).

U ventila podizne osovine 463 084 0X0 0 se nakon prekoracenja
130 % osovinskog opterecenja nakon 5 sekundi automatski spusta
podizna osovina.

Aktiviranje: Jedno pritiskanje tipkala (manje od 5 sekundi).

Pomoc¢ pri polasku "Teren" (pokretanje samo tipkalom)

Ova je funkcija kreirana kako bi se u nejavnom cestovhom prometu
kratkotrajno dopustili viSi tlakovi (pragovi) za funkciju pomoci pri
polasku.

Aktiviranje: Dva puta kratko pritiskanje tipkala.

Automatsko aktiviranje parametrom Automatska pomoc pri
polasku pri prepoznavanju zavoja (kartica 5, Upravijanje podiznom
osovinom) u dijagnosti¢kom softveru TEBS E.

Ponovnim aktiviranjem kocCnice tri puta zavrS§ava pomo¢ pri polasku
i aktivira se prisilno spustanje.

Pomoc¢ pri polasku takoder se moZe aktivirati u dijagnostickom
softveru TEBS E parametrom Aktiviranje pomoci pri polasku pri
ukljuéenom kontaktu (kartica 5, Upravljanje podiznom osovinom).
Funkcija se automatski isklju€uje pri postizanju parametrirane
brzine deaktiviranja ili funkcijom prisilnog spustanja.

Pomo¢ pri polasku "Teren"

Cim se postigne parametrirani prag brzine, funkcija prelazi u
standardnu pomo¢ pri polasku. Ona se takoder iskljucuje pri
postizanju namjestenih vrijednosti praga (brzine i tlaka).

Pomo¢ pri polasku moZe se pokrenuti pokretanjem stupnja
prijenosa voZnje natrag. U tu svrhu morate nadzirati kabel
do straznjih farova u prikljuénom vozilu sustavom TEBS E ili
elektroni¢kim modulom za proSirenje.




Prikljucivanje sklopke

Za ugradnju sklopke mozete uzeti u obzir sljiede¢e mogucnosti postavljanja
kabela. Dioda je potrebna samo kod parametra masa i plus i moze se ispustiti
kod parametara samo plus ili samo masa.

Prikolica/signal iz motornog vozila +24 V
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Parametriranje

Pomoc¢ pri polasku i njezino aktiviranje utvrduju se u dijagnosti¢kom softveru
TEBS E na kartici 5, Upravljanje podiznom osovinom.




7.7 Vanjski senzor osovinskog opterec¢enja

Tip vozila

Namjena

Za osovinu c-d

Za osovinu e-f

Sva priklju€na vozila sa zracnim ogibljenjem ili hidropneumatskim ogibljenjem.

MozZete upotrijebiti vanjski senzor osovinskog optere¢enja umjesto unutrasnjeg
senzora osovinskog opterecenja ili kao dodatak njemu.

Tip vozila

Na primjer, vozila s hidrauli¢nim ogibljenjem zato $to ovdje tlakovi ogibljenja
mogu iznositi do 200 bara (vozila koja se zbog visokih tlakova vise ne smiju
prikljuciti na modulator TEBS E).

Vanjski senzor osovinskog opterecenja moze se dodatno ugraditi na glavnu
osovinu ako bi unutrasnji senzor zakazao. Tako se moze izbjeci zamjena
modulatora i osigurati povoljan popravak.

U vozila s hidrauliénim ogibljenjem mozete uporabom drugog
senzora tlaka na osovini c-d odvojeno utvrditi osovinsko
opterecéenje desno i lijevo. Kako vozilo u slu¢aju bo¢no razli¢itog
opterecéenja ne bi previse ili premalo zakocilo, ova funkcija
omogucuje utvrdivanje srednje vrijednosti oba vanjska senzora
tlaka.

Ova srednja vrijednost upotrebljava se za odredivanje ko¢nog tlaka
i za prikaz osovinskog opterecenja.

Ovaj funkcija nije prikladna za prikolicu s rudom.

Tip vozila

Prikolica s rudom, poluprikolica tegljac¢a (samo 3M) s podiznim osovinama ili
pomoc¢nim osovinama, OptiTurn™/OptiLoad™

Namjena
Tocnije odredivanje osovinskih opterecenja.
Funkcija

Prijenos informacija u cjelokupnoj masi prikolice preko uti¢nog spoja ISO 7638
u vucno vozilo i prikaz na ekranu.

Ako je ugraden SmartBoard, mogu se prikazati pojedinacna osovinska
opterecéenja (prednje/straznje osovine) prikolice s rudom.




Komponente

Parametriranje

KAT. BR. ‘ SLIKA ‘ OPIS
441044 1010 Senzor tlaka
441 0441020 ‘ H od 0 do 10 bara
B Kabel za senzor tlaka 449 812 XXX 0
~ Uporaba samo na odgovornost
proizvodaca vozila ovisno o
konstrukciji vozila.

Vanjski senzori osovinskoga opterec¢enja utvrduju se u TEBS E dijagnosti¢kom
softveru na kartici 8, Opce funkcije.

Utvrdivanje upotrijebljenog GIO-uti€nog mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

7.8 Dinamicke regulacije osovinskog razmaka
7.81 Pomo¢ pri ranziranju (OptiTurn™)
Tip vozila

Namjena

Funkcija

Poluprikolica tegljaca s dvije ili tri osovine, straznja osovina izvedena kao
pomocéna osovina ili podizna osovina.

Prikolica s centralnom osovinom.

Povecanje sposobnosti manevriranja.

Moze biti alternativa straznjoj pomoénoj upravljackoj osovini.

Zbog razli¢itih brojeva okretaja kotaca OptiTurn™ prepoznaje uske zavoje i u
skladu sa specifikacijama "Pomoc¢i pri ranziranju" rastere¢uje straznju osovinu.
Na taj nacin okretna toCka agregata osovine "luta" od srednje osovine izmedu
obje opterecene osovine na tlu i omogucuje maniji krug okretanja i bolju
sposobnost manevriranja kompozicije.

Mozete postavkama parametara definirati rastere¢enje tre¢e osovine. Na taj se
nacin sprjeCava preopterec¢enije drugih osovina priklju¢nog vozila.

Korist
B Manje troSenje guma u uskim zavojima.

B MozZe ustedjeti na upravljackoj osovini i upravljanju upravljakom osovinom.

B Bolja sposobnost manevriranja i pri vozZnji natrag.




Sistemski zahtjevi

Krug sile BO-a

Aktiviranje opcije OptiTurn™

Opcije upravljanja

Vozilo mora imati ECAS ili i eTASC i jedan LACV-IC na posljednjoj osovini.
To je potrebno da se osigura brza naknadna regulacija visine za voznju pri
rasterecenju posljednje osovine pri dolasku u zavoj i time brze smanjenje
osovinskog razmaka kotaca.

B ECAS (eTASC)
B 4S/3M na posljednjoj osovini
m LACV-IC

B Dodatni senzor tlaka na osovini e-f

Krug sile BO-a osigurava maksimalni zakonski dopusteni polumjer kruga za
priklju€na vozila. Vanjski promjer kruga iznosi 25 m, a unutrasnji promjer kruga
10,6 m. Opcijom OptiTurn™ lak$e se pridrzava zakonski propisanog polumjera
kruga.

Na raspolaganju su moguc¢nost automatskog i ruénog aktiviranja.

Automatsko aktiviranje

B Nakon voznje s vecom brzinom i pada ispod parametrirane brzine
(maksimalno 30 km/h): Funkcija se pokrece uz odgodu od 60 sekundi.
Deaktiviranje se obavlja nakon prekoracenja parametrirane brzine.

B Odmah nakon prepoznavanja zavoja: Funkcija se pokrecée ispod
parametrirane brzine odmah pri ulasku u zavoj. Nakon prolaska zavoja
funkcija se deaktivira.

B Ograni€enje samo pri djelomiénom/punom optereéenju: U
nenatovarenih vozila funkcija automatski ostaje deaktivirana. TEBS E
prebacuje se na automatiku podizne osovine.

Kao opcija moze se automatski deaktivirati funkcija ako je veé
podignuta druga podizna osovina.

Pridrzavajte se dopustenih osovinskih opterecenja u skladu s podacima
proizvodaca osovine.

Ako se na osovinu 2 i 3 ugradeni Tristop™ cilindri, u dijagnosti¢kom softveru
TEBS E na kartici 5, Upravijanje podiznom osovinom morate odabrati
parametar Prekid funkcije podizne osovine (OptiTurn™/OptiLoad™) pri
ukljucenoj parkirnoj kocnici.

Stalna automatika

Funkcija se pokrec¢e neovisno o vozacu u skladu s parametriranim okvirnim
uvjetima.

Ako je ugraden SmartBoard, moze se privremeno deaktivirati automatika da se
npr. ustedi na zraku.




Parametriranje

Na SmartBoardu mozete i potpuno iskljugiti i ukljuciti automatiku.

Tipkalom za pomoc¢ pri ranziranju ili daljinskim upravljaéem prikolice (samo
u kombinaciji s elektroni¢kim modulom za prosirenje i od verzije TEBS E2)
mozete dovesti automatiku u nacin rada s prisilnim spustanjem tako da
pritisnete tipkalo > 5 sekundi.

Nakon isklju¢ivanja i ponovnog uklju¢ivanja kontakta OptiTurn™ je ponovno
aktivan.

Mozete odvojeno deaktivirati OptiTurn™ i OptiLoad™ na
SmartBoardu.

Automatsko pokretanje opcije OptiTurn™ pri voZnji natrag

Nadzorom straznjeg fara preko sustava TEBS E ili elektroni¢kog
modula za proSirenje pri voznji natrag automatski se pokrece
OptiTurn™. Nastavno deaktiviranje slijedi zbog duljeg mirovanja ili
voznje naprijed.

Ako se SmartBoardom ili daljinskim upravljaem prikolice
deaktivirala automatika OptiTurn™, deaktivirana je i funkcija
OptiTurn™ pri vozniji natrag.

Ruéno upravljanje

OptiTurn™ ostaje deaktiviran dok se ciljano ne aktivira pritiskom na tipkalo za
pomo¢ pri ranziranju.

Funkcija se ru¢no pokrece tipkalom za pomo¢ pri ranziranju: Jedanput pritisnite
tipkalo za pomoc pri ranziranju.

SmartBoard ili daljinski upravlja¢ prikolice (samo u kombinaciji s elektroni¢kim
modulom za proSirenje i od verzije TEBS E2) moZe se upotrijebiti kao zamjena
za tipkalo.

Nakon iskljucivanja i ponovnog uklju€ivanja kontakta ili ciljanim iskljuivanjem
SmartBoardom, daljinskim upravljacem prikolice ili tipkalom za pomo¢ pri
ranziranju ponovno se deaktivira OptiTurn™.

Dodatne informacije za rukovanje » Poglavlje "11.5 Uporaba funkcije
OptiLoad/OptiTurn", stranica 210 i » Poglavlje "11.2 Uporaba
daljinskim upravljatem prikolice", stranica 198.

OptiTurn™ se utvrduje u dijagnosti¢kom softveru TEBS E na kartici 5,
Upravijanje podiznom osovinom.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

7.8.2 Smanjenje optereé¢enja vuéne kuke (OptiLoad™)

Tip vozila

Poluprikolica tegljaca s dvije ili tri osovine, straznja osovina izvedena kao
pomocéna osovina ili podizna osovina.




Namjena

Funkcija

Sistemski zahtjevi

Izbjegavanje preopterecenja ploCe sjedala i pogonske osovine motornog
vozila u poluprikolica tegljata u smjeru motornog vozila neravnomjerno
raspodijeljenog tereta.

B Teret ne smije biti raspodijeljen na povrsinu za utovar.

B Smanjenje rizika od kazne zbog pretovarenosti motornog vozila.

Podizanjem ili rastere¢enjem straznje osovine od tlaka utovar se bolje
raspodijeljuje izmedu motornog vozila i prikolice i izbjegava se pretovarenost
straZznje osovine motornog vozila. Pri tome straZnja osovina poluprikolice
teglja¢a djeluje kao protuuteg.

Nakon uklju€ivanja kontakta TEBS E utvrduje stanje natovarenosti i po potrebi
rasterecuje posljednju osovinu.

TEBS E4 i nakon poCetka vozZnje sve do postizanja parametrirane
brzine RtR-a mjeri osovinsko opterecenje i po potrebi rasterecuje
posljednju osovinu.

Funkcija OptiLoad™ moZze se realizirati zajedno s funkcijom OptiTurn™.

Dok se OptiTurn™ primjenjuje samo u podrucju manijih brzina, za OptiLoad™ ne
postoji grani¢na brzina.

B 4S/3M na posljednjoj osovini

B LACV-IC (Vozilo mora imati LACV-IC na posljednjoj osovini za zamrzavanje
tlaka.)

B Dodatni senzor tlaka na osovini e-f

Postavke parametara za OptiLoad™

Odabir uvjeta aktiviranja
B Automatski pri prekora€enju brzine (moze se parametrirati od 0 km/h).

B Samo pri djelomi¢nom/punom optereéenju: u nenatovarenih vozila funkcija
se automatski deaktivira; ECU se prebacuje na automatiku podizne osovine.

B Rucno tipkalom (dvaput pritisnite tipkalo pomoc¢i pri ranziranju).
B Na SmartBoardu ili daljinskom upravljacu prikolice.

Odabir uvjeta deaktiviranja

B Automatski pri padanju ispod odredene brzine.

B Ogranicenje vrijednosti tlaka pri kojem se funkcija deaktivira (funkcija je
aktivna ispod parametriranog tlaka balona).

B Rucno tipkalom; opcija na SmartBoardu ili daljinskom upravljacu prikolice.




Opcije upravljanja

Zimski rad za OptiLoad™

Druga krivulja podizne osovine pri deaktiviranoj automatici za
OptiLoad™: Ako se na SmartBoardu ili daljinskom upravljacu
prikolice deaktivira automatika za OptiLoad™, ovim se parametrom
moze regulirati druga krivulja podizne osovine. Deaktiviranje
funkcije je npr. potrebno pri zimskom radu da se zadrzi vec¢a
trakcija na pogonskoj osovini motornog vozila.

Bez tog parametra standardna krivulja za automatiku podizne
osovine bila bi i dalje aktivna i tako npr. vise ne bi podizala podiznu
osovinu pri djelomi¢no natovarenom ili praznom vozilu.

Drugom se krivuljom moZe odgoditi ili potpuno sprijeciti podizanje.

Vrijednost tlaka za smanjenje optere¢enja vucne kuke smije iznositi
maksimalno 100 % tlaka balona "natovareno".

Stalna automatika

Funkcija se pokrec¢e neovisno o vozacu u skladu s parametriranim okvirnim
uvjetima.

Ako je ugraden SmartBoard, automatika se moze privremeno deaktivirati da

se ustedi na zraku (do TEBS E2 se za OptiTurn™ i OptiLoad™ moZze istodobno
aktivirati/deaktivirati automatika samo za oboje). Nakon isklju¢ivanja i ponovnog
uklju¢ivanja kontakta OptiLoad™ je ponovno aktivan (funkcija puta).

Na SmartBoardu mozete potpuno iskljuciti i ponovno ukljuiti automatiku.

Tipkalom za pomoc¢ pri ranziranju ili daljinskim upravljaCem prikolice (samo
u kombinaciji s elektroni¢kim modulom za proSirenje i od verzije TEBS E2)
mozete dovesti automatiku u nacin rada s prisilnim spustanjem tako da
pritisnete tipkalo > 5 sekundi. Nakon isklju€ivanja i ponovnog uklju€ivanja
kontakta OptiLoad™ je ponovno aktivan (funkcija puta).

Ruéno upravljanje

Cim se deaktivira OptiLoad™, sustav toliko dugo ostaje u tom stanju dok se
ciljano ne aktivira na SmartBoardu ili dok se ne pritisne tipkalo za pomo¢ pri
ranziranju (dvaput pritisnite).

SmartBoard ili daljinski upravlja¢ prikolice (samo u kombinaciji s elektroni¢kim
modulom za prosirenje i od verzije TEBS E2) moze se upotrijebiti kao zamjena
za tipkalo. Nakon isklju€ivanja i ponovnog uklju€ivanja kontakta ili ciljanim
isklju€ivanjem SmartBoardom, daljinskim upravlja¢em prikolice ili tipkalom za
pomo¢ pri ranziranju ponovno se deaktivira OptiLoad™.

Dodatne informacije za rukovanje » Poglavlje "11.5 Uporaba funkcije
OptiLoad/OptiTurn", stranica 210 i » Poglavlje "11.2 Uporaba
daljinskim upravljaCem prikolice", stranica 198.




7.8.3 Priklju€ivanje komponenti

OptiLoad™/OptiTurn™ u kombinaciji s ECAS-om

Za optimalno i ucinkovito iskoristenje funkcija (vremensko ponasanje i
regulacijsko ponasanje) morate upotrijebiti elektronicki upravljani sustav
zra€nog ogibljenja (podizanje i spustanje + upravljanje funkcijskom osovinom
Opti).

Osim toga, na posljednju osovinu morate ugraditi ventil releja EBS-a s vanjskim
senzorom tlaka balona e-f da za vrijeme kocenja s djelomi¢no rastere¢enom
osovinom (aktivirana funkcija Opti) modulirate optimalni koCni tlak i izbjegnete
blokiranje kotaca posljednje osovine.

Pri uporabi pomoc¢ne osovine trebate ugraditi ventil za odrZzavanje preostalog
tlaka ili aktivirati funkciju Pomocna osovina regulacije preostaloga tlaka u
dijagnostickom softveru TEBS E. Na taj na¢in mozete izbjeci oStecenja osovine
ili nosivih balona pri potpuno rasterecenoj osovini.
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Izvadak iz sheme 841 802 236 0

1

POZICIJA ‘ KAT. BR.

480 102 06X 0

‘ SLIKA

| oPIS
Modulator TEBS E (premium)

480 207 XXX 0

Ventil releja EBS-a (3. modulator)

449 429 XXX 0

Kabel za ventil releja EBS-a

4729051110

Magnetni ventil ECAS-a

B Regulacija u dvije toCke, moguc¢a samo u kombinaciji
s elektroni¢kim modulom za proSirenje i od verzije
TEBS E2 » Poglavlje "8.1 Elektronic¢ki modul za
proSirenje", stranica 138.
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POZICIJA | KAT. BR. OPIS

5(A) 4729051140 Magnetni ventil ECAS-a
B Regulacija u jednoj tocki: Dvostruki blok s funkcijom
podizanja/spustanja i upravljanjem podiznom osovinom
5 (B) 463 084 100 0 Ventil podizne osovine (LACV-IC)
B Pri primjeni druge podizne osovine za prvu osovinu:
B Do verzije TEBS E2: U kombinaciji s dvostrukim blokom
ECAS-a mozete na prvu osovinu ugraditi samo oprugom
vrac¢ani ventil podizne osovine.
B Od TEBS E2: Dodatno mozete ugraditi tre¢i impulsno
upravljani ventil.
6 (A) 4497610300 Kabel za magnetni ventil ECAS-a ili za LACV-IC
6 (B)
7 449 445 XXX 0 Kabel za ventil ECAS-a/ventil podizne osovine
8 475019 XXX 0 Ventil za odrzavanje preostalog tlaka
B Alternativa drzacu preostalog tlaka pomocu opcije LACV-
IC
9 441 044 XXX 0 Vanjski senzor tlaka balona
Uporaba samo na odgovornost proizvodaca vozila
ovisno o konstrukciji vozila.
10 449 812 XXX 0 Kabel za senzor tlaka (opcija)
11 446 192 11X 0 SmartBoard
12 449 911 XXX 0 Kabel za SmartBoard (opcija)
13 446 156 022 0 Upravljacka kutija ECAS-a (opcija)
14 449 627 060 0 Kabel za komandnu kutiju ECAS-a (opcija)
15 Nije u opsegu Tipkalo za pomoc¢ pri ranziranju
isporuke proizvodaca
WABCO
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POZICIJA | KAT. BR. OPIS

446 122 080 0 Daljinski upravlja¢ prikolice (opcija)

B MoZe se upotrijebiti samo zajedno s elektronic¢kim
modulom za proSirenje i od verzije TEBS E2.

B Opseg isporuke:
B Spojni kabel izmedu daljinskog upravljaca prikolice i

kutije s osigura¢ima u teretnom vozilu

B Drzac

16 449 629 XXX 0 GIO Y-razdjelnik

OptiLoad™/OptiTurn™ u kombinaciji s klasi€nim zraénim ogibljenjem
Linija opreme ne postize optimalni i u€inkoviti stupanj iskoristenja prednosti
funkcija. Stoga WABCO preporucuje primjenu klasi¢nog zracnog ogibljenja u
kombinaciji s funkcijama Opti.

Preporuke za zalihu zraka

VELICINE SPREMNIKA ZA

ZRACNO OGIBLJENJE ‘ PRIMJENA

80 litara jedna podizna osovina
100 litara dvije podizne osovine
120 litara OptiTurn™ ili OptiLoad™

Preporuke za presjeke voda za dobro vremensko ponasanje

SPOJ PRESJEK

Zaliha zra¢nog ogibljenja — ECAS/
. . . 12 mm
ventil podizne osovine
ECAS/ventil podizne osovine — nosivi
. 12 mm
baloni

Parametriranje

Postavke se utvrduju u dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 5, Upravijanje
podiznom osovinom.

Utvrdivanje upotrijebljenih GlO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

7.9 Prisilno spustanje i isklju€ivanje funkcije podizne osovine

Tip vozila

Sva priklju¢na vozila s podiznom osovinom.

Namjena

Iskljuivanje automatike podizne osovine da se spuste podignute podizne
osovine.




Funkcija

100

Funkcija se moze aktivirati tipkalom, sklopkom prema masi ili SmartBoardom ili
daljinskim upravljaéem prikolice. Upravljanje podiznom osovinom se deaktivira.

Prisilno spustanje sklopkom

Sklopka se zatvara: Sve se osovine spustaju. Upravljanje SmartBoardom ima
prednost pred upravljanjem sklopkom.

Sklopka se otvara: Automatsko upravljanje podiznom osovinom se aktivira.

Dodatne informacije za rukovanje » Poglavlje "11.6 Uporaba podiznih osovina",
stranica 211.

Prisilno spustanje tipkalom/SmartBoardom
Tipkalo se drzi pritisnutim dulje od pet sekundi: Sve se osovine spustaju.

Tipkalo se drzi pritisnutim kra¢e od pet sekundi: Automatsko upravljanje
podiznom osovinom se aktivira.

Dodatne informacije za rukovanje » Poglavlje "11.6 Uporaba podiznih osovina",
stranica 211.

Prisilno spustanje daljinskim upravljaéem prikolice

Informacije o rukovanju daljinskim upravljaéem prikolice » Poglavlje "11.2
Uporaba daljinskim upravljaéem prikolice", stranica 198.

Osim prisilnog spustanja, moze se trajno deaktivirati i funkcija
podizne osovine. Do dvije odvojeno upravljane podizne osovine
mozete pojedinacno trajno spustiti pomocu dvije odvojene sklopke
ili SmartBoarda.

Dvije odvojeno upravljane podizne osovine mozete pojedinacno
spustiti pomocu dvije odvojene sklopke ili SmartBoarda.

Pri stanju natovarenosti koje dopusta samo podizanje jedne
podizne osovine ovom funkcijom moZete ciljano spustiti podiznu
osovinu kako bi se uslijed toga automatski podigla druga podizna
osovina.

Prisilnim spustanjem straZnje podizne osovine istodobno se
deaktivira OptiLoad™ i OptiTurn™.

Deaktiviranjem prednje podizne osovine istodobno se deaktivira i
pomo¢ pri polasku.

Podizne se osovine u automatskom upravljanju podiznom osovinom
podizu samo ako se vozilo nalazi u okviru parametriranih grani¢nih
vrijednosti za brzinu i tlak balona.

U dijagnostickom softveru TEBS E mozete odabrati razine ulaza koje dolaze iz
motornog vozila (ukljuéen plus ili masa).

U dijagnosti¢ckom softveru TEBS E postoje dvije mogucnosti parametriranja za

funkciju prisilnog spustanja:

B Prisilno spustanje djeluje na sve podizne osovine ili samo na 2. podiznu
osovinu.

B Prisilno je spustanje moguce sklopkom, tipkalom, daljinskim upravljatem
prikolice ili SmartBoardom.




Priklju¢ivanje komponenti

Za prikaz i uporabu mozete primijeniti sljiede¢e komponente:
lzvadak iz sheme 841 802 157 0
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1

446 192 11X 0

\ OPIS
SmartBoard

449 911 XXX 0

Kabel za SmartBoard

Nije u opsegu
isporuke
proizvodaca
WABCO

Tipkala/sklopke (opcija)

449 535 XXX 0

Univerzalni kabel (opcija)
B 4-polni, otvoreni

446 122 0800

Daljinski upravljac

prikolice (opcija)

B Moze se upotrijebiti
samo zajedno s
elektroni¢kim modulom
za prosirenje i od
verzije TEBS E2.

B Opseg isporuke:

B Spojni kabel
izmedu daljinskog
upravljac¢a prikolice i
kutije s osiguraCima
u teretnom vozilu

W Drzac
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Parametriranje

Postavke se utvrduju u dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 5, Upravijanje
podiznom osovinom.

Utvrdivanje upotrijebljenih GlO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

7.10 Signal RSS aktivan (od TEBS E2)

Modulator TEBS E ima funkciju RSS-a. Pri aktiviranoj funkciji RSS-a i aktivnoj
intervenciji RSS-a ko¢na svjetla vozila ne pokrec¢u se aktivno.

Osim toga, u slu€aju signala RSS aktivan postoji moguénost da TEBS E aktivira
ko&na svijetla pri aktivnoj funkciji RSS-a. U tu svrhu mora biti parametriran ovaj
izlaz preko GlO-funkcije.

Aktiviranje se mozZe obaviti preko releja. Napon napajanje ko¢nih svjetala mora
dolaziti iz 15-polnog uti€nog spoja (propis ECE-a).

KAT. BR. | OPIS

Nije u opsegu
isporuke
proizvodaca
WABCO

449 535 XXX 0 Univerzalni kabel

Komponente

Relej

Parametriranje

Namjestanje se obavlja na kartici 8, Opce funkcije.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti€nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

7.1 Signal ABS aktivan (od TEBS E2)

Tip vozila
Sva prikljuéna vozila.

Namjena
Za vrijeme regulacije ABS-a moZe se npr. preko releja deaktivirati retarder da se
sprijeci blokiranje kota¢a od strane retardera.

Funkcija
WABCO pri aktivnoj regulaciji ABS-a za vrijeme kocenja prebacuje napon
napajanja na odabrani GlO-izlaz.

Komponente

KAT. BR. | OPIS

Nije u opsegu isporuke _
proizvodac¢a WABCO Relej
449 535 XXX 0 Univerzalni kabel
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Parametriranje

Namjestanje se obavlja na kartici 8, Opce funkcije.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti€énih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

712 Prikaz istroSenosti koénih obloga (BVA)

Tip vozila
Sva priklju¢na vozila s disk-ko¢nicama.

Namjena
Prikazi istroSenosti, Zice integrirane u ko¢nu oblogu, mjere istroSenost obje
kocne obloge.

Funkcija

Na ECU se mogu prikljuciti indikatori istrosenosti do Sest ko¢nica. Svi indikatori
istroSenosti spojeni su u seriju te su povezani u jedan ulaz istroSenosti. Oni se
pokrec¢u naponom napajanja (24 V/12 V).

Indikator upozorenja/lampica upozorenja

Ako na indikatoru istrodenosti Zica bude trenjem prekinuta u trajanju od min.

4 s (ili dulje), na ulazu istroSenosti izmjeri se napon te se aktivira upozorenje.
Vozac se upozorava preko indikatora upozorenja/lampice upozorenja ako bude
dosegnut kraj istroSenosti (100 % troSenje ko¢nih obloga).

Pri uklju€ivanju kontakta trepti indikator upozorenja/lampica upozorenja (zuta) u
Cetiri ciklusa = 16 puta. Indikator upozorenja/lampica upozorenja vise ne svijetli
ako vozilo prekoraci brzinu od 7 km/h. Sustav automatski prepoznaje zamjenu
indikatora istroSenosti pri zamjeni obloga. Stupanj upozorenja deaktivira se
nakon 8 s.

U sustavima koji imaju Trailer Central Electronic informacije o trodenju
utvrduje Trailer Central Electronic. Upozorenje vozaca ili aktiviranje indikatora
upozorenja/lampice upozorenja obavlja TEBS E. To je potrebno jer samo
ECU mozZe izvrSiti aktiviranje indikatora upozorenja/lampice upozorenja pri
pojavljivanju informacija za servis. Ako je ugraden SmartBoard, upozorenje se
prikazuje i na SmartBoardu.

Pohranjivanje podataka o zamjeni obloga

Posljednjih pet zamjena obloga (broj prijedenih kilometara i radni sati
pojavljivanja drugoga stupnja upozorenja) pohranjuju se u ECU te se mogu
ocitati dijagnosti¢kim softverom TEBS E.
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Priklju€ivanje komponenti

Parametriranje
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POZICIJA | KAT. BR. SLIKA OPIS
1 449 816 XXX 0 Kabel za indikator
istroSenosti
2 446 192 11X 0 SmartBoard (opcija)
3 449 911 XXX 0 Kabel za SmartBoard

(opcija)

isporuke
proizvodaca
WABCO

Nije u opsegu

Lampica upozorenja

4461220800

Daljinski upravlja¢

prikolice (opcija)

B MoZe se upotrijebiti
samo zajedno s
elektroni¢kim modulom
za proSirenje i od
verzije TEBS E2.

B Opseg isporuke:

B Spojni kabel
izmedu daljinskog
upravlja¢a prikolice i
kutije s osiguraCima
u teretnom vozilu

B Drzac

Aktiviranje se obavlja u dijagnostickom softveru TEBS E na Kartici 4,

Standardne funkcije.

Utvrdivanje upotrijebljenih GlO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

Priklju€ivanje sustava BVA na GIO5 u pojedinim slu€ajevima moze izazvati
vrSna optereéenja i treba ga izbjegavati.
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713 Napajanje naponom i podatkovna komunikacija na GIO5

Tip vozila

Namjena

Telematika

Parametriranje

714 Signal brzine

Tip vozila

Namjena

Funkcija

Sva priklju¢na vozila.

Napajanje prikljuéenih sustava naponom, npr. telematike.

Jedinica telematike moze se prikljuciti na uti¢no mjesto PODSUSTAVI ili na
GIOS5 (samo u verziji TEBS E premium).

Preporuka proizvodac¢a WABCO: Prikljucite telematiku na GIO5 da se utika¢ za
podsustave moze upotrijebiti npr. za SmartBoard ili za OptiTire™.

Dijagnostickim softverom TEBS E mozete namijestiti vrijeme naknadnoga rada
za punjenje priklju¢ene baterije nakon isklju¢ivanja kontakta. U tom se sluc¢aju
iskljuCuje sabirnica CAN-a, odnosno Salje se poruka da je vozilo isklju¢eno te se
samo puni baterija. Vrijeme punjenja odgovara vremenu pripravnosti ECAS-a.

Telematika se ugovara u dijagnosti¢kom softveru TEBS E na kartici 4,
Standardne funkcije.

Na kartici 11, Utikaci utvrduje se priklju¢ivanje na PODSUSTAVE ili GIO5.

Sva priklju¢na vozila.

Osim sklopke brzine ISS koja prikazuje samo uklopne polozaje, TEBS E

moze staviti na raspolaganje signal brzine za analizu od strane priklju¢enih
sustava, npr. za upravljanje upravljackim osovinama ili za zatvaranje poklopaca
spremnika.

Modulator TEBS E stavlja na raspolaganje signal brzine u obliku pravokutnog
signala s moduliranom Sirinom impulsa.

\ 4
7' N
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Komponente

Parametriranje

ISS se uklju€uje ovisno referencijskoj brzine nastaloj u unutradnjosti ECU-a

Vrefwi -

Impuls brzine ima sljedeéi format:
p=195ms +v*5ms/km/h

449 535 XXX 0 Univerzalni kabel

W 4-polni, otvoreni

Aktiviranje se obavlja u dijagnostic¢kom softveru TEBS E na kartici 8, Opce
funkcije.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

715 Trajni plus 1i 2

Tip vozila

Namjena

Funkcija

106

Sva priklju¢na vozila.

Na raspolaganju su dva trajna napajanja naponom. Preko odgovarajuceg
parametriranja moze se prikazati trajni plus (stezaljka 15) za napajanje
priklju¢ene elektronike ili priklju¢enih magnetnih ventila. Vrijeme naknadnoga
rada odgovara vremenu pripravnosti ECU-a.

Na modulator Trailer EBS E mogu se prikljuditi dva izlaza od 24 V s trajnim
opterecenjem od maksimalno 1,5 A.

Za vecu potroSnju struje (do 3 A) mozete parametrirati oba izlaza i paralelno ih
spojiti.

Nadzor izlaza obavlja se samo pri ukljucivanju sustava TEBS E. Po Zelji mozete
isklju€iti nadzor ako su komponente npr. prikljuéene preko sklopke.

Kao opciju se preko parametra mozZe deaktivirati naknadni rad
trajnog napajanja naponom. Inace se sucelje i dalje napaja
naponom ovisno o parametrima vremena pripravnosti ECU-a.




Priklju¢ivanje komponenti

Parametriranje

500" |
449 535 XXX 0

GIO1, GIO3 or GIO4\ OA/
GIOT ... GIOT] @ B

Pin 2

A Sklopka B Opterecenje na trajnom
plusu

KAT. BR. ‘ OPIS

Nije u opsegu isporuke proizvodacéa
WABCO

449 535 XXX 0 Univerzalni kabel

Sklopka (opcija)

Aktiviranje se obavlja u dijagnosti¢kom softveru TEBS E na kartici 8, Opce
funkcije.

Utvrdivanje upotrijebljenih GlO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

7.16 Kocnica stroja za asfaltiranje ceste

Tip vozila

Namjena

Funkcija

Nagibna vozila.

Funkcija "Koc€nica stroja za asfaltiranje ceste" oznacava ciljano prikocivanje
prikolica s nagibnim sandukom pri radu strojeva za asfaltiranje ceste. Pri tome
se vucno vlak odvodi sa stroja za asfaltiranje ceste za vrijeme naginjanja za
istovar.

Pri aktivnoj funkciji prikljuéno vozilo zako€uje se modulatorom TEBS E.

Za aktiviranje mozete upotrijebiti mehanicke sklopke za rad (rad stroja za
asfaltiranje ceste uklj/isklj) i sklopku za visinu za istovar za polozaj nagibnog
sanduka (impulsna sklopka ili sklopka koja reagira na priblizavanje). Pri uporabi
ventila ECAS-a nagib sanduka moze se identificirati sklopkom za visinu za
istovar » Poglavlje "7.4.2 Visine za voznju", stranica 79.

Ovisno o Zelji kupca, mozZe se aktivirati ili deaktivirati sklopka za visinu za
istovar. To se moze uciniti dodatnom sklopkom, parametrom ili isklju€ivanjem u
SmartBoardu.
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Upravljanje

108

Tvorni¢ki zadani upravljacki tlak u dijagnosti¢kom softveru TEBS E moZe se
ruéno promijeniti SmartBoardom ili daljinskim upravljaéem prikolice. Minimalni
upravljacki tlak pri tome iznosi 0,5 bara, a maksimalni upravljacki tlak iznosi 6,5
bara. Posljednja vrijednost namjeStena SmartBoardom ili daljinskim upravljatem
prikolice pri isklju€ivanju funkcije ponovno se primjenjuje pri ponovhom
uklju€ivanju.

Automatsko isklju¢ivanje ove funkcije obavlja se pri brzini od v>10 km/h.

Sklopka koja reagira na priblizavanje

Detaljnije informacije o sklopki koja reagira na priblizavanje » Poglavlje "7.16.1
Sklopka koja reagira na priblizavanje", stranica 111.

Mehanicka sklopka | za stroj za asfaltiranje ceste prema masi

o 1

A

Gio1 —Fin1 o

GIO7 Pin 2 A

449535...0

A | Sklopka "Koc¢nica stroja za asfaltiranje ceste uklj/isklj"

Mehanicka sklopka Il za stroj za asfaltiranje ceste i visinu za istovar prema
masi

GIO1| Pin 1 0/

GIO7 ) C
Pin 1 \ A l

GIO1 \0/ o

G.Ib7 Pin 2

2x 449535...0

Mehanicka sklopka lll za stroj za asfaltiranje ceste prema plusu na
analognom ulazu za TEBS E

00" |

GIO1, Pin 3 A Ubat
GIO3 or o/
GlO4




Mehanicka sklopka IV za stroj za asfaltiranje ceste prema plusu na

digitalnom ulazu za TEBS E (kabel otpornika nije uklju¢en u opseg
isporuke proizvodaca WABCO)

%00 |
Pin 1 3,9k ©

1o —

GIO1

GlO7

Pin 2 39k 0

LEGENDA

A | Sklopka "Koénica stroja za B | Sklopka "Visina za istovar uklj/
asfaltiranje ceste uklj/isklj" isklj"

C | Podizanje/spustanje nagibnog
vozila

Priklju€ivanje komponenti

lzvadak iz sheme 841 802 198 0

[T]
=
|

(1 HYAN

|U1|

[iAE

saLeAs]

N
N

POZICIJA ‘ KAT. BR. ‘ SLIKA ‘ OPIS
1 446 192 11X 0 SmartBoard
2 449 911 XXX 0 Kabel za SmartBoard
3 Nije u opsegu Sklopka
isporuke
proizvodaca
WABCO
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POZICIJA | KAT. BR. SLIKA OPIS

Parametriranje
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4 449 535 XXX 0 Univerzalni kabel (opcija)

® 4-polni, otvoreni

446 122 080 0 Daljinski upravlja¢

prikolice (opcija)

B MozZe se upotrijebiti
samo zajedno s
elektroni¢kim modulom
za proSirenje i od
verzije TEBS E2.

B Opseg isporuke:

B Spojni kabel
izmedu daljinskog
upravljac¢a prikolice i
kutije s osiguraCima
u teretnom vozilu

B Drzac

446 105 523 2 Zelena lampica

upozorenja

B Prikaz stanja

m od TEBS E4

Aktiviranje se obavlja u dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 6, Funkcije
kocéenja.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

Parametri kocnice finiSera

U dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 6, Funkcije ko¢enja morate prvo
postaviti brzinu (maks. 10 km/h) do koje je funkcija aktivna. Nakon toga se
namjesta zadavanje tlaka za moduliranje tlaka koCnice p,, od tlaka nalijeganja
do maksimalno 6,5 bara, parametri Kocnica finiSera.

Moze se namijestiti treba li se modulirani ko¢ni tlak prilagodavati ovisno o
opterecéenju pri radu stroja za asfaltiranje ceste (dinamicki ALB).

Ako je ugraden SmartBoard, mozete ustedjeti na jednom uklopnom ulazu tako
da funkciju aktivirate samo SmartBoardom.

Koéni tlak finiSera moze se namjestiti i bez SmartBoarda preko
parkirne ko¢nice u vuénom vozilu.

U podrudju tlaka koje treba namjestiti joS se ne odzra€uje opruzni
kocni cilindar vuénog vozila tako da parkirna ko€nica stvara ko€nu
silu samo u prikolici.

Za povecanje ko€nog tlaka morate polugom lagano namjestiti tlak,
a zatim iznenada pustiti polugu.

Uslijed prilagodljivog visokog gradijenta tlaka identificira se ru¢no
namjestanje i ta se vrijednost pohranjuje i modulira.

Za smanjenje vrijednosti morate kratko prekoragiti trenutaénu
vrijednost polugom, a zatim polako pustiti polugu. Ova se vrijednost
ponovno briSe nakon ponovnog pokretanja kontakta.




Kocnica finiSera moze se aktivirati mehanickom sklopkom i sklopkom koja
reagira na priblizavanje.

U dijagnostickom softveru TEBS E mogu se namjestiti parametri za isklju€ivanje
visine za istovar.

Moze se prikljuciti dvopolna sklopka koja reagira na priblizavanje (priklju€ivanje
na G104, priklju€ak 1 i priklju¢ak 3, kabel 449 535 XXX 0).

Ova sklopka koja reagira na priblizavanje moze upotrijebiti funkcije "Visina za
istovar" i "KocCnica stroja za asfaltiranje ceste". Svaka sklopka koja reagira na
pribliZzavanje ima drugi uklopni prag za razmak od predmeta nagibnog sanduka
koji treba identificirati.

Ako su obje funkcije aktivne, trebaju dva dodatna uklopna ulaza kako bi se obje

Stanje kocnice stroja za asfaltiranje ceste moze se npr. prikazati
lampicom postavljenom izvana na vozilo.

U tu se svrhu u dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 9,
Funkcijski moduli kreira digitalna funkcija s unutrasnjim ulaznim
signalom Kochnica finiSera aktivna.

Rukovanje

Informacije za rukovanje:
» Poglavlje "11.3 Uporaba regulacije visine ECAS-a", stranica 207
» Poglavlje "11.2 Uporaba daljinskim upravljatem prikolice", stranica 198

7.16.1 Sklopka koja reagira na priblizavanje

Tip vozila

Sva prikljuéna vozila s opcijom visine za istovar ili koénicom stroja za
asfaltiranje ceste.

Namjena

Sklopka koja reagira na priblizavanje moze se primijeniti kao sklopka za funkcije
aktiviranja visine za istovar, za aktiviranje kocnice stroja za asfaltiranje ceste ili
za upravljanje funkcijom SafeStart.

Sljedecim sklopkama koje reagiraju na priblizavanje mozete bez kontakta
aktivirati prethodno navedene funkcije:

B Telemecanique XS7C1A1DAMS8

B Schonbuch Electronic I025CT 302408
B Balluff BES M30MF-USC15B-BP03

B Schénbuch Electronic MU1603111
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Priklju€ivanje sklopke koja reagira na priblizavanje

Parametriranje
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Sklopka koja reagira na priblizavanje za aktiviranje stroja za asfaltiranje
ceste/visine za istovar (slika 1)

GlO4

Pin 3

C | Sklopka koja reagira na priblizavanje

Sklopka koja reagira na priblizavanje s odvojenim aktiviranjem stroja za
asfaltiranje ceste i visine za istovar (slika 2)

iOiOiOi I
Pin 1 OC/
Glo4 | Pin3
. A
clo1 Rt o
GI07 Pi'” 2 =
Glo1 |-Hnd o~
Glo7 f-Ein2
LEGENDA
A | Sklopka "Kocnica stroja za B | Sklopka "Visina za istovar uklj/
asfaltiranje ceste uklj/isklj" isklj"
C | Sklopka koja reagira na
priblizavanje

Ako je raspoloziva samo jedna funkcija (slika 1), to je dovoljno samo za
parametriranje sklopke koja reagira na priblizavanije.

Ako su obje funkcije raspoloZive (slika 2), trebaju dva dodatna uklopna ulaza

Ovdje morate parametrirati sklopke kao $to slijedi:

Kocnica stroja za asfaltiranje ceste = sklopka koja reagira na priblizavanije
i posebna sklopka. Ovdje morate zatvoriti obje sklopke kako bi se aktivirala
funkcija stroja za asfaltiranje ceste.

Sklopka visine za istovar = sklopka koja reagira na pribliZzavanje i posebna
sklopka. Ovdje morate zatvoriti obje sklopke kako bi se postigla visina za
istovar.



717

Tip vozila

Namjena

Funkcija

TrziSno raspolozZive sklopke koje reagiraju na pribliZavanje mogu imati razli¢ite
uklopne pragove §to se ti¢e udaljenosti predmeta koji treba identificirati.

WABCO ovdje propisuje vrijednost od 600 pA koja radi besprijekorno s gore
navedenim sklopkama koje reagiraju na priblizavanje. Za druge sklopke mozete
po potrebi namjestiti uklopni prag.

Utvrdivanje upotrebljavanih GIO-uti¢nih mjesta obavlja se u dijagnosti¢kom
softveru TEBS E na kartici 11, Utikaci.

Trailer Extending Control

Poluprikolice teglja¢a i prikolice s rudom koje se mogu namijestiti po duljini sa
sustavom 4S/3M.

Ovom funkcijom mozete vozila koja se mogu namijestiti po duljini uvuéi i izvuéi
bez primjene dodatnih uredaja (npr. ko€nih klinova ili drugih komponenti
ugradenih u prikolicu) da budu ugodnija za vozaca.

Posljednji agregat osovine prikoCuje se, a prikolica se izvladi s motornim
vozilom.

Funkcija ovisno o tipu vozila razlikuje dva nacina rada:
Poluprikolica tegljaca

Kod poluprikolice tegljaca mozete odabrati funkciju u kombinaciji s parametrom
Bez kocnoga tlaka koji ovisi o opterecenju ALB u dijagnostiCkom softveru
TEBS E (na kartici 6, Funkcije koc¢enja).

Ako se funkcija aktivira sklopkom ili SmartBoardom, agregat osovine prikoCuje
se punim ko¢nim tlakom (bez krivulje ALB-a) tako da se sporim pokretanjem
vuénog vozila moze produljiti prikolica.

Prikolica s rudom

Ovdje u dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 6, Funkcije koCenja mozete
dodatno odabrati parametar PrikocCivanje samo straZnjeg agregata. U ovom
slucaju priko€uje se samo posljednja osovina (grupa osovine) tako da vu¢no
vozilo sporim pokretanjem moze produljiti prikolicu.
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Priklju€ivanje komponenti
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lzvadak iz sheme 841 802 290 0

Za prikaz i uporabu mozete primijeniti sljiede¢e komponente:

|
v

[ _sav|
Rd
200

‘bl_‘l

(13 AU AN

[\ 2]
R
-5av|
LOWD
1noM
SraLSAS]

POZICIJA | KAT. BR.
1 446 192 11X 0

SLIKA

OPIS
SmartBoard

449 911 XXX 0

Kabel za SmartBoard

Nije u opsegu
isporuke
proizvodaca
WABCO

Sklopka (opcija)

4 449 535 XXX 0

Univerzalni kabel (opcija)
B 4-polni, otvoreni

446 122 0800

Daljinski upravljac

prikolice (opcija)

B MozZe se upotrijebiti
samo zajedno s
elektroni¢kim modulom
za proSirenje i od
verzije TEBS E2.

B Opseg isporuke:

B Spojni kabel
izmedu daljinskog
upravljac¢a prikolice i
kutije s osigurac¢ima
u teretnom vozilu

B Drzac
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Parametriranje

Aktiviranje i namjestanje funkcije obavljaju se u dijagnostiCkom softveru TEBS E
na kartici 6, Funkcije kocenja.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti€énih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

718 Trenutaéna duljina vozila (Trailer Length Indication) (od
verzije TEBS E4)

Tip vozila

Priklju€na vozila s promjenjivom duljinom.
Namjena

Prikaz duljine vozila na SmartBoardu.
Funkcija

Sklopkama koje reagiraju na priblizavanje ili mehanickim sklopkama na
teleskopskom sustavu mozete identificirati trenutacnu izvlacivu duljinu.

Mozete fiksno ugraditi do Cetiri sklopke kao grupu. Na pomi¢nom se dijelu u
podrucju polozaja dosjeda nasuprot sklopkama postavljaju uklopne kulise ili
polja za Citanje.

Broj izvlaCivih stupnjeva uvjetuje broj sklopki. S dvije sklopke mozete
identificirati tri stupnja, s tri sklopke 7 stupnjeva i s Cetiri sklopke 15 stupnjeva.

Identifikacija kulisa ili polja za Citanje obavlja se binarnim sustavom. U sljedecoj
tablici prikazano je nacelo polja za €itanje.

SKLOPKA 1 | SKLOPKA 2 | SKLOPKA 3 | SKLOPKA 4 PRIKAZ

0 0 0 0 Duljina 0
1 0 0 0 Duljina 1
0 1 0 0 Duljina 2
1 1 0 0 Duljina 3
0 0 1 0 Duljina 4
1 0 1 0 Duljina 5
0 1 1 0 Duljina 6
1 1 1 0 Duljina 7
0 0 0 1 Duljina 8
1 0 0 1 Duljina 9
0 1 0 1

0 = Sklopka otvorena; 1 = Sklopka zatvorena
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Komponente

KAT. BR. | SLIKA | OPIS
446 192 11X 0 SmartBoard

B Kabel za SmartBoard:

449 911 XXX 0

Nije u opsegu Sklopka ili sklopka koja reagira na
isporuke priblizavanje
proizvodaca B Univerzalni kabel (ovisno o sklopki):
WABCO 449 535 XXX 0 (4-polni otvoreni)
446 122 633 0 Prikljuéna kutija

Priklju¢ivanje komponenti
Za svaku sklopku ili sklopku koja reagira na priblizavanje treba slobodno GIO-
uticno mjesto na modulatoru TEBS E ili elektronickom modulu za proSirenje.

Pri uporabi sklopki koje reagiraju na priblizavanje u svakom slu€aju treba uti¢no
mjesto GIO4. Jedan od kontakata svake sklopke koja reagira na priblizavanje
prikljuCuje se na priklju¢ak 3 na GIO4.

Ozicenje sklopki koje reagiraju na priblizavanje mozZe se obaviti u skladu s
donjom shemom u kutiji razdjelnika.

Parametriranje

Aktiviranje i namjestanje funkcije obavljaju se u dijagnostiCkom softveru TEBS E
na kartici 8, Opce funkcije.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti€énih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.
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7.19 Upozorenje o naginjanju (Roll Stability Adviser)

Tip vozila

Priklju€na vozila s nagibnim sandukom.
Namjena

Nadzor sklonosti vozila naginjanju.
Funkcija

U svaki je modulator TEBS E integriran senzor popre¢nog ubrzanja za funkciju
RSS-a. Ovaj senzor popre€nog ubrzanja istodobno daje podatke o naginjanju
vozila prema horizontalama. Naginjanje vozila mozZe nadzirati modulator
TEBSE.

Ako se prekoraci dijagnostickim softverom TEBS E parametrirano naginjanje
(0° - 20°) okvira, moze se poslati upozorenje vozacu sustavom ECU i ono se
moze prikazati na SmartBoardu ili se moze ukljuciti sirena/treptajuce svjetlo.

Prag upozorenja uvijek ovisi o specificnom vozilu i mora ga utvrditi proizvodacé
vozila.

Trebate uputiti voza€a da npr. odmah prekine naginjanje sanduka ako
primi poruku upozorenja.

Funkcija "Upozorenje o naginjanju” sluzi samo kao podrska i ne
oslobada vozaca odgovornosti da bude pozoran u okviru nadzora
vozila.

Kako bi funkcija bila aktivna samo pri podignutom nagibnom
sanduku, mozete nadzirati stanje nagibnog sanduka.

Po Zelji se Salje upozorenje samo ako pri uporabi mehanicke
sklopke ako je ona zatvorena (spusteni nagibni sanduk otvara
sklopku).

Pri uporabi sklopke koja reagira na priblizavanje ona mora biti
otvorena kako bi se poslalo upozorenje. Ovo proSirenje funkcije
moguce je samo u modulatora TEBS E premium.

Za slanje upozorenja na raspolaganju su osim SmartBoarda

ili lampice upozorenja i lampica upozorenja ili zujalo koji se
primjenjuju za viSe zajednickih funkcija.

Upozorenje o naginjanju moze se poslati i za vrijeme naknadnog
rada sustava TEBS E.
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Komponente

Parametriranje
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KAT. BR.

Nije u opsegu
isporuke
proizvodaca
WABCO

| SLIKA

| OPIS

Sirenaltreptajuce svjetlo

446 192 11X 0

SmartBoard (opcija)

B Kabel za SmartBoard:
449 911 XXX 0

446 1220800

Daljinski upravlja¢ prikolice (opcija)
B MozZe se upotrijebiti samo zajedno s

elektroni¢kim modulom za proSirenje i

od verzije TEBS E2.

B Prikaz upozorenja dolazi u dva
stupnja upozorenja.
B Opseg isporuke:

B Spojni kabel izmedu daljinskog
upravljaca prikolice i kutije s
osiguraima u teretnom vozilu

B Drzac

894 450 000 0

Zujalo (opcija)

Nije u opsegu
isporuke
proizvodaca
WABCO

Lampica upozorenja (opcija)

Nije u opsegu
isporuke
proizvodaca
WABCO

Sklopka koja reagira na priblizavanje
(opcija)

Aktiviranje i namjestanje funkcije obavljaju se u dijagnostiCkom softveru TEBS E
na kartici 8, Opce funkcije.

Dodatnom lampicom upozorenja upravlja se slobodno konfigurabilnom
digitalnom funkcijom. U tu se svrhu odabire unutradnji ulazni signal Upozorenje
0 naginjanju aktivno.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.




7.20 Prepoznavanje preoptereéenja

Tip vozila

Namjena

Funkcija

Komponente

Parametriranje

Priklju€na vozila sa zracnim ogibljenjem, npr. s nagibnim sandukom ili silosom.

Nadzor stanja natovarenosti za vrijeme utovara.

Senzorima nosivih balona identificira se stanje natovarenosti prikljuénog vozila.

Vanjska lampica na vozilu signalizira stanje natovarenosti, npr. voza¢u
utovariva€a na kota¢ima koji utovaruje u priklju¢no vozilo.

Pri povecanju optereéenja lampica trepti sa sve vecom frekvencijom. Pri tome
se kratko prekidaju dulje faze svijetljenja.

Pri postizanju dopustene tezZine lampica trajno svijetli.

Pri preoptereéenju i sve veCem opterecenju lampica ponovno svijetli sa sve
vecom frekvencijom. Medutim, ona sada trepti s kratkim fazama svijetljenja i
duljim stankama.

Nakon pocetka voznje lampica se gasi i svijetli ponovno tek pri novoj utovaru.
Sklopkom mozete deaktivirati tu funkciju.
Priklju€ivanje lampice upozorenja obavlja se na slobodni GIO-priklju¢ak.

Lampica se sada moze upotrijebiti samo za ovu funkciju ili kao "zajedni¢ka
lampica upozorenja" za viSe funkcija. Napomene o tome » Poglavlje "7.29
Slobodno konfigurabilne funkcije", stranica 137.

KAT. BR. SLIKA OPIS
446 105 523 2 Zelena lampica upozorenja
(LED) B LED lampica ili zarulja

B Montaza na prikljuéno vozilo

B Univerzalni kabel:
449 535 XXX 0 (4-polni otvoreni)

B Kabel za zelenu lampicu upozorenja:
Superseal/s otvorenim krajem
449900 100 0

Nije u opsegu Sklopka (opcija)
isporuke
proizvodaca
WABCO

Aktiviranje i namjestanje funkcije obavljaju se u dijagnostiCkom softveru
TEBS E na kartici 8, Opce funkcije. Unose se dvije vrijednosti tlaka za podrucje
odstupanja natovarenog vozila.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.
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7.21 SafeStart

Tip vozila

Namjena

Funkcija

Napomene o ugradnji

120

Nagibno vozilo, Sasija kontejnera na kota¢ima te cisterne i silosna vozila.

Sprje¢ava automatsko prikocCivanje pri polasku kompozicije za vrijeme utovara i
istovara.

Primjeri: Nagibno vozilo s podignutim nagibnim sandukom, cisterna s
otvorenom zaklopkom spremnika, vozilo-kontejner s neblokiranim kontejnerom.

Senzor priklju¢en na modulator TEBS E identificira je li u tijeku postupak
utovara ili istovara. Sustavom TEBS E po potrebi se priko€uje prikljuéno vozilo.

Obi¢no se SafeStart pokrece sustavom radne kocnice. Modulatorom premium i
sustavom LACV IC (WABCO kat. br. 463 084 100 0) priklju¢no vozilo moze se
zakoditi opcijom opruznog cilindra.

SafeStart moZe se namjestiti u skladu s tipom vozila.

Cisterne/kontejneri na kotac¢ima: Vozilo se priko¢uje radnom kocnicom.
Pomicanje vozila moguce je tek kada senzor prepozna da je zavrSen
postupka utovara ili istovara (npr. zatvaranjem ormari¢a za armaturu) i kada
se jednokratno pritisne papucica ko¢nice. SafeStart moze se kombinirati s
elektroni¢kom parkirnom ko¢nicom i/ili blokadom pokretanja vozila. U tom bi
slu€aju SafeStart s komponentama blokade pokretanja vozila i elektronicke
parkirne ko¢nice prikoCivao opruzne cilindre.

Nagibno vozilo: Ovdje funkcija omoguéuje polazak pri malim brzinama da se
pri naginjanju poboljSa postupak istovara. Od brzine od 18 km/h vozaca se
podsjec¢a s 10 kratkih upozoravajucih ko¢enja da npr. utovarni sanduk jos nije
spusten. Od brzine od 28 km/h vozilo se prikoCuje do zaustavljanja. Nakon
postizanja zaustavljanja (v = 0 km/h) ko¢nica se otko€uje nakon 20 sekundi.
Nakon toga se ko€nica deaktivira i ponovno funkcionira tek nakon ponovnog
pokretanja kontakta.

Definirao korisnik: Funkcija kao kod nagibnog vozila, ali se brzina upozorenja
i priko€ivanja moze parametrirati u podrucju izmedu 8 km/h i 30 km/h.
Upozoravajuéa ko€enja mogu se iskljuciti ako je brzina ko¢nice parametrirana
na manju od 8 km/h. Ispod 8 km/h ne obavljaju se upozoravajuc¢a ko&enja.

Proizvodac je odgovoran za uredno pozicioniranje i ugradnju senzora
na vozilo kako bi modulator TEBS E mogu pouzdano identificirati
funkciju utovara ili istovara.

Za pridrzavanje propisa ADR-a potrebna je uporaba sklopke koja
reagira na priblizavanje.




Komponente

lzvadak iz sheme 841 802 274 0
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POZICIJA ‘ KAT. BR. ‘ SLIKA ‘ OPIS
1 Nije u opsegu Sklopke koje reagiraju
isporuke na priblizavanje (testirao
proizvodaca ih je i preporuduje ih
WABCO WABCO):
B Telemecanique
XS7C1A1DAMS8
B Schoénbuch Electronic
1025CT 302408
B Balluff BES M30MF-
USC15B-BP03
Alternative:

4410441010
441044 1020

Senzor tlaka

Nije WABCO
Opseg isporuke

Mehanicka sklopka
(kotacic)

2 449 629 XXX 0

GIO Y-razdjelnik

Parametriranje

Namjestanje funkcije obavljaju se u dijagnostickom softveru TEBS E na

kartici 6, Funkcije koc¢enja.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti€énih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.
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7.22

Tip vozila

Namjena

Funkcija

122

Ako SafeStart s impulsno upravljanim ventilom podizne osovine treba djelovati
na opruzni ko&ni cilindar, na kartici 6, Funkcije ko¢enja za funkciju SafeStart
odaberite vrstu izvedbe Cisterna.

Elektronic¢ka parkirna ko¢nica (od verzije TEBS E4)

Sva priklju€na vozila s dodatnim napajanjem strujom preko 24N.

Iznimka: Posebna vozila s vanjskim senzorom zadanog tlaka na usmjerivacu/
ponavljacu CAN-a.

B Sprjecava otkotrljavanje priklju€nog vozila ako se pri spajanju na motorno
vozilo pneumatski vodovi priklju¢e pogresnim redoslijedom.

B Zastita od otkotrljavanja kompozicije ako za vrijeme spajanja pneumatskih
vodova nije aktivirana ru¢na ko¢nica motornog vozila.

B Zastita od otkotrljavanja parkiranog prikljuénog vozila ako se nezeljeno ili
neovlasteno aktiviraju ventili za otkoCivanje na PREV-u.

B Zastita od voznje bez uti¢nog spoja ISO 7638.

TEBS E identificira odspojeno stanje. Pomoc¢u impulsno upravljanog ventila
podizne osovine i oprugom vra¢anog ventila pri parkiranju prikolice aktiviraju se
opruzni cilindri i otkoCuju tek kada se utaknu svi spojevi i identificira tlak na Zutoj
spojnickoj glavi.

Da se omoguci polazak, pri spajanju oprugom upravljani ventil (na prikljucku
za praznjenje zraka ventila podizne osovine) zaobilazi impulsno upravljani
ventil. Vozilo se moze pokrenuti samo ako je utaknut utikac ABS-a ili ako se
deaktivirala funkcija SmartBoardom ili tipkalom ili sklopkom.

Indikator upozorenja/lampica upozorenja: Dokle god elektroni¢ka parkirna
kocnica blokira kotaCe, nakon ukljucivanja kontakta trepti lampica upozorenja.

Uporaba: Funkcija radi automatski. U slu¢ajevima u kojima TEBS E ne
moze prepoznati spajanje, dovoljan je kratki pritisak na papucicu ko¢nice za
otkocivanje priklju€nog vozila.

Ranziranje vozila bez spajanja elektricnog spoja: Sklopkom/tipkalom ili
SmartBoardom mozete privremeno deaktivirati funkciju elektronic¢ke parkirne
ko€nice a npr. omogucite kasniji transport prikolice na trajektu. Deaktiviranje
elektroniCke parkirne ko€nice mora se obaviti prije isklju€ivanja kontakta i
odspajanja prikljuénog vozila.

B Deaktiviranje sklopkom na GlO-priklju¢ku prema masi: Otvaranje
uklopnog kontakta sprjeCava aktiviranje elektroni¢ke parkirne kocnice.
Zatvaranje sklopke ponovno aktivira elektroniCku parkirnu ko¢nicu.

B Deaktiviranje sklopkom na GlO-prikljuéku prema plusu: Zatvaranje
uklopnog kontakta sprjeCava aktiviranje elektroni¢ke parkirne ko&nice.
Otvaranje sklopke ponovno aktivira elektroni¢ku parkirnu kocnicu.




B Deaktiviranje tipkalom na GlO-priklju¢ku prema masi: Dugo pritiskanje
sprjeCava aktiviranje elektroni¢ke parkirne ko&nice za sljedeée spajanje.
Kratko pritiskanje ponovno aktivira elektroni¢ku parkirnu ko¢nicu.

B SmartBoard: Aktivnost elektroniCke parkirne ko¢nice moze se iskljuciti za
sljedece spajanje ili trajno ako je to dopusteno parametriranjem.

Funkcija u nuzdi za otko€ivanje elektroni¢ke parkirne koénice (24N je
utaknut, ISO 7638 nije): Dulje aktiviranje radne kocnice tlakom veéim od
4 bara otkocuje elektronic¢ku parkirnu koénicu. Za pokretanje vozila morate
ukljuciti ko€no svijetlo.

Kombinacija s drugim funkcijama

Elektroni¢ka parkirna kocnica moze se kombinirati s funkcijom SafeStart i/ili
blokadom pokretanja vozila pri uporabi istih komponenti.

Komponente

lzvadak iz sheme 841 701 264 0
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POZICIJA | KAT. BR. SLIKA OPIS
1 463 084 100 0 LACV-IC
2 449 445 XXX 0 Kabel za ventil podizne
osovine
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POZICIJA | KAT. BR. SLIKA OPIS

Parametriranje

3 472 170 606 0 3/2-magnetni ventil
4 449 443 XXX 0 Kabel za 3/2-magnetni
ventil
Nije u opsegu Sklopka ili tipkalo na
isporuke jednom GIO-prikljucku
proizvodaca (opcija)
WABCO

Aktiviranje i namjestanje funkcije obavljaju se u dijagnosti¢kom softveru TEBS E
na kartici 6, Funkcije ko¢enja.

Utvrdivanje upotrijebljenih GlO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

7.23 Funkcija opustanja (Bounce Control)

Tip vozila

Namjena

Funkcija

124

Sva priklju¢na vozila.

Pri postupcima utovar i istovara poluprikolice tegljaca agregat osovine napinje
se ako je cijela kompozicija priko¢ena. Ako se npr. pri postupku istovara otkogi
ruéna kocnica, moze doc¢i do udaranja pri iskakanju nadogradnje zato Sto se
zra€no ogibljenje odmah podize zbog jo$ uvijek napunjenih balona zraénog
ogibljenja i nedostatka optereéenja vozila. Funkcija otpustanja sprje€ava takvo
udaranje pri iskakanju nadogradnje i tako Stiti teret.

Funkcija se moZe aktivirati tipkalom ili SmartBoardom.

Aktiviranjem koc€nih cilindara s modulatora otpusta se zategnutost umetnutih
ko¢nica. U tu se svrhu na stranama (u poluprikolica tegljaa/prikolica s
centralnom osovinom) ili na stranama osovina (u prikolica s rudom) otkocuju
kocCnice. Usporenje vozila pri tome uvijek iznosi vise od 18 % zato $to se kocni
cilindri naizmjenic¢no otpustaju.




Komponente

Parametriranje

Za aktiviranje funkcije treba jedna od sljedecéih komponenti:

KAT. BR. SLIKA OPIS

446 192 11X 0 SmartBoard (opcija)

B Kabel za SmartBoard:
449 911 XXX 0

Nije u opsegu Sklopka (opcija)

isporuke ® Univerzalni kabel (opcija):
proizvodaca 449 535 XXX 0

WABCO

Aktiviranje funkcije obavljaju se u dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 6,
Funkcije koCenja.

Utvrdivanje upotrijebljenih GlO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

7.24 Blokada upravljacke osovine

Tip vozila

Namjena

Funkcija

Pridrzavajte se smjernica za siguran rad upravljackih osovina.
Upravljacka osovina mora biti blokirana bez struje.

Poluprikolica tegljaca s upravljatkom osovinom.

Sustavom TEBS E moZete aktivirati upravljacku osovinu ovisno o brzini ili
dodatno cilindrom na temelju identifikacije voznje natrag i blokirati je u poloZaju
za ravnu voznju. Nakon aktiviranja obavlja se blokiranje samo ako se kotadi
upravljaCke osovine nalaze u poloZaju za ravnu voznju.

Upravljacka osovina moze se blokirati ovisno o brzini da se pri vecoj brzini
osigura stabilna ravna voznja. Dodatno je smisleno nadzorom straznjeg fara pri
voznji natrag obaviti blokiranje upravljacke osovine.

Aktiviranje cilindra obavlja se magnetnim ventilom. Magnetni ventil aktivira se
modulatorom TEBS E ovisno o parametriranoj brzini.

Pri voznjama s normalnom brzinom (npr. > 30 km/h) upravljacka se osovina
blokira GIO-funkcijom. Ako se padne ispod parametrirane brzine, GIO-funkcija
uklanja blokadu i upravljacka osovina skreée u zavojima.




Priklju€ivanje komponenti

Parametriranje
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Upravljacka se osovina ponovno blokira u mirovanju (v < 1,8 km/h). To se
zadrZava pokretanjem stupnja prijenosa voZnje natrag (pri aktivnim straznjim
svjetlima) da se sprije€i udaranje pri voZnji natrag. Ako se vozilo nakon toga
ponovno kreée naprijed, blokada se zadrZava do prve parametrirane brzine (>
1,8 km/h), a tada se otpusta i ponovno pokrece tek nakon prekoracenja druge
parametrirane brzine.

Pin 2 (-) . 2 L]
GIO S =
1...7P_1() — 1
in1(+
472171706 0
449443... 0
Pin 3 \ ° B 1
GIO 449535 ... 0
1.3 |Pin1(+) _~
A —
Pin 2 (-)
A | Opcija sklopke za blokadu B | (+) Signal iz straznjih farova
upravljacke osovine Dioda vie nije potrebna od
TEBS EA4.

Aktiviranje funkcije obavljaju se u dijagnostic¢kom softveru TEBS E na kartici 8,
Opce funkcije.

Utvrdivanje upotrijebljenih GlO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.

Parametrom pri podignutoj podiznoj osovini mozZete blokirati upravljacku
osovinu i pri podignutoj podiznoj osovini.

U kombinaciji sa sustavom TailGUARD™ » Poglavlje "8.1.1 Funkcije sustava
TailGUARD™", stranica 140 moze uslijediti identifikacija voZnje unatrag
elektroni¢kim modulom za proSirenje (parametar Identifikacija voZnje unatrag
elektroni¢kim modulom za proSirenje). Nije potrebna dodatna veza izmedu
straznjeg svjetla i sustava TEBS E.




7.25 Regulacija vilicara

Tip vozila
Uglavnom za prikolicu s centralnom osovinom s transportom vili¢ara.
Namjena
Optimiziranje optereéenja vuéne kuke ako nedostaje vili¢ar kao
protuopterecéenje.
Funkcija
1 2, 3

Prikolice s centralnom osovinom s uklju€enim viliéarom u naéelu su tako
konstruirane da kod vili€ara na njima postoji uravnoteZena raspodjela teZine
izmedu sprijeda i straga. Odgovarajuce veliko projektirano opterecenje vucéne
kuke djeluje kao protuopterecenje za dodatnu tezinu vilicara (slika 1).

Ako se takva prikolica s centralnom osovinom kreée u djelomi¢no natovarenom
stanju, ali bez vilicara s podignutom podiznom osovinom, zbog konstrukcijski
uvjetovane velike tezine na spojki prikolice moze do¢i do prevelikog opterecenja
vuéne kuke zato $to nedostaje vilicar kao protuuteg (slika 2).

Funkcijom "Regulacija vili¢ara" moZete pri djelomi¢no natovarenom
vozilu bez vili¢ara odgoditi podizanje podizne osovine tako da
optereéenje vucne kuke na spojki ne bude preveliko.

Zbog osovine koja je ostala na tlu osovinski razmak ostaje malen tako da na
spojku ne djeluje cijelo opterecenje vuéne kuke zato 8to straznja strana prikolice
i bez vilicara ima veci stupanj djelovanja uravnotezenja (slika 3).

Preduvijeti za funkciju

Sklopka koja reagira na priblizavanje ili mehanicka sklopka (kotaci¢) za
identifikaciju uklju¢enog vili¢ara.

Teret na prikolici treba biti ravnomjerno raspodijelien kako bi se sprijecio dodatni
utjecaj opterecenja vuéne kuke.

U prikolica s centralnom osovinom s dvije podizne osovine TEBS E
automatski prepoznaje koje su osovine podignute i primjenjuje
osovinu koja se nalazi da tlu kao glavnu osovinu.

Trailer EBS E sklopkom koja reagira na priblizavanje ili mehani¢kom sklopkom
(kotaci¢em) prepoznaje je li vilicar priklju€en na vozilo i automatski se prebacuje
izmedu dvije krivulje podizne osovine:

a) Krivulja za upravljanje podiznom osovinom pri priklju¢enom vili¢aru

b) Krivulja za upravljanje podiznom osovinom pri odspojenom vilicaru

127
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Komponente

Parametriranje

128

Obje krivulje treba definirati sam proizvodac¢ vozila ovisno o Zeljenoj vremenskoj
toc€ki ovisnoj o utovaru za podizanje podizne osovine.

Regulacija viliéara funkcijom OptiLoad™

Regulacija vilicara moze se prikazati i funkcijom OptiLoad™. U tu se svrhu
umjesto na posljednju osovinu funkcija OptiLoad™ stavlja na prvu osovinu. Na
taj nacin uvijek se regulira maksimalni moguci osovinski razmak i tako u nacelu
sprjeCava negativno opterecenje vuéne kuke.

Ako nije ukljuéen vilicar, funkcija se mora deaktivirati. U tu svrhu mozete
sklopkom-kotaci¢em utvrditi postojanje viliara i tako pokrenuti funkciju "Prisilno
spustanje”.

lzvadak iz sheme 841 802 292 0

POZICIJA | KAT. BR. | OPIS

1 Nije u opsegu Sklopke koje reagiraju na priblizavanje
isporuke (testirao ih je i preporucuje ih WABCO):
proizvodaca B Telemecanique XS7C1A1DAMS8
WABCO

B Schonbuch Electronic 1025CT 302408
m Balluff BES M30MF-USC15B-BP03

2 449 535 XXX 0 Univerzalni kabel
B 4-polni, otvoreni
Nije WABCO Mehanicka sklopka (kotacic¢)

Opseg isporuke

Aktiviranje funkcije obavljaju se u dijagnosti¢kom softveru TEBS E na kartici 5,
Upravijanje podiznom osovinom.

Utvrdivanje upotrijebljenih GlO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.
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7.26 Funkcija otko€ivanja ko€nice

Tip vozila

Na primjer, transporter automobila ili straznja prikolica za transporter drveta.
Namjena

Otkocivanje radne kocCnice prikolice pri mirovanju.

Primjena: Podrska hidraulicnog produzetka prikljuénog vozila pri mirovanju
motornog vozila.

Otkocivanje radne kocnice pri maloj brzini.
Primjena: Utovar ili istovar nenatovarene straznje prikolice za drvo.

Funkcija

Funkcija se aktivira vanjskim tipkalom ili SmartBoardom.

Pri pustanju tipkala ili odgovarajuce tipke na SmartBoardu ko¢nica se odmah
ponovno puni zrakom, a prikljuéno vozilo prikoCuje.

Preduvjeti za funkciju otkocivanja koénice

B Parkirna ko€nica u vu¢nom vozilu je aktivirana.

B Tlak na zutoj spojni¢koj glavi mora biti veci od 6,5 bara. Funkcija otkoCivanja
kocCnice prekida se pri smanjenju tlaka na zutoj spojnickoj glavi.

B Standardna funkcija otkoCivanja koCnice: Funkcija otko€ivanja ko&nice
prekida se pri brzini v > 1,8 km/h.

B ProSirena funkcija otkoCivanja koé€nice: Funkcija otkoCivanja koénice prekida
se pri brzini v > 10 km/h.

Na ovu funkciju primjenjuje se stru¢no misljenje "ID_EB158.0 -
Funkcija otkoCivanja ko&nice i otpustanja" » Poglavlje "6.3 Stru¢no
misljenje i norme", stranica 25 (ne primjenjuje se na "ProSirena
funkcija otkocivanja ko¢nice").

Komponente
Za aktiviranje funkcije treba jedna od sljedec¢ih komponenti:

KAT. BR. SLIKA OPIS

446 192 11X 0 SmartBoard

B Kabel za SmartBoard:
449 911 XXX 0

Nije u opsegu Tipkalo (opcija)
isporuke
proizvodaca
WABCO

Parametriranje

Aktiviranje funkcije obavljaju se u dijagnosti¢kom softveru TEBS E na kartici 6,
Funkcije kocenja.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti€énih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.
129
S



1.27

Tip vozila

Namjena

Funkcija

130

Koéno svjetlo u nuzdi (Emergency Brake Alert)

Sva priklju¢na vozila.

Ako se vozilo nalazi u opasnoj situaciji i morate iznenada zakoditi, ko€enje u
nuzdi moZe se prikazati treptanjem koc¢nih svjetala prikolice.

Sustavom TEBS E ovdje je raspoloziv odvojeni GlO-izlaz na koji se preko
releja priklju€uje ko¢no svjetlo. Relej pri tome prekida ko€no svjetlo odredenom
parametriranom frekvencijom.

U nekim motornim vozilima nadzire se funkcija ko€nog svjetla prikolice tako da
pri radu releja u oba uklopna stanja mora postojati osnovno optereéenje (ko¢no
svjetlo ili otpornik) kako se iz motornog vozila ne bi identificirana pogreska.

WABCO u svrhu kompatibilnosti s identifikacijom pogreSke ko€nog svjetla
motornog vozila paralelno s relejem preporucuje ugradnju otpornika jacine
100 Q.

GlO-izlaz smije imati maks. opterecenje od 1,5 A.

Aktiviranje

Funkciju automatski aktivira modulator TEBS E ovisno o sljedec¢im situacijama:
B Ako je pri ko€enju u slu€aju opasnosti usporavanje vozila veée od 0,4 g.

B Ako se pri brzini > 50 km/h obavlja regulacija ABS-a.

Funkcija se ponovno prekida ako usporavanje vozila padne ispod vrijednosti od
0,25 g ili ako se deaktivira regulacija ABS-a.

Granica brzine za ko&no svjetlo u nuzdi moze se smanijiti
parametrima i tako upotrijebiti i u poljoprivrednim vozilima.




Komponente

Parametriranje

Za prikaz mozete primijeniti sliede¢e komponente:

lzvadak iz sheme 841 802 291 0

Gk

HishE

nafen
8]

SR>

S7M BL 1

150 12098 | PN T

IS0 185 | PIN 4 -0

3 2]
Vics

1

Nije u opsegu isporuke

POZICIJA ‘ KAT. BR. ‘ OPIS

Koc&no svjetlo

proizvodaca WABCO ® LED ili lampica
B maks. 24 V
m15A
2 Nije u opsegu isporuke Relej
proizvodata WABCO ® Otpornik potreban
3 449 535 XXX 0 Univerzalni kabel

B 4-polni, otvoreni

Aktiviranje i namjestanje funkcije obavljaju se u dijagnosti¢kom softveru TEBS E
na kartici 8, Opce funkcije.

Utvrdivanje upotrijebljenih GlO-utiénih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.
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7.28

Tip vozila

Namjena

Funkcija

132

Blokada protiv otkotrljavanja (blokada pokretanja vozila)

Sva priklju¢na vozila.

Blokada protiv otkotrljavanja za smanjenje rizika od krade.

Funkcija se moze upotrijebiti i kao "elektricna parkirna ko¢nica". Parkirano
vozilo tako se zasti¢uje od otkotrljavanja ako bi neovlastene osobe namjerno ili
nenamjerno pritisnule crveni gumb na ventilu PREV.

Ugradenim impulsno upravljanim ventilom podizne osovine moze se preko
Tristop™ cilindara blokirati kotac¢e vozila koje treba parkirati.

Blokada protiv otkotrljavanja moze se aktivirati ili deaktivirati unosom fiksnog
PIN-a na SmartBoardu ili daljinskom upravljacu prikolice.

Ako se vozilo s aktiviranom blokadom protiv otkotrljavanja krece ili se sustavom
manipulira, modulatorom TEBS E moZe se poslati signal alarma (napon od

24 V) na priklju€enu opciju prikaznog uredaja (lampica upozorenja, sirena
upozorenja).

Funkcija otpustanja u nuzdi ili deblokada u nuzdi

Funkcijom otpustanja u nuzdi moZete deaktivirati blokadu protiv otkotrljavanja
bez unosa korisni¢kog PIN-a kako bi se vozilo moglo kretati npr. u kriticnim
situacijama.

— Kao opciju parametrirajte funkciju otpustanja u nuzdi.

Funkcija otpustanja u nuzdi aktivira se na SmartBoardu i oslobada vozilo na
odredeno vrijeme.

Primjer tijeka situacije "vozilo zasticeno blokadom protiv otkotrljavanja”

Prikolica s vu¢nim vozilom mora se pokrenuti u kriticnoj situaciji na cesti. PIN

nije pri ruci.

— Aktivirajte funkciju otpustanja u nuzdi na SmartBoardu ili daljinskom
upravljacu prikolice.

— Dovedite vozilo na sigurno mjesto.

= Cim protekne 60 sekundi u mirovanju, ponovno se aktivira blokada protiv
otkotrljavanja.

= Po potrebi moZete do tri puta ponoviti ovaj postupak. Nakon toga funkcija
otpudtanja u nuzdi nije raspoloZziva.

= Nakon aktiviranja blokade pokretanja vozila PIN-om i PUK-om ponovno
je raspoloziva funkcija otpustanja u nuzdi.

Indikator upozorenja/lampica upozorenja

Od verzije TEBS E2 vozacu se indikatorom upozorenja/lampicom
upozorenja (zuta) prikazuje stanje blokade pokretanja vozila. Pri
aktiviranoj blokadi pokretanja vozila nakon uklju€ivanja kontakta
osam puta trepti indikator upozorenja/lampica upozorenja.

Od TEBS E2 parametrom Deblokada pri aktiviranoj parkirnoj
koc¢nici mozete namijestiti smije li se deblokirati blokada pokretanja
vozila samo pri aktiviranoj parkirnoj kocnici.




Napajanje strujom

Protokoliranje dogadaja

Za protokoliranje i analizu dogadaja odredene se aktivnosti s blokadom
pokretanja vozila spremaju unosom u memoriju radnih podataka

(ODR) » Poglavlje "6.10.7 Memorija radnih podataka (ODR)", stranica 59.
Ove podatke mogu npr. vidjeti osiguranja ili upravitelji voznih parkova.

U sljedeéim se sluajevima kreira dogadaj ODR-a:

B Mijenja se stanje blokade pokretanja vozila

Unesen je pogresan PIN

[
B Pomicanje vozila unato€ blokadi protiv otkotrljavanja
]

Aktivirana funkcija otpustanja u nuzdi

Za aktiviranje/deaktiviranje blokade pokretanja vozila potrebno je napajanje

prikolice strujom. To se moZe osigurati na dva nacina.

B Ukljucite kontakt (napajanje stezaljkom 15)

B Vrijeme pripravnosti ECU-a (napajanje stezaljkom 30): U tu se svrhu mora
unijeti vremenski parametar u postavke parametara.

Priklju¢ivanje komponenti — izvadak iz sheme 841 701 227 0 za 3-osovinsku poluprikolicu tegljaca
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POZICIJA ‘ KAT. BR. ‘ SLIKA ‘ OPIS
1 463 084 100 0 Ventil podizne osovine (LACV-IC)
B Moguce prikljucivanje na GIO1, GIO2 ili GIO3.
2 449 445 XXX 0 Kabel za ventil podizne osovine
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POZICIJA | KAT. BR. SLIKA OPIS

Za prikaz i uporabu mozete primijeniti sljiede¢e komponente:
3 Nije u opsegu Lampica upozorenja/sirena upozorenja (opcija)
isporuke proizvodaca
WABCO
4 449 535 XXX 0 Univerzalni kabel za signal alarma (opcija)
B 4-polni, otvoreni
5 446 192 11X 0 SmartBoard
6 449 911 XXX 0 Kabel za SmartBoard (opcija)
446 122 080 0 Daljinski upravlja¢ prikolice (opcija)
B Moze se upotrijebiti samo zajedno s elektronic¢kim
modulom za proSirenje i od verzije TEBS E2.
B Opseg isporuke:
B Spojni kabel izmedu daljinskog upravlja¢a prikolice i
kutije s osiguragima u terethom vozilu
m Drzac

U modulatoru TEBS E1.5 ne moZe se kombinirati funkcija "Blokada
pokretanja vozila" s magnetnim ventilom ECAS-a 472 905 114 0 za
elektroni¢ko zracno ogibljenje i upravljanje funkcijama OptiTurn™ i
OptiLoad™.

Opcije prikaznih uredaja mogu se prikljuciti na od GIO1 do GIO7.
Poslani napon napajanja iznosi 24 V.

Mozete provijeriti funkcionalnost ventila blokade pokretanja vozila
ispitivanjem EOL-a ili izbornikom Upravijanje. Nije potrebno
aktiviranje funkcije PUK kodom.

Od verzije TEBS E2 zbog dodatnih se GIO-sucelja blokada
pokretanja vozila moze ugraditi zajedno s funkcijama OptiLoad™ i
OptiTurn™ u optimalnom opremaniju:

Ventil podizne osovine (LACV-IC) 463 084 100 0 s magnetnim
ventilom ECAS-a 472 905 114 0 ili 2x ventil podizne osovine
(LACV-IC) 463 084 100 0 s magnetnim ventilom ECAS-a

472 880 030 0.

Ugradnja
Informacije za ugradnju » Poglavlje "9.7 Ugradnja komponenti blokade protiv
otkotrljavanja (blokade pokretanja vozila)", stranica 175.

Parametriranje

Aktiviranje i namjestanje obavljaju se u dijagnostickom softveru TEBS E na
kartici 8, Funkcije ko¢enja.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.




Deblokada i aktiviranje blokade pokretanja vozila

Za prvu deblokadu nakon parametriranja trebaju serijski broj modulatora
TEBS E i PUK (Personal Unblocking Key).

PUK

Po postupku deblokade/vozilu treba jedan PUK.

U tu svrhu trebate dokument "PUK Access Code 813 000 049 3" s individualnim
brojem vaucera "Kod vaucera" (jedanput po vozilu).

Publikacija "Trailer Inmobilizer - PUK Access Code"

— Na internetu pozovite online katalog proizvoda WABCO na:
http://inform.wabco-auto.com

— Potrazite publikaciju pod brojem 813 000 049 3.

Cemu sluzi PUK
B Deblokada funkcije blokade pokretanja vozila u modulatoru TEBS E.
B Utvrdivanje/promjena korisni¢kog PIN-a.

B Definiranje novog PIN-a nakon pogreSnog unosa.

PUK je namijenjen samo vlasniku vozila. Pvailjivo postupajte s PUK-
om i zastitite ga od pristupa trec¢ih osoba. Cuvajte PUK na sigurnom
mjestu. WABCO ne preuzima odgovornost za gubitak ili zlouporabu
PUK-a.

Serijski broj modulatora TEBS E

13-znamenkasti serijski broj (S/N) uklju€ujuci kontrolni broj (posljednja pozicija)
mozete prikazati na sljedeci nadin:

B SmartBoard (izbornik Dodaci, Informacije o sustavu,; Sustav)
B Protokol EOL-a

B Sistemska plocica (Ispis sistemske plocice)
Deblokada u SmartBoardu i utvrdivanje/promjena PIN-a
— Priklju¢ite SmartBoard na modulator TEBS E.

— U SmartBoardu otvorite izbornik Dodaci, Postavke, Unos novog PIN-a, s
PUK-om.

— Na SmartBoardu unesite PUK.
— Definirajte PIN i unesite ga u SmartBoard.
— Ponovnim unosom potvrdite PIN.

= Pri uspjeSnoj deblokadi pojavljuje se potvrda na ekranu.

Deblokada dijagnosti¢kim softverom TEBS E
— Prikljucite modulator TEBS E na dijagnosti¢ki softver TEBS E.
— Otvorite dijagnosticki softver TEBS E.

— Kiliknite na Dodaci/Blokada pokretanja vozila.
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— Kiliknite na Zamijeni PIN sa super PIN-om.
— Unesite PUK u polje Super PIN.

— Definirajte PIN i unesite ga u polje Unos novog PIN-a.

— Ponovnim unosom potvrdite PIN u polju Ponavljanje novog PIN-a.

= Pri uspjesnoj deblokadi pojavljuje se prozor potvrde.

Moguénosti upravljanja SmartBoardom/daljinskim upravljaéem prikolice

Informacije za rukovanje » Poglavlje "11.7 Uporaba blokade pokretanja vozila",
stranica 211.

DALJINSKI
UPRAVLJAC
MOGUCNOSTI UPORABE SMARTBOARD PRIKOLICE
Deaktiviranje/aktiviranje unosom v v
PIN-a
Deaktiviranje/aktiviranje X Mora se deblokirati
pohranjenim PIN-om za svako
parametriranje.
Informacije o stanju v v
v
. 3 Signal LED-a i
Upozorenje vozacu SISO 7638/ zvuéno upozorenje,
priklju¢ak 5 identi¢no informaciji
o stanju
Funkcija otpustanja u nuzdi/ v v
deblokada u nuzdi
Promjena PIN-a v X
Ponovna aktivacija PIN-a v X
Aktivacija PUK-om v X
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7.29 Slobodno konfigurabilne funkcije

Slobodno konfigurabilna digitalna funkcija

Slobodno programiranje digitalnog GlO-ulaza ili GlO-izlaza ovisno o brzini i
vremenu od strane proizvodaca vozila.

Od TEBS E4 mnoge se interne informacije sustava TEBS E mogu
analizirati i tako kreirati dojave za zajednicki koridteno zujalo ili
zajednicki koriStenu lampicu.

Slobodno konfigurabilna analogna funkcija

Slobodno programiranje analognog GlO-ulaza ili GlO-izlaza ovisno o brzini i
vremenu od strane proizvodaca vozila.

| kod analognih i kod digitalnih funkcija vrijedi da se ovisno o signalu sklopke i
brzini vozila npr. moze spremiti dogadaj ili aktivirati GlO-izlaz » Poglavlje "6.10.7
Memorija radnih podataka (ODR)", stranica 59.

Upravljanje slobodno konfigurabilnim funkcijama daljinskim upravljaéem prikolice

Elektroni¢kim modulom za proSirenje mozZete upravljati funkcijama i daljinskim
upravljatem prikolice. (Signali iz daljinskog upravljaca prikolice povezuju se s
jednom funkcijom "ili" s ulaznim signalima obje funkcije.)

Umijesto sklopke slobodno konfigurabilne analogne funkcije ili digitalne funkcije
moze se kao ulazni signal upotrijebiti i tipkalo na daljinskom upravljacu prikolice.

Primjene su na primjer upravljanje elektroni¢kim pomi&nim podom ili
elektroni¢kim pomiénim krovom vuénog vozila.

Slobodno konfigurabilne funkcije

Osim analogne i digitalne funkcije, preko dijagnoze mozete spremiti takozvane
funkcijske GIO-module u TEBS E. Oni takoder mogu preraditi unutrasnje
signale (npr. sabirnica CAN-a, unutrasnji tlakovi, brzine), ali i vanjske ulazne
veli¢ine (npr. sklopka, senzor tlaka, SmartBoard).

U skladu s programiranjem funkcijskog GIO-modula moZze se upravljati izlaznim
signalima i unutrasnjim funkcijama te pohranjivanjima dogadaja u snimac¢
dogadaja. Time funkcija omogucuje realizaciju manjih slu€ajeva primjene
specifiénih za kupca.

Parametriranje
Funkcija se ugitava datotekom *.FCF ili *.ECU u TEBS E.

Obratite se partneru za proizvode WABCO za parametriranje slobodno
konfigurabilnih funkcija. Samo podatke koje je kreirao WABCO mozete
ucitati u ECU.

@ Popis do sada razvijenih funkcija mozete pronadi na
http://www.wabco.info/i/48.
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Vanjski sustavi

8 Vanjski sustavi
8.1 Elektroni¢ki modul za prosirenje
Aplikacija

TEBS E modulatori (premium) od verzije E2
TailGUARD™: TEBS E standard od verzije E5

Namjena

Elektroni¢ki modul za proSirenje 446 122 071 0 u kombinaciji s modulatorom
premium TEBS E nudi sljedeca proSirenja funkcija:

B TailGUARD™

B Spoj na ISO 12098

Elektroni¢ki modul za proSirenje 446 122 070 0 u kombinaciji s modulatorom
premium TEBS E pruza sljedec¢e dodatne funkcije:

B Regulacija u dvije tocke ECAS-a

B Napajanje baterije i punjenje baterije

B ProSirenja prikljuivanja

B Upravljanje priklju&nim vozilom kabine voza&a daljinskim upravljatem
prikolice

Funkcija

Elektroni¢ki modul za prosirenje napaja se sustavom ISO 7638 i TEBS E.
Komunikacija izmedu sustava EBS i elektroni¢kog modula za proSirenje odvija
se preko CAN-a. Spajanje na ISO 12098 moguce je preko kutije razdjelnika;
upravljanje svjetlima za pridrzavanje traka obavlja se relejem.

Komunikacija izmedu elektroni¢kog modula za proSirenje i ultrazvuénih senzora
LIN-a (za funkciju TailGUARD™) obavlja se sabirnicom LIN-BUS. Prijenos
podataka izmedu daljinskog upravljaca prikolice i sustava EBS ili elektroni¢kog
modula za proSirenje obavlja se komunikacijom Power Line (PLC — prijenos
podataka strujnom mrezom). ECE R 13 je ispunjen za sve primjene.
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Vanjski sustavi

POZICIJA ‘ NAZIV

1 Upravljacka plo¢a

Daljinski upravlja¢ prikolice
TEBS E modulator (premium ili standard od verzije TEBS E5)
Kutija razdjelnika

Elektroni¢ki modul za proSirenje

Ultrazvuéni senzor

N~Nlojlal b~ WODN

Svjetlo za pridrzavanje traka
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Vanjski sustavi

8.1.1 Funkcije sustava TailGUARD™

Tip vozila

Sva prikljuéna vozila.

Namjena

Otkrivanje predmeta izvan vidokruga vozaca iza prikljuénog vozila ultrazvuénim
senzorima.

Korist. Izbjegavanje skupih Steta na vozilu, rampi i teretu.

U vuénih vozila s automatskim mjenjaem morate pravodobno
pustiti papucicu koc€nice zato $to inaCe dolazi do "prelaska" tocke
zaustavljanja ako motorno vozilo pove¢a snagu motora zbog
priko€ivanja sustava TalGUARD™.

Sustav TailGUARD™ ne oslobada voza¢a odgovornosti da bude
pozoran u okviru nadzora straznjeg prostora pri voznji natrag. Ne
moze se ne odustati od osobe za signalizaciju.

U ekstremnim vremenskim uvjetima, npr. pri vrlo snaznoj kisi i velikom
shijegu, moze doci do ograni¢avanja funkcija. Predmeti s vrlo mekim
povr§inama ne mogu se prepoznati u svim okolnostima. WABCO ne
preuzima odgovornost za nesrec¢u nastalu uporabom toga sustava
zato $to se radi samo o sustavu podrske.

Ako vozile dode na rampu pod kosim kutom, senzori mozda nece
identificirati rampu.

Funkcija

TailGUARD™ se aktivira pokretanjem stupnja prijenosa voznje natrag. Pri
uspjeSnom aktiviranju elektroniCki modul za proSirenje aktivira svjetla za
pridrzavanje traka na prikljuénom vozilu i ona trepte. Frekvencija treptanja
povecava se $to se vozilo viSe priblizava predmetu.

Ako se parametrirana udaljenost za zaustavljanje smaniji ispod grani¢ne,
vozilo se prikoCuje na tri sekunde, a nakon toga se ponovno otko€uje kocnica.
Udaljenost za zaustavljanje moze se namjestiti po dijagnozi (izmedu 30

i 100 cm kod TailGUARDIight™; izmedu 50 i 100 cm kod TailGUARD™,
TailGUARDR™ | Tail GUARDMAX™).

Ako TailGUARD™ aktivira automatsko kocenje, istodobno se suceljem CAN-a
ISO 7638 u vucno vozilo Salje zahtjev za aktiviranje ko¢nog svjetla. Nova vu¢na
vozila podrzavaju ovu funkciju i tada aktiviraju ko¢no svjetlo.

U ovom su vremenu trajno ukljuéena svjetla za pridrzavanje traka. Ko¢ni tlak za
Trailer EBS E odreduje elektronic¢ki modul za proSirenje ovisno o brzini vozila i
udaljenosti od predmeta izmjerenoj ultrazvuénim senzorima.

Ako je brzina manja od 9 km/h, ko¢nica se aktivira do kona¢noga zaustavljanja
vozila prije utovarne rampe.

Ako se vozilo kre¢e brzinom veéom od 9 km/h prema rampi, sustav pokrece
kratke impulse ko&enja kako bi upozorio vozaca na preveliku brzinu i regulira
brzinu da ona bude 9 km/h. Ako zanemarite ova upozoravaju¢a koc€enja i brzina
se poveca, sustav se iskljuCuje od 12 km/h.

Nakon automatskog ko&enja voza& moze samostalno dalje poniStavati.
Informacije o udaljenosti prosljeduju se elektroniCkim modulom za proSirenje i
TEBS E preko PLC-a (Power Line Communication) u motorno vozilo i mogu se
prikazati vozacu daljinskim upravljaCem prikolice.
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Osim toga, komunikacija se obavlja suceliem CAN-a ISO 12098 "Motorno
vozilo" (aktiviranje svjetala za pridrzavanje traka).

Tihi nacin rada: Ako se prikljuci vanjsko zujalo, ono se moze priviemeno
deaktivirati tako da se dvaput pokrene stupanj prijenosa voznje natrag (u roku
od tri sekunde), npr. pri isporukama u stambenim podrucjima.

Konfiguracije sustava

ZNACAJKE

TailGUARD™

Tail GUARDRee™

TailGUARDMAX™

Uobicajeno logisti¢ko
okruzenje

TailGUARDIight™

Velike utovarne rampe
s jednakim tlocrtom
ili gornjim stjenkama;
nema predmeta ili
osoba iza prikljuénog

Vozacu nepoznate i
razli¢ite velike utovarne
rampe i veliki predmeti
poput paleta, kamiona i

stupova od metala i drveta.

Podrucja s ograni¢enim visinama:
npr. hale skladista, vrata za utovar,
stabla i krovne konstrukcije.

Podrucja s malim i/ili
kretaju¢im predmetima: npr.
utovar viliGarom, znakovi
na cesti, maloprodajne
prodavaonice, stambena

senzorima
(Pogled odozgo na vozilo)

112 oznaCavaju predmete iza vozila.

vozila. podrucja.
Provjereno u skladu s
normom ISO 12155.
Broj ultrazvuénih senzora 2X 3x 5x 6x
(crvena toc¢ka = senzor)
Podrugje obuhvac¢eno Ogranic¢eno Cijela straznja strana vozila pokrivena je senzorima.

Podrucje obuhvac¢eno
senzorima
(pogled sa strane)

Svaka traka predstavlja
udaljenost od 50 cm.
Crvena: od 0 do 150 cm
Zuta: od 150 do 300 cm
Zelena: od 300 do 400 cm
Dodatno vrijedi u blizini
(crvene LED lampice):
Svaka LED lampica ima
dva stanja: konstantno i
treptajuce. Time se svaka
udaljenost oznacava
to€nos¢u od 25 cm.

Prikaz na daljinskom
upravljacu prikolice

Prikaz
Visina krova

Prikaz
Visina tla

Prikazuje se razina s najblizim
predmetom.

Prikaz na daljinskom
upravljacu prikolice

Osijetljivost senzora

Identificiraju se i
prikazuju samo predmeti
koji se nalaze izravno
iza lijevog ili desnog
senzora.

Ne identificiraju se
predmeti koji se nalaze
izmedu senzora.

Identificiraju se i prikazuju
veliki, pomi€ni predmeti

neovisno jedan o drugome.

Identificiraju se i prikazuju predmeti
na visini tla i krova neovisno jedan o
drugome.

Identificiraju se i prikazuju
mali, pomi¢ni predmeti
neovisno jedan o drugome.

Prikaz udaljenosti
(nacin rada)

ISO 12155

1ISO 12155 ili WABCO
standard

ISO 12155 ili WABCO
Standard

ISO 12155

PolozZaj senzora prema
crtezu

8418022800

8418022810
841802 285 0

841802283 0
841802 284 0

8418022820
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TailGUARDIight™ — pomo¢ prilasku rampi

U ovom sustavu mijeri se s dva ultrazvu¢na senzora samo udaljenost od rampe.
Ne nadzire se cijeli straznji prostor iza vozila.

TailGUARDIight™ podupire vozaca pri voznju unatrag na utovarnim rampama.
Pri tome se zajedno sa sustavom Trailer EBS E priklju¢no vozilo automatski
prikoCuje prije nego Sto dode do utovarne rampe da se izbjegnu Stete na vozilu i
utovarnoj rampi.

Ko¢ni tlak odreduje se brzinom vozila i razmakom od utovarne rampe
izmjerenom ultrazvuénim senzorima.

Ako je brzina manja od 9 km/h, ko¢nica se aktivira do kona¢noga zaustavljanja
vozila prije utovarne rampe. Ako se vozilo kreée > 9 km/h unatrag, sustav Salje
kratke ko¢ne impulse da upozori vozaca na veliku brzinu i da ogranici brzinu.

Da se sprijeCe oSteéenja zbog kretanja vozila do utovarne rampe pri utovaru i
istovaru, zadrZzava se udaljenost izmedu prikolice i utovarne rampe. Minimalna
udaljenost iznosi 30 cm; preporuka proizvodaca WABCO: 50 cm.

Pri ugradnji daljinskog upravlja¢a prikolice u vu¢no vozilo udaljenost od rampe
prikazana je s dva reda LED-ova. Istodobno se prikazuje udaljenost od rampe
vanjskim zujalom ili daljinskim upravljaéem prikolice u razli¢itim frekvencijama.

Ako je kut izmedu rampe i smjera kretanja vozila > 10°, rampa se ne moze
prepoznati u svim okolnostima.

TailGUARD™ — nadzor straznjega prostora (uklju¢uje TailGUARD™, TailGUARDRe™ j
iTailGUARDMAX™)

U ovom se sustavu ultrazvuénim senzorima nadzire cijeli straznji prostor vozila.

Kao minimalni sustav WABCO preporucuje sustav s tri senzora na glavnoj razini
(TailGUARD™),

Od verzije TEBS E2.5 novom opcijom ugradnje za TalGUARD™ i
TailGUARDR™ gptimizirana je identifikacija rampi koje strse.

Da se omogudi identifikacija krovova kod TailGUARDR®™ _ gorniji
vanjski ultrazvuéni senzori mogu se ugraditi vodoravno. Ne postoji
potpuni nadzor straznjeg prostora za gornju razinu u ovoj varijanti
ugradnje.

Pridrzavajte se opisa za ugradnju i pustanje u rad.

TailGUARD™ identificira predmete koji se nalaze na tlu kao $to su stupovi
svjetiljki ili druge prepreke koje se nalaze u podrudju otkrivanja ultrazvucénih
senzora (na visini ultrazvucnih senzora). TailGUARDMAX™ ispitan je u
skladu s normom ISO 12155. Pri ugradnji trebate se pridrzavati dimenzija
za ugradnju » Poglavlje "9.9 Ugradnja komponenti sustava TailGUARD",
stranica 176.
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Identifikacija predmeta

Akusti¢ne i vizualne informacije za vozaca

Straznji prostor iza vozila nadzire se do Sirine vozila i do duljine od maks.
2,5 - 4 m (ovisno o sustavu, veli€ini predmeta i povrsini) iza vozila.

Ako se predmet nalazi u podrudju nadzora senzora, udaljenost se prikazuje na

sljedeci nacin:

B Treptanje svjetala za pridrzavanje traka s razli¢itim frekvencijama

Prikaz na trakama LED lampica u opciji daljinskog upravljaca prikolice
Promjena frekvencije tona beepera u daljinskom upravljacu prikolice
Opcija, vanjsko zujalo (nije u opsegu isporuke proizvodac¢a WABCO)

Opcija, vanjske signalne lampice (nije u opsegu isporuke proizvodaca

WABCO) za zemlje u kojima nije dopusteno treptanje svvjetala za
pridrzavanje traka, kao $to su Ujedinjeno Kraljevstvo ili Svicarska

Ako se ultrazvuéni senzori postave na visini na kojoj se nalaze dijelovi rampe,

sustav mozete upotrijebiti i kao pomo¢ pri polasku na rampi.

Moze se prikljuciti vanjski, akusti¢ni davac¢ signala na GIO14/priklju¢ak 1
(elektroni¢ki modul za prosirenje). Pri uporabi komandne jedinice daljinskog
upravljac¢a prikolice vozac¢ u kabini vozac¢a prima akusti¢ni signal i vizualnu
povratnu dojavu o polozaju i udaljenosti identificiranih predmeta.

Promjena frekvencija lampica i frekvencija zujala obavlja se na udaljenosti od
3m,1,8mi0,7m.

Zujalo se ne treba upotrijebiti kao jedini prikaz udaljenosti zato Sto se kvar ne
moZze jasno prikazati.

OPCIJA1 (U

VANJSKE LAMPICE

SKLADU S ozzfléjﬁ;\z/:
UDALJENOST OD AKUSTICNI SIGNAL SVJETLA ZA NORMOM ISO): RUZIGASTA
PREDMETA (ZUJALO) PRIDRZAVANJE TRAKA ZUTA/CRVENA
>3m isklj. 1Hz isklj. Zelena
3m-1,8m 2 Hz 2 Hz Zuta trepti Zelena
. Zelena/ruzicasta
1,8m-0,7m 4 Hz 4 Hz Crvena trepti . .
Lampica vanjska
<0.7m —vautlomatsko 6 Hz 6 Hz Crvena stalno svijetli RuZiCasta
kocenje
< automatska Jednu sekundu
(parametrirana) udaljenost . stalno uklju¢eno Crvena stalno svijetli Ruzi¢asta
L uklju¢eno
kocenja
Testiranje komponenti
nakon ukljuéivanja 0,5 sek. 0,5 sek. 0,5 sek. 0,5 sek.
kontakta uklj uklj uklj uklj
(samo ako v < 1,8 km/h)
Sustav aktiviran (pokrenut
stupanj prijenosa voznje 0,5 sek. 0,5 sek. 0,5 sek. 0,5 sek.
natrag)
Dojava o pogreski ako
sustav nije aktivan (samo isklj. isklj. isklj. isklj.
ako v < 1,8 km/h)
Dojava o pogreski ako je Juta i crvena stalno
sustav aktivan (samo ako isklj. isklj. isklj.

v < 1,8 km/h)

uklj
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Aktiviranje

TailGUARD™ se aktivira pokretanjem stupnja prijenosa voznje natrag.
Aktiviranjem se ukljuCuje beeper te zuta i crvena LED lampica daljinskog
upravljaca prikolice. Osim toga, sustavom TEBS E ukljuCuju se i trepte svjetla
za pridrzavanije traka na priklju¢nom vozilu.

Prikaz udaljenosti od predmeta na ekranu motornog vozila mogu¢ je ovisno o
proizvodadu.

Deaktiviranje

Funkcija se deaktivira na sljedeéi nacin:

Brzina > 12 km/h i/ili tlak zalihe manji od 4,5 bara.
Iskljucivanje daljinskim upravljacem prikolice
Privremeno iskljuivanje vanjskim tipkalom na GIO-u

Dvostruko pokretanje stupnja prijenosa voznje natrag u roku od 1-3 sekunde

Na temelju smetnje (TEBS E tada ne moze automatski prikoditi)

Svako iskljucivanje djeluje sve do ponovnoga pokretanja stupnja prijenosa
voznje natrag. U slu€aju deaktiviranja sustava ne aktiviraju se svjetla

za pridrzavanije traka ili dodatne lampice. Akusti¢ni signali su isklju€eni i
daljinski upravlja¢ prikolice prikazuje odgovarajuci status sustava na ekranu.
Deaktiviranje sustava TalGUARD™ sprema se kao dogadaj u memoriji radnih
podataka (ODR).

Uzmite u obzir da elektronicki uti¢ni spoj ISO 7638 mora biti utaknut
kako bi bila aktivirana funkcija Tal GUARD™.

TailGUARD™ ne moze raditi na napajanje preko 24N.
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Pregled komponenti za konfiguracije TalGUARD™ (preporuka proizvoda¢a WABCO)

KOMPONENTA/KAT.

BROJ
Modulator TEBS E premium

480 102 06X 0
480 102 08X 0

Od TEBS E5:
Standardni modulator

480 102 03X 0

TailGUARDIight™
1x

TailGUARD™
1x

TailGUARDReef™
1x

TailGUARDMAX™
1X

Elektroni¢ki modul za
proSirenje
446 122 0700

446 122 071 0 (Basic)

1x

1x

1x

1x

Ultrazvuéni senzor
LIN-a 10°

Nova generacija

446 122 450 0 (duljina
priklju€nog kabela 2,5 m)

2X

3x

5x

6x

Ultrazvuéni senzor LIN-a 0°

446 122 401 0 (duljina
prikljuénog kabela 3 m)

2X

1x

1x

2X
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KOMPONENTA/KAT.
BROJ TailGUARDIight™ TailGUARD™ TailGUARDReo™ TailGUARDMAX™
Ultrazvuéni senzor - 2x 4x 4x
LIN-a 15°

446 122 402 0 (prethodno
konfigurirano desno, duljina
priklju¢nog kabela 3 m)
446 122 403 0 (prethodno
konfigurirano desno, duljina
prikljuénog kabela 0,3 m)
446 122 404 0 (prethodno
konfigurirano lijevo, duljina
prikljuénog kabela 3 m)

Daljinski upravlja¢ prikolice Opcija Opcija Opcija 1x
446 1220800

Kabel za napajanje izmedu 1x 1x 1x 1x
TEBS E i elektronitkog
modula za proSirenje

449 303 0200

Kabel za senzor 2x 2x 2X 2X
449 806 060 0
Razdjelni kabel za senzore - 1x 3x 4x
894 600 024 0
Zujalo 1x 1x 1x 1x

894 450 000 0

Kabel za zujalo 1x 1x 1x 1x
449 443 XXX 0
Kabel za svjetla za 1x 1x 1x 1x
pridrzavanje traka
449 908 060 0
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KOMPONENTA/KAT.
BROJ TailGUARDIight™ TailGUARD™ TailGUARDR°™ | TailGUARDMAX™

Svjetla za pridrzavanje traka 2X 2X 2X 2X
Nije u opsegu isporuke
proizvodada WABCO
Aspock adapter Opcija Opcija Opcija Opcija
65-6111-007

Ugradnja

Informacije za ugradnju » Poglavlje "9.9 Ugradnja komponenti sustava
TailGUARD", stranica 176.

8.1.2 Prikljucivanje spoja ISO 12098

Prikljucivanje spoja ISO 12098 (za aktiviranje svjetala za pridrzavanje traka)
obavlja se u postojecoj ili dodatnoj kutiji razdjelnika » Poglavlje "9.9 Ugradnja
komponenti sustava TailGUARD", stranica 176.

Koncept ozi¢enja kutije razdjelnika
ELEKTRONICKI MODUL ZA

PROSIRENJE BOJA KABELA ISO 12098

PRIKLJUCCI GIO12 ISO 4141 PRIKLJUCAK STEZALJKA
Straznje svjetlo 1 RuZi¢asta 8 L
CAN High (opcija) 2 Bijela/zelena 14 -
CAN Low (opcija) 3 Bijela/smeda 15 -
Masa za "svjetlo" 4 Bijela 4 31
Straznje svjetlo "lijevo uklj." 5 Crna 5 58L
Svjetlo za pridrzavanje traka 6 Zuta/crna - -
"lijevo isklj"
Svjetlo za pridrzavanje traka 7 Zuta/smeda - -
"desno isklj"
Straznje svjetlo "desno uklj." 8 Smeda 6 58R

Sljededi proizvodi podrzavaju pojednostavljeno priklju€ivanje na elektri¢nu mrezu:
B Aspock: ASS3 s izravnim prikljuckom 76-5123-007
B Hella: EasyConn 8JE 340 847-001
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8.1.3 Napajanje baterije i punjenje baterije
Aplikacija
Vozila s funkcionalno$éu ECAS preko sustava TEBS E
Namjena
GIO-funkcije i funkcije ECAS-a pri isklju¢enom kontaktu ili odspojenoj prikolici.
Funkcija
Budenje (aktiviranje napajanja baterije)
— Pritisnite i drzite tipkalo < 5 sekundi.

TEBS modulator se uklju€uje i na raspolaganju su isklju¢ivo GIO-funkcije.

GIO-funkcije ostaju aktivne u vremenu definiranom parametrima (vrijeme
pripravnosti ECU-a), a nakon toga se rad na bateriju iskljuCuje.

Iskljucéivanje radnog tijeka vremena naknadnoga rada

— Pritisnite i drzite tipkalo > 5 sekundi.

Produljenje vremena naknadnog rada: Ako prije isteka vremena
naknadnog rada ponovno pritisnete tipkalo za budenje, vrijeme
rada se produljuje. Visestruko pritiskanje viSestruko povecava
naknadni rad (moguée do deset puta).

Napajanje baterije: Ako nema napajanja naponom iz motornog vozila, gore
navedene funkcije moguce su temeljem napajanja baterijom u prikolici. Za
izbjegavanje dubinskog praznjenja napajanje se iskljucuje na oko 90 %
nazivnog napona baterije.

Punjenje baterije: Punjenje baterije od 2 - 10 Ah obavlja se do 2,5 A preko
sustava TEBS E i elektroni¢kog modula za proSirenje ako je utaknut ISO 7638.
Ako u prikljuénom vozilu ve¢ postoji baterija s veéim kapacitetom, npr. za rad
rashladnih agregata, moze se i ona upotrijebiti za vrijeme naknadnog rada.
Medutim, punjenje te baterije sustavom TEBS E i elektroni¢kim modulom za
proSirenje nije dopusteno i mora se iskljuiti parametrima.

Ova funkcija podrzana je elektroni¢kim modulom za proSirenje
446 122 070 0.
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Priklju¢ivanje komponenti

lzvadak iz sheme 841 802 250 0 — GlO-funkcija/funkcija ECAS-a s baterijom

s

I

ale|elal|2|e
W | F|a|a|N]| @
POZICIJA ‘ KAT. BR. ‘ SLIKA ‘ OPIS
1 446 1220700 Elektroni¢ki modul za
proSirenje
2 446 156 090 0 Kutija za baterije
(bez baterija) B Preporuka: 2x Panasonic
Bleigel akumulator
B Model LC-R127R2PG;
12V,
m 7,2 Ah
449 803 0220 Kabel razdjelnika baterije
449 807 050 0 Kabel baterije za TEBS E
Nije u opsegu Tipkalo za budenje
isporuke
proizvodaca
WABCO
6 449 714 XXX 0 Spojnicki utika¢ s kabelom

Parametriranje

Akumulator prikolice definira se u dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 10,
Elektronic¢ki modul za prosirenje.

Vrijeme naknadnog rada (vrijeme pripravnosti ECU-a) namjesta se na kartici 8,
Opce funkcije.

Utvrdivanje upotrijebljenih GlO-uti¢nih mjesta obavlja se na kartici 11,
Elektroni¢ki modul za prosirenje.
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8.2 Daljinski upravlja¢ prikolice
Aplikacija

U svakom motornom vozilu moze se upotrijebiti samo zajedno s elektroni¢kim
modulom za proSirenje i od verzije TEBS E2 premium.

Namjena

Daljinski upravlja¢ prikolice prikazna je i komandna jedinica za funkcije sustava
TEBS E i pokaziva¢ udaljenosti za funkcije TailGUARD™ u prikolici.

Funkcija

Daljinski upravlja¢ prikolice ugraduje se u kabinu vozaca. Voza¢ ovom
komandnom jedinicom iz sjedala voza€a moze upravljati funkcijama u
priklju€nom vozilu, nadzirati stanje razli¢itih funkcija i pripremiti vozilo za
postupak utovara i istovara.

Pri ugradenoj funkciji TalGUARD™ daljinskim upravljatem prikolice vizualno se
i akusti¢no prikazuje udaljenost i polozZaj identificiranog predmeta.

Pri uklju€ivanju napona napajanja za daljinski upravlja¢ prikolice obavlja

se kratko, akusti¢no i vizualno testiranje (0,5 sekundi). PLC-om (Power

Line Communication) se daljinskom upravljacu prikolice predaje trenutacna
konfiguracija sustava pohranjena u sustavu TEBS E. Raspored tipki konfiguriran
u sustavu TEBS E uskladuje se s prenesenom konfiguracijom sustava. Funkcije
koje su raspolozive prikazuju se osvjetljenjem tipki.

Ova funkcija podrzana je elektroni¢kim modulom za proSirenje
446 122 070 0.

Ugradnja
To&an opis ugradnje i priklju€ivanja daljinskog upravlja¢a prikolice mozete
pronaci u izdanju "Daljinski upravljag prikolice — Upute za ugradnju i
prikljuivanje" » Poglavlje "9 Napomene o instalaciji", stranica 164.

Komponente

KAT. BR. SLIKA OPIS

446 122 080 0 Daljinski upravlja¢ prikolice

B Moze se upotrijebiti samo zajedno s
elektroni¢kim modulom za proSirenje i
od verzije TEBS E2.

B Opseg isporuke:

B Spojni kabel izmedu daljinskog
upravljac¢a prikolice i kutije s
osiguraCima u terethom vozilu

B Drza¢

Rukovanje

Dodatne informacije za rukovanje » Poglavlje "11.2 Uporaba daljinskim
upravljaCem prikolice", stranica 198 i "Daljinski upravlja¢ prikolice — Upute za
uporabu" » Poglavlje "Tehni¢ke publikacije", stranica 10.
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Parametriranje
Spajanje na daljinski upravlja¢ prikolice ukljuuje se u dijagnosti¢kom softveru

TEBS E na kartici 10, Elektronicki modul za proSirenje (komunikacija s TRC-om
aktivna).

8.3 Vanjski ECAS

Tip vozila
Vozila sa zra¢nim ogibljenjem koja trebaju funkcije ECAS-a koje TEBS E ne
stavlja na raspolaganje.
Samo u kombinaciji s TEBS E modulatorom premium/TEBS E viSenaponskim
modulatorom.
Ne preporucuju se za koncept novih vozila.
Namjena
Realizacija regulacije u tri tocke.
Funkcija
Razmjena radnih podataka izmedu sustava TEBS E i ECAS-a obavlja se preko
K-voda. Unutrasnje funkcije regulacije visine sustava TEBS E su deaktivirane,
ECU ECAS-a ima prednost.
Vanjski ECAS od TEBS E4 podrzava samo visenaponski TEBS E
modulator.
U slu€aju servisa treba primijeniti modulator Reman.
Upravljanje podiznim osovinama treba preuzeti TEBS E. Samo tako
moZe se prenijeti to€an poloZaj podiznih osovina u odnosu na motorno
vozilo.
Tocan opis sustava mozete pronaci u izdanju "Vanjski ECAS za priklju¢na vozila
— Opis sustava" » Poglavlje "2 Opce napomene", stranica 7 => odlomak
"Tehnicke publikacije".
Komponente
KAT. BR. SLIKA OPIS
446 055 066 0 , ‘ Vanjski ECAS
B | | m Kabel za vanjski ECAS:
449 438 XXX 0

Osim toga trebaju magnetni ventili i senzori.

Parametriranje

Podrska vanjskog ECAS-a uklju€uje se u dijagnostickom softveru TEBS E na
kartici 2, Vozilo.
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8.4 Trailer Central Electronic

Aplikacija

Namjena

Funkcija

Komponente

Pustanje u rad

152

Trailer Central Electronic priklju€uje se ispred sustava TEBS E.

TEBS E visenaponski modulator ne moze se upotrebljavati sa
sustavom Trailer Central Electronic.

Elektricno napajanje, prijenos podataka senzora (npr. senzora tlaka balona,
senzora istroSenosti) i nadzor sustava TEBS E preko voda CAN-a.

Samo se senzori broja okretaja i mozda jedan senzor tlaka zadane vrijednosti
moraju prikljuciti na TEBS.

Dodatne funkcije kao $to su upravljanje podiznom osovinom ili prikaz
istroSenosti ko¢nih obloga moze ponuditi Trailer Central Electronic.

To&an opis sustava mozZete pronaci u izdanju "Trailer Central Electronic I/1|
centralna elektronika u priklju¢nim vozilima — Opis sustava" » Poglavlje "2 Opce
napomene", stranica 7 => odlomak "Tehni¢ke publikacije".

SLIKA

446 122 0010 Trailer Central Electronic

B Kabel za Trailer Central Electronic:
449 348 XXX 0

Osim toga trebaju magnetni ventili i senzori.

Pri pustanju u rad prvo se pusta u rad TEBS E, a nakon toga Trailer Central
Electronic.

ViSe nema podrske za Trailer Central Electronic.

U slucaju servisa treba primijeniti TEBS E modulator Reman. Kao
drugo rjeSenje moZete realizirati napajanje verzijom premium
sustava TEBS E4 ili novijom. U tu se svrhu kabel 449 348 XXX 0
dijeli u kutiji razdjelnika: Napon za napajanje prikljucuje se kabelom
449 349 XXX 0 na ULAZ/IZLAZ, a CAN kabelom 449 611 XXX 0 na
GIOS.
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8.5 Nadzor tlaka u gumama (OptiTire™)

Tip vozila
Sva priklju¢na vozila.
Namjena
Stalni nadzor tlaka u gumama svih kota¢a pomocu senzora tlaka.
Otprilike 85 % svih napuknu¢a guma uzrokovano je voznjom s pogreSnim
tlakom u gumama ili puzajuéim gubitkom tlaka za vrijeme voznje.
Funkcija

Tlakovi u gumama koje je izmjerio senzor tlaka prenose se sabirnicom CAN-a
u vuéno vozilo i u pravilu se prikazuju na upravljac¢koj plo€i motornog vozila od
godine proizvodnje 2007. ili kasnije.

Osim toga, tlakovi se mogu prikazati na SmartBoardu ili zaslonu IVTM-a.
Vozaca se tako pravodobno obavjestava u slu€aju puzajuceg ili kriti€nog gubitka
tlaka. Vise nije potrebna provjera manometrom.

Indikator upozorenja/lampica upozorenja: Ako se sustavom OptiTire™ utvrdi
premali tlak u gumama, trepti indikator upozorenja/lampica upozorenja na
upravljackoj plo€i nakon uklju€ivanja kontakta. Ako je ugraden daljinski upravlja¢
prikolice, svijetli lampica upozorenja za tlak u gumama.

Gubitak tlaka 1 - 29 %: zuti indikator upozorenja/lampica upozorenja trepti

Gubitak tlaka > 29 %: crveni indikator upozorenja/lampica upozorenja trepti

OptiTire™ sluzi samo kao podrska i ne oslobada vozac¢a obveze da
bude pozoran te da i vizualno provjeri gume.

Toc¢an opis sustava mozete pronaéi u publikaciji OptiTire™ — Opis
sustava" » Poglavlje "2 Opc¢e napomene", stranica 7 => odlomak "Tehni¢ke
publikacije".

153




Vanjski sustavi

Priklju¢ivanje komponenti

lzvadak iz sheme 841 802 150 0
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POZICIJA | KAT. BR.

1

4462201100

SLIKA

OPIS

OptiTire™ elektronika

449 913 XXX 0

Kabel za IVTM/OptiTire™

894 600 001 2

Adapter za OptiTire™
(bajunet na HDSCS)

Za prikaz i uporabu moZete primijeniti sljiedec¢e komponente:

3 446 192 11X 0 SmartBoard (opcija)
4 449 916 XXX 0 Y-kabel za SmartBoard i
IVTM/OptiTire™
894 600 001 2 Adapter za OptiTire™
(bajunet na HDSCS)
Bez 449 927 XXX 0 Kabel za IVTM/OptiTire™
polozZaja (na GIO5) (samo za premium)
Bez 449934 3300 Visestruki kabel CAN-a
polozaja za SmartBoard i

OptiLink™/OptiTire™
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POZICIJA | KAT. BR. SLIKA OPIS
Bez 449 944 217 0 Visestruki kabel CAN-a
polozZaja za kutiju razdjelnika
ECAS-a i OptiLink™/
OptiTire™
Bez 446 1220800 Daljinski upravlja¢
polozaja prikolice (opcija)

B Moze se upotrijebiti
samo zajedno s
elektroni¢kim modulom
za proSirenje i od
verzije TEBS E2.

B Opseg isporuke:

B Spojni kabel
izmedu daljinskog
upravlja¢a prikolice i
kutije s osiguradima
u teretnom vozilu

B Drzac¢

Parametriranje

Podrska za OptiTire™ namjesta se na kartici 4, Standardne funkcije.

Kako bi se tlakovi u gumama mogli prikazati na upravljackoj plo¢i motornog
vozila, TEBS E prenosi preko sabirnice CAN-a od 24 V u motorno vozilo
podatke koje je primio od sustava OptiTire™. Buduc¢i da tamo ima razlika u
tumacenju podataka, postoje dva razliCita nacina rada koja optimiziraju prijenos
na odredeno motorno vozilo:

EBS23 Standard: Zadana vrijednost, odgovara vecini motornih vozila.

EBS23 Group Bit: "ProSiruje" dojavu o pogreski kotaca u pausalnu dojavu
o pogreski na svim kotacima prikljuénog vozila. To osigurava odgovarajucu
poruku upozorenja u nekim vozilima Mercedes Actros.
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8.6 OptiLink™

Tip vozila
Sva prikljuéna vozila.

Namjena
OptiLink™ je aplikacija (App) za mobilne uredaje koji u kombinaciji sa sustavom
OptiLink ECU (446 290 700 0) omogucuje funkcije priklju¢nog vozila.
Sustav nudi jednostavan pristup funkcijama sustava TEBS i priklju¢enim
podsustavima.

Funkcija

IKONA | OPIS FUNKCIONIRANJA | IKONA | OPIS FUNKCIONIRANJA
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Dijagnoza

B Prikaz dijagnosti¢kih
dojava.

B Slanje dijagnostickih
dojava elektroni¢kom
postom.

TailGUARD™ (nadzor

straznjega prostora)

B Aktiviranje umetanjem
stupnja prijenosa voznje
unatrag.

B Prikaz razmaka izmedu
predmeta.

B Zvucni signali zahtijevaju
primjereno namjestanje
glasnoce uredaja.

Podaci ODR-a

m Ocditavanje radnih
podataka priklju¢nog
vozila (stanja
natovarenosti, putovi,
dijagnosti¢ka dojava).

B Slanje izvjestaja
elektroni¢kom postom.

Blokada pokretanja
vozila (blokada protiv
otkotrljavanja)

B Blokada/deblokada
priklju€enog vozila PIN-
om.

B Promjena PIN-a pomocu
starog PIN-a.

B Promjena PIN-a pomocu
PUK-a.

Osovinsko opterecenje

B Prikaz ukupnog
opterecéenja svih osovina
ili tereta pojedinacénih
osovina.

B Upozorenje pri
prekoracenju dopustenih
osovinskih opterecenja.

B Prikaz statusa podiznih
osovina.

GIO

B Uklopne funkcije prema
definiciji proizvodaca
vozila.

Funkcije i sigurnosne

napomene mozete pronadi

u dokumentaciji proizvodaca

vozila.

OptiTire™

B Prikaz tlakova u gumama
i temperatura te stanja
baterije senzora.

OptiLevel™

B Upravljanje funkcijama
ECAS-a (podizanje/
spustanje) priklju¢nog
vozila.




Vanjski sustavi

Aplikacija

IKONA | OPIS FUNKCIONIRANJA | IKONA | OPIS FUNKCIONIRANJA

Upozorenje o naginjanju Podizna osovina

B Prikaz naginjanja B Podizanje i spustanje
priklju¢nog vozila. podizne osovine.

B Upozorenje u slu€aju B Dodatne funkcije kao
opasnosti od naginjanja. Sto su OptiTurn™/

Za akusticki signal mora biti OptiLoad™ i pomoc pri

ukljuéena glasno¢a uredaja. polasku mogu se ukljuciti

i iskljugiti.

BVA (prikaz istroSenosti Prikaz podataka sustava

ko€nih obloga) TEBS

B Prikaz stanja istroSenosti B Prikaz trenutaénih
obloga prikljuénog vozila. podataka sustava EBS-a

prikolice.

Koénica finiSera = | Bounce Control

B Stvaranje trajnog o B Stvaranje bo¢nog i
ko€enja nagibnog vozila osovinskog otkoCivanja
za asfalt ispred stroja za ko€nica zbog aktiviranja
asfaltiranje. ko€nih cilindara

B Namjestanje ko¢nog modulatora.
tlaka.

~ WABCO Inspection App WABCO Services App
Inspection App mora se Services App mora se

odvojeno instalirati, a zatim odvojeno instalirati, a zatim

se moze pozvati iz OptiLink se moze pozvati iz OptiLink

aplikacije. aplikacije.

Sadrzaji aplikacije: Provjera Sadrzaiji aplikacije: WABCO

voznje nizbrdo News, pretrazivanje

lokacije, originalni dijelovi,
katalog proizvoda, proracun
kocenja.

Aplikacija OptiLink je besplatna i moze se instalirati na pametne telefone ili
tablete.

Trailer EBS softver: od TE005106
Samo za vozila s elektronickog modula za prosSirenje: EX010409

Ponovno opremanje: Potrebne datoteke prilozene su trenutaénoj dijagnozi.
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Priklju¢ivanje komponenti

— 'Y — -
mE e 2 |2l
2] 86:5 8| 8 Sla g 2
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1 =
)
S —
> (G ko | ¢
5138898 3| %
\
\\
POZICIJA | KAT. BR. SLIKA OPIS
1 446 290 700 0 OptiLink™ elektronika
2 449 927 XXX 0 Kabel za IVTM/OptiTire™
(samo za premium)

Za prikaz i uporabu mozete primijeniti sljiedec¢e komponente:

3 446 192 11X 0 SmartBoard (opcija)

4 449 916 XXX 0 Kabel za SmartBoard i
IVTM/OptiTire™

894 600 001 2 Adapter za OptiTire™
(bajunet na HDSCS)

Bez 449934 3300 Visestruki kabel CAN-a
polozaja za SmartBoard i
OptiLink™/OptiTire™

Bez 449944 217 0 ViSestruki kabel CAN-a
poloZaja za kutiju razdjelnika
ECAS-a i OptiLink™/
OptiTire™
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Parametriranje

Podrska za OptiLink™ namjesta se na kartici 4, Standardne funkcije.

SSID: Ovdje mozete unijeti oznaku vozila u koje je ugraden OptiLink. Ako je
prepoznat OptiLink-ECU, iza polja za pretrazivanje prikazuje se serijski broj
modulatora.

Channel (Kanal): Imate moguc¢nost odabrati izmedu kanala 1 - 3.

Trailer data password (Lozinka za podatke o prikolici): Ovdje unesite lozinku

ili izradite lozinku tako da pritisnete gumb generate (Generiraj lozinku). Ovdje
mozete unijeti lozinku kojom imate osiguran pristup podacima iz sustava Trailer
EBS.

Kao zadana postavka u dijagnostickom softveru zadana je lozinka
12345678.

Postavke koje ste zadali u dijagnosti¢kom softveru TEBS E pohranjuju se u
TEBS E modulator.

Ako Zelite primijeniti OptiLink ECU u Japanu, morate iz zakonskih razloga
namijestiti WiFi napajanje na opciju "Smanjena snaga emitiranja".
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8.7 ViSestruki kabel CAN-a 449 934 330 0 i 449 944 217 0

Tip vozila

Namjena

Priklju¢ivanje komponenti

449 944 217 0

Sva priklju¢na vozila.

ViSestruki kabel CAN-a omogucuje viSestruku uporabu priklju¢aka podsustava
(istodobno spajanje viSe uredaja CAN-a).

@
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POZICIJA | KAT. BR. SLIKA OPIS

1 449944 217 0 Visestruki kabel CAN-a
za kutiju razdjelnika
ECAS-a i OptiLink™/

OptiTire™
2 446 290 700 0 OptiLink™ elektronika
3 446 2201100 OptiTire™ elektronika
4 446 156 023 0 Kontrolna kutija ECAS-a




Vanjski sustavi

449 934 330 0

POZICIJA ‘ KAT. BR.

1

449934 3300

‘ SLIKA

\ OPIS

Visestruki kabel CAN-a
za SmartBoard i

OptiLink™/OptiTire™
2 446 290 700 0 OptiLink™ elektronika
3 446 2201100 OptiTire™ elektronika
4 446 192 11X 0 SmartBoard
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ZavrSetak CAN-a

@/

Veza CAN-a uvijek se treba sastojati od putanje s maksimalno dva definirana
kraja. Na svakom kraju mora se zavrSnim otpornikom postaviti zavrSetak. U
pravilu se zavrsni otpornik nalazi u prikljuéenom uredaju CAN-a.

Mreza CAN-a s viSe od dva krajnja otpornika ne omoguéuje pouzdanu
komunikaciju. |1z tog razloga potrebno je da se dodatni uredaji upotrebljavaju s
isklju¢enim otpornikom. Uredaji bez otpornika moraju se prikljuciti na kratkom
kraju putanje (maks. 1 m). Na prikazanoj slici na prikljucke @ i @ prikljuCeni
su EBSmodulator i OptiTire-ECU. TEBS iskljuuje svoj zavrsetak zbog
samostalnog parametriranja.

Za OptiTire je potrebno u nacinu rada Expert Mode u dijagnozi iskljuciti
zavrSetak.

To je potrebno samo kada su spojena Cetiri uredaja. Pri uporabi samo tri
uredaja zavrSetak u sustavu OptiTire i slobodni kraj kabela ostaju zatvoreni s
isporu¢enom kapom.

Pri primjeni 449 944 (kontrolna kutija ECAS-a) ne morate uzeti u obzir zavrSetak
zato &to kontrolna kutija ECAS-a nije uredaj CAN-a.

(Snimka zaslona)
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8.8 Telematika (TX-TRAILERGUARD™)

Tip vozila

Sva priklju¢na vozila.

Namjena

Telematikom se prenose podaci i informacije koje se provjeravaju senzorima u
priklju¢nom vozilu preko beZi¢ne veze u racunalo Spedicije i kasnije obraduju u
njemu.

Funkcija

Opseg funkcija ovisi o verziji sustava Trailer EBS E i ugradenim komponentama
i senzorima te o opsegu funkcija telematike.

TX-TRAILERGUARD™ je proizvod savr$eno prilagoden za Trailer TEBS E koji
pruza sve funkcije telematike premium.

Detaljne informacije o TX-TRAILERGUARD™ mozete pronaéi na
http://www.transics.com/product/trailer-and-asset-solutions/

Komponente

KAT. BR. SLIKA OPIS
TX-TRAILERGUARD™

Transics Priklju¢ni kabel za PODSUSTAVE
0942-0388-EBS-03 B Duljina: 5 m

Transics Priklju¢ni kabel GIO5
0942-0388-EBS-04 B Samo u kombinaciji s TEBS E

modulatorom premium
B Duljina: 5m

Parametriranje

Uporaba sustava TX-TRAILERGUARD™ postavlja se u dijagnosti¢kom softveru
TEBS E na kartici 4, Standardne funkcije.

Utvrdivanje upotrijebljenih GIO-uti¢énih mjesta obavlja se na kartici 11, Utikaci.
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Napomene o instalaciji

9 Napomene o instalaciji

Napomene o instalaciji za izradu vozila i dodatno opremanje

9.1 Sigurnosne napomene

UPOZORENJE

Ostecéenje modulatora TEBS E zbog uporabe neoriginalnih kabela koje
nije proizveo WABCO

Uporaba kabela koje nije odobrio WABCO moze izazvati slabljenje
funkcionalnosti i unose pogreSaka.

Kabeli s otvorenim krajem moraju se tako poloziti da voda ne prodre u
modulator preko kabela i osteti ga.

— Upotrebljavaijte iskljucivo originalne kabele proizvodac¢a WABCO.

UPOZORENJE

Opasni naponi pri elektrostaticCkom lakiranju i varenju

Opasni naponi mogu ostetiti elektroniCki upravljacki uredaj.

— Pri elektrostati¢kom lakiranju ili varenju na vozilu morate uvesti sliedece
mjere:
Pokretne ili izolirane komponente (npr. osovine se moraju provodljivo
odgovarajucim stezaljkama mase spojiti na okvir (Sasiju) kako se ne bi
stvorile razlike u potencijalu koji mogu izazvati praZznjenje).
i
Prikljuéni vodovi ABS-a na modulatoru moraju se razdvajiti, a prikljucni
kontakti prekriti (npr. slijepim ¢epovima).

— Prikljuéci mase sustava za varenje i bojanje uvijek se moraju prikljuciti na
dijelove na kojima se radi.

OPREZ

Ostecenje TEBS E modulatora zbog prekomjernog lakiranja
Zapori utikaca i plasti¢ne cijevi pneumatskih vijéanih spojeva ne mogu
se vise otpustiti nakon lakiranja.

— Nemojte lakirati modulator.
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9.2 Podaci o TEBS E modulatoru

Tehnic¢ki podaci za TEBS E modulator (premium, standard, viSenaponski)

Dopustena maksimalna temperatura (lak-glazura) +65 °C stalna; +110 °C za jedan sat bez funkcije

Zastita polova Sustav ima zastitu od pogresnog polariteta baterije
motornog vozila.

Preniski napon (stezaljka 30, stezaljka 15, 24N) <19V (9,5 V visenaponski priradu s 12 V)

Previsoki napon (stezaljka 30, stezaljka 15, 24N) >30V

Nazivni napon (stezaljka 30, stezaljka 15, 24N) 24 V (12 V visenaponski priradu s 12 V)

Radni tlak min. od 4,5 od 8,5 bara, maks. 10 bara

Dimenzije za TEBS E modulator (premium, standard, viSenaponski)

TEBS E MODULATOR BEZ PEM-A | TEBS E MODULATOR S PEM-OM | TEBS E MODULATOR S PEM-OM
(ALUMINIJ) (PLASTIKA)

Sirina X: 224,0 mm Sirina X: 237,2 mm Sirina X: 224,0 mm
Dubina Y: 197,5 mm Dubina Y: 274,4 mm Dubina Y: 254,0 mm
Visina Z: 197,3 mm Visina Z: 197,3 mm Visina Z: 197,3 mm

Zadane postavke WABCO za TEBS E modulator (standard, premium, viSenaponski) u tvornici

Parametriranje
B 3-osovinska poluprikolica tegljaca
m 2S/2M

B Druga osovina je glavna osovina (senzor broja okretaja ABS-a za osovinu
c-d)

Identifikator ALB-a 1:1

Nije aktivna GIO-funkcija

Impulsni vijenac ABS-a s brojem zubaca 100

Obod guma: 3.250 mm

Elektricni prikljucci NAPAJANJE i ABS-d, ABS-c nemaju zastitne kape.
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9.3 Prikljucci

Elektri¢ni prikljucci

Elektri¢ni priklju€ci jednoznaéno su oznaceni na gornjoj strani modulatora.
Kabeli se trebaju utaknuti na donju stranu.

Kodiranje sprje€ava pogresno kontaktiranje. Kodiranje i priklju€ivanje detaljno
su opisani u prilogu.

Pneumatski prikljucci

Priklju€ci s identicnom oznakom medusobno su spojeni u TEBS E modulator/
PEM.

MODULATOR TEBS E S PEM-OM | PRIKLJUCCI

23 |1 Zaliha (iz spremnika zalihe "Ko€nica")

23 | 1.1 | Zaliha "Zracno ogibljenje" (do ventila zratnog ogibljenja, ventila

TREENER
l!- ’ zracnoga jastuka, ventila podizne osovine ili bloka ECAS-a)

2.1 | Ko¢ni tlak (do kognog cilindra)

2.2 | Ko€ni tlak (do ko&nog cilindra)

2.3 | Tristop™ cilindar (do Tristop™ cilindra 12)
I 11 | 2.4 | Ispitni priklju¢ak "Koé&nica"

21 : 11 |4 | Upravljacki tlak (iz PREV 21)

5 | Tlak balona (iz balona zra¢nog ogibljenja)

1 Zaliha (iz spremnika zalihe "Ko¢nica")

2.2 | Koéni tlak (do ko¢nog cilindra)
2.3 | Tristop™ cilindar (do Tristop™ cilindra 12)
4.2 | Upravljacki tlak (iz PREV 22)

1 Priklju¢ak 1-2 PREV

2.4 | Ispitni priklju¢ak "Koc¢nica" (do manometra)

24
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TEBS E MODULATOR BEZ PEM-A | PRIKLJUCCI

1 Zaliha (iz spremnika zalihe "Ko¢nica")

L g8y 2.1 | Kotni tlak (do ko&nog cilindra)
4 | Upravljacki tlak (iz PREV 21)
e 5 5 | Tlak balona (iz balona zraénog ogibljenja)
=
21 &) 4

2.2 | Kocni tlak (do ko€nog cilindra)

7 O
4 Illliﬂlll .

H
_'I\‘I FEEEE )
L\

S HD

Zaliha (iz spremnika "Kocnica")

2.2 | Ispitni priklju¢ak "Koc¢nica" (do manometra)

94 Ugradnja u vozilo

Prije nego $to zapoCnete s ugradnjom, svakako se pridrzavajte
sigurnosnih napomena o temi ESD-a » Poglavlje "4 Sigurnosne
napomene", stranica 12.

Ugradnja na okvir

— Ugradite modulator u skladu s crtezom u ponudi.

— Osigurajte da izmedu modulatora i okvira vozila postoji provodljivi spoj mase
(otpor mora biti manji od 10 Q). To vrijedi na isti nacin za spoj izmedu ventila
releja EBS-a i okvira.
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Crtez ponude za TEBS E modulator

— Na internetu pozovite online katalog proizvoda WABCO na:
http://inform.wabco-auto.com

— Potrazite crtez ponude preko kat. br. TEBS E modulatora.

Polozaj ugradnje moze biti u smjeru voznje ili suprotno od smjera voznje
(spreznjaci pokazuju u smjeru voznje).
Parametriranje polozaja ugradnje

— Parametrirajte poloZaj ugradnje u dijagnosti¢kom softveru TEBS E na kartici
2, Vozilo.

= Prigusnici zvuka moraju biti otvoreni prema atmosferi i uvijek gledati
okomito u odnosu na tlo (prema dolje) » Poglavlje "9.4.1 Propis o ugradnji
RSS-a", stranica 169.

Priévrscivanje na poprec¢ni nosac

Poprec¢ni nosa¢ mora biti spojen tako da prianja na oba uzduzna nosaca vozila.

HHE 'H § H I
B .| o o r_ﬂ
e
I~ 7 |
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T | @ @
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) I | - — >55cm
= i1 :
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— Pri¢vrstite modulator na dostatno dimenzionirani U-profil, kutni profil ili
odgovarajuci ukru¢eni nosa¢ minimalne debljine materijala od 4 mm (vrijedi
za CeliCne profile).

B Visina nosaCa mora biti ve¢a od povrsine prirubnice modulatora tako da
prirubnica cijelom povrS§inom ima kontakt s nosacem.

B Podloske ili opruzni prstenovi dopusteni su samo izravno ispod matica.
B Moment zatezanja matica iznosi 85 Nm.

— Pridrzavajte se i propisa o ugradnji za RSS » Poglavlje "9.4.1 Propis o
ugradnji RSS-a", stranica 169.
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9.4.1 Propis o ugradnji RSS-a

Obod ugradene gume i broj zubaca ugradenih impulsnih vijenaca moraju se
parametrirati zato Sto se na temelju tih ulaznih vrijednosti izracunava vrijednost
popre¢nog ubrzanja potrebna za ocjenjivanje opasnosti od naginjanja.

Roll Stability Support Funktion (RSS) ovisi o to€nosti parametriranih oboda
guma, broju zubaca impulsnog vijenca i ostalim podacima za proracun koc¢enja.

@ U slucaju neto¢nosti funkcija ne radi ispravno.

Besprijekorna funkcija mogucéa je samo ako je stvarna veli¢ina kotaca
maksimalno 8 % manja od parametrirane vrijednosti. Parametrirani broj zubaca
impulsnoga vijenca mora odgovarati njihovom ugradenom broju.

Vrijednosti za dopusteno podrucje oboda guma i podatke ALB-a mozZete pronadi
u prora¢unu kocenja proizvodaca WABCO.

Nikada ne ugradujte ve¢u gumu od parametrirane zato Sto inace
funkcija ne radi ispravno.

— Kalibrirajte nagib modulatora (AB) dijagnosti¢kim softverom TEBS E.

B Preduvjet: Vozilo mora stajati na ravnoj povrsini (odstupanje od
horizontale < 1°).

B U slucaju neobavljenoga kalibriranja obavlja se samokalibriranje u vozniji.

j
"giA(l Yq- {.éj&:—-: }_iAB

Poluprikolica teglja¢a/prikolica s centralnom osovinom
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A X1 [mm] A Y1 [mm)] A X2 [mm] A Y2 [mm]

500
2 +15° +3° +3°
000 TEBS E5: 1000 9000 50 5 3 3
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Prikolica s rudom

7 }ﬂp

AY

AY

600 *15° +3° 13°

BROJ OSOVINA

POLUPRIKOLICA PRIKOLICA S

SUSTAV TEGLJACA CENTRALNOM OSOVINOM PRIKOLICA S RUDOM
28/2M 1 2 3 1 2 3 - -
4S/2M - 2 3..6 - 2 3 - -
2S/2M+ventil Select Low - 2 3 - 2 3 - -
4S/2M+1M - 2 3..6 - 2 3 - -
4S/3M - 2 3..6 - 2 3 2 3
Mehanicko ogibljenje 1 2 3..6 1 2 3 2 3
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9.5 Ugradnja kabela/fiksiranje kabela

OPREZ

Ostecenje kabela

— Voda koja prodre u Zile kabela moze oStetiti modulator TEBS E.
Upotrebljavaijte iskljucivo originalne kabele proizvodac¢a WABCO.
U slu¢aju uporabe kabela drugih proizvodaca i Steta koje bi nastale zbog
toga iskljuéena je reklamacija.

— Planirajte mjesto ugradnje tako da se kabeli ne saviju.

— Pricvrstite kabele i utikace tako da na uticne spojeve ne djeluju vucna
naprezanja ili poprecne sile.

— Izbjegavajte polaganje kabela preko oS8trih rubova ili u blizini agresivnih
tvari (npr. kiselina).

— Polozite kabele tako na prikljucke da voda ne moZe prodrijeti u utikace.

Ugradnja kabela/slijepih kapa
Slika 1 Slika 2

— Otvorite zute klizaCe zapora prije nego Sto utaknete ili uklonite uti€nice
krajeva kabela (kucista utiCnica) u odgovarajuc¢a uticna mjesta na okviru
ECU-a.

B Ako se klizaCi nalaze u blokiranom krajnjem polozaju (stanje pri isporuci),
mozete vili¢astim klju¢em od 13 mm otpustiti dosjed (spoj) odozgo ili
odozdo (slika 1, pozicija 1).

— Nakon toga rukom povucite kliza¢ do grani¢nika poklopca prema van da
oslobodite vodilicu utikaca.

— Utaknite kraj kabela (ili slijepu kapu) okomito u odgovarajuce uti€éno mjesto
sustava ECU (npr. strujni kabel na priklju¢ku NAPAJANJE).

B 8-polni kabeli za NAPAJANJE, PODSUSTAVI i MODULATOR na
GIO10-12.

B 4-polni kabeli za GIO1-7, ABS ¢, d, e i f, ULAZ/IZLAZ na GIO13-18.

B Pazite na ispravni polaritet i kodiranje (utika¢ na uticno mjesto). Mozete
utaknuti samo ako oba dijela medusobno odgovaraju.
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Fiksiranje kabela

172

B Crne slijepe kape za 4-polna i 8-polna uti€ha mjesta nisu kodirane i
odgovaraju svakom uti€nom mjestu.

B Svi utikaci za ECU oznaceni su bojom. Kodiranje bojom mozete pronadéi u
pregledu kabela » Poglavlje "13.3 Pregled kabela", stranica 228.

— Malom silom utisnite kraj kabela u uti€¢no mjesto (slika 1, pozicija 2) i
pritisnite Zuti kliza€ natrag u njegov poc&etni polozaj (slika 2, pozicija 3).

= Pri tome kuke klizac¢a sjedaju na okvir ECU-a. Ispravni dosjed klizaca
potvrduje se zvukom klika.

OPREZ

Ostecenje strujnog kabela
Kako pri provlagenju kabela ne bi doSlo do ostec¢enja utikaca, utikac je
zatvoren zastithom kapom.

— Pazljivo uklonite zastitnu kapu ako prikljucujete kabel na ECU kako brtva
ne bi kliznula ili se ostetila.
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OPREZ

Ostecéenje kabela senzora pomaka

Utika¢ kabela senzora pomaka moze se ostetiti spajacem kabela.

— Ne pricvrscujte spajac kabela na kabel senzora pomaka ako on savija
utikac.

— Fiksirajte kabel (maksimalno 300 mm duljine kabela udaljeno od ECU-a)
spajacima kabela (crne strelice).

B 8-polni kabeli za prikljucke NAPAJANJE, PODSUSTAVI i MODULATOR
moraju se fiksirati izravno na utika¢ predvidenim toCkama na modulatoru
TEBS E.
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9.6 Ugradnja senzora pomaka

Za mjerenije visine za voznju u vozila s elektri€nim zra¢nim ogibljenjem (funkcije
ECAS-a) i utvrdivanje osovinskog opterecenja pri mehani¢kom ogibljenju
upotrebljava se senzor pomaka 441 050 100 O.

— Ugradite senzor pomaka tako da se obje pri€vrsne rupe nalaze u horizontali i
da gledaju prema gore.

B Za priklon poluge senzora pomaka upotrebljava se poluga.
B Duljina poluge senzora pomaka moze se namijestiti.

B U vozila s dugim putom amortiziranja upotrijebite dulju polugu.

@ Maksimalno podrucje otklona poluge od +50° ne smije se prekoraditi.

Duljina poluge treba se tako odabrati da cijeli put amortiziranja okvira
iskoristi otklon od najmanje +30°.

+ 50°

- 30°

- 50°

B Pazite da se senzor pomaka slobodno kre¢e preko cijelog postavljenog
podrucja ta da poluga ne moze promijeniti smjer.

B U senzoru pomaka i poluzi nalazi se fiksiraju¢a rupa (4 mm) za blokadu
poluge u optimalnom polozaju za visinu za voznju.
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B PoluZje senzora pomaka treba biti tako fiksirano da poluga bude
vodoravna u odnosu na visinu za voznju.

B Moguce je priklju€ivanje na osovinu poluzjem.

B Pritisni komad poluge trebate spojiti s cijevi od 6 mm (puni materijal) i s
poluzjem osovine.

Kabel se mora tako poloZiti da dopusteni polumjeri savijanja ne budu
premali (R 210 x &).

Vozila s ECAS-om
Sheme » Poglavlje "13.4 GIO-shema", stranica 242

Regulacija u jednoj tocki

— Postavite senzor pomaka u sredinu glavne osovine da sprijeCite oSte¢enje
senzora pomaka pri voznji u zavojima s velikim nagibom vozila.

Regulacija u dvije to¢ke

— Postavite senzor pomaka u vozila s rudom u sredinu prednje i straznje
osovine da sprijeCite oStecenje senzora pomaka pri voznji u zavojima s
velikim nagibom vozila.

Postavite senzor pomaka u poluprikolica $to dalje od sredine vozila
udesno ili ulijevo. Pri tome pazite da ne moze doc¢i do ostecenja pri voznji u

zavojima.
Prikolica s rudom Poluprikolica tegljaca
> /é’ )

/®( 1 2

©© @@ 722
Senzor pomaka "straznja Natrag Lijevo
osovina lijevo"
Senzor pomaka "prednja Sprijeda Desno
osovina desno"

Vozila s mehani¢kim ogibljenjem

— Postavite senzor pomaka u sredinu glavne osovine.
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B Pazite da senzor zbog pomicanja nadogradnje ne udari ili se odlomi.

B Uvijek upotrijebite provrt s 100 mm razmaka od okretne osovine senzora
pomaka.

B Crna poluga senzora pomaka ne smije se produljivati zato Sto su inaCe
informacije o optereéenju netoéne pa je stoga i ko¢ni tlak netocan.

B Ruka poluge senzora pomaka mora biti izravno priklju¢ena na pritisni
komad poluge 441 901 71X 2.

B Poluga je raspoloziva kompletna s dva pritisna komada i sa spojnom
cijevi razliitih duljina.

B Priklju€ivanje na osovinu obavlja se kutnim Zeljezom zavarenim na
osovinu.

B U vozila s dva senzora pomaka trebate prikljuciti senzor pomaka
"straznja osovina lijevo" na osovinu c-d provjeravanu senzorima ABS-a,
a senzor pomaka "prednja osovina desno" na osovinu e-f provjeravanu
senzorima ABS-a.

UPOZORENJE

Kvarovi sustava TEBS E zbog ugradnje pogresnih senzora pomaka
Ugradnja drugih senzora pomaka koji nisu propisani moze izazvati kvarove
u sustavu TEBS E.

— Ugradite iskljucivo originalne WABCO senzore pomaka.

UPOZORENJE

Kvarovi sustava TEBS E zbog ugradnje na pomocéne i podizne osovine
Ugradnja senzora pomaka na pomocne i podizne osovine moze dovesti do
kvarova.

— Ugradujte senzore pomaka iskljucivo na glavnu osovinu (c-d).

9.7 Ugradnja komponenti blokade protiv otkotrljavanja (blokade

pokretanja vozila)
— Ugradite blokadu pokretanja vozila prema shemi 841 701 227 0 » Poglavlje
"13.5 Ko¢ne sheme", stranica 244.

— Pri ugradnji impulsno upravljanog ventila podizne osovine pridrzavajte se
podataka na crtezu ponude 463 084 100 0.

Crtez ponude za blokadu pokretanja vozila

— Na internetu pozovite online katalog proizvoda WABCO na:
http://inform.wabco-auto.com

— Potrazite crteZ ponude pod brojem proizvoda 463 084 100 0.

Ventil podizne osovine mozete prikljuciti na GIO2 ili GIO3.

Ventil podizne osovine mozete prikljuciti na GIO1, GIO2 ili GIO3.
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9.8 Ugradnja daljinskog upravlja€a prikolice

Tocan opis ugradnje i prikljuivanja daljinskog upravlja¢a prikolice mozete
pronaci u izdanju "Daljinski upravlja¢ prikolice — Upute za ugradnju i
priklju€ivanje" » Poglavlje "Tehni¢ke publikacije", stranica 10.

9.9 Ugradnja komponenti sustava TailGUARD

Potrebne komponente

Ultrazvuéni senzori LIN-a
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Osim sustava TEBS E, trebaju elektroni¢ki modul za proSirenje, ultrazvuéni
senzori LIN-a, daljinski upravlja¢ prikolice (opcija) i odgovarajuci kabeli. Signal
straznjeg svjetla i straznjeg voznog svjetla (ISO 12098) mora se prikljuciti preko
kutije razdjelnika na elektroni¢ki modul za proSirenje.

Dodatne informacije o komponentama » Poglavlje "8.1.1 Funkcije sustava
TailGUARDTM?", stranica 140.

Funkcija TalGUARD™ postoji samo ako je utaknut spoj ISO 7638.
Napajanje preko 24N nije dovoljno.

UPOZORENJE

Opasnost od nesrece: Funkcija TailGUARD™ ne postoji zbog pogresne
ugradnje ultrazvuénih senzora LIN-a.

Pogresna ugradnja ultrazvuénih senzora LIN-a moze dovesti do toga da

se ne prepoznaju predmeti i da se zbog toga ne moze osigurati funkcija
sustava.

— Ugradite ultrazvuéne senzore LIN-a u skladu sa shemama.

OPREZ

Ostecenje ultrazvuénih senzora LIN-a
Senzori se ne smiju zloupotrijebiti kao gaz.

— Po potrebi ugradite senzore u stabilno za$titno kuciste.

Od studenoga 2018. mozZe se nabaviti nova generacija ultrazvuénih senzora
LIN-a s kat. br. 446 122 45X 0. Ta generacija podrzana je od verzije softvera
EX 010501 elektroni¢kog modula za proSirenje. Parametriranje ultrazvuénih
senzora LIN-a nije potrebno, ali se pri pustanju sustava u rad ipak obavlja
pridruzivanje ultrazvu€nih senzora LIN-a njihovim poloZajima na vozilu.

Nije dopusteno mijeSanje ultrazvuénih senzora LIN-a stare generacije i
ultrazvucnih senzora LIN-a nove generacije.

Suprotno starijoj generaciji ultrazvuénih senzora LIN-a nova generacija
iskljuCivo se ugraduje vodoravno i na minimalnu visinu od 60 cm.

Ultrazvuéni senzori LIN-a ne smiju se ugraditi u U-profil zato $to se mogu
pojaviti refleksije.
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Povrsina na koju se vijcima pri¢vrdéuje ultrazvuéni senzor LIN-a mora biti ravna
i na sve Cetiri strane najmanje za 2 mm veca od ultrazvu¢nog senzora LIN-a
(zastita provrta za drenazu na straznjoj strani od izravnog mlaza pri €i¢enju
pod visokim tlakom).

Pri potpunoj zamjeni ultrazvucnih senzora LIN-a stare generacije ultrazvuénim
senzorima LIN-a nove generacije morate poduzeti sljedece korake:

— Po potrebi izvrdite azuriranje firmvera elektroni¢kog modula za proSirenje i
sustava TailGUARD-ECU.

— Postavite ultrazvuéne senzore LIN-a (u pravilu u okrenutom polozaju u
skladu sa shemom).

— Ponovno pokrenite sustav.

— Kiliknite u dijagnosti¢kom softveru TEBS E na gumb Parametriranje sustava
EBS-a.

— Na kraju dijaloga zapiSite neizmijenjene parametre u ECU.
— Kliknite na Mjerne vrijednosti, TailGUARD.
— U prozoru TailGUARD kliknite na gumb Pokretanja pustanja u rad.

Dimenzije za ugradnju ultrazvuénih senzora LIN-a

— Na internetu pozovite online katalog proizvoda WABCO na:
http://inform.wabco-auto.com

— Potrazite crtez ponude pod brojem proizvoda: 446 122 401 0/
446 122 402 0/ 446 122 404 0/ 446 122 450 0.

Buduci da svi ultrazvuéni senzori komuniciraju paralelno preko podatkovne
sabirnice, moguce je paralelno priklju¢ivanje po zelji na GIO17 i GIO18.
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Elektroni¢ki modul za proSirenje

Poklopac elektronic¢kog modula za proSirenje mora se ukloniti za montazu/
demontazu kabela.

— Upotrijebite odvijaé minimalne duljine 11 cm i njime otpustite dosjedni nos
kucista da uklonite poklopac u skladu sa sljede¢om slikom.

— Ugradujte elektronic¢ki modul za proSirenje isklju€ivo okomito, pri éemu otvori
kabela trebaju pokazivati prema dolje ili u stranu.

Dimenzije za ugradnju
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A
A

9.5 Nm 2.5 Nm

— Fiksirajte kuciste utikaca 8-polnog utikaca spajacima kabela na
odgovarajuce pridrzne noseve.

— Ponovno ugradite poklopac nakon ugradnje kabela.
B Pazite da dosjednu svi pridrzni nosevi.

B Otvorena strana mora gledati u smjeru 4-polnih uti¢nih mjesta.
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TailGUARDIight™

— Ugradite dva ultrazvuéna senzora LIN-a 446 122 401 0 (0°)/446 122 450 0
(10°) vodoravno maksimalno 0,12 m od desnog ili lijevog vanjskog ruba
vozila da to¢no obuhvatite vanjske dimenzije vozila.

B Ako to nije potrebno, moZete ugraditi ultrazvuéne senzore LIN-a i tako da
odstupaju s manjim medusobnim razmakom.

— Dubina ugradnje senzora: Unesite u dijagnosti¢ki softver TEBS E na kartici
10, Elektronicki modul za proSirenje straznji polozaj (udaljenost vozilo -
straznja strana) ultrazvuénog senzora LIN-a u odnosu na posljednji rub
vozila.

B Straznji polozaj ne bi trebao iznositi vise od 35 cm.

Ako se trebaju identificirati rampe koje strSe, morate ugraditi najmanje jedan
ultrazvuéni senzor LIN-a na visinu rampe (odbojnika).

Pridrzavajte se sljedecih dimenzija za ugradnju:

A | Ultrazvuéni senzor LIN-a 0° 446 122 401 0/10° 446 122 450 0




Napomene o instalaciji

Konfiguracija sustava — TailGUARDIight™

LEGENDA

1 Vanjske lampice (opcija)

2 Zujalo (opcija)

3 Razdjelnik 894 600 024 0

* Komunikacija CAN-a s motornim vozilom (opcija)
GIO11 Kabel za svjetla za pridrzavanje traka 449 803 022 0

GlO12 Univerzalni kabel 449 908 060 0; druga moguénost: Aspdck kabel 65-6111-007
GlO14, GIO15 | Univerzalni kabel 449 535 XXX 0 (4-polni otvoreni)
GlO17, GIO18 | Kabel za ultrazvucni senzor LIN-a 449 806 060 0

NAPAJANJE | Kabel za napajanje elektroni¢kog modula za proSirenje 449 303 020 0

Koncept ozi¢enja kutije razdjelnika (tablica funkcija i boja) » Poglavlje "8.1.2 Prikljucivanje spoja ISO 12098",
stranica 147.

Shema 841 802 280 0 » Poglavlje "13.4 GIO-shema", stranica 242.
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Napomene o instalaciji

TailGUARD™

Stara generacija ultrazvuénih senzora:

— Ugradite vanjske ultrazvu¢éne senzore LIN-a 446 122 402 0/446 122 404 0
(15°) okomito nagnute prema unutra.

— Ugradite ultrazvuéni senzor LIN-a 446 122 401 0 (0°) centrirano.

— Od verzije TEBS E2.5: Za bolje prepoznavanje Supljih (str8ecih) rampi
sredniji ultrazvucni senzor LIN-a 446 122 401 0 moze se ugraditi i okomito
tako da snop ultrazvuénog zracenja bude visok.

B Pri vodoravnoj ugradnji minimalna visina ultrazvuénog senzora LIN-a
iznosi 0,8 m ( » tablica "Alternativne ugradnje").

B U sustavu TEBS E2 morate okomito ugraditi srednji ultrazvucni senzor
LIN-a.

Nova generacija ultrazvuénih senzora:

— Ugradite vanjske ultrazvu¢ne senzore LIN-a 446 122 450 0 (10°) vodoravno
nagnute prema unutra.

— Kada srednji senzor 446 122 450 0 (10°) nije postavljen to¢no u sredinu,
ugradite ga tako da on bude nagnut u smjeru udaljenijeg vanjskog senzora.

Stara i nova generacija ultrazvuénih senzora:
— Dijagnostic¢kim softverom TEBS E parametrirajte poloZaj ugradnje.
— Ugradite centralni ultrazvuéni senzor LIN-a maks. 15 cm prema gore ili dolje.

Pridrzavajte se sljedecih dimenzija za ugradnju:

AIC

B/C B/C

LEGENDA

A | Ultrazvuéni senzor LIN-a 0° 446 122 401 0

Ultrazvuéni senzor LIN-a 15° 446 122 402 0/446 122 404 0
Ne ugradujte vodoravno!

Ultrazvuéni senzor LIN-a 10° 446 122 450 0

Minimalna visina ugradnje iznosi 60 cm!
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Ugradnja ultrazvuénih senzora LIN-a

OD VERZIJE TEBS E2 |

ELEKTRONICKOG MODULA ZA
PROSIRENJE U VERZIJI 0

OD VERZIJE TEBS E2.5 |
ELEKTRONICKOG MODULA ZA
PROSIRENJE U VERZIJI 1

Pridrzavajte se tablice o ugradnji za poravnanje ultrazvuc¢nih senzora LIN-a:

OD VERZIJE TEBS E5.5 |
ELEKTRONICKOG MODULA ZA
PROSIRENJE U VERZIJI 2

Izvana 446 122 402 0/

Izvana 446 122 402 0/446 122 404 0

Izvana 446 122 450 0 — 10°

446 122 404 0 — 15° okomito — 15° okomito vodoravno
Iznutra 446 122 401 0 — 0° okomito Iznutra 446 122 401 0 - 0° Iznutra 446 122 450 0 — 10°
vodoravno vodoravno

Visina ugradnje 0,4...1,6 m ( » slika
"Dimenzije za ugradnju sustava
TailGUARD™")

Visina ugradnje 0,8...1,6 m ( » slika
"Dimenzije za ugradnju sustava
TailGUARD™")

Visina ugradnje 0,6...1,6 m ( » slika
"Dimenzije za ugradnju sustava
TailGUARD™")
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Konfiguracija sustava — TailGUARD™

LEGENDA

1 Vanjske lampice (opcija)
2 Zujalo (opcija)
3 Razdjelnik 894 600 024 0
* Komunikacija CAN-a s motornim vozilom (opcija)
Glo11 Kabel za svjetla za pridrZzavanje traka 449 803 022 0
Glo12 Univerzalni kabel 449 908 060 0; druga mogucnost: Aspdck kabel 65-6111-007
GlO14, GIO15 | Univerzalni kabel 449 535 XXX 0 (4-polni otvoreni)
GlO18 Kabel za ultrazvuéni senzor LIN-a 449 806 060 O
NAPAJANJE | Kabel za napajanje elektronickog modula za proSirenje 449 303 020 0

Koncept ozi¢enja kutije razdjelnika (tablica funkcija i boja) » Poglavlje "8.1.2 Prikljucivanje spoja ISO 12098",
stranica 147.

Shema 841 802 281 0 » Poglavlje "13.4 GIO-shema", stranica 242.
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Napomene o instalaciji

TailGUARDRee™

Stara generacija ultrazvuénih senzora:

Ugradite pet ultrazvuénih senzora LIN-a okomito na dvije razine.

Na donjoj razini (glavnoj razini) ugradite vanjske ultrazvu¢ne senzore LIN-a
446 122 402 0/446 122 404 0 (15°) okomito nagnute prema unutra.

Ugradite ultrazvuéni senzor LIN-a 446 122 401 0 (0°) centrirano, maksimalno
za 15 cm pomaknut prema gore ili dolje.

Na gornjoj razini ugradite oba ultrazvu¢na senzora LIN-a
446 122 402 0/446 122 404 0.

Od verzije TEBS E2.5: Ugradnja srednjeg ultrazvu¢nog senzora LIN-a donje
razine smije biti vodoravna ili okomita (identiéno sustavu TailGUARD™).

Oznaka je potrebna u dijagnosti¢kom softveru TEBS E na kartici 10,
Elektroni¢ki modul za prosirenje.

Pri vodoravnoj ugradnji minimalna visina ultrazvu¢nog senzora LIN-a iznosi
0,8 m ( » tablica "Alternativne ugradnije").

B U sustavu TEBS E2 morate okomito ugraditi srednji ultrazvucni senzor
LIN-a.

B Ultrazvuéni senzori LIN-a gornje razine (dodatne razine) mogu se
postaviti okomito ili vodoravno.

B Pri okomitoj ugradnji ultrazvucni senzori LIN-a moraju biti ugradeni tako
da su nagnuti prema unutra.

B Da se omogu¢i identifikacija krovova i u malom gradevnom prostoru,
gornji vanjski ultrazvuéni senzori LIN-a mogu se ugraditi vodoravno.
U tom slu€aju morate paziti da ultrazvuéni senzori LIN-a od 15°
(446 122 402 0/446 122 404 0) budu ugradeni nagnuti prema dolje.

B |dentifikacija predmeta tada se obavlja samo u podrucju ultrazvuénih
senzora LIN-a; ne postoji potpuni nadzor straZznjeg prostora za gornju
razinu.

Nova generacija ultrazvuénih senzora:

184

Ugradite pet ultrazvuénih senzora LIN-a vodoravno na dvije razine.

Ugradite vanjske ultrazvuéne senzore LIN-a 446 122 450 0 (10°) vodoravno
nagnute prema unutra.

Kada sredniji senzor 446 122 450 0 (10°) nije postavljen to¢no u sredinu,
ugradite ga tako da on bude nagnut u smjeru udaljenijeg vanjskog senzora.

Oznaka je potrebna u dijagnostickom softveru TEBS E na kartici 10,
Elektroni¢ki modul za proSirenje.
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Pridrzavajte se sljedecih dimenzija za ugradnju:

max.0,12m 16..24m max. 0,12 m

4§ =
0,1

B/IC B/IC

B/C B/C

[ " -
' ] [ .
[— < >
max. 0,35 m 1,6..24m

LEGENDA

A | Ultrazvuéni senzor LIN-a 0° 446 122 401 0, vodoravno ili okomito

B Ultrazvucni senzor LIN-a od 15° 446 122 402 0 / 446 122 404 O ili
ultrazvuéni senzor LIN-a od 0° 446 122 401 0 (samo gornja razina)

Ultrazvucni senzor LIN-a 10° 446 122 450 0
Minimalna visina ugradnje iznosi 60 cm!

Cc

Pridrzavajte se tablice o ugradnji za poravnanje ultrazvuénih senzora LIN-a:
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Ugradnja ultrazvuénih senzora LIN-a

OD VERZIJE TEBS E2 |

ELEKTRONICKOG MODULA
ZA PROSIRENJE U VERZIJI 0 | ZA PROSIRENJE U VERZIJI 1

OD VERZIJE TEBS E2.5 |
ELEKTRONICKOG MODULA

OD VERZIJE TEBS E5.5 |
ELEKTRONICKOG MODULA
ZA PROSIRENJE U VERZIJI 2

Gore (dodatna

Izvana 446 122 402 0/

Izvana 446 122 402 0/

razina) 446 122 404 0 — 15° okomito 446 122 404 0 — 15° okomito
Dolje (glavna Izvana 446 122 402 0/ Izvana 446 122 402 0/ Izvana 446 122 450 0 — 10°
razina) 446 122 404 0 — 15° okomito 446 122 404 0 — 15° okomito vodoravno
Iznutra 446 122 401 0 -0° Iznutra 446 122 401 0 - 0° Iznutra 446 122 450 0 — 10°
okomito vodoravno vodoravno

Visina ugradnje 0,4...1,2 m
( » slika "Dimenzije za ugradnju
sustava TailGUARDReo™")

Visina ugradnje 0,8...1,2 m
( » slika "Dimenzije za ugradnju
sustava TailGUARD™")

Visina ugradnje 0,6...1,6 m
( » slika "Dimenzije za ugradnju
sustava TailGUARD™")
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Druge alternative ugradnje moguce su u skladu s dijagnostic¢kim
softverom TEBS E.
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Konfiguracija sustava — Tail GUARDR™

LEGENDA

1 Vanjske lampice (opcija)

2 Zujalo (opcija)

3 Razdjelnik 894 600 024 0

* Komunikacija CAN-a s motornim vozilom (opcija)
GIO11 Kabel za svjetla za pridrzavanje traka 449 803 022 0

GlO12 Univerzalni kabel 449 908 060 0; druga moguénost: Aspdck kabel 65-6111-007
GlO14, GIO15 | Univerzalni kabel 449 535 XXX 0 (4-polni otvoreni)
GlO17, GIO18 | Kabel za ultrazvucni senzor LIN-a 449 806 060 0

NAPAJANJE | Kabel za napajanje elektroni¢kog modula za proSirenje 449 303 020 0

Koncept ozi¢enja kutije razdjelnika (tablica funkcija i boja) » Poglavlje "8.1.2 Prikljucivanje spoja ISO 12098",
stranica 147.

Shema 841 802 283 0 » Poglavlje "13.4 GIO-shema", stranica 242.
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Napomene o instalaciji

9.10 Ugradnja sustava eTASC

Montaza
@ Ugradnja ventila eTASC moze se usporediti s TASC-om.
To€an opis mozete pronaci u izdanju "TASC — Funkcija i
montaza", » Poglavlje "2 Opc¢e napomene", stranica 7 => odlomak
"Tehnicke publikacije".
Priévrsni elementi uskladeni su s TASC-om i uobi¢ajenim okretnim zapornim
ventilima. U slu€aju nastalih problema s prostorom mozete ugraditi eTASC u
koracima od 90°. Uredaj se ugraduje okrenut, poluga se uklanja i tako ugraduje
da u polozaju "Zaustavljanje" gleda prema dolje.
Za priklju¢ene vodove i cijevi preporucuje se veli¢ina od @ 12x1,5 mm da se
postigne maksimalno vrijeme podizanja i spustanja.
Ako je poprecni presjek vodova i cijevi izmedu ventila eTASC balona zranog
ogibljenja premalen ili su odabrane prevelike duljine vodova, Trailer EBS E
ne moze ispravno prepoznati identifikaciju nastalu ru€énom aktivacijom ventila
eTASC.
Preporuceni promijeri cijevi i preporu¢ene duljine cijevi navedene su u sljedecoj
tablici.
Senzor tlaka u sustavu Trailer EBS E za prepoznavanje
osovinskog opterecenja (priklju€ak 5) mora se pri ugradnji postaviti
T-komadom izmedu ventila eTASC i prvog balona koji se opskrbljuje
komprimiranim zrakom.
U slu€aju zvjezdastog spoja balona trebate prikljuciti senzor tlaka
izravno na razdjelnik.
Promijeri cijevi i duljine cijevi
PROMJER CIJEVI [mm];
DULJINA CIJEVI [m]
KRUGOVA MINIMALNO PREPORUCENO
PEM => eTASC @ 8x1 mm; J 12x1,5 mm;
(vod zalihe) maks. 6 m maks. 8 m
& 8x1 mm; J 12x1,5 mm;
eTASC => balon X X
maks. 6 m maks. 8 m
Balon => balon @ 8x1 mm; J 12x1,5 mm;
- maks. 4 m maks. 5 m
. 3 12x1,5 mm;
Praznjenje zraka -
maks. 1 m
PEM => eTASC @ 12x1,5 mm; J 12x1,5 mm,;
(vod zalihe) maks. 8 m maks. 8 m
@ 12x1,5 mm; J 12x1,5 mm;
eTASC => razdjelnik
maks. 6 m maks. 6 m
& 8x1 mm; J 12x1,5 mm;
Razdjelnik => balon X X
maks. 4 m maks. 5 m
@ 8x1 mm; J 12x1,5 mm;
Balon => balon
maks. 4 m maks. 5m
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10 Pustanje u rad

Tijek pustanja u rad
1. Proradun koc¢enja
2. Parametriranje dijagnosti¢kim softverom TEBS E
3. Testiranje funkcija (testiranje EOL-a)
4. Kalibriranje

5. Dokumentacija

10.1 Prora€un koéenja

Proracun koc¢enja moze obaviti WABCO (uz dodatnu naknadu). Obratite se
partneru za proizvode WABCO.

10.2 Parametriranje dijagnosti¢ckim softverom TEBS E

Uvod

WABCO nudi TEBS E kao univerzalni sustav koji se pomo¢u parametara
mora prilagoditi odredenom tipu vozila. Bez takvog namjestanja TEBS E nije
funkcionalan.

Namjestanje parametara obavlja se dijagnostiCkim softverom TEBS E.

Za serijsku proizvodnju vozila mogu se u TEBS E kopirati pripremljeni slogovi
parametara.

Uzmite u obzir da novi modulatori takoder trebaju dijagnosticki softver TEBS E
u aktualnoj verziju.

Vodenje korisnika kroz dijagnosti¢ki softver TEBS E temelji se na potrebnim
koracima namjestanja. Program se sam objasnjava tijekom uporabe, a dodatno
se nudi sveobuhvatna pomo¢ unutar softvera.

Parametriranje se pokrec¢e u izborniku Pustanje u rad. Aplikacije i
funkcije sazete su u logicnom kontekstu na pojedinim stranicama
zaslona koje mozete lako pozvati oznakama kartica. Postavke se
namjestaju tako da se klikne na polja opcija, polja za odabir teksta ili
unesu brojevi.

Kartica Utikaci koja stoji na desnoj strani zaslona omogucuje pridruzivanje GIO-
funkcija pojedinim uti¢nim GlO-mjestima.

Ako treba viSe GlO-funkcija nego Sto ima raspolozivih utiénih mjesta u sustavu
TEBS E, morate upotrijebiti premium TEBS E modulator zajedno s elektronickim
modulom za proSirenje.

Na TEBS E modulatoru nalazi se sedam priklju¢aka koje mozete parametrirati
(od GIO1 do GIO 7), a na elektronickom modulu za prosSirenje nalaze se Cetiri
prikljucka koje mozete parametrirati (od GIO13 do GIO16).

Da vam za standardne primjene olakSamo parametriranje i raspored GIO-
priklju¢aka, utvrdene su standardne konfiguracije » Poglavlje "13.4 GIO-shema",
stranica 242. Ove standardne konfiguracije pokazuju maksimalno moguce
priklju¢ivanje na modulator TEBS E — od jednostavnije poluprikolice tegljaa s
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Parametriranje izvan mreze

Preduvjet za parametriranje
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funkcijom RtR-a do funkcije ECAS-a sa sklopkom za visinu za istovar, ko&nicom
za stroj za asfaltiranje ceste itd.

Ako trebate izraditi novi slog parametara za vozilo, prvo odabirete odgovaraju¢u
GIO-shemu. Za to je u dijagnostickom softveru TEBS E unesen odgovarajuéi
slog parametara (pod brojem GlO-sheme).

U GlO-shemama utvrden je raspored utikata modulatora TEBS E ovisno o
varijanti standard ili premium. U shemama i slogovima parametara opisani su
maksimalni sustavi.

Ako funkcije nisu potrebne, one se mogu jednostavno ukloniti pri odabiru
funkcija.

Utvrdivanje sloga parametara izravno na vozilu je jednostavnije zato 3to se
automatski prepoznaje tip prikljuéenog modulatora TEBS E. Medutim, i bez
vozila moze se pripremiti slog parametara i pohraniti za kasniju uporabu na
raCunalu.

Za kreiranje sloga parametara preduvijet je Skolovanje o sustavu TEBS E.

Samo ako primite PIN, imate ovlaStenje obavljati izmjene dijagnosti¢kim
softverom TEBS E » Poglavlje "12.2 Skolovanje za sustav i PIN", stranica 212.

Od TEBS E2 postoji novi PIN pa stoga treba dodatno Skolovanje.
Obratite se partneru za proizvode WABCO.

@ Narudzba dijagnosti¢ckog softvera TEBS E

— Na internetu pozovite po¢etnu stranicu myWABCO:
http://www.wabco-auto.com/en/aftermarket-services/mywabco/

Pomo¢ pri prijavi mozete dobiti ako pritisnete gumb Korak po korak
instrukcije.

Nakon uspjesne prijave u sustavu myWABCO mozete naruditi
dijagnosticki softver TEBS E.

Obratite se svojem partneru za proizvode WABCO ako imate pitanja.

— Pripremite podatke iz proracuna ko&enja i broj GIO-sheme za
parametriranje.

— Otvorite dijagnosticki softver TEBS E.

= Prozor za pokretanje se otvara.

Sto je novo u dijagnosti¢ékom softveru TEBS E?
Kliknite na Pomo¢ => Sadrzaj => Sto je novo?
Nakon toga kliknite na verziju softvera o kojoj Zelite pro¢itati novosti.
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10.3 Testiranje funkcija

Nakon parametriranja u nacelu slijedi testiranje funkcija:

Testiranje funkcija (testiranje EOL-a) mozZete obaviti samo ako ste sudjelovali u
Skolovanju za sustav TEBS E.

Dijagnostickim softverom TEBS E imate moguénost u izborniku Upravijanje
obaviti razli¢ite simulacije.

10.4 Pustanje ultrazvuénih senzora LIN-a u rad

Uobicajeno testiranje EOL-a

Ultrazvuéni senzori PWM-a (TailGUARDIight™) ne prolaze postupak
ucenja.
Refleksije se ne mogu sakriti.

Preduvjet: Pri pustanju ultrazvuénih senzora i sustava TalGUARD™ u rad
morate pokrenuti stupanj prijenosa voznje natrag.

Pustanje ultrazvuénih senzora LIN-a u rad obavlja se u tri koraka pomocu
testiranja kraja linije programskoga koda:

1. U&enje ultrazvucnih senzora LIN-a
2. Testiranje na refleksije

3. Probna identifikacija tijela

1. U€enje ultrazvucnih senzora LIN-a

Ultrazvuéni senzori LIN-a moraju nakon ugradnje proéi postupak ucenja
identifikatora polozaja na vozilu.

— U dijagnostickom softveru TEBS E kliknite na Mjerne vrijednosti, TailGUARD.
— U prozoru TailGUARD Kkliknite na gumb Pokretanja pustanja u rad.

— Potpuno prekrijte ultrazvu¢éne senzore LIN-a i pri tome ih ne dodirujte
1-2 sekunde.

B U tu svrhu svakako se morate pridrzavati sliedeceg slijeda:
Glavna razina: 1-lijevo 2-desno 3-sredina
Dodatna razina: 4-lijevo 5-desno 6-sredina

= Ultrazvuéni senzor LIN-a koji treba pokriti trepti.

= Ako je identificiran ultrazvuéni senzor LIN-a, zatreptjet ¢e svjetla za
pridrzavanje traka na vozilu i na slici ( » prozor TailGUARD) trepti sljedeci
ultrazvuéni senzor LIN-a koji treba pro¢i postupak u€enja.

Kako biste prekrili ultrazvuéne senzore LIN-a, prikladna je na primjer
pokrovna kapa cijevi za otjecanje ("Cep naglavka" HTM DN 75).
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2. Testiranje na refleksije

Kada ste zavrsili uenje ultrazvuénih senzora LIN-a, testira se jesu li se pojavile
refleksije i identificiraju li ultrazvuéni senzori LIN-a pogreSkom predmete na
vozilu kao prepreke.

— Za ovo testiranje drzite prostor 2,5 m iza vozila i 0,5 m bo¢no od vozila
slobodnim.

— Ako se identificira predmet, pritisnite gumb Skrivanje refleksija da sakrijete te
refleksije.

= Nakon toga slijedi drugo mjerenje da se utvrdi morate li sakriti i refleksije
drugih predmeta.

= Ako se identificiraju i drugi predmeti, morate drugacije pozicionirati
ultrazvu€ne senzore LIN-a ili dijelove.

3. Probna identifikacija tijela
Ako u sustavu nema smetnji, slijedi testiranje predmeta.

— Stavite probno tijelo, npr. plasti¢nu cijev, koje je na visini ve¢oj od visine
ugradnje ultrazvu¢nih senzora LIN-a, na udaljenost od 0,6 m (£ 0,1 m) lijevo
i 1,6 m (x 0,2 m) desno u prostor iza vozila.

= Prepoznata udaljenost prikazuje se u dijagnostickom softveru TEBS E.
— Potvrdite polozaj predmeta gumbom Predmet prepoznat.

= AKko se probna tijela ispravno identificiraju, bit kraja linije programskog
koda u elektroniCkom modulu za prosirenje briSe se i u sustavu nema
pogreski. Pustanje u rad je uspjelo.

= Ako testiranje nije bilo uspjesno, ultrazvucni senzori LIN-a nauceni su
na pogreSnom polozaju ili su pogreSno uneseni parametri za udaljenost
senzora.

— Provjerite parametre ili poloZaj ugradnje ultrazvuénih senzora LIN-a i
ponovite testiranje.

Skraceno testiranje EOL-a

Od verzije TEBS E2.5 postoji moguc¢nost da smanijite testiranje

EOL-a. U tu svrhu moraju biti ispunjeni sljedec¢i uvjeti:

B Pod Opcije, Postavke, Opcije provjere morate ponistiti odabir
postavke za provjeru sustava TailGUARD™ Testiranje predmeta
(opcija).

B Udaljenost izmedu lijevog i desnog ultrazvuénog senzora LIN-a
iznosi izmedu 1,6 i 2,4 m.

B U slu€aju tri ultrazvu€na senzora LIN-a srednji mora biti
postavljen kao centralni ultrazvuéni senzor LIN-a. Dopusteno je
odstupanje od 30 cm udesno ili ulijevo od srednje osovine.

B Dubina ugradnje ultrazvuénih senzora LIN-a iznosi maksimalno
35cm.

Kada su ispunjeni svi uvjeti, mijenja se tijek pustanja u rad:
— Potvrdite dimenzije za ugradnju koje su navedene u parametriranju.

= Samo tada mozete smanijiti pustanje u rad gumbom Razmaci su tocni,
ispustite ispitivanje predmeta.

— Nastavite prema opisu u prethodnom odlomku "U&enje ultrazvuénih senzora
LIN-a".

B Dodatno u slu¢aju tri ultrazvu€na senzora LIN-a na glavnoj razini: Kada
naucite posljednji ultrazvuéni senzor LIN-a, na tri sekunde ¢e zasvijetliti
svjetla za pridrzavanje traka.
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— Nakon toga morate potvrditi poloZaj srednjeg ultrazvuénog senzora LIN-a
tako da ga ponovno pridrzite.

B Svijetla za pridrzavanje traka moraju biti ugasena.

B Ako jedan od ovih uvjeta nije ispunjen, morate obaviti normalno testiranje
EOL-a.

Ispitivanje eka
Nakon toga se obavlja testiranje eha.
— Drzite podrucje od 2,5 m iza vozila i 0,5 m bo¢no od vozila slobodnim.

— Ako se identificira predmet, pritisnite gumb Skrivanje refleksija da sakrijete te
refleksije ( » odlomak "Normalno testiranje EOL-a - Testiranje na refleksije).

Testiranje EOL-a moZete skratiti i za testiranje na refleksije ako su ispunjeni
sliededi uvjeti:
B Testiranje na refleksije jedanput je uspjesno obavljeno na vozilu.

B Struktura straznjeg dijela vozila, dakle i polozaj ugradnje ultrazvucnih
senzora, odbojnika itd. ostaje identi¢na.

B Radi se o stabilnoj i procesno sigurnoj serijskoj proizvodnii.

| testiranje na refleksije moze se ukloniti u odabiru preko opcija i postavki. To se
medutim preporucuje samo u standardiziranih vozila, Cije su vrijednosti poznate
i ako je testiranje na refleksije obavljeno jedanput.

Nakon prvog obavljanja testiranja utvrdene vrijednosti eha smetnje trebaju se
zapisati u datoteku (samo ako se pronadu eha smetnje). Sadrzaj te datoteke
trebate dodati u datoteku ECU-a kasnijih vozila.

Na pocetku parametriranja s izmijenjenom datotekom ECU-a pojavljuje se
dijalog s upitom treba li upotrijebiti vrijednosti datoteke ECU-a. To je dopusteno
samo za vozila s istom konfiguracijom sustava TailGUARD™ i istom situacijom
pri ugradnji.

U slu€aju novih vozila ili izmijenjenih uvjeta ugradnje (npr. drugih ili drugacije
postavljenih dijelova na straznjem dijelu prikolice) nije dopusteno ukloniti odabir
testiranja na refleksije.

10.5 Kalibriranje senzora pomaka

Za kalibriranje senzora pomaka preduvijet je Skolovanje za sustav
TEBS E ili e-u€enje.
Tek kada primite PIN 2, imate ovlastenje obaviti kalibriranje » Poglavlje
"12.2 Skolovanje za sustav i PIN", stranica 212.

Preduvijeti za uspjesno kalibriranje

B Podrudje krivulje iznosi 966 - 1660 Timer Ticks (TT).
B Visina za voznju | mora biti u podrucju 1139 - 1486 TT.

B Gornja kalibrirana visina mora biti ve¢a od zbroja visine za voznju |
(normalna visina) i 3x vrijednosti tolerancije zadane visine (moze se
namijestiti dijagnostickim softverom TEBS E) + 5 mm (npr. prihvatna uzad).
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B Formula: gornja kalibrirana visina > visina za voZnju + 3x vrijednost
tolerancije zadane visine + 5 mm

B Donja kalibrirana visina mora biti manja od razlike visine za voznju umanjene
za dvostruku toleranciju zadane visine.
Formula: donja kalibrirana visina < visina za voznju - 2x vrijednost tolerancije
zadane visine

Kako se nadogradnja ne bi mogla previSe podiéi, prihvatna uzad
postavlja se oko osovina koje ograni¢avaju maksimalnu visinu.

U slu€aju neplauzibilnog kalibriranja pojavljuje se pogreska krivulje u

dijagnosti¢koj memoriji.

— Dovedite vozilo u okomiti poloZaj na razinu normalne visine prije nego sto
zapocnete s kalibriranjem.

Kalibriranje u tri tocke

Uporaba: za pojedinacno kalibriranje vozila.
Ova vrsta kalibriranja odgovara poznatim sustavima ECAS-a.

— Pritisnite gumb Pokretanje kalibriranja (Sustav, Kalibriranje senzora
pomaka).

— Gumbima za podizanje/spustanje dovedite vozilo na visinu za
voznju I.

— Pritisnite gumb Pohranjivanje normalne visine.

= Pojavljuje se polje za unos u koje se unosi razmak izmedu povrsine za
utovar ili gornjeg ruba okvira vozila na visini za vozZnju | i ceste (u mm).
Uvijek mjerite taj razmak u podruéju osovine koju treba kalibrirati.

— Gumbima za podizanje/spustanje dovedite vozilo na gornju visinu.
— Pritisnite gumb Pohranjivanje gornje visine.

= Pojavljuje se polje za unos u koje se unosi razmak izmedu povrsine za
utovar ili gornjeg ruba okvira vozila na gornjoj visini i ceste (u mm).

— Gumbima za podizanje/spustanje dovedite vozilo na donju visinu.
— Pritisnite gumb Pohranjivanje donje visine.

= Pojavljuje se polje za unos u koje se unosi razmak izmedu povrsine za
utovar ili gornjeg ruba okvira vozila na donjoj visini i ceste (u mm).

= Ako je kalibriranje bilo uspjesno, pojavljuje se odgovaraju¢a dojava.

= Ako kalibriranje nije bilo uspjedno, postupite kako slijedi:

Provjerite postavljanje senzora pomaka.

Po potrebi promijenite duljinu poluge.

Prilagodite gornju/donju visinu.

Nakon toga ponovite kalibriranje.
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Kalibriranje "Unos mehanic¢kih dimenzija"
Uporaba: za kalibriranje vozila istog tipa (serije).

Pri ovoj vrsti kalibriranja unosi se samo duljina podizne ruke na senzoru
pomaka ECAS-a (izmedu okretne tocke "senzora pomaka" i zakretne tocke na
"poluzi") i navodi se pomak od visine za voznju | do gornje i donje visine u mm.
Iz toga se automatski izracunava razlucivost za "okretni kut/put amortiziranja".
Nakon toga se kalibrira visina za vozZnju I.

— Pritisnite gumb Pokretanje kalibriranja.

— Unesite duljinu poluge izmedu okretne to¢ke "senzor pomaka" i zakretne
toCke "poluzje”.

— Unesite otklon od gornje i donje visine.

— Unesite visinu vozila (visinu povrSine za utovar ili visinu gornjeg ruba okvira
vozila).

— Potvrdite s OK.
— Gumbima za podizanje/spustanje dovedite vozilo na visinu za voznju I.
— Pritisnite gumb Pohranjivanje normalne visine.

= Ako je kalibriranje bilo uspjesno, pojavljuje se odgovaraju¢a dojava.

= Ako kalibriranje nije bilo uspjesSno, postupite kako slijedi:

Provjerite postavljanje senzora pomaka.

Po potrebi promijenite duljinu poluge.

Prilagodite gornju/donju visinu.

Nakon toga ponovite kalibriranje.

Kalibriranje "Ug¢itaj podatke o kalibriranju iz datoteke"

Uporaba: Preporuka u sluc¢aju velikih serija.

Podaci o kalibriranju izraunavaju se iz vozila uzorka i spremaju pod
Zapisivanje podataka o kalibriranju u datoteku. Podaci se mogu pohraniti
izravno u datoteku s parametrima *.ECU. Nakon toga se pri kalibriranju ti podaci
ocCitavaju i zapisuju u ECU. Nije potrebno odvojeno doci na visine.

Preduvjet je da polozaj senzora pomaka, duljina poluge i duljina poluzja za
osovinu budu isti u svim vozilima.

— Pritisnite gumb Pokretanje kalibriranja.
— Odaberite u prozoru datoteke Ucitaj podatke o kalibriranju iz datoteke.
= Ako je kalibriranje bilo uspjesno, pojavljuje se odgovaraju¢a dojava.

— Nakon zavrSetka kalibriranja 1. osovine ponovite postupak kalibriranja za
2. osovinu.
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10.5.1 Kalibriranje u vozila s mehani¢kim ogibljenjem

U vozila s mehanic¢kim ogibljenjem morate kalibrirati senzor pomaka.

196

Provjerite da duljina poluge senzora pomaka iznosi 100 mm i da je vozilo
nenatovareno.

Aktivirajte s mehani¢kom oprugom u dijagnostickom softveru TEBS E na
kartici 2, Vozilo.

B Nenatovareno vozilo definira se s putom amortiziranja od 0 mm (nije
potreban unos).

Nakon odabira vrste ogibljenja unesite put ogibljenja natovareno [mm] i
100 mm kod Duzina poluge senzora pomaka [mm].

Kliknite na Kalibriranje senzora pomaka za osovinsko opterecenje da obavite
kalibriranje nenatovarenog vozila.

Unesite trenutacno osovinsko optereéenje osovine u polje Trenutacno
osovinsko opterecenje osovine c-d.

Kliknite na gumb Kalibriranje senzora pomaka osovine c-d.
= Ako je kalibriranje bilo uspje$no, pojavljuje se odgovarajuca dojava.
= Ako kalibriranje nije bilo uspjesno, postupite kako slijedi:

— Provjerite postavljanje senzora pomaka.

— Po potrebi promijenite duljinu poluge.

— Nakon toga ponovite kalibriranje.
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10.6 Dokumentacija

Sistemska ploc€ica

Nakon ugradnje sustava TEBS E dijagnostic¢kim softverom TEBS E mozete
izraditi sistemsku plocicu za TEBS E na kojoj se dokumentiraju postavke.

Ovu sistemsku plocicu za TEBS E trebate postaviti na vozilo tako da bude
dobro vidljiva (npr. u podrucje u kojem se u klasiéno ko€enih vozila nalazi
ploCica ALB-a).

I WABEB TRAILER EBS E H GQOVSIADR TUEH TE 2007 - 019.00 I
e iren ’ WABCO GlO Pin1 Pin3 Pind
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Tre Sattelanhanger 2
e e 1234567890 3
ERESCS | WDE123456 : 7
b — 5 DIAG DIAG DIAG
AR, 100 | 100 B35 4802M | [
x | 7
T
oo — | O o f @ wan)
pm (bar) [ 8.5 | pm(bar) [ 07] 20 — | 65 @ 10 | Pz

ﬁﬁi |i|mc B (OD |l|"'“’ j:)\ (O) pz Tee (mm) | () TR (u=N)

1| 2000 04 2.0 (9000 (5.0 | 04| 20| — [ 65| - 16 68 | 88 | 550 | 3950

2|2000| 04 209000 |50| 04| 20| —[865] - [36/30 68 | 68 | 540 | 2540

3| o — | o — | = | =] =] - — - =1 — —

4] 0 -~ |0 | = ] = = - - | = = —

5] 0 — | o | == - - - | = = —
LEGENDA

1 Nenatovareno vozilo

Natovareno vozilo

1. podizna osovina

Podaci o koénom cilindru

Referencijske vrijednosti

Visina vozZnje

Odabrano pridruzivanje priklju¢aka GlO-uti€nom mjestu
Spojevi za ULAZ/IZLAZ

NG|~ WDN

Folijski podloZak za ovu tipsku plo¢icu mozZete nabaviti pod WABCO
kat. br. 899 200 922 4.

Ispis podataka mora se izvrsiti laserskim pisadem.

Ispis PDF datoteka

Dijagnosti¢kim softverom TEBS E (od verzije TEBS E2) moguc je
ispis protokola o pustanju u rad i protokola dijagnosticke memorije
u formatu PDF izravno iz izbornika za ispis.

197




Rukovanje

11 Rukovanje

1.1 Poruke upozorenja

Napomene o upozorenjima:

B u odgovarajuc¢im opisima funkcija
» Poglavlje "7 GIO-funkcije", stranica 62.

B ) Poglavlje "6.8.1 Upozorenja i dojave sustava", stranica 36.

11.2 Uporaba daljinskim upravljaéem prikolice

Daljinski upravlja¢ prikolice omoguéuje samo funkcije koje su zadane
u TEBS E modulatoru (od verzije TEBS E2) priklju¢nog vozila
pomocu dijagnostickog softvera TEBS E ( » odlomak "Konfiguracija").
Druge informacije o uporabi mozete pronadi i u "Daljinski upravljac
prikolice — Upute za uporabu (neverbalni)" » Poglavlje "Tehnicke
publikacije", stranica 10.

Opis povrsine daljinskoga upravljac¢a prikolice

POZICIJA | NAZIV

Indikator upozorenja za ko¢nu oblogu: Simbol stalno svijetli
1 pri maloj ko¢noj oblozi ako je u prikolici ugraden senzor
istrosenosti ko¢nih obloga.

2 Indikator upozorenja za tlak u gumama: Simbol stalno svijetli pri
malom tlaku u gumama ako je u prikolici ugraden OptiTire™.
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POZICIJA | NAZIV

LED lampica za blokadu pokretanja vozila (blokadu protiv

3 otkotrljavanja): Simbol trepti (1 Hz) ako je vozilo blokirano.
4 Simbol prikolice
5 LED lampice za stupanj prijenosa vozZnje natrag: Simboli su

osvijetljeni ako je pokrenut stupanj prijenosa voZnje natrag.

Redovi LED lampica za TailGUARD™: Tri reda LED lampica
6 pri aktiviranom sustavu TailGUARD™ oznac¢avaju nalazi li se
predmet iza vozila i gdje se nalazi iza vozila.

7 Potvrdivanje pritiskom na tipku

Konfigurabilne tipke za aktiviranje/deaktiviranje funkcija: Sest
8 funkcijskih tipki moze imati dodijeljene funkcije » Poglavlje "7
GIO-funkcije", stranica 62.

9 Izmjenjivi simboli ovisno o programiranju tipki

Potvrda za aktiviranje funkcije zelenim osvjetljenjem gornjeg
dijela prstena

SIMBOL TIPKE FUNKCIJA

+ Pomog¢ pri polasku
e Aktiviranje pomodi pri polasku: Dodirnite tipku < 5 sekundi.
Aktiviranje pomoci pri polasku "Teren" (ako je parametrirano): Dvaput dodirnite tipku.

Deaktiviranje pomoci pri polasku/pomoci pri polasku "Teren": automatski pri prekoracenju
brzine voznje parametriranom u sustavu TEBS E.

10

Prisilno spustanje

Aktiviranje: Dodirnite tipku > 5 sekundi.

Deaktiviranje: ponovno ukljucivanje kontakta ili ponovno dodirivanje tipke.
Pri dodirivanju tipke ponovno se aktivira pomoc¢ pri polasku.

Ako se OptiLoad™ i OptiTurn™ ne parametriraju kao automatika:

o I Pomo¢ pri ranziranju (OptiTurn™)
Aktiviranje: Dodirnite tipku < 5 sekundi.
Deaktiviranje: automatski pri prekoracenju brzine voznje parametriranom u sustavu TEBS E.

Smanjenje opterec¢enja vuéne kuke (OptiLoad™)
Aktiviranje: Dvaput dodirnite tipku (ako automatika nije tvornicki postavljena).
Deaktiviranje: automatski pri prekoracenju brzine voznje parametriranom u sustavu TEBS E.

Prisilno spustanje

Aktiviranje: Dodirnite tipku > 5 sekundi.

Deaktiviranje: ponovno ukljucivanje kontakta ili ponovno dodirivanje tipke.
Pri dodirivanju tipke ponovno se aktivira OptiTurn™.
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SIMBOL TIPKE FUNKCIJA

2 Visina za voznju Il

—-_— Aktiviranje brzine za voznju II: Dodirnite tipku.
oo

Visina za voznju |
Aktiviranje brzine za voznju I: Ponovno dodirnite tipku.
Natrag na brzinu za voznju II: Dvaput dodirnite tipku.

Prisilno spustanje
I— Aktiviranje: Dodirnite tipku (ili tipku "Pomo¢ pri ranziranju" ili tipku "Pomo¢ pri polasku" > 5
sekundi).

Deaktiviranje funkcije "Prisilno spustanje” i istodobno aktiviranje upravljanja podiznom
osovinom (podizanje podizne osovine ovisno o optere¢enju): Ponovno dodirnite tipku.
Podizanje ECAS-a
ﬁ Aktiviranje: Dodirnite tipku.

Prije verzije elektroni¢kog modula za prosirenje 1 morate odabrati podizanje/spustanje kao
GIO-funkciju i pridruziti ga u sklopu dodjeljivanja GIO-utikaca.
Spustanje ECAS-a
@ Aktiviranje: Dodirnite tipku.

Prije verzije elektronickog modula za proSirenje 1 morate odabrati podizanje/spustanje kao
GIO-funkciju i pridruziti ga u sklopu dodjeljivanja GIO-utikaca.

Indikator kuta naginjanja

g Aktiviranje: Dodirnite tipku (stalno svijetle zelene LED lampice).

Deaktiviranje: Dodirnite Zeljenu tipku (gase se zelene LED lampice).

U dijagnosti¢kom softveru TEBS E mozZete postaviti parametre stupnjeva upozorenja.

Zeleni indikator (stalno svijetli): Kut naginjanja na malom stupnju upozorenja 1, nema
opasnosti.

Zuti indikator (stalno svijetli, ton upozorenja 1 Hz): Kut naginjanja izmedu stupnja upozorenja
1i2, pozor!

Crveni indikator (trepti 2 Hz, stalni trajni ton): Stupanj upozorenja 2 prekoracen, opasnost!
Odmah prekinite podizanje nagibnog sanduka.

Visina za istovar
- Aktiviranje: Dodirnite tipku.
*e
Aktiviranje prethodne visine: Ponovno dodirnite tipku.




Rukovanje

SIMBOL TIPKE FUNKCIJA

Koénica stroja za asfaltiranje ceste
E Aktiviranje: Dodirnite tipku.

*e
Deaktiviranje: Ponovno dodirnite tipku ili automatski ako brzina vozila iznosi > 10 km/h.

Pozivanje izbornika "Postavke": Dodirnite tipku > 2 sekunde.

Tipkom +/- (F2 i F5) mozete namjestiti ko¢ni tlak u koracima od 0,1 bara; moguce su
vrijednosti izmedu 0,5 6,5 bara.

Raspolozivost funkcionalnosti +/- na tipkama F2 i F5 prikazuje se zelenim osvjetljenjem
gornjeg dijela prstena.

Pri ukljucivanju funkcije prikazuje se stvarna situacija. Prikazuju se vrijednosti integriranog
senzora tlaka sustava TEBS E i mogu se izravno namjestiti. Prikaz slijedi preko 1. i 2. stupca
redova LED lampica. 1. stupac prikazuje vrijednost tlaka u obliku cijelog broja, a 2. stupac
prikazuje decimalno mjesto.

0,5 bar 4.8 bar

"
|

[ E— I e ]

I E— I e ]

 EN— e E— [ R e I
0 5 4 8

Napus$tanje izbornika "Postavke": Pritisnite tipku > 2 sekunde ili ne dodirujte tipku > 5 sekundi.
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SIMBOL TIPKE FUNKCIJA

i Prikaz osovinskog optere¢enja (od verzije elektronickog modula za prosirenje 1)
| a | Aktiviranje: Dodirnite tipku.
Pojavljuje se "T" (ukupna masa), a nakon dvije sekunde prikazuje se ukupna masa:
U lijevom stupcu jedna LED lampica odgovara masi od 10.000 kg.
U srednjem stupcu jedna LED lampica odgovara masi od 1.000 kg.
U desnom stupcu jedna LED lampica odgovara masi od 100 kg.

———1
|
[

Primjer: 2x 10.000 kg + 4x 1.000 kg + 8x 100 kg = 24.800 kg
Tipkama +/- moZete se prebaciti na svaku osovinu i prikazati njezino osovinsko opterecenje.

Jednim pritiskom tipke +/- prikazuje se trenutacno odabrana osovina:
"T" = ukupna masa "1" = osovina 1 "2" = osovina 2 itd.

Ponovnim pritiskanjem tipke +/- moZete odabrati Zeljenu osovinu.

Na dvije sekunde prikazuje se odabrana osovina, a zatim se automatski prikazuje opterecenje
te osovine redovima LED lampica.

Dijagnostickim softverom TEBS E mozete namjestiti maksimalna dopustena osovinska
opterecenja.

Ako se prekoradi dopusteno osovinsko opterecenje za osovinu ili dopustena ukupna masa,
automatski se prelazi na pretovarenu osovinu i prikazuje se njezino osovinsko optereéenje.

Za vrijeme pretovarenosti trepti indikator i oglaSava se ton upozorenja koji se moze iskljuditi
dodirivanjem tipke.

Deaktiviranje: Ponovno dodirnite tipku.

Mijerenje osovinskog opterecenja stoga moze uslijediti samo pri nenapregnutom vozilu
(otpustite vozni mehanizmi otkocivanjem kocnice, a nakon toga ponovno pokrenite kocnicu).

Mijerenje moze biti netoéno ako se vozilo ne nalazi na visini na voznju.

Napomene:

Osovinska opterecenja utvrduju se temeljem tlakova balona. Njihova toénost tako ovisi o
parametriranim vrijednostima ALB-a za osovinsko optereéenje i tlak balona.

U slu€aju napregnutih osovina tlakovi balona ne odrazavaju stvarno osovinsko opterecenje
(napregnute osovine: ako se kotacCi zele okretati, ali to ne mogu zato $to su prikoceni).

Mijerenje osovinskog opterecenja stoga moZze uslijediti samo pri nenapregnutom vozilu
(otpustite vozni mehanizmi otko&ivanjem koc&nice, a nakon toga ponovno pokrenite kocnicu).

Mijerenje moZe biti neto€no ako se vozilo ne nalazi na visini na vozZnju.

oR Automatika OptiTurn™ isklju¢ena (od verzije elektronickog modula za prosirenje 1)
7f Aktiviranje: Dodirnite tipku.

Privremeno deaktiviranje (za sprje€avanje automatskog pokretanja): Ponovno dodirnite tipku.
Trajno deaktiviranje: Dodirnite tipku > 5 sekundi.

Da trajno iskljucite funkciju, odnosno nakon ponovnog uklju€ivanja kontakta morate pritisnuti i
drzati tipku 5 sekundi. Isto vrijedi i za ukljuCivanje.

Odaberite aktiviranje funkcije OptiTurn™/QOptiLoad™ na SmartBoardu (nije potrebna sklopka)
u dijagnostickom softveru TEBS E da aktivirate funkciju u daljinskom upravljacu prikolice bez
pridruzivanja sklopke u okviru dodjeljivanja GIO-utikaca.
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SIMBOL TIPKE FUNKCIJA

Lok Automatika OptiLoad™ isklju¢ena (od verzije elektronickog modula za prosirenje 1)
7T Aktiviranje: Dodirnite tipku.

Privremeno deaktiviranje (za sprjeCavanje automatskog pokretanja): Ponovno dodirnite tipku.
Trajno deaktiviranje: Dodirnite tipku > 5 sekundi.

Da trajno isklju€ite funkciju, odnosno nakon ponovnog ukljucivanja kontakta morate pritisnuti i
drzati tipku 5 sekundi. Isto vrijedi i za ukljucivanje.

Odaberite aktiviranje funkcije OptiTurn™/OptiLoad™ na SmartBoardu (nije potrebna sklopka)
u dijagnostickom softveru TEBS E da aktivirate funkciju u daljinskom upravljacu prikolice bez
pridruzivanja sklopke u okviru dodjeljivanja GIO-utikaca.

Roll Stability Adviser (od verzije elektronickog modula za proSirenje 1 — samo u
E_ kombinaciji s aktiviranom funkcijom RSS-a u sustavu TEBS E)
Popre¢no ubrzanje prikolice prikazuje se LED lampicama.
Ako se postigne viSe od 35 % kriticnog popre¢nog ubrzanja, svijetli tre¢i red LED lampica.
Dodatne LED lampice uklju€uju se pri sljedec¢im kriti€nim popre¢nim ubrzanjima:
* 4. red LED lampica u zutoj boji = 35 %
* 5.red LED lampica u zutoj boji = 55 %
* 6. red LED lampica u Zutoj boji = 75 % i ton predupozorenja
» 7.red LED lampica u crvenoj boji = 95% i stalni ton upozorenja

Ako je komunikacija izmedu elektronickog modula za proSirenje u prikolici i daljinskog
upravlja¢a u motornom vozilu poremecena, na tri sekunde ogladava se ton upozorenja i
svijetle sredniji crveni i srednji Zuti red LED lampica.

Lijevi zavoj Desni zavoj

[ ] I ] I ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ | [ ] | ][ ]
[ ] [ ] ] [ ] | ] [ ]
[ ] [ ] ] [ ] | ] ]
C 1 s s I .
I ] | |

Automatsko aktiviranje: od brzine od 12 km/h

Isklju€ivanje tona upozorenja: Dodirnite tipku.

Deaktiviranje funkcije (do sljedeéeg ponistavanja): Ponovno dodirnite tipku.
Aktiviranje funkcije i tona upozorenja: Ponovno dodirnite tipku.

Trajno aktiviranje/deaktiviranje: Dodirnite tipku na najmanje dvije sekunde pri brzini vec¢oj od
12 km/h.

TailGUARD™

I;lﬁ)r Aktiviranje: Aktivirajte stupanj prijenosa voznje natrag.

Deaktiviranje (ukljuCujuci deaktiviranje automatske funkcije ko€enja, vizualno i akusti¢no
upozorenje): Dodirnite tipku.

Uklanjanje deaktiviranja: Deaktivirajte stupanj prijenosa voZnje natrag.

Nije moguce aktiviranje tipkom.
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Blokada pokretanja vozila (blokada protiv otkotrljavanja)
‘ﬁm Pri aktiviranju blokade pokretanja vozila deaktivirane su sve druge funkcije daljinskog
upravlja€a prikolice. Simbol za blokadu pokretanja vozila trepti.

Aktiviranje: Dodirnite tipku.

Aktiviranje/deaktiviranje unosom PIN-a

Preduvjet: Parkirna ko€nice je aktivirana (postavljanje parametrom, vrijedi za deaktiviranje)
Pozovite masku za unos PIN-a: Dodirnite tipku > 2 sekunde.

Pistajuci ton kao potvrda.

Lijevi red LED lampica pokazuje koje mjesto PIN-a se mijenja.

Promjena mjesta: Dodirnite tipku F1.

U srednjem redu LED lampica prikazuje se broj¢ana vrijednost PIN-a i ona se namjesta
tipkama F2 i F5.

Nakon uspjesnog unosa €etveroznamenkastog PIN-a: Dodirnite tipku > 2 sekunde.
Dva duga piStajuca tona kao potvrda i promjena simbola blokade pokretanja vozila.

Primjer: Unos PIN-a 4627
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e e ] e e O] oo Deeee ] Doeees e
1. PRIK. 4 2.PRIK. 6 3.PRIK. 2 4. PRIK. 7
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Razlozi za neuspjelo aktiviranje/deaktiviranje (Cetiri kratka pistaju¢a tona, simbol blokade
pokretanja vozila ostaje nepromijenjen):

B Ako dulje od pet sekundi nema unosa ili ako se ne pritisne tipka F3, napusta se maska za
unos PIN-a bez pohranjivanja PIN-a.

B Parkirna ko€nica nije pokrenuta, iako je u parametriranju odabrano da se blokada
pokretanja vozila moZe otpustiti samo ako se aktivira parkirna kocnica.

Ako nije mogucée aktiviranje/deaktiviranje funkcije blokade pokretanja vozila zato Sto se trazi
PUK ili postoji tehni€ki kvar, nije mogu¢ pristup maski za unos PIN-a. Umjesto toga ogladava
se akusti¢na povratna dojava (Cetiri kratka pistaju¢a tona).

Aktiviranje/deaktiviranje pohranjenim PIN-om

Posljednji uneseni PIN pohranjuje se u daljinski upravlja¢ prikolice.

Aktiviranje: Dodirnite tipku > 5 sekundi.

Deaktiviranje: Ponovno dodirnite tipku > 5 sekundi.

Blokada upravljacke osovine (od verzije elektronickog modula za prosirenje 1)
"T’ Aktiviranje: Dodirnite tipku.

Deaktiviranje: Ponovno dodirnite tipku.

Ako je osovina blokirana, gornji dio prstena tipke svijetli u zelenoj boji.
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Regulacija u dvije tocke ECAS-a (od verzije elektronickog modula za prosirenje 1)

ﬁ @ Od TEBS E2.5 moguce je odvojeno aktiviranje desno/lijevo, odnosno sprijeda/straga ako je
ugradena regulacija u dvije tocke ECAS-a.

Jednostavnim pritiskanjem tipke za podizanje/spustanje mozete potpuno podiéi ili spustiti

nadogradnju.

Da pokrenete odvojeno aktiviranje, morate prijeci u poseban izbornik tako da drzite
pritisnutom tipku za podizanje/spustanje dulje od dvije sekunde.

Prebacivanje izmedu oba kruga (sprijeda/straga ili lijevo/desno): Tipka F2 ili tipka F5.
Parametar "Tipka budnosti" u polju regulacije visine djeluje i u daljinskom upravljacu prikolice.
Odabrani krug trepti na ekranu.

Poluprikolica tegljaca s pojedinacnim ovjesom kotaca

Lijevo Desno Obje
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Prikolica s rudom

Straznja osovina Prednja osovina Obje
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Regulacija glasnoce

‘ ’)) Regulacija glasnoce utjece na tonove tipki, dojave sustava i funkcije sustava TailGUARD™.
Deaktiviranje beepera daljinskog upravljaca prikolice i po potrebi vanjskog zujala priklju¢enog
na elektronic¢ki modul za proSirenje: Dodirnite tipku > 2 sekunde.

Iskljucivanje je samo priviemeno moguce za trenuta¢nu voznju natrag. Regulacija
glasnoc¢e moze se iskljuciti samo ako je pokrenut stupanj prijenosa voznje natrag i aktiviran
TailGUARD™,

Pozivanje izbornika "Glasnoc¢a": Dodirnite tipku > 2 sekunde.

Sredniji red LED lampica svijetli i prikazuje namjestenu glasnocu.

Glasnoc¢a se moze namjestiti samo tipkama F2 i F5 da bude izmedu 0 i 9. Tvorni¢ka postavka
je 5.

Raspolozivost funkcionalnosti +/- na tipkama F2 i F5 prikazuje se treptanjem gornjeg dijela
prstena tipke.

Pohranijivanje glasnoée: Pritisnite tipku > 2 sekunde ili ako se > 5 sekundi ne dodiruje tipka.
Pri glasno¢i manjoj od 4 vanjski beeper iskljuuje se za vrijeme funkcije TalGUARD™.

Ako je vrijednost manja od 3, vrijednost daljinskog upravlja¢a prikolice nakon sljedeceg
ponovnog pokretanja ponovno se postavlja na 3.
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Namjestanje indikatora udaljenosti

Upravljanje svjetlinom

206

Za indikator udaljenosti od predmeta mogu se namjestiti dva nacina rada koja
se razlikuju prikazom, udaljeno$c¢u predmeta i definicijom podrucja nadzora.

Istodobnim pritiskanjem tipki F1 i F6 moZete se prebacivati izmedu oba nacina
rada. Zvuéni signal potvrduje promjenu.

ISO 12155 nacin rada

U ovom nacinu rada prikaz slijedi u skladu s vrijedno$¢u udaljenosti i
razlu€ivo$c¢u utvrdenima u ISO 12155.

Aktiviraju se samo zelene, samo zute i samo crvene LED lampice.

WABCO standardni nac¢in rada

U ovom nacinu rada prikaz izgleda nes&to detaljnije nego u nacinu rada
ISO 12155.

Osvijetljivanjem pojedinih redova LED lampica moze se prikazati orijentacija
predmeta za desno-sredina-lijevo iza vozila za pojedine predmete.

Ako otkrivanje objekata nije jednoznaéno, u slu€aju sumnje prikazuje se
predmet koji je najblizi vozilu.

U nacinu rada WABCO standard aktiviraju se i zelene i zute LED lampice u
slu€aju smanjenja udaljenosti od predmeta. Pri tome je osvjetljenje stalno
ukljuceno.

Detaljan prikaz moze biti samo za razine na koje su postavljena tri senzora.
Ako se na jednu razinu postave samo dva senzora, uvijek se prikazuju potpuni
redovi LED lampica.

U sljedecoj se tablici prikazuju podrucja nadzora i prikaz redova LED lampica:

UDALJENOST PREDMETA
L AkIIEP?CE ISO 12155 NACIN RADA WABS‘SCSIJA;X%:RDNI
zelena > 300 cm stalno ukljuéeno

Zuta 300 - 181 cm; treperi 2 Hz 300 - 150 cm; treperi 2 Hz
crvena 180 - 71 cm; treperi 4 Hz 150 - 76 cm; treperi 4 Hz

0,8 m do tocke koCenja; 0,8 m do tocke kocenja;

treperi 6 Hz treperi 6 Hz

od kocne tocke; stalno uklj. od koc¢ne tocke; stalno uklj.

Istodobnim pritiskanjem tipki F1 i F4 moZzete prijeci u upravljanje svjetlinom LED
lampica.

Svjetlina se moze namijestiti u tri stupnja (zelena: tamno, Zuta: srednja svjetlina
crvena: maksimalna svjetlina).

Tipkama F2 i F5 (+/-) moZete se prebacivati izmedu stupnjeva svjetline.

Ako je u dijagnostickom softveru TEBS E postavljen parametar Upravijanje
svjetlinom aktivno, mozZete odabrati automatski nacin rada s automatskim
upravljanjem svjetlom (prikaz u polju LED lampica: A).




Rukovanje

Konfiguracija

Konfiguracija daljinskog upravljaca prikolice obavlja se dijagnosti¢kim softverom
TEBS E.

Prethodno definirane konfiguracije rasporeda tipki

KONFIGURABILNE | OPCIJA 1

TIPKE (WABCO STANDARD) OPCIJA 2 OPCIJA 3
F1 Prisilno spustanje Podizanje ECAS-a Podizanje ECAS-a
F2 Pomo¢ pri polasku Pomo¢ pri polasku Pomo¢ pri polasku
F3 Regulacija glasnoce Visina za istovar Regulacija glasnoce
F4 Blokada pokretanja vozila | Spustanje ECAS-a Spustanje ECAS-a
F5 Pomo¢ pri ranziranju Upozorenje o naginjanju Visina za voznju |l
F6 SuShanc sustava :;f;’l‘t'l‘lf:njte“;’:sf: OptiTurn™/OptiLoad™ uklj/iskij

Daljinski upravlja¢ prikolice isporucuje se sa standardnom WABCO
konfiguracijom (opcija 1). Mozete po zelji i drugacije konfigurirati tipke.

Iznimke:
B Blokada pokretanja vozila mozZe se programirati samo na F4 ili F6.

B Glasnoca i koCnica stroja za asfaltiranje ceste mogu se programirati samo
na F1, F3, F4 ili F6.

11.3 Uporaba regulacije visine ECAS-a

11.3.1 Uporaba regulacije visine ECAS-a (bez sustava eTASC)

Mozete upotrijebiti samo jednu komandnu jedinicu/kutiju. Ako trebate
ugraditi viSe komandnih jedinica/kutija, morate prekinuti podatkovne
vodove (Clock/Data) za neaktivhe komandne jedinice/kutije.

Moguca je istodobna uporaba komandne jedinice/kutije, daljinskog
upravlja¢a prikolice i SmartBoarda.

Od verzije TEBS E2.5 mogu se realizirati regulacija u dvije tocke
ECAS-a, a time i podizanje ili spustanje ovisno o strani daljinskim
upravljacem prikolice.

Osim daljinskog upravlja¢a prikolice, moZete upotrijebiti i sliedec¢e komandne
jedinice za uporabu pomoci pri polasku. Detaljne informacije o rukovanju
daljinskim upravljaCem prikolice » Poglavlje "11.2 Uporaba daljinskim
upravljaCem prikolice", stranica 198.
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Rukovanje

KOMANDNA JEDINICA

446 056 11X 0

UPRAVLJACKA

KUTIJA
446 156 02X 0

SMARTBOARD

KOMANDNA JEDINICA
446 056 25X 0

TIPKALO ZA
PODIZANJE/
SPUSTANJE

Podizanje
nadogradnje

Spustanje
nadogradnje

Prekid podizanja/
spustanja

Visina za voznju |
(normalna visina)

*) Vrijeme ovisi o
parametriranju

")

Visina za voznju Il

*) Vrijeme ovisi o
parametriranju

")

Odabir/uklanjanje
visine za istovar

Odabir
memorirane
visine (M1)

Istodobno pritisnite:

Pohranjivanje
memorirane
visine (M1)

Istodobno pritisnite:

Pritisnite
5 sek.

Istodobno pritisnite:

Istodobno pritisnite:

Odabir
memorirane
visine (M2)

Istodobno pritisnite:

Pohranjivanje
memorirane
visine (M2)

Istodobno pritisnite:

o

Istodobno pritisnite:

Istodobno pritisnite:

Ukljucite
pripravnost:
Motorno vozilo je
prikljuéeno. U roku
od 30 sekundi
nakon isklju¢ivanja
kontakta pritisnite
gumb. Regulacija
visine prikolice je
aktivna, npr. pri
radu rampe

1. U roku od 30
sekundi:

o

ZavrSetak
regulacije stanja
pripravnosti

> Pet sekundi:

> Pet sekundi:
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Rukovanje

11.3.2 Uporaba regulacije visine ECAS-a sa sustavom eTASC
Podizanje i spustanje vozila obavlja se jednostavnim okretanjem poluge.
Nakon postizanja Zeljene visine poluga se okre¢e unatrag prema dolje.

Visina namjestena polugom regulira se sustavom TEBS E i drzi se konstantnom
i pri kasnijoj promjeni optereéenja ako su ispunjeni sljededi uvjeti:

B Kontakt uklju€en ili vrijeme naknadnoga rada ECAS-a (pripravnost) aktivno

B Parametar Nema regulacije visine za vrijeme stajanja deaktiviran » Poglavlje
"7.4 Integrirano elektronicki regulirano zra¢no ogibljenje (ECAS)",
stranica 69.

B Sklopka "IskljuCivanje regulacije visine" otvorena

Ako aktivirate polugu za vrijeme promjene visine kojom upravlja TEBS E,
TEBS E ne moze to¢no prepoznati zahtjev za uporabu.

Prije promjene visine trebate ruénom polugom zavrsiti takve promjene
visine kojima upravlja TEBS E.
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11.4 Uporaba pomoéi pri polasku

Osim daljinskog upravlja¢a prikolice, mozete upotrijebiti i sljiedec¢e komandne
jedinice za uporabu pomoci pri polasku. Detaljne informacije o rukovanju
daljinskim upravljacem prikolice » Poglavlje "11.2 Uporaba daljinskim
upravljaCem prikolice", stranica 198.

UPRAVLJACKA

KOMANDNA JEDINICA KUTIJA SMARTBOARD
446 056 11X 0 446 156 02X 0 446 192 11X 0

Pokretanje pomodi pri Istodobno pritisnite:
polasku (djeluje pri

prikolici teglja¢a na
osovini 1) e

Ruéni prekid funkcije mogué je samo tipkalom/sklopkom "Prisilno spustanje”.

11.5 Uporaba funkcije OptiLoad/OptiTurn

UPRAVLJACKA

KOMANDNA JEDINICA KUTIJA SMARTBOARD
446 056 11X 0 446 156 02X 0 446 192 11X 0

Pokretanje pomoci pri Istodobno pritisnite:
ranziranju (OptiTurn™)
(djeluje pri prikolici
teglja¢a na osovini 3)

Automatski pokrenite

pomo¢ pri ranziranju 1 )
(OptiTurn™). AUTS
Ako trebate upotrijebiti - - e -

OptiLoad™, prije toga
morate parametrirati
OptiTurn™!
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11.6 Uporaba podiznih osovina

KOMANDNA UPRAVLJACKA TIPKALO ZA

JEDINICA KUTIJA SMARTBOARD KOMANDNA JEDINICA POD[ZANJE/

446 056 11X 0 446 156 02X 0 446 192 11X 0 446 056 25X 0 SPUSTANJE
Podizanje podiznih 1 2 1 7 3 2 1 2
osovina ' ' ’ = = 5 ’ ' '

Spustanje podiznih

Tipkala/sklopke —
osovina

2 1 2 funkcijom

i o "Prisilno
e e spustanje”
l I I b IskljuGivanje
automatike
podizne osovine

Tipkalom/sklopkom "Prisilno spustanje" mozete se prebacivati izmedu
nacina rada "Prisilno spustanje" i "Puna automatika podizne osovine".

Od TEBS E4 mozete potpuno iskljuditi funkciju podizne osovine.
U vozila s viSe odvojeno upravljanih podiznih osovina mozZete
iskljuivanjem 1. podizne osovine spustiti istu i tako omoguditi
podizanje 2. podizne osovine.

11.7 Uporaba blokade pokretanja vozila

To&an opis za uporabu blokade pokretanja vozila pomoc¢u SmartBoarda
mozete pronaci u publikaciji "SmartBoard — Opis sustava", Poglavlje "2 Opce
napomene", stranica 7 => odlomak "Tehni¢ke publikacije".

Detaljan opis uporabe blokade pokretanja vozila daljinskim upravljatem
prikolice » Poglavlje "11.2 Uporaba daljinskim upravljatem prikolice",
stranica 198.
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Napomene servisnoj radionici

12 Napomene servisnoj radionici

12.1 Odrzavanje

Sustav TEBS E ne zahtijeva odrzavanje.

U slu€aju dojava upozorenja odmah posijetite najbliZzu servisnu
radionicu.

12.2  Skolovanje za sustav i PIN

Nakon sudjelovanja u Skolovanju ili e-u€enju mozete od nas zatraziti PIN za
dijagnosticki softver TEBS E. Tim osobnim identifikacijskim brojem aktivirate
proSirene funkcije u dijagnosti¢kom softveru i njime mozete mijenjati postavke u
upravljackoj elektronici.

Skolovanije ili naknadno $kolovanje mora se pohadati 2010. godine
ili kasnije.

POTREBNA VRSTA )

AKTIVNOST PRIKLJUCKA | SKOLOVANJE

Kallbriranje senzora | p Skolovanie ili e-ugenje za TEBS E
pomaka

Zamjena modulatora

zasti¢enim slogom PIN 2 Skolovanije ili e-ugenje za TEBS E
parametara

Namjestanje svih | 5\ Skolovanje za TEBS E
parametara funkcija

Narudzba dijagnostickog softvera TEBS E

— Na internetu pozovite pocetnu stranicu myWABCO:
http://www.wabco-auto.com/en/aftermarket-services/mywabco/

Pomo¢ pri prijavi moZete dobiti ako pritisnete gumb Korak po korak
instrukcije.

Nakon uspjesne prijave u sustavu myWABCO mozete naruditi
dijagnosticki softver TEBS E.

Obratite se svojem partneru za proizvode WABCO ako imate pitanja.
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12.3

Dijagnoza hardvera

TEBS E omogucuje samo dijagnozu preko jedne od sljedecih » opcija sucelja
CAN-a.

Sucelje CAN-a u skladu s normom ISO 11898 mozZe se upotrijebiti za
priklju¢ivanje PODSUSTAVA, npr. sustava OptiTire™, telematike, SmartBoarda
ili elektroniCkog modula za proSirenje.

Druge informacije mozete pronaci i u publikaciji "Dijagnoza — Pregled

proizvoda" » Poglavlje "2 Opée napomene", stranica 7 => odlomak
"Tehni¢ke publikacije".

Opcija 1 — dijagnoza u skladu s normom ISO 11992 (CAN 24 V); preko 7-polne veze CAN-a u skladu s

normom ISO 7638

PREDUVJET

Razdvojni adapter ISO 7638 s
uti¢nicom CAN-a

446 300 360 0

| DIJAGNOZA HARDVERA

Dijagnosti¢ki kabel CAN-a
446 300 361 0 (5 m)/
446 300 362 0 (20 m)

Dijagnosti¢ko sucelje (DI-2) s USB
priklju¢kom (za priklju€ivanje na
racunalo)

446 3010300

Opcija 2 — Dijagnoza u skladu s normom ISO 11898 (CAN 5 V); preko vanjske dijagnosti¢ke uti¢nice

PREDUVJET
Vanjska dijagnosti¢ka uti¢nica sa
Zutom kapom
Samo modulator TEBS E (premium)
449 611 XXX 0

| DIJAGNOZA HARDVERA
Dijagnosti¢ko sucelje (DI-2) s USB Dijagnosti¢ki kabel CAN-a
prikljuckom (za prikljuCivanje na 446 300 348 0

racunalo)
446 301 0300

Dijagnoza

Pri svakom sumnjivom slu€aju u sustavu ili svijetljenju lampice upozorenja/
indikatora upozorenja obavite dijagnozu sustava.

Postojecée kao i povremene pogreSke spremaju se u dijagnosti¢ku memoriju
sustava TEBS E i prikazuju se dijagnosti¢kim softverom TEBS E. Upute o
popravku nalaze se u dijagnostickom softveru.

Nakon uklanjanja smetniji trebate u svakom slu€aju obrisati dijagnostic¢ku
memoriju.
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12.4 Provjere/simulacije

STO TREBA PROVJERITI? S$TO TREBA UCINITI?

Pripreme za testiranja s CTU-om:

Vremensko ponasanje
Vrijeme Sirenja < 0,44 s

Zahtjev za vremenom aktiviranja ne postoji u priklju¢nog
vozila.

Propisi:
98/12/EZ dodatak Il
ECE R 13, dodatak 6

ALB postavite na "natovareno".

Po potrebi namjestite kocnicu.

Utrosak energije aktiviranjima ekvivalentnima ABS-u
Nakon odredenog broja ekvivalentnih aktiviranja (n,) iz
stru¢nog misljenja ABS-a (¢lanak 2.5) pri posljednjem
kocenju u cilindru mora postojati tlak za 22,5%
usporenja.

Disk-koc€nica:

n,_EC =11 aktiviranja
n,_ECE = 12 aktiviranja
Bubanj-koc¢nica:

n._EC =11 aktiviranja
n,_ECE = 13 aktiviranja
Propis:

98/12/EZ dodatak XIV

Prikolicu napunite na 8 bara zalihe.

Na zutoj spojnickoj glavi prikoCite s 6,5 bara s brojem
n.

Zatvorite zalihu.

Pri posljednjem aktiviranju drzite tlak te izmjerite tlak
u cilindru.

Utrosak energije opruznog koénog cilindra
Treba dokazati da treba najmanje tri puta otkogiti
parkirnu koé€nicu priklju¢enog vozila.

Propisi:
98/12/EZ dodatak V, § 2.4
ECE R 13, dodatak 8, § 2.4

Poduprite osovine s opruznim ko¢nim cilindrom.

Prikolicu napuniti na 6,5 bara (prilikom ECE- prijema
7,5 bara) zalihe.

Odspoijite vozilo.
Otpustite automatsko ko€enje (crni gumb).

Iz parkirne ko€nice (opruzni koc€ni cilindar)
aktiviranjem crvenog gumba tri puta ispustite zrak te
ponovno napunite zrakom. Kotaci s opruznim ko¢nim
cilindrom moraju se jo§ moci okretati.

Izmjerite ko€ne sile svih osovina nenatovarenog
vozila na platformi za pregled.

Podizna je osovina podignuta te se za provjeru mora
spustiti.

Krivulja ALB-a pri mirovanju vozila
Krivulja nenatovarenog ili natovarenog vozila modulirana
EBS-om prema manometru.

Prikljuivanje finog regulacijskog ventila tlaka i
manometra na zutoj spojnickoj glavi.

Priklju¢ivanje manometra na ispitni priklju¢ak "ko&ni
cilindar".

Dovedite napon u vozilo.

Polako povecavaijte tlak finim regulacijskim ventilom
tlaka te zapiSite vrijednosti manometra.
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STO TREBA SIMULIRATI? STO TREBA UCINITI?

Natovareno vozilo Tlak balona < 0,15 bara namijestiti preko:

— Okretnim kliznikom (ECAS...) spustite vozilo na
odbojnik.

— Ispitnim ventilom na prikljucku 5 simulirajte tlak
balona "natovareno".

— Pri parametriranju prazni ko¢ni tlak postavite na
6,5 bara (po zavrSetku mjerenja potrebno je novo
pustanje u rad).
Simulacija vozila ECAS-a: Po potrebi ugradite ispitni
prikljuak s integriranim dvosmjernim ventilom
(463 703 XXX 0) u priklju¢ak 5 modulatora da simulirate
stanje "natovareno".
Uzmite u obzir sljedeée: Ponovno utaknite utika¢ za
"senzor osovinskog opterecenja".

Spustite podignute podizne osovine nenatovarenog Namjestanje tlaka zrac¢nog ogibljenja < 0,15 bara:

vozila. — Ispustanje zraka iz nosivih balona kroz okretni zaporni

ventil.

— Priklju€ivanje simulacije tlaka na priklju¢ak
5 modulatora.

— Dijagnosticki softver TEBS E.

Ispitni nacin rada za provjeru krivulje ALB-a. U ispitnom | — Uklju€ivanje kontakta/napajanja naponom pri
nacinu rada isklju€uje se funkcija koenja u nuzdi i mirovanju vozila bez tlaka na Zutoj spojni¢koj glavi.
funkcija mirovanja.

Uzmite u obzir sljedeée: Ispitni nadin rada se iskljuuje
ako se vozilo krece s viSe od 2,5 km/h ili najkasnije
nakon deset minuta.
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12.5 Zamjena i popravak

Opc¢e sigurnosne napomene

Vozilo smije popravljati samo kvalificirano i stru¢no osoblje u radionici.

Slijedite bezuvjetno specifikacije i upute proizvodaca vozila.

Pridrzavajte se propisa o sprje¢avanju nesre¢e u pogonu i lokalnih propisa.

Upotrijebite zastitnu opremu ako je to potrebno.

Zamjena modulatora TEBS E

Moguca je zamjena starijeg modulatora TEBS E istim modulatorom ili
modulatorom TEBS E u novijoj verziji.

Iznimka: Modulatori od verzije TEBS E4 ne podrzavaju Trailer Central
Electronic.

U vedini je sluajeva smislena uporaba ponovno obradenog modulatora.

RAZDOBLJE TEBS E REMAN
TEBS E PROIZVODNJE VARIJANTA ZELENA OZNAKA
480 102 03X X 40/2007 ... 21/2009 Standard EO 480 102 040 R
480 102 06X X 40/2007 ... 21/2009 Premium EO 480 102 070 R
480 102 03X X 22/2009 ... 10/2011 Standard E1.5 480 102 041 R
480 102 06X X 22/2009 ... 51/2010 Premium E1.5 480 102 071 R

Prije uklanjanja starog modulatora trebate po mogucnosti ocitati slog
parametara i pohraniti ga u dijagnosti¢ko racunalo.

Nakon zamjene modulatora TEBS E morate ponovno zapisati slog parametara i
obaviti pustanje u rad.

Od TEBS E4 mozete povecati broj prijedenih kilometara
novougradenog modulatora na stvarni prevaljeni put vozila.

Preduvjet za zamjenu modulatora TEBS E zasti¢enim slogom parametara
je Skolovanje za sustav TEBS E ili e-u¢enje. Tek kada primite PIN2, imate
ovlastenje obaviti zamjenu » Poglavlje "12.2 Skolovanje za sustav i PIN",
stranica 212.
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Zamjena ultrazvuénih senzora LIN-a

Kompleti za popravak

Pri zamjeni ultrazvuénih senzora LIN-a morate ih ponovno nauditi » Poglavlje
"10.4 Pustanje ultrazvuénih senzora LIN-a u rad", stranica 191.

Provjerite nakon pustanja u rad visinu za voZnju vozila i obavite kalibriranje
ECAS-a ako su obavljene sljedec¢e tocke:

B vozilo je opremljeno elektronic¢kim zracnim ogibljenjem ECAS

B najmanje jedan senzor ECAS-a prikljucen je na elektroni¢ki modul za
proSirenje (GIO 13, GIO 14)

B ultrazvuéni senzori zamijenjeni su ultrazvuénim senzorima druge generacije
(npr. zamjena ultrazvuénih senzora stare generacije 446 122 40X 0
ultrazvuénim senzorima nove generacije 446 122 45X 0).

U tablici mozete pronaci kratki pregled najvaznijih kompleta za popravak:

KOMPLET ZA POPRAVAK KAT. BR.

Zamijena uti¢nih osiguraca za TEBS E na sustavu ECU 480 102 931 2
Zamijena vij¢anih spojeva modulatora 480 102 933 2
Zamjena PEM-a za pri¢vrcivanje i brtvljenje (komplet 461 513 920 2
brtvi)

Primjenjivo na plastiku i aluminijski PEM

Zamjena PEM-a (bez vij¢anih spojeva) 461513 002 0
Zamjena senzora tlaka 441 044 108 0
Za uporabu samo na ventilu releja EBS-a

Ventil releja EBS-a (komplet brtvi) 480 207 920 2
Zamjena senzora broja okretaja ABS-a 441 032 808 0 441 032921 2
Zamjena senzora broja okretaja ABS-a 441 032 809 0 441 032922 2
Otpustanje cjevovoda iz vij¢anih spojeva New Line 899 700 920 2
Popravak aluminijski PEM 461513921 2
Popravak plasti¢ni PEM 461 513 922 2
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Momenti zatezanja

Primijenite ove momente zatezanja pri zamjeni ventila, uti¢nih spajaca itd.
Detalji o navojima cijevi » DIN EN ISO 228.

NAVOJ | MAKSIMALNI MOMENT ZATEZANJA
M 10x1,0 18 Nm
M 12x1,5 24 Nm
M 14x1,5 28 Nm
M 16x1,5 35 Nm
M 22x1,5 40 Nm
M 26x1,5 50 Nm

Publikacije

Detaljnije informacije o temama zamjene, popravak i vij¢anih spojeva mozete
pronadi i u nasim izdanjima » Poglavlje "2 Opc¢e napomene", stranica 7 =>
odlomak "Tehnicke publikacije".
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12.6 Uskladivanje kompozicije

Provjera tlakova aktiviranja

Pri problemima s istroSenoscu i uskladivanjem izmedu vuénih i prikljuénih vozila
mozete pomocu dijagnosti¢kog softvera TEBS E parametrom "Prethodenje"
postaviti prethodenje ili Kasnjenje.

Promijenite ko¢ne tlakove samo ako su koc¢nice kota€a u redu i obloge
zamijenjene.

Da iskljucite kvarove kocnica kotaca, prvo provijerite tlakove aktiviranja:

— lzmijerite prvo ko&ne sile svih osovina na platformi za pregled i utvrdite
polozaj pojedinagnih vozila.

B Za priklju€no bi vozilo trebalo postici sliedeée vrijednosti "nenatovareno” i
"natovareno™:

® p =0,7 bara = poCetak koc¢enja
B 2,0 bara = usporenije otprilike 12 %
B 6,5 bara = usporenje otprilike 55 %

= Ako je poCetak koCenja iznad 0,8 bara, treba provijeriti tlakove aktiviranja
svih ko€nica kotaca.

Provjera tlakova aktiviranja svih ko€nica kotac¢a

Primjer

— Opskrbite vozilo komprimiranim zrakom i naponom.
— Prikljucite dijagnosticki softver TEBS E.

— Kiiknite na Upravijanje, Zadavanje tlaka.

— Poduprite vozilo (1. osovina).

— Simulirajte tlak balona za natovareno vozilo.

— Okrecite kotac i povecajte upravljacki tlak u koracima od 0,1 bara (tipke
pokazivaca lijevo, desno).

— Utvrdite ko¢ni tlak (tlak cilindra, ne upravljacki tlak!) pri kojem se kota¢ tesko
okrece ili se vise ne moze nikako okretati.

— Ponovite provjeru s drugim kotacima.

— lzraCunaijte srednju vrijednost utvrdenih tlakova aktiviranja i usporedite istu s
parametriranom vrijednoScu.

= Po potrebi morate parametrirati novoutvrdenu vrijednost.

Parametrirani tlak aktiviranja = 0,3 bara
izmjereno:

1. osovina desno = 0,6 bara 2. osovina desno = 0,5 bara 3. osovina desno
=0,5 bara

1. osovina lijevo = 0,5 bara 2. osovina lijevo = 0,5 bara 3. osovina lijevo
= 0,6 bara

Srednja vrijednost tlakova aktiviranja = 0,53 bara => zaokruzeno 0,5 bara

219



Napomene servisnoj radionici

Namjestanje prethodenja

Dokumentacija

Razlika izmedu obje vrijednosti od 0,2 bara mora biti dodana ko¢nim tlakovima.
Kocne tlakove natovarenoga vozila treba na ovom primjeru promijeniti na
sljedeci nacdin:

B 0,3 barana 0,5 bara

B 1,2 barana 1,4 bara

B 6,2 barana 6,4 bara

B i kocCni tlak prazno s 1,3 na 1,5 bara.

Izmijenjeni upravljacki i ko¢ni tlakovi smiju za maksimalno 0,2 bara
odstupati od proracuna koc¢enja (parametriranje proizvodaca vozila). U
protivnom morate izraditi novi proracun kocenja.

Posavjetujte se o tome s proizvodagem vozila.

U dijagnosti¢kom softveru TEBS E na kartici 3, Podaci o koCenju nalazi se polje
Prethodenje. Standardna je postavka ovdje 0 bara. MoZete namjestiti vrijednost
do 0,2 bara.

Pozitivna vrijednost omogucuje ranije ko¢enje prikljuénog vozila. Negativha
vrijednost omogucuje kasnije ko¢enje priklju¢nog vozila.

Dokumentirajte promjene ispisom sistemske ploCice » Poglavlje "10.6
Dokumentacija", stranica 197.

12.7 Zbrinjavanje/recikliranje
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B Konacno i stru¢no stavljanje izvan uporabe i zbrinjavanje proizvoda mora
se obaviti u skladu sa zakonskim odredbama zemlje uporabe. Posebno
se morate pridrzavati odredbi o zbrinjavanju baterija, radnih sredstava i
elektricnog sustava.

B ElektriCni uredaji se trebaju skupljati odvojeno od kuénog ili komercijalnog
otpada i reciklirati ili zbrinuti u skladu s propisima.

B Ako postoji stari uredaj, odnesite ga na zbrinjavanje u okviru vlastite tvrtke
koja organizira prosljedivanje posebnim tvrtkama (pogonima za zbrinjavanje
otpada).

B U nacelu postoji mogucnost vratiti stari uredaj proizvodacu. U tu se svrhu
obratite korisnikoj sluzbi proizvoda&a. Morate se pridrzavati posebnih
dogovora.

B Elektricni i elektronicki uredaji moraju se odvojeno od nesortiranog
komunalnog otpada skupiti, reciklirati ili stru¢no zbrinuti zato $to Stetne tvari
pri nestruénom zbrinjavanju mogu trajno biti Stetne za zdravlje i okolis.

B Tocne informacije mozZete dobiti od pogona za zbrinjavanje otpada ili
nadleZnih vlasti.

B Pakovanja se trebaju odvojeno zbrinuti. Papir, karton i plastika trebaju se
odnijeti na recikliranje.




Dodatak

13 Dodatak

13.1 Pneumatski prikljuéci za TEBS E

Slika 1 Slika 2 Slika 3
23 = ‘ 23
7T 00§ FTLC T |
23 ‘ 7 _ ] RIS 23
MR E ! g ; ,
42 s ‘ E [SE=S=S
|1
22 1 M
! B 14
22 22 ‘22 1 = 214/ 4,4 l21ly \5 "4 1

STANDARD: 480 102 XXX 0 03312 03592 036123

PREMIUM: 480 102 XXX 0 066123

VISESTRUKI NAPON: 480 102 XXX 0

Slika 1
Prikljucak Komponenta
- I, Cijev Cijev Cijev Cijev Cijev
2.2 Kocni tlak 11 Ko¢ni cilindar M 16x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1.5 M 16x1,5 12x1.5 12x1.5
- o Cijev Cijev Cijev Cijev Cijev
2.2 Kocni tlak 11 Koc¢ni cilindar M 16x1,5 12x1.5 12x1.5 12x1.5 M 16x1,5 12x1.5 12x1.5
- R Cijev Cijev Cijev Cijev Cijev
2.2 Kocni tlak 11 Koéni cilindar M 16x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5 M 16x1,5 12x1.5 12x1.5
. Spremnik . Cijev Cijev Cijev Cijev
1Zaliha oo M22x1,5 | Cieviex2 | 20 15x15 | M2215 | 55 15x1,5
::I(Upra""ac"' 22 PREV Cijev 8x1 Cijev 8x1 M22x1,5 | Cijev10x1 | Cijev 8x1
i ™ 1 ™
2:3 Tristop 12 Tristop Cijev 8x1 Cievexl | M16x1,5 | Cievéxl | Cijev8x
cilindar cilindar
q ™ q ™
2:3 Tristop 12 Tristop Cijev 8x1 Cijev8x1 | M16x1,5 | Cijev8x1 | Cijev8x1
cilindar cilindar
Slika 2
Prikljucak Komponenta
2.4/2.2 Ispitni Manometar za
priklju¢ak rovieru M 16x1,5 Cijev 8x1 Cijev 8x1 Cijev 8x1 M 16x1,5 Cijev 8x1
"Koénica 2.2" Prov)
. Spremnik . Cijev . Cijev -
1 Zaliha "Koinica" M 22x1,5 Cijev 8x1 15x1.5 Cijev 8x1 M 22x1,5 15x1.5 Cijev 8x1
Slika 3
Prikljucak Komponenta
. e Cijev Cijev Cijev Cijev Cijev
2.1 Kocni tlak 11 Koc¢ni cilindar M 16x1,5 12x1.5 12x1.5 12x1.5 M 16x1,5 12x1.5 12x1.5
- R Cijev Cijev Cijev Cijev Cijev
2.1 Kocni tlak 11 Koéni cilindar M 16x1,5 12x1,5 12x1,5 12x1,5 M 16x1,5 12x1.5 12x1.5
- P Cijev Cijev Cijev Cijev Cijev
2.1 Kocni tlak 11 Ko¢ni cilindar M 16x1,5 12x1.5 12x1.5 12x1.5 M 16x1,5 12x1.5 12x1.5
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STANDARD: 480 102 XXX 0

PREMIUM: 480 102 XXX 0

VISESTRUKI NAPON: 480 102 XXX 0

031123

0332

03512

mm

036123

06612

. Spremnik - Cijev Cijev Cijev Cijev
1 Zaliha "Koénica" M22x1,5 | Cliev 16x2 15x1,5 15x1,5 M22x1,5 15x1,5 15x1,5
5 Tlak balona Balon zracnog M16x1,5 | Cijev 8x1 Cijev 8x1 Cijev 8x1 M16x1,5 | Cijev 8x1 Cijev 8x1

ogibljenja
4 Upravljacki tlak | 21 PREV M 16x1,5 Cijev 8x1 Cijev 8x1 Cijev 8x1 M 16x1,5 Cijev 8x1 Cijev 8x1
1.1 Zaliha ©owox . -
"Zracno Spremnik "Zracno Cijev 8x1 Cljev M22x1,5 | Cijev 8x1 Cliev
ogibljenje" ogibljenje 12x1,5 12x1,5
1.1 Zaliha 11 Ventil podizne Ciiev Ciiev
"Zracno osovine ili 11 Ventil Cijev 8x1 ) M 22x1,5 Cijev 8x1 )
S 12x1,5 12x1,5
ogibljenje ECAS-a
1.1 Zaliha 1 Okretni zaporni
"Zracno ventil P Cijev 8x1 Cijev 8x1 M 16x1,5 Cijev 8x1 Cijev 8x1
ogibljenje"
1.1 Zaliha Ventil zraéno
"Zra¢no . 9 Cijev 8x1 Cijev 8x1 M 16x1,5 Cijev 8x1 Cijev 8x1
o jastuka 1

ogibljenje

1 ™ q ™
2:3 Tristop 12 Tristop Cijev 8x1 Cijev 8x1 M16x1,5 | Cijev 8x1 Cijev 8x1
cilindar cilindar

q ™ q ™
2.3 Tristop 12 Tristop Cijev 8x1 Cijev 8x1 M16x1,5 | Cijev 8x1 Cijev 8x1
cilindar cilindar

" s vij¢anim spojevima

2)

s PEM-om

3)

s PEM-om 2. generacije (plastika)
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13.2

13.2.1

PRIKLJUCCI

Modulatori TEBS E

Postavljanje priklju¢aka

MODULATOR TEBS E

MODULATOR TEBS E

MODULATOR, 8-polni kod B, siva

Prikljuak

D)

(PREMIUM, VISESTRUKI NAPON)

1 Masa "ulazni/izlazni ventil"

2 Redundantni ventil

3 Masa "redundantni ventil"

4 Masa "senzor tlaka"

5 +24 V//napajanje "senzor tlaka"

6 Stvarni tlak

7 Izlazni ventil

8 Ulazni ventil

NAPAJANJE, 8-polni kod A, crna

1 Trajni plus/stezaljka 30 Trajni plus/stezaljka 30

2 Kontakt/stezaljka 15 Kontakt/stezaljka 15

3 Mase_l "indikator upozorenja/ Masa "indikator upozorenja/lampica
lampica upozorenja" upozorenja"

4 Masa "ventili" Masa "ventili"

5 Indikator ypozorenja/lampica Indikator ppozorenja/lampica
upozorenja upozorenja

6 CAN High 24 V CAN High 24 V

7 CAN Low 24 V CAN Low 24 V

Trajni plus/stezaljka 30

Trajni plus/stezaljka 30

CAN2 High 5V CAN2 High5V
CAN2 Low 5V CAN2 Low 5V
Masa Masa

GlO-izlazni stupanj 4-2

GlO-izlazni stupanj 4-2

Upravljacki dio-sat

Upravljacki dio-podaci

Senzor broja okretaja ABS-a ¢

Senzor broja okretaja ABS-a ¢

ULAZ/IZLAZ, 4-polni kod C

Ulaz 24 N/Trailer Central

Ulaz 24 N/Trailer Central Electronic/

od TEBS E4: GIO analogni ulaz

% 3 Electronic/BAT BAT
[—
== 2 Masa Masa
3 CAN2 High 5V CAN2 High 5V
od TEBS E4: GIO analogni ulaz | od TEBS E4: GIO analogni ulaz
4 CAN2 Low 5V CAN2 Low 5V

od TEBS E4: GIO analogni ulaz
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MODULATOR TEBS E
(STANDARD)

MODULATOR TEBS E

PRIKLJUCCI (PREMIUM, VISESTRUKI NAPON)

ABS e/GlO7, 4-polni kod A/B

Prikljucak

GlO-izlazni stupanj 2-1 (upotrebljiv
samo ako se ne upotrebljava GIO3,

1 prikljucak 4)
4 3 Od verzije TEBS E2: GlO-izlazni
== stupanj 7-1
==
z Masa

Senzor broja okretaja ABS-a e

Senzor broja okretaja ABS-a e

ABS c, 4-polni kod A

3 Senzor broja okretaja ABS-a c Senzor broja okretaja ABS-a ¢
=
* 4 Senzor broja okretaja ABS-a ¢ Senzor broja okretaja ABS-a ¢
ABS d, 4-polni kod A
3 Senzor broja okretaja ABS-a d Senzor broja okretaja ABS-a d
=
* 4 Senzor broja okretaja ABS-a d Senzor broja okretaja ABS-a d
ABS f/GlO6, 4-polni kod A/B
1 GlO-izlazni stupanj 5-2
é 2 Masa
s 3 Senzor broja okretaja ABS-a f
4 Senzor broja okretaja ABS-a f
GIO1, 4-polni kod B
1 GlO-izlazni stupanj 1-1 GIO-izlazni stupanj 1-1
Masa Masa
= Analogni ulaz 1 Analogni ulaz 1
Q Senzor pomaka 1
4 Od verzije TEBS E2: Prema odabiru
i GlO-izlazni stupanj 7-2
GlO2, 4-polni kod B
1 GlO-izlazni stupanj 3-2 GlO-izlazni stupanj 3-2
- 2 Masa Masa
Q 3 GIO-izlazni stupanj 5-1
4 GlO-izlazni stupanj 2-2
GIO3, 4-polni kod B
1 GlO-izlazni stupanj 1-2 GlO-izlazni stupanj 1-2
ﬂ 2 Masa Masa
s 3 Analogni ulaz 2 Analogni ulaz 2
4 GlO-izlazni stupanj 2-1
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, MODULATOR TEBS E MODULATOR TEBS E
PRIKLJUCCI Prikljuéak | (STANDARD) (PREMIUM, VISESTRUKI NAPON)

GlO4, 4-polni kod B
GlO-izlazni stupanj 3-1 GlO-izlazni stupanj 3-1
= 2 Masa Masa
e 3 Sklopka koja reagira na priblizavanje
Visestruki napon: K-vod
4 Senzor pomaka 2
GIO5, 4-polni kod B
1 GlO-izlazni stupanj 4-1
— 2 Masa
i 3 CAN3 High 5V
4 CAN3 Low 5V
13.2.2 Elektroni€ki modul za prosSirenje
PRIKLJUCCI Prikljuéak | ELEKTRONICKI MODUL ZA PROSIRENJE
NAPAJANJE, 8-polni kod E
1 Ukljucite kontakt (TEBS E stezaljka 30)
2 CAN1 High 5V
3 CAN1 Low 5V
4 Masa
5 TEBS stezaljka 15 ukl]
6 Upravljacki dio-sat1 uklju¢en
7 Upravljacki dio-podaci1 ukljucen
8 IG (H2) uklj
PODSUSTAVI, 8-polni kod C, plava
1 Iskljucite kontakt (TEBS E stezaljka 30-X2)
2 CAN2 High 5V
3 CAN2 Low 5V
4 Masa
5 TEBS stezaljka 15 uklj SA 6-2
6 Upravljacki dio-sat1 isklju¢en
7 Upravljacki dio-podaci1 isklju¢en
8 IG (H2) iskl]
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PRIKLJUCCI Prikljuéak | ELEKTRONICKI MODUL ZA PROSIRENJE

GIO10, 8-polni kod C

Baterija uklj/isklj

Baterija masa

Napajanje "tipkalo za budenje"

Tipkalo za budenje

GlO11, 8-polni kod C

Masa za "svjetlo"

Svjetla za pridrzavanje traka lijevo isklj

Svjetla za pridrzavanje traka desno isklj

Masa za "svjetlo"

GlO12, 8-polni kod C

Straznje svjetlo uklj

CAN3 High 24 V

CAN3 Low 24 V

Masa za svjetlo

Svjetla za pridrzavanje traka lijevo uklj

Svjetla za pridrzavanje traka lijevo isklj

Svjetla za pridrzavanje traka desno isklj

O IN[O|a |~ W|IN|~-

Svijetla za pridrzavanje traka desno uklj

GIO13, 4-polni kod B

4 3
| — =
D ]
2 1

GlO-izlazni stupanj 2-1

Masa

Analogni ulaz 2

AW |IN|=-

Senzor pomaka 2

GlO14, 4-polni kod B

4 3
| — =
= ]
2 1

GlO-izlazni stupanj 6-1

Masa

Analogni ulaz 1

A TWOWIN| -~

Senzor pomaka 1

GIO15, 4-polni kod B

4 3
| —
=
2 1

GlO-izlazni stupanj 1-1

Masa

GlO-izlazni stupanj 5-1

AW |IN|-

GlO-izlazni stupanj 1-2
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PRIKLJUCCI Prikljuéak | ELEKTRONICKI MODUL ZA PROSIRENJE
GlO16, 4-polni kod B
1 GlO-izlazni stupanj 5-2
2 Senzor LIN-a 2
e 3 SA 5-1
4 GlO-izlazni stupanj 4-1 (9 V/12 V)
GlO17, 4-polni kod B
1 Senzor PWM-a 1
2 Masa
s 3 Senzor LIN-a 1
4 GlO-izlazni stupanj 3-2 (9 V/12 V)
GlO18, 4-polni kod B
1 Senzor PWM-a 2
2 Masa
S 3 Senzor LIN-a 2
4 GlO-izlazni stupanj 3-1




Dodatak

13.3 Pregled kabela

Crtezi ponude za kabel

— Na internetu pozovite online katalog proizvoda WABCO na:
http://inform.wabco-auto.com

— Potrazite kabel pod brojem kabela.
Zamijenite "XXX" s "000".

OPREZ

Kvarovi i oSte¢enje komponenti zbog mijesanja kabela

Kabeli su djelomi¢no izgledom dosta sli¢ni (npr. 4-polni GlO-utikag sliCi

4-polnom DIN-bajunetu). Medutim, buduéi da komponente koje treba

prikljuciti imaju potpuno drugacije rasporede, broj kabela je potreban i oni

se ne smiju pomijeSati ¢ak i ako identi¢no izgledaju. Potrebna je to¢na

identifikacija da iskljucite kvarove i oSte¢enja komponenti.

— Identificirajte kabele pomocu broja proizvoda i osigurajte da prikljucite
odgovarajuce kabele na komponente.

Kodiranje utika¢a bojom

Za bolju orijentaciju utikaci su ozna€eni bojom.

MODULATOR TEBS E (PREMIUM)

Siva: GIO, MODULATOR
Crna: NAPAJANJE, ABS-c, ABS-e, ABS-f, ABS-d
Plava: PODSUSTAVI, ULAZ/IZLAZ

ELEKTRONICKI MODUL ZA PROSIRENJE
Zuta: NAPAJANUJE elektroni¢kog modula za proSirenje

Kodiranje 4-polnih utikaca

~0 e
Sl s
=0 D

ol 0=
=0 Ne

SN -

8-polni utika€ za TEBS E ne moze se prikljuciti na elektroni¢ki modul
za prosirenje.
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Dodatak

13.3.1

Pregled kabela "Modulator"

za poluprikolicu tegljaca (24 V)

Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
4491730900 | 9
4491731000 | 10
) At § 449 1731200 | 12
L Uti¢nica
4491731300 | 13 ISO 7638 Kod A
-polni
4491731400 | 14 7-polna 8-polni
4491731500 | 15
449 1731600 | 16
s otvorenim krajem
Kat. br. [;] Kabelski zavrs$eci - izvedba
! iz
L 4493711200 | 12 otvoreni Kod A
4493711800 | 18 7-zilni 8-polni
za prikolicu s rudom
Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
I@Dﬂ 4492730600 | 6
L 449 2731000 | 10 Utikac
ISO 7638 Kod A
4492731200 | 12 7-polna 8-polni
4492731500 | 15
s mjestom razdvajanja
Kat. br. [rlr-1] Kabelski zavrseci - izvedba
S m& 449 3530050 | 0,5
L 449 363 1100 | 11 DIN-bajunet Kod A
449 3531400 | 14 7-polni 8-polni
449 3531800 | 18
s mjestom razdvajanja
Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
449 347 0030 | 0,3
i 2 AR D] 449 3470250 | 25
L 449 347 080 0 P DIN-bajw_vet Kod A_
7-polni 8-polni
449 347 1200 | 12
449 347 1800 | 18
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za poluprikolicu tegljaca s mjestom razdvajanja

Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
Q 449 1330030 | 0,3
© ] I 449 1330300 | 3 Uticni
i¢nica ,
L 4491330600 | 6 1SO 7638 DIN-bajunet
4491331200 | 12 7-polna 7-polni
449 1331500 | 15
za poluprikolicu tegljaca s mjestom razdvajanja
Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
449 1350050 | 0,5
4491350250 | 2,5 Uticnica _baj
ISO 7638 DIN-bajunet
4491350600 | 6 7-polna 7-polni
449 1351400 | 14
za prikolicu s rudom s mjestom razdvajanja
Kat. br. [r""] Kabelski zavrseci - izvedba
|
4492310600 | 6 o
Utikac .
L :
ISO 7638 pilv-bajunet
449 2311200 | 12 7-polna p
za prikolicu s rudom s mjestom razdvajanja
Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
’ 4492330300 | 3
L 4492331000 | 10 /ngll;asg ] DIN-bajunet
4492331400 | 14 7-polni
7-polna
4492331800 | 18

Modulator

za ventil releja ABS-a

Kat. br. [I‘IT-I] Kabelski zavrseci - izvedba
4494360300 | 3
DIN-bajunet Kod B
449 436 0800 | 8 4-polni 8-poini




Dodatak

za ventil releja EBS-a

Kat. br. [r';] Kabelski zavr§eci - izvedba
4494290100 | 1
449 4290300 3x DIN-bajunet Kod B
449 429 080 0 4-polni 8-polni
4494291300 | 13

za SmartBoard

Kat. br. [rlr-1] Kabelski zavrseci - izvedba
u 4499110400 | 4
L 4499110600 | 6 Kod C DIN-bajunet
8-polni 7-polni
449911 1200 | 12
za SmartBoard i komandnu jedinicu ECAS-a
Kat. br. L1 L2 Kabelski zavrseci - izvedba
[m] | [m]
Uti¢nica za
komandnu jedinicu
4499122340 | 7 | 5 ECAS-a g_o‘; /Si
+ DIN-bajunet P
7-polna
za komandnu jedinicu ECAS-a
Kat. br. [rlr_l] Kabelski zavrseci - izvedba
“: ' gz e Uticnica
L
4496280500 | 5 za komandnu jedinicu ;(_oc(i) lgi
ECAS-a p
za upravljacku kutiju ECAS-a
Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
| " unz 1 4496270400 | 4
L DIN-bajunet Kod C
449 6270600 | 6 7-polni 8-polni
za OptiTire/IVTM
Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
%: L 4499130500 | 5 DIN-bajunet Kod C
7-polni 8-polni
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za SmartBoard i OptiTire/IVTM

Kat. br. L1} L2 Kabelski zavrseci - izvedba
[m] | [m]
4499161820 | 0,4 | 4
4499162430 | 1 | 6 | 2XDIN-bajunet Kod C
7-polni 8-polni
4499162530 | 6 6
za telematiku
Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
%m % Al 9 sas 0140100 | 1 .
- 4499141200 | 12 DIN-bajunet Kod C
4-polni 8-polni
4499141700 | 17
za telematiku
Kat. br. [r"']] Kabelski zavrseci - izvedba
@aﬂ el Q) 4499170100 | 1
- 4499170250 | 2,5 DEUTSCH Kod C
6-polni 8-polni
4499170500 | 5
za telematiku
ma Kat. br. [;] Kabelski zavrSeci - izvedba
l N 4499310300 | 3 DIN-bajunet Kod C
4499310350 | 3,5 7-polni 8-polni
za telematiku/SmartBoard
Kat. br. L1} L2 Kabelski zavrseci - izvedba
[m] | [m]
DEUTSCH
6-polni Kod C
4499202480 | 3 6 + DIN-bajunet 8-polni
7-polni
Kat. br. L1 L2 L3 Kabelski zavrseci - izvedba
[m] | [m] | [m]
4499302480 | 3 | 6 | 1 | 2XDIN-bajunet Kod C
7-polni 8-polni
za TX-TRAILERGUARD™
Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
L
4490290000 | 5 HDSCS Kod C
6-polni 8-polni
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Dodatak

za SmartBoard i TX-TRAILERGUARD™

Kat. br. L1 L2 Kabelski zavréeci - izvedba
[m] | [m]
DIN-bajunet
4490330000 | 3 | 6 + HDSCS Kod C
. 8-polni
6-polni

za SmartBoard i OptiLink™ i/ili OptiTire™/IVTM

Kat. br L1 | L2 | L3 | L4 | LS Kabelski zavrseci -
g L4 P ] | Im] | [m] | [m] | [m] izvedba
‘_:- ; Kod C
(@E] L - | -
) EDL be?'ZXe 4 8-polni
4499343300 | 12 1 4 |05 6 Y + DIN-
+ HDSCS .
2 Tc 8-polni bajunet
p 7-polni
za ECAS i OptiLink™ i/ili OptiTire™/IVTM
Kat. br. L1 L2) L3 | L4 Kabelski zavrseci - izvedba
[m] | [m] | [m] | [m]
DIN-bajunet
4499442170 | 12 | 45| 6 | 0,5 + HDSCS Kod C.
. 8-polni
8-polni
Univerzalno
Kat. br. [rlr-1] Kabelski zavrsSeci - izvedba
| — 4494370200 | 2 otvoreni Kod C
' 449 4370600 | 6 8-Zilni 8-polni

ULAZ/IZLAZ

za Trailer Central Electronic 446 122 001 0 (samo za od TEBS EO do TEBS E3)
Kat. br. [rl'r-1] Kabelski zavrseci - izvedba
o wosmomn | 2 | ez [ feac
za napajanje zaustavnih svjetala (24 N)
Kat. br. [r';] Kabelski zavrseci - izvedba
> x 4493490400 | 4
- 4493490600 | 6 otvoreni Kod C
449 349 1000 | 10 2-Zilni 4-polni
449 349 1500 | 15

233




za napajanje zaustavnih svjetala (24 N), pomo¢ pri polasku i prisilno spustanje

Kat. br. [rl;‘] Kabelski zavrseci - izvedba
A 449 3650600 | 6
L otvoreni Kod C
4-Zilni 4-polni
449 3651200 | 12
za napajanje zaustavnih svjetala (24 N)
Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
L 449 3500280 | 2,8 DIN-bajunet Kod C
449 3500550 | 5,5 7-polni 4-polni
4493500900 | 9
za napajanje zaustavnih svjetala (24 N), pomo¢ pri polasku i prisilno spustanje
BE]]:DE’U . Kat. br. L Kabelski zavrseci - izvedba
| [ic==] [m]
449 366 0100 | 1 DIN-bajunet Kod C
449 366 0550 | 5,5 4-polni 4-polni

za ventil podizne osovine 463 084 XXX 0, za TASC (RtR) 463 090 XXX 0

El——

Kat. br. [rl"]] Kabelski zavrseci - izvedba
449 4430080 | 0,8
449 4430100 | 1
4494430200 | 2 DIN-bajunet Kod B
4494430400 | 4 4-polni 4-polni
4494430600 | 6
449 4431000 | 10

za ventile ECAS-a 472 905 114 0, 472 880 030 0, ventil 463 084 100 0, eTASC 463 090 5XX 0

Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
| —— 449 4450100 | 1
L > 4494450300 | 3 DIN-bajunet Kod B
4494450500 | 5 4-polni 4-polni
449 4450600 | 6
za regulaciju u dvije tocke ECAS-a
Kat. br. L Kabelski zavrseci - izvedba
X [m]
L ey
' 4494390300 | 3 DIN-bajunet Kod B
4-polni 4-polni
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Dodatak

za vanjski ECAS na sustavu TEBS E

Kat. br. [r';] Kabelski zavr§eci - izvedba
1 4494380500 | 5 3-zilni s Kod B
449 4380800 | 8 PG-vijéanim spojem 4-polni
za senzor pomaka 441 050 100 0
Kat. br. [r';‘] Kabelski zavr§eci - izvedba
@m . 4498110100 | 1
L 4498110300 | 3
4498110500 | 5 DIN-bajunet Kod B
4498110800 | 8 4-polni 4-polni
4498111200 | 12
za senzor tlaka 441 040 XXX 0, 441 044 XXX 0
Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
4498120040 | 0,4
@]]:DZH z 4498120300 | 3
L 4498120400 | 4
4498121000 | 10
4498121200 | 12 DIN-bajunet Kod B
4498121800 | 18 4-polni 4-polni
4498122600 | 26
4498123200 | 32
449 8124400 | 44
za pomo¢ pri polasku
Kat. br. ['IT"] Kabelski zavrSeci - izvedba
7 4498130500 | 5
L 4498130800 | 8 otvoreni Kod B
4498131500 | 15 2-2iint Fpolni

za pomo¢ pri polasku i prisilno spustanje (ili sklopku za visinu za istovar)

L2

-

_/\

®:W

gl

Kat. br. L1 L2 Kabelski zavrseci - izvedba
[m] | [m]
4498152530 | 6 6
2x otvoreni Kod B
4498152580 | 15 | 6 2-Zilni 4-polni
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Univerzalno

Kat. br. [rl;]] Kabelski zavrseci - izvedba
. 449 535010 0 1
L 4495350600 | 6 otvoreni Kod B
4495351000 | 10 4-Zilni 4-polni
449 5351500 | 15
Adapter
@m g Kat. br. [.'1'1] Kabelski zavréeci - izvedba
L '
' Utikac¢ senzora Kod B
4498190100 1 2-polni 4-polni
Y-razdjelnik (treba upotrijebiti s kabelom 449 752 XXX 0 i 449 762 XXX 0)
@]ﬂﬂii Kat. br. [I;:] [Ir':] Kabelski zavrseci - izvedba
% 4496290220 | 0.4 | 0,4 2x utikac senzora Kod B'
L1 3-polni 4-polni
za senzor tlaka, podiznu osovinu ili senzor pomaka
Kat. br. [rIH] Kabelski zavrseci - izvedba
449 752 010 0 1
@]]:D:[[ | TN 4| 4497520200 | 2 _ Utinica senzora
L | 4497520300 | 3 et za GlO-razdjelnik
4497520800 | 8 3-polna
449 7521000 | 10
za ventil ECAS-a ili LACV-IC
Kat. br. [.'1'1] Kabelski zavrseci - izvedba
@]:D:D ! : . Uti¢nica senzora
- 4497610300 | 3 DIrbajunet za GIO-razdjelnik
p 3-polna
za pomoc pri polasku ili pomo¢ pri ranziranju
Kat. br. [rl;r] Kabelski zavrseci - izvedba
— 449 762 020 0 2
!|.|. | I Uti¢nica senzora .
. L 4497620800 | 8 za GlO-razdjelnik ng;iﬁ?l
4497621500 | 15 d-poina

za mehani¢ku sklopku za koé€nicu stroj

a za asfaltiranje ceste (ne za sklopku koja reagira na priblizavanje)

__~

Kat. br. [rIH] Kabelski zavrseci - izvedba
Utiénica senzora otvoreni
449 763 1000 | 10 za GIO-razdjelnik o_zilni

3-polna
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za pomo¢ pri polasku, visinu za istovar ili senzor pomaka

Kat.br, | 1| L2 Kabelski zavrseci - izvedba
[m] | [m]
otvoreni
3-Zilni Kod B
449 626 186 0 + DIN-bajunet 4-polni
4-polni
za lampicu upozorenja
: Kat. br. D'T']] Kabelski zavrieci - izvedba
4499001000 | 10 otvoreni Tyco AMP
2-Zilni 2-polni
GIO i ULAZ/IZLAZ
za 24 N, pomo¢ pri polasku ili prisilno spustanje
Kat.br, | E1 | L2 Kabelski zavrseci - izvedba
[m] | [m]
4493580330 | 6 | 04 Kod B
4-polni
+kod C
4493580350 | 8 | 04 4-polni DIN-bajunet
+ utiCnica senzora 4-polni
2-polna
L2 4493582530 | 8 5 + utiCnica senzora
2-polna
Kabel za napajanje
‘ L1 Kat. br. L1 L2 Kabelski zavrseci - izvedba
?_ [m] | [m]
| l\ Kod C_
?:fgﬂ_—;l—): :-=ﬁ:m 4-polni .
4493590230 | 1 | 04 *kod B DIN-bajunet
4-polni 4-polni
+ 2x utiénica senzora
2-polna
za 24 N, pomo¢ pri polasku ili prisilno spustanje
L1 Kat. br. L1} L2 Kabelski zavrseci - izvedba
[m] | [m]
Kod C
W:lg 4-polni .
L/ 4493560230 | 1 | 0,4 +kod B DIN-bajunet
Vi 4-polni 4-polni
+ utiCnica senzora
2-polna
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za 24 N ili pomoé

pri polasku

Kat. br.

L2
[m]

Kabelski zavrseci - izvedba

449 357 023 0

04

Kod C
4-polni

449 357 253 0

+ kod B
4-polni
6 | + utiénica senzora
2-polna

DIN-bajunet
4-polni

ABS-c, ABS-d, ABS-e, ABS-f

za produzetak senzora ABS-a

1

-

Kat. br. [rl'r-I] Kabelski zavrseci - izvedba

4497230030 | 0,3

4497230180 | 1,8

4497230230 | 2,3

449 723 030 0 3

4497230400 4 Utika¢ senzora Kod A
449 723 060 0 6

449 723 080 0 8

4497231000 | 10

4497231500 | 15

GIlO i ABS

za senzor ABS-a plus GIO6/7

L2 Kat. br. L1 L2 Kabelski zavrseci - izvedba
i~ ml |t
@Z Utika¢ senzora
@ 449 8180220 | 0,4 | 0.4 2-polni Kod B
L1 + utika¢ senzora 4-polni
3-polni
Kat. br. [rl;‘] Kabelski zavrSeci - izvedba

449816 0130 | 1,3
6x utika¢ senzora Kod B
4498160300 | 3 3-polni 4-polni
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GIO 5 (samo za premium)

Dijagnosticki kabel CAN-a, napomena: samo s dijagnostickim kabelom 446 300 348 0

Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
449 6110300 | 3
449 611 040 0 4 DIjagr{[OSthka uti¢nica Kod B
sa Zutom kapom d-volni
4496110600 | 6 7-polna p
4496110800 | 8
za telematiku
Kat. br. ['IT"] Kabelski zavrSeci - izvedba
' 4499150100 | 1 _
1 4499151200 | 12 DIN-bajunet Kod B
k 4-polni 4-polni
4499151700 | 17
za telematiku
Kat. br. [rlr_l] Kabelski zavrseci - izvedba
ﬁ ke 449 918 010 0 1
S L 4499180250 | 25 DEUTSCH Kod B
6-polni 4-polni
4499180500 | 5
za telematiku
L Kat. br. [rlr-1] Kabelski zavrSeci - izvedba
4496100600 | 6
E=pe o ¥ otvoreni Kod B
4496100900 | 9 -2ilni 4-polni
za telematiku
W Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
| L 4499320300 | 3 DIN-bajunet Kod B
4499320350 | 3,5 4-polni 4-polni
Kat. br. [;] Kabelski zavrseci - izvedba
4499270500 | 5 HDSCS Kod B
449927 1200 | 12 8-polni 4-polni
za TX-TRAILERGUARD™
L Kat. br. [rlr-l] Kabelski zavrseci - izvedba
4490300000 | 5 HDSCS Kod B
6-polni 4-polni
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13.3.2 Pregled kabela "Elektroni€ki modul za prosirenje"

Kabel za napajanje

za napajanje
Kat. br. [#‘] Kabelski zavrSeci - izvedba
L 449 3030200 | 2
= I 449 3030250 | 2,5 Kod E Kod C
449 3030500 | 5 8-polni 8-polni
449 303 1000 | 10

za SmartBoard

Kat. br. [rl;‘] Kabelski zavrseci - izvedba
L 449906 0600 | 6 Kod C DIN-bajunet
8-polni 7-polni
za komandnu jedinicu
] Kat. br. [;] Kabelski zavrseci - izvedba
Utiénica
L 449 602 060 0 6 é(_oc; IS/ za komandnu
P jedinicu ECAS-a
za upravljacku kutiju
< L > Kat. br. L Kabelski zavrseci - izvedba

[m]

4496030600 | 6 Kod C DIN-bajunet
8-polni 7-polni

za SmartBoard i komandnu jedinicu ECAS-a

L1 Kat. br. L1 L2 L3 Kabelski zavrseci - izvedba
[m] | [m] | [m]
ﬁ Utiénica za
komandnu jedinicu
4499262340 | 5 7 1 ECAS-a é(_oc; Igi
= + DIN-bajunet P
7-polna
za SmartBoard i komandnu jedinicu za OptiTire
L Kat. br. L1 L2 L3 Kabelski zavrseci - izvedba
= L3 [m] | [m] | [m]
| oy p=——tE 2x DIN-bajunet Kod C
= 4499252530 | 6 | 6 | 04 x CIN-bajune oa &
5 7-polni 8-polni
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za telematiku
' L Kat. br. [r';] Kabelski zavréeci - izvedba
449 907 0100 | 1 DEUTSCH Kod C
6-polni 8-polni

Kabel baterije za TEBS E

Kat. br. [I‘IT-I] Kabelski zavrseci - izvedba
449 8070500 | 5 Uti¢nica senzora DIN-bajurjet
2-polna 4-polni
) T 0 Kat. br. L Kabelski zavrseci - izvedba
ang [m]
L 449 806 0600 | 6 Uti¢nica senzora Kod B
3-polna 4-polni
Kabel razdjelnika LIN-a
Kat. br. L Kabelski zavrseci - izvedba
s -
894 6000240 | 0,5 2x uti¢nica senzora Utikac senzora
3-polna 3-polni
Univerzalni kabel
Kat. br. [;] Kabelski zavrseci - izvedba
! 4499080600 | 6 otvoreni Kod C
L ci 8-polni
449908 1000 | 10 8-Zilni
Kabel razdjelnika za bateriju i/ili svjetlo
L1
‘ Kat. br. L1 L2 L3 Kabelski zavrsSeci - izvedba
3 [m] | [m] | [m]
3 % 4498030220 | 04| 04 | 5 | “t”;f’gofﬁfzor a ?_Z‘; it
2
s kabelom baterije za TEBS E (od TEBS E2 do TEBS E3)
———— = Kat. br. [rlr-1] Kabelski zavrseci - izvedba
L
4498080200 | 2 Kod B Kod C
4-polni 4-polni
s utiCnicom uredaja
: y . Kat. br. [rl'r-1] Kabelski zavrseci - izvedba
< L N 449 747 060 0 6 Uti¢nica senzora Utika¢ senzora
3-polna 3-polni
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13.4 GlO-shema

GlO-shema

— Na internetu pozovite online katalog proizvoda WABCO na: http://inform.wabco-auto.com

— Potrazite shemu preko br. sheme.

OZNAKA

Blokada pokretanja vozila

| SHEME

8417012270

| VOZILA

Sva prikljuéna vozila

ElektroniCka parkirna ko€nica

841701264 0

Poluprikolica tegljaca

Standard

841802 150 0

Poluprikolica tegljaca
Prikolica s centralnom
osovinom

Dvije podizne osovine
Odrzavanje preostalog tlaka na podiznoj osovini 1

841802 1510

Poluprikolica teglja¢a
Prikolica s centralnom
osovinom

Vanjski senzor zadanoga tlaka

841802 1520

Poluprikolica tegljaca
Prikolica s centralnom
osovinom

Mehani¢ko ogibljenje

841802 153 0

Poluprikolica tegljaca
Prikolica s centralnom
osovinom

Mehani¢ko ogibljenje

841802 154 0

Prikolica s rudom

Standardno s dvije podizne osovine

841802 1550

Poluprikolica tegljaca
Prikolica s centralnom
osovinom

Standard

841 802 156 0

Prikolica s rudom

ECAS jedna to¢ka s dva 1-kruzna LACV-a

841 802 157 0

Poluprikolica teglja¢a
Prikolica s centralnom
osovinom

ECAS jedna tocka s 1-kruznim LACV-om i 2-kruznim
blokom ECAS-a

841 802 158 0

Poluprikolica tegljaca
Prikolica s centralnom
osovinom

TASC (funkcija RtR)

841802 159 0

Poluprikolica teglja¢a
Prikolica s centralnom
osovinom

ECAS jedna toCka s 2-kruznim blokom ECAS-a

841 802 190 0

Poluprikolica tegljaca
Prikolica s centralnom
osovinom

ECAS s 1-kruznim LACV-om i odrzavanjem preostalog
tlaka

841802 1910

Poluprikolica tegljaca
Prikolica s centralnom
osovinom

ECAS s 1-kruznim LACV-om

841802192 0

Poluprikolica tegljaca
Prikolica s centralnom
osovinom

ECAS jedna to¢ka s 1-kruznim LACV-om i 2-kruznim
blokom ECAS-a

841802 194 0

Poluprikolica teglja¢a
Prikolica s centralnom
osovinom
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012270&file=../intl/drw/9/8417012270.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012640&file=../intl/drw/9/8417012640____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021500&file=../intl/drw/9/8418021500_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021510&file=../intl/drw/9/8418021510_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021520&file=../intl/drw/9/8418021520.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021530&file=../intl/drw/9/8418021530_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021540&file=../intl/drw/9/8418021540_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021550&file=../intl/drw/9/8418021550.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021560&file=../intl/drw/9/8418021560.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021570&file=../intl/drw/9/8418021570.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021580&file=../intl/drw/9/8418021580____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021590&file=../intl/drw/9/8418021590_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021900&file=../intl/drw/9/8418021900_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021910&file=../intl/drw/9/8418021910_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021920&file=../intl/drw/9/8418021920_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021940&file=../intl/drw/9/8418021940_002en.pdf

Dodatak

OZNAKA

ECAS jedna tocka s 1-kruznim LACV-om i 2-kruznim
blokom ECAS-a

SHEME

8418021950

VOZILA
Poluprikolica tegljaca

Prikolica s centralnom
osovinom

Vozila s cisternom

841 802 196 0

Poluprikolica tegljaca

Vozila s cisternom

8418021970

Poluprikolica tegljaca

Kocnica stroja za asfaltiranje ceste

841 802 198 0

Poluprikolica tegljata

Koénica stroja za asfaltiranje ceste

841 802 199 0

Poluprikolica tegljata

OptiTurn™/OptiLoad™ s ECAS-om

841 802 2350

Poluprikolica tegljata

OptiTurn™/OptiLoad™ s ECAS-om

841802 236 0

Poluprikolica tegljata

Dva upravljanja podiznom osovinom za regulaciju vili¢ara
na dvoosovinskom vozilu

841 802 239 0

Prikolica s centralnom
osovinom

ECAS regulacija u dvije to¢ke s baterijom i upravljanjem
pomoénom osovinom s elektroni¢kim modulom za
proSirenje

841 802 250 0

Poluprikolica tegljaca

ECAS regulacija u dvije tocke s elektroni¢kim modulom za
prosSirenje, s dodatnim ventilom

841 802 252 0

Prikolica s rudom

SafeStart (Trailer Safety Brake)

8418022740

Nagibno vozilo
Cisterna
Kontejner na kotagima

TailGUARDIight™

841 802 280 0

Sva prikljuéna vozila

TailGUARD™

8418022810

Sva prikljuéna vozila

TailGUARDMAX™

8418022820

Sva prikljuéna vozila

Tail GUARDR®™

841 802 283 0

Sva prikljuéna vozila

TailGUARDR™ (okrenuti ultrazvuéni senzor)

841802284 0

Sva priklju€éna vozila

Trailer Extending Control za teleskopska vozila

841 802 290 0

Poluprikolica tegljata
Prikolica s rudom

Funkcija ko¢nog svjetla u nuzdi

8418022910

Sva prikljuéna vozila

Regulacija vilicara

841 802292 0

Prikolica s centralnom
osovinom

eTASC (samo podizanje i spustanje)

841802 295 0

Poluprikolica tegljata

eTASC s upravljanjem podiznom osovinom

841802 296 0

Poluprikolica tegljata

eTASC u dvije to¢ke bez elektronitkog modula za
proSirenje

841802 3220

Prikolica s rudom

Regulacija u dvije tocke ECAS-a bez elektronickog modula
za proSirenje

841802 3290

Prikolica s rudom

Regulacija u dvije tocke ECAS-a bez elektronickog modula
za proSirenje, s upravljanjem podiznom osovinom

841 802 3510

Prikolica s rudom
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021950&file=../intl/drw/9/8418021950_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021960&file=../intl/drw/9/8418021960.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021970&file=../intl/drw/9/8418021970.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021980&file=../intl/drw/9/8418021980.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021990&file=../intl/drw/9/8418021990.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022350&file=../intl/drw/9/8418022350____002.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022360&file=../intl/drw/9/8418022360.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022390&file=../intl/drw/9/8418022390____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022500&file=../intl/drw/9/8418022500____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022520&file=../intl/drw/9/8418022520.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022740&file=../intl/drw/9/8418022740.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022800&file=../intl/drw/9/8418022800____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022810&file=../intl/drw/9/8418022810____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022820&file=../intl/drw/9/8418022820____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022830&file=../intl/drw/9/8418022830____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022840&file=../intl/drw/9/8418022840____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022900&file=../intl/drw/9/8418022900.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022910&file=../intl/drw/9/8418022910.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022920&file=../intl/drw/9/8418022920.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022950&file=../intl/drw/9/8418022950____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022960&file=../intl/drw/9/8418022960____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418023220&file=../intl/drw/9/8418023220____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418023290&file=../intl/drw/9/8418023290____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418023510&file=../intl/drw/9/8418023510____002_en.pdf

Dodatak

13.5 Kocne sheme

Kocne sheme
— Na internetu pozovite online katalog proizvoda WABCO na: http://inform.wabco-auto.com

— Potrazite shemu kocenja preko br. sheme.

Poluprikolica tegljaca

SUSTAV MEHANICKO DODATNA
OSOVINE ABS-A BROJ TRISTOP™ SIGURNOSNI VENTIL PEM| OGIBLJENJE PRIKOLICA PREV NAPOMENA
1 28/2M 8417011800 X X X
1 28/2M 8417011810 M M M Prikolica D_oII.y/h.idrauIiéno
ogibljenje
1 2S8/2M 8417011820 X X X
1 28/2M 8417011830 X X X 12V
1 28/2M 8417012010 X X
1 28/2M 8417012020 X
1 28/2M 8417012030
48/2M
2 8417011900 X X X
28/2M
2 48/3M 8417011910 X X X
2 28/2M 8417011920 X X
48/2M
2 8417011930 X X X
28/2M
2 4S/3M 8417011950 X X X Samo jedna osovina Tristop™!
2 4S/3M 841701196 0 X X X
48/2M
2 8417011970 X X X X
2S/2M
48/2M . . .
2 841701198 0 X X X jedan Tristop™ odvojeno
28/2M
2 4S/3M 841701199 0 X X X X Usmijeriva¢ CAN-a
48/2M .
2 8417012700 X X X X Usmijeriva¢ CAN-a
2S8/2M
2 28/2M 8417012710 X X X Usmjeriva¢ CAN-a
2 48/3M 8417012720 X X
48/2M
2 8417012730 X X
2S8/2M
48/2M
2 8417012760
28/2M
2 28/2M 8417012770 X X X Select Low
2 2S/2M 8417012780 X X X X Select Low/opcija RSS
3 4S/3M 841701 0500 X X
3 4S/3M 8417010550 X Ponavlja¢ CAN-a
3 4S8/3M 841701 057 0 X X X Ponavlja¢ CAN-a i Select Low
3 48/3M 841701 058 0 X X X Ponavlja¢ CAN-a
48/2M
3 8417011000 X
28/2M
48/2M
3 8417011010 X X
28/2M
3 28/2M 8417011020 X X Select Low
3 4S/2M+1M | 841 701 103 0 X X
4S/2M ’ .
3 8417011040 X X Trailer Central Electronic
28/2M
3 48/2M+1M | 841 701 1050 X X X
4S/2M
3 841701 106 0 X X X
28/2M
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011930&file=../intl/drw/9/8417011930.pdf
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011970&file=../intl/drw/9/8417011970.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011980&file=../intl/drw/9/8417011980.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011990&file=../intl/drw/9/8417011990____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012700&file=../intl/drw/9/8417012700____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012710&file=../intl/drw/9/8417012710_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012720&file=../intl/drw/9/8417012720_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012730&file=../intl/drw/9/8417012730____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012760&file=../intl/drw/9/8417012760____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012770&file=../intl/drw/9/8417012770____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012780&file=../intl/drw/9/8417012780____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010500&file=../intl/drw/9/8417010500_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010550&file=../intl/drw/9/8417010550_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010570&file=../intl/drw/9/8417010570_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010580&file=../intl/drw/9/8417010580_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011000&file=../intl/drw/9/8417011000_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011010&file=../intl/drw/9/8417011010_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011020&file=../intl/drw/9/8417011020_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011030&file=../intl/drw/9/8417011030_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011040&file=../intl/drw/9/8417011040_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011050&file=../intl/drw/9/8417011050_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011060&file=../intl/drw/9/8417011060_en.pdf
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OSOVINE

3

SUSTAV
ABS-A

28/2M

BROJ

8417011070

SIGURNOSNI VENTIL

X

PEM OGIBLJENJE

NAPOMENA

Select Low

3

28/2M

8417011080

Select Low (ventil releja)

28/2M

8417011090

Select Low (ventil releja)

48/2M
28/2M

8417011100

Osovine Tristop 1+2

4S/3M

8417011110

28/2M

8417011120

Select Low (ventil releja)

4S/3M

8417011130

4S/3M

8417011140

4S/2M

8417011150

Unutrasniji utovariva¢

4S/2M
28/2M

841701116 0

28/2M

8417011170

Select Low

4S/2M+1M

8417011180

4S/3M

8417011190

Relej EBS-a na osovini 1

4S/2M+1M

8417012210

4S/2M
2S/2M

8417012220

4S/2M+1M

8417012230

4S/3M

8417012240

48/2M
28/2M

8417012270

Blokada pokretanja vozila

48/2M
2S/2M

8417012280

Usmijeriva¢ CAN-a

4S/2M
28/2M

8417012290

Usmijeriva¢ CAN-a

4S/2M+1

8417012300

Usmijeriva¢ CAN-a

4S/2M
28/2M

8417012310

Tri osovine
Tristop™

4S/3M

8417012320

48/3M

8417012340

Usmijeriva¢ CAN-a

4S/3M

8417012350

Usmijeriva¢ CAN-a

28/2M

8417012360

Select Low i opcija releja

4S/2M
28/2M

8417012370

4S/3M

8417012380

4S/2M
28/2M

8417012390

48/2M
28/2M

8417012600

ViSestruki napon

4S/2M
28/2M

8417012610

48/2M

8417012630

Ponavlja¢ CAN-a/6x Tristop™

48/2M
28/2M

8417012640

LACV/elektronicka parkirna
kocnica

4S/3M

8417012650

Tri osovine Tristop™

4S/3M

8417010500

4S/3M

8417010510

Select Low
1. osovina
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012220&file=../intl/drw/9/8417012220_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012230&file=../intl/drw/9/8417012230____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012240&file=../intl/drw/9/8417012240_en.pdf
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012350&file=../intl/drw/9/8417012350____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012360&file=../intl/drw/9/8417012360.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012370&file=../intl/drw/9/8417012370____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012380&file=../intl/drw/9/8417012380____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012390&file=../intl/drw/9/8417012390.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012600&file=../intl/drw/9/8417012600____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012610&file=../intl/drw/9/8417012610_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012630&file=../intl/drw/9/8417012630____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012640&file=../intl/drw/9/8417012640____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012650&file=../intl/drw/9/8417012650____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010500&file=../intl/drw/9/8417010500_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010510&file=../intl/drw/9/8417010510.pdf

SUSTAV MEHANICKO

OSOVINE ABS-A BROJ ! SIGURNOSNI VENTIL PEM| OGIBLJENJE PRIKOLICA NAPOMENA
Select Low
4 4S/3M 8417010520 X X X 1. osovina
(ventil releja)
4 4S/3M 841701 053 0 X X X Ponavlja¢ CAN-a izvlagivi
4 4S/3M 841701054 0 X X X Ponavlja¢ CAN-a izvlagivi
4 4S/3M 841701 0550 X Ponavlja¢ CAN-a izvladivi
4 4S/3M 841701 056 0 X X X Hidrauli¢no ogibljenje
4 4S/3M 841701059 0 X X X Dodatni relej
4 4S/3M 8417012400 X X X Ponavlja¢ CAN-a izvlagivi
4 4S/3M 8417012410 X X X
4 4S/3M 8417012420 X X X Tri osovine Tristop™
- - PR
4 4S/3M 841 701 244 0 X X M Tri osovine Tristop™/opcija PR
sklopke
4 4S/3M 8417012450 X X X Dodatni relej prednji
4 4S/3M 8417012460 X X x |Select Low 1. osovina/relej prednji
4 45/3M 841 701 247 0 X X M Ponavlja¢ CAN-'a/dodatni relej i
spremnik zraka
4 45/3M 841 701 248 0 X x M Ponavlja¢ CAN—Ia/dodatnl relej i
spremnik zraka
28/2M L
6 +  [sa17013000|  x x Usmierivat SAN-2
28/2M
4S/3M L
7 + 8417011710 X X x Usmlezz"ggSAN'a
28/2M
7 4S/3M 8417012100 X X Hidrauli¢no ogibljenje
48/3M L
7 + 8417012110 X x US’“JZZVSESAN""‘
28/2M
2S/2M L
8 + 8417013010 x X Ust;:lvg(c: chiAN-a
4S/3M
4S/3M Lo
9 + 8417013020 X X Usmj(;:lv;(c:SAN-a
4S/3M
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012420&file=../intl/drw/9/8417012420.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012440&file=../intl/drw/9/8417012440.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012450&file=../intl/drw/9/8417012450.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012460&file=../intl/drw/9/8417012460____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012470&file=../intl/drw/9/8417012470____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012480&file=../intl/drw/9/8417012480____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417013000&file=../intl/drw/9/8417013000____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011710&file=../intl/drw/9/8417011710.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012100&file=../intl/drw/9/8417012100.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012110&file=../intl/drw/9/8417012110____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417013010&file=../intl/drw/9/8417013010____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417013020&file=../intl/drw/9/8417013020____002_en.pdf

Dodatak

Prikolica s centralnom osovinom

SUSTAV MEHANICKO ATNA
OSOVINE | ABS-A TRISTOP™ SIGURNOSNI VENTIL PEM | OGIBLJENJE PRIKOLICA NAPOMENA
1 2S/2M | 8416012900 X X
4S/2M
2 8416012800 X X
28/2M
2 4S/3M | 8416012810 X X X VB agregat
4S/2M
2 8416012820 X X
28/2M
4S/2M
2 8416012830 X X Dolly
28/2M
4S/2M
2 8416012840 X 4x Tristop™
28/2M
4S/2M - . . -
2 8416012850 X X Prikolica Dolly/hidrauli¢no ogibljenje
28/2M
4S/2M
2 841601286 0 X X X Dolly
28/2M
4S/2M o
2 841601287 0 X X X Dolly CAN usmijeriva¢
28/2M
4S/2M
2 8416012880 X
28/2M
4S/2M . . N
2 841 601 289 0 X X Dodatni relej/opcija RSS-a
28/2M
4S/2M
2 8416013200 X X X Dolly CAN usmijeriva¢
28/2M
2 4S/3M | 8416013220 X X 4x Tristop™
2 4S/3M | 841601 323 0 X X
2 2S/2M | 8416013240 X X Hidrauli¢no ogibljenje
4S/2M
2 8416013250
28/2M
4S/2M .
2 841601326 0 X X 4x Tristop™
28/2M
4S/2M
2 8416013270 X X X
28/2M
2 4S/3M | 841601328 0 X X X VB agregat/4x Tristop™
2 4S/3M | 8416013290 X X X W agregat/4x Tristop™
2 4S/3M | 841601 3920 X VB agregat
4S/2M
3 8416013000 X X
28/2M
4S/2M
3 8416013010 X X
28/2M
4S/2M
3 841 601 302 0 Hidrauli¢no ogibljenje/visenaponsko
28/2M
3 2S/2M | 841601 303 0 X X Hidrauli¢no ogibljenje
4S/2M ) N o
3 25/2M 841601 304 0 X X Hidrauli¢no ogibljenje/viSenaponsko
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416012890&file=../intl/drw/9/8416012890____002_en.pdf
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416013240&file=../intl/drw/9/8416013240.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416013250&file=../intl/drw/9/8416013250____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416013260&file=../intl/drw/9/8416013260____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416013270&file=../intl/drw/9/8416013270____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416013280&file=../intl/drw/9/8416013280____002_en.pdf
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416013010&file=../intl/drw/9/8416013010.pdf
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Dodatak

Prikolica s rudom

. MODULATOR
SUSTAV MEHANICKO PREDNJE
OSOVINE | ABS-A BROJ TRISTOP™ SIGURNOSNI VENTIL PEM | OGIBLJENJE | PREV OSOVINE NAPOMENA
2 4S/3M | 8416012200 X X X
2 4S/3M | 8416012230 X X X X
2 4S8/3M | 8416012240 X X X
2 4S/3M | 8416012250 X X X X
2 4S/3M | 841601226 0
2 4S/3M | 8416012270 X X X X X
2 4S/3M | 8416012280 X
2 4S/3M | 8416012290 X X X
2 4S/3M | 8416012300 X X
2 4S/3M | 8416013410 X X X X
2 4S/3M | 8416013420 X
2 4S/3M | 8416013450 X X
2 4S/3M | 841601 347 0 X
2 | 4s/3M [8416013910|  x x x x Dodatna prikolica
Usmijeriva¢ CAN-a/Duo-Matic
3 4S/3M | 8416012300 X X
3 4S/3M | 8416012310 X X X
3 4S/3M | 8416012320 X X X
3 4S/3M | 8416012330 X X
3 4S/3M | 8416012350 X X X
3 4S/3M | 8416012360 X
3 4S/3M | 8416012370 X X X Dodatni kontrolni ventil (opskrba)
3 4S/3M | 8416012380 X X Duo-Matic
3 4S/3M | 841601 3600 X Dvije osovine prednje
3 4S/3M | 8416013610 X X Dvije osovine prednje
3 4S/3M | 8416013620 X
3 4S/3M | 841601 363 0 X X X X
4 4S/3M | 841601 198 0 X X X Upravljacka osovina 4
4 4S/3M | 8416012400 X X X
4 4S/3M | 8416012410 X X X X
4 4S/3M | 8416012420 X X
4 4S/3M | 8416012430 X X X
4 4S/3M | 8416012440 X X X
4 482/);M 8416012450 X Usmijeriva¢ CAN-a 2x 4S/2M
4 4S/3M | 8416012460 X X X
4 4S/3M | 841601247 0 X X
4 4S/3M | 8416012490 X X X X X Dodatni relej/RSS
4 4S/3M | 841601 3500 X X X X Dodatni relej/RSS
4 4S/3M | 8416013510 X
4 4S/3M | 8416013520 X
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416012310&file=../intl/drw/9/8416012310_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416012320&file=../intl/drw/9/8416012320.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416012330&file=../intl/drw/9/8416012330.pdf
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Dodatak

SUSTAV

MEHANICKO

MODULATOR
PREDNJE

OSOVINE | ABS-A BROJ TRISTOP™ SIGURNOSNI VENTIL PEM | OGIBLJENJE | PREV OSOVINE NAPOMENA
5 4S/3M | 841601 063 0 X X
5 4S/3M | 841601 064 0 X
5 4S/3M | 841601 065 0 X
5 4S/3M | 841601 066 0 X X X Select Low osovina 5
5 45/3M | 841 601 067 0 x x x Tristop™ osovina 2_+3+4, upravljacka
osovina 5
5 4S/3M | 841601 069 0 X X X Dodatni releji prednji
5 4S/3M | 8416013800 X X X Bez prednjeg releja, bez koc¢nih cilindara

249


http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416010630&file=../intl/drw/9/8416010630.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416010640&file=../intl/drw/9/8416010640.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416010650&file=../intl/drw/9/8416010650____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416010660&file=../intl/drw/9/8416010660____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416010670&file=../intl/drw/9/8416010670.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416010690&file=../intl/drw/9/8416010690____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8416013800&file=../intl/drw/9/8416013800____002_en.pdf

Kazalo

Kazalo

Simboli

2S/2M .o 26

2S/2MHSLY .o 26

ASI2M ..ot 26

AS2MAIMASHV ..o 26

ASI3M oo 26

A

ABS (sustav protiv blokiranja kotac¢a).............ccccee.. 49

Adhezijski upravljana upravljatka osovina.................. 51

ALB ..o 41
KEVULE .t 42

B

Blokada pokretanja vozila (blokada protiv otkotrljavanja)..
132

AKEIVIFANJE ... 135
PUK . 135
RUKOVANJE ..o 211
SmartBoard ... 211
Struéno misSlienje ..o 25
UGradnja....ccoooieeeeeeiiieeee e 175
Blokada protiv otkotrljavanja
(blokada pokretanja vozila)..........c..cccccvveeeiicieneeenee 132
Blokada upravljacke osovine.........cccccceeeeveiicciininnnenn, 125
Bounce Control (funkcija otpustanja).............cccce..... 124
Broja€ kilometara...........coooiiiii 53
Brojac svih prijedenih kilometara..............cc......... 53
Dnevni brojac kilometara............ccoceeeiviieneiine 54
BrojacC svih prijedenih kilometara................ccceeeeeennis 53
BVA (prikaz istroSenosti kocnih obloga) .................... 103
C
BV et 30
DUBINE o 30
Promjer... ..o 30
(O ] 11V TSR 30
DUBINE o 30
PrOmMjer.. ..o 30
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D
Daljinski upravljac prikolice...........ccocoveieiiniiienernnnne 150
Rukovanje ..........ccccoeeiiiii, 198
UGradnja....ccoooieeeeeeeiiieeee e 176
DijagnostiCki kabel............ccccooiiiiiiinii 213
DijagnostiCki softver............cccooiiiiiiiiei 189
DijagnostiCko su€elje.........cccooiiiiiiiniiiieiiieeeee 213
Dijagnoza hardvera ..o 213
DIMENZIJE.....cceeeeee e 165
DIN 75037 <ot 25
Dinamicke regulacije osovinskog razmaka.................. 91
DINEN ISO 228 ......ooiiiiteie et 25
Dnevni brojac€ kilometara..........cccccoeiiiiiiiiiii 54
Dojave sustava..........eeeeceiiiiiiiiiie e 36

Duljina vozila, trenutacna (Trailer Length Indication) . 115

E
ECAS . 19, 69
Memorirana visina..........ccocveveeiiiiieee e 81
Regulacija zadane visine...........ccccccceiiiieneennne 77
Sklopka za visinu za istovar................cccccuuveeee.. 80
Vanjski ECAS ... 151
Visina za istovar ........cccoceeeiiiiii 80
Visina za vozZnju Il ..., 79
Visina za vozZnju ..., 79
Visina za vozZnju | (normalna visina).................... 79
Visina za voznju IV .....ccoooeeiiiiiiieee, 79
Zelena lampica upozorenja .........cccceeeeeeeeeensieneenn. 81
ECE R 48.... e 25
Elektronicka parkirna ko€nica.........cccccceeeeeeiecnnrnnnenn. 122
ElektroniCki modul za proSirenje...........cccccuveeeen. 70, 138
Postavljanje prikljucaka.........ccccccceiiiiiiiiiiiinneen. 225
Pregled kabela ..........cccccoiiiiiiiiieee 240
Emergency Brake Alert (ko¢no svjetlo u nuzdi)......... 130
EOL-testiranje.......cccceeeveeeiiiiiiiiiieeeeeee e 191
T SRR 12
ETASC ... 70, 74
E-UCENJE ..o 212
PIN e 212




Kazalo

F
Fiksiranje kabela.............cccccoiiiiiiiii e 171
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Funkcija notesa ... 58
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