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1 Lyhenneluettelo
ABS (engl. Anti-Lock BrakingSystem); lukkiutumisenestojarjestelma
ADR (ransk. Accord euro_péen relgtif au transport intgrn_atione_ll de§ marghandises Dangereuses par
Route); eurooppalainen sopimus vaarallisten aineiden tiekuljetuksista
ALB _(saks. Automg_t!_sc_:_h Lastabhangige Bremskraftregelung); automaattinen painosta riippuvainen
jarruvoiman saato
BAT (saks. Batterie); akku
BO (saks. Betriebs-Ordnung; BO-Kraftkreis) = laissa maaritelty kdantéympyra
BVA (saks. Bremsbelagverschleildanzeige); jarrupalojen kulumistunnistin
CAN (eng!. Controller Area Network); asynkroninen sarjavaylajarjestelma ohjauslaitteiden verkotukseen
autoissa
ECAS (engl. Electronically Controlled Air Suspension); elektronisesti ohjattu paineilmajousitus
ECE (engl. Economic Commission for Europe); Euroopan talouskomissio
ESD (engl. Electrostatic Discharge); sdhkdstaattinen purkaus
eTASC (engl. electronic Trailer Air Suspension Control); kiertoluistiventtiili RTR- ja ECAS-toiminnolla
GGVS (saks. Gefahrgut-Verordnung Strale); saksalainen ADR:n vastine
GIO (engl. Generic Input/Output); ohjelmoitava tulo/lahtd
IR (saks. Individual-Regelung); yhden ajoneuvopuolen anturillisten pyorien yksilollinen saatoé
ISO (engl. International Organization for Standardization); kansainvalinen standardointijarjestd
ISS (engl. Integrated Speed Switch); integroitu nopeuskytkin
LACV-IC (engl. Lifting Axle Control Valve, Impulse-Controlled); impulssiohjattu nostoakselin ohjausventtiili
LIN (engl._ Loc?g!. Infc.erconnect Network); sarjamaisen tiedonsiirtojarjestelman erittely, myds LIN-vayla;
anturien liitanta
MAR (saks. Modifizierte Achs-Regelung); kahden anturillisen pydran saaté yhdella akselilla
MSR (saks. Modifizierte Seiten-Regelung); kahden anturillisen pyorén ohjaus yhdella ajoneuvopuolella
ODR (engl. Operating Data Recorder); ajotietotallennin
PEM (engl. Pneumatic Extension Module); pneumaattinen laajennusmoduuli
PLC (engl. Power Line Communication); tiedonsiirto sdhkdkaapelin kautta
PREV (engl. Park Release Emergency Valve); kasijarru-/siirtely- ja hatajarruventtiili
PUK (engl. Personal Unblocking Key); henkildkohtainen avauskoodi
PWM (sa!<s. P}.Jlsvye!tenmodylation); pulssinleveysmosiglﬁlatio, modulointitapa, jossa teknista suuretta
(esim. sahkdvirtaa) vaihdetaan kahden arvon valilla
RSD (engl. Rotary Slide Detection); kiertoluistin tunnistus
RSS (engl. Roll Stability Support); ajonvakautusjarjestelma
RtR (engl. Return to Ride); paluu ajokorkeuteen (paineilmajousitus)
SHV (engl. Select High Ventil); korkeamman paineen aktivoiva venttiili
SLV (engl. Select Low Ventil); alhaisemman paineen aktivoiva venttiili
StVZO (s:'—z"ks. "Strarsgn\_/.erkehrsTZuIassgngs-Ordnung (voimassa Saksassa)); saksalaiset kansalliset
saannodkset tieliikenneajoneuvoille
TASC (engl. Trailer Air Suspension Control); kiertoluistiventtiili RtR-toiminnolla
TEBS (engl. Electronic Braking System for Trailers); elektroninen jarrujarjestelma peravaunuille
TLI (engl. Trailer Length Indication); nykyinen ajoneuvopituus
TT (engl. Timer Ticks); tasoanturien sisainen mittausyksikko
USB (e_ngl_. Universal Serial Bus); sarjavaylajarjestelma, jonka kautta tietokoneeseen voi liittda ulkoisia
laitteita
6
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2 Yleisia ohjeita

Kaytetyt symbolit

VAARA

Kuvailee valitdnta tilannetta, joka aiheuttaa peruuttamattomasti
vammoja tai kuoleman laiminlydtaessa varoitusviesti.

VAROITUS

Kuvailee mahdollista tilannetta, joka voi aiheuttaa peruuttamattomasti
vammoija tai kuoleman laiminly6taessa varoitusviesti.

HUOMIO

Kuvailee mahdollista tilannetta, joka voi aiheuttaa lievia vammoja
laiminly6taessa varoitusviesti.

Kuvailee mahdollista tilannetta, joka voi aiheuttaa esinevahinkoja
laiminly6taessa varoitusviesti.

@ Tarkeita tietoja, ohjeita ja/tai vinkkeja

@ Viittaus internetissa oleviin tietoihin

— Toimintavaihe
= Toiminnan tulos

B Luettelo/lista

TEBS E -VERSIO ‘ JARJESTELMAN SISALTO:

TEBSE TEBS E alkaen versiosta 0 Hein&kuu 2007

TEBS E1 TEBS E alkaen versiosta 1 Syyskuu 2008

TEBSE15 TEBS E alkaen versiosta 1.5 Joulukuu 2009
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TEBS E -VERSIO

JARJESTELMAN SISALTO:

TEBS E2

TEBS E alkaen versiosta 2

Elektroninen laajennusmoduuli /
Trailer Remote Control alkaen
versiosta 0

Marraskuu 2010

TEBS E2.5

TEBS E alkaen versiosta 2.5

Elektroninen laajennusmoduuli /
Trailer Remote Control alkaen
versiosta 1

Tammikuu 2012

TEBS E4

TEBS E alkaen versiosta 4

Elektroninen laajennusmoduuli /
Trailer Remote Control alkaen
versiosta 2

Tammikuu 2014

TEBS ES

TEBS E alkaen versiosta 5

Elektroninen laajennusmoduuli /
Trailer Remote Control alkaen
versiosta 2

Lokakuu 2015

TEBS E5.3

TEBS E alkaen versiosta 5

Elektroninen laajennusmoduuli /
Trailer Remote Control alkaen
versiosta 2

Lokakuu 2017

TEBS ES.5

TEBS E alkaen versiosta 5

Elektroninen laajennusmoduuli /
Trailer Remote Control alkaen
versiosta 2

Lokakuu 2018

WABCO Academy

@ https://www.wabco-academy.com/home/

WABCO Online -tuoteluettelo

@ http://inform.wabco-auto.com/
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Julkaisun tarkoitus
Tama julkaisu on tarkoitettu seka peravaunujen valmistajille ettéd korjaamaille.

WABCO-tuotenumeron rakenne

WABCO-tuotenumerot koostuvat 10 luvusta.

WARBCO

Valmistuspaivamaara

i —
Laitetyyppi
Muuttuja

Toimintatilan tunnusluku

0 = uusi laite (koko laite)

1 = uusi laite (osakokoonpano)

2 = Kkorjaussarja tai osakokoonpano
4 = yksittaisosa

7 = vaihtolaite

R = Reman

Tekniset julkaisut

@ — Nouda internetista WABCO Online -tuoteluettelo:
http://inform.wabco-auto.com

— Etsijulkaisuja sy6éttamalla julkaisun numero.

Paaset WABCO:n online-tuoteluettelon kautta helposti taydelliseen tekniseen
dokumentaatioon.

Kaikki julkaisut ovat saatavilla PDF-muodossa. Jos tarvitset painettuja
kappaleita, ota yhteyttd omaan WABCO-kumppaniin.

Huomaa, etteivat julkaisut ole saatavilla kaikkina kieliversioina.

JULKAISUN OTSIKKO JULKAISUN NUMERO

Yleiset korjaus- ja testausohjeet 815 XX0 109 3
Sesemaas 815300 176 3
TailGUARD™-jarjestelmakuvaus 815 XX0211 3
Diagnostiikan tuotenakyma 815 XX0 037 3
ECAS peravaunuille — Jarjestelmakuvaus 815 XX0 025 3
Peravaunujen paineilmajarruvarusteet 815 XX0 034 3
OptiTire™ — Jarjestelmakuvaus 815 XX0 229 3
ODR-Tracker — Kayttéohje 815 XX0 149 3
SmartBoard — Kayttdohje 815 XX0 138 3
SmartBoard — Jarjestelmakuvaus 815 XX0 136 3
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JULKAISUN OTSIKKO JULKAISUN NUMERO

TASC Trailer Air Suspension Control —

s 815 XX0 186 3
Toiminta ja asennus

Trailer Central Electronic | / Il

-keskuselektroniikka peravaunuissa — 815 XX0 030 3
Jarjestelmakuvaus

Trailer EBS E -liitdnnat — Juliste 815 XX0 144 3
Trailer EBS E — Modulaattorin vaihto 815980 183 3
Ia?i!(:; EBS E -jarjestelman yleisnakyma — 815 XX0 143 3
TX-TRAILERGUARD™ www.transics.com
Trailer Remote Control — Kayttdohje 815990 193 3
;Ii'iigirl]tta;g]?gwote Control — Asennus- ja 815 XX0 195 3
Ruuvikiinnitysluettelo 815 XX0 080 3
OptiLink™ kayttajan kasikirja 815 XX0 231 3
OptiLink™-asennuskasikirja 815 XX0 226 3

*Kielikoodi XX: 01 = englanti, 02 = saksa, 03 = ranska, 04 = espanja, 05 = italia,

06 = hollanti, 07 = ruotsi, 08 = venaja, 09 = puola, 10 = kroatia, 11 = romania, 12 = unkari,

13 = portugali (Portugali), 14 = turkki, 15 = tsekki, 16 = kiina, 17 = korea, 18 = japani, 19 = heprea,
20 = kreikka, 21 = arabia, 24 = tanska, 25 = liettua, 26 = norja, 27 = slovenia, 28 = suomi, 29 = viro,
30 = latvia, 31 = bulgaria, 32 = slovakia, 34 = portugali (Brasilia), 35 = makedonia, 36 = albania,

97 = saksal/englanti, 98 = monikielinen, 99 = ei-verbaalinen
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4 Turvallisuusohjeet

Noudata kaikkia tarpeellisia maarayksia ja ohjeita

B Vain koulutettu ja pateva ammattihenkildkunta saa suorittaa ajoneuvoon
kohdistuvia toita.

B Lue tdma julkaisu huolellisesti lapi.
Noudata ehdottomasti kaikkia varoituksia, ohjeita ja neuvoja, jotta valtetdan
henkil6- ja/tai esinevahingot.
WABCO takaa tuotteidensa ja jarjestelmiensa turvallisuuden, luotettavuuden
ja tehokkuuden vain silloin, kun kaikkia tdman julkaisun tietoja noudatetaan.

B Noudata ajoneuvon valmistajan ohjeita ja maarayksia ehdottomasti.

B Noudata kaytt6a koskevia tapaturmantorjuntaohjeita seka alueellisia ja
maakohtaisia maarayksia.

B Tydpisteen on oltava kuiva seka riittdvan valaistu ja tuuletettu.

B Kayta — mikali tarpeellista — suojavarusteita (esim. turvakengat, suojalasit,
hengityssuojain, kuulosuojaimet).

Vilta sahkostaattiset varaukset ja hallitsemattomat purkaukset (ESD):

Huomioi ajoneuvon rakenteen osalta seuraava:

B Estd komponenttien (esim. akselien) ja ajoneuvon rungon (alusta) valiset
potentiaalierot.
Varmista, ettd komponenttien metallisten osien ja ajoneuvon rungon valinen
vastus on alle 10 ohmia.
Liita liikkuvat tai eristetyt ajoneuvon osat kuten akselit sdhkda johtavasti
runkoon.

B Tarkista vetoauton ja peravaunun valiset potentiaalierot.
Varmista, etta kytkimen (kuningaspultti, vetopdyta, haarukka ja pultti) kautta
luodaan sahkoa johtava liitos, myds ilman vetoauton metallisten osien ja
litetyn peravaunun valista kaapeliliitantaa.

B Kaytd ECU:jen kiinnitykseen ajoneuvon runkoon sahkdisesti johtavia
ruuvikiinnityksia.

B Asenna kaapelit metallisiin onteloihin (esim. U-kannattimen sisalle) tai
metallisten ja maadoitettujen suojalevyjen taakse sahkdmagneettisten
kenttien vaikutusten minimoimiseksi.

B Valtd muovimateriaalien kayttda, jos niiden kautta voi syntya sahkdstaattisia
varauksia.

B Jos ajoneuvossa on sdhkdstaattinen lakkaus/maalaus, liitd 1ISO 7638
-pistoliitannan (nasta 4) maadoitusjohto lakkaukseen/maalaukseen
(ajoneuvon runkoon).

Huomioi ajoneuvon korjaus- ja hitsaustoéiden aikana:

B Irrota liittimet — mikali asennettu ajoneuvoon — akun navoista.

B Irrota kaapelilitdnnat laitteista ja osista ja suojaa liittimet ja liitdnnat lialta ja
kosteudelta.

B Liitd maadoituselektrodit hitsattaessa aina suoraan hitsauspaikan viereiseen
metalliin, jotta valtetddn magneettisten kenttien ja virran kulku kaapeleiden
tai osien kautta.

B Kiinnitd huomiota hyvaan sahkoénjohtavuuteen irrottamalla maali tai ruoste,
ilman ettd jaa jaamia.
12
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Turvallisuusohjeet

B Estéd hitsauksen aikana lampdvaikutus laitteisiin ja kaapeleihin.

Erityishuomautukset kadytettidessa esivalmistettuja TEBS-palkkimoduuleja ajoneuvoon
asennukseen:

Peravaunuihin asennetaan nykyaan moninkertaisesti esivalmistettuja TEBS-
palkkimoduuleja peravaunuvalmistajien tuotantoprosessien optimoinnin
ansiosta. Tahan poikittaispalkkiin on kiinnitettyna TEBS E -modulaattori

seka muita mahdollisia venttiileja. Nama palkkimoduulit ovat usein lakattuja/
maalattuja, joten ajoneuvon rungon ja palkkimoduulin valinen sahkénjohtavuus
taytyy luoda uudelleen ajoneuvon runkoon asennuksen yhteydessa.

Ajoneuvon rungon ja palkkimoduulin valisen sdhkdnjohtavuuden varmistaminen:

B Kiinnita palkkimoduuli, jossa sahkoa johtavat kierreliitannat ovat,
itsekierteittavilla ruuveilla ajoneuvon rungon johtavaan pintaan.

B Palkkimoduulin ja rungon valinen vastus ei saa ylittda < 10 ohmia.

Ruostumattoman terdksen ja alumiinin yhdistelma aiheuttaa
voimakasta korroosiota. Suora asennus ruostumattomasta teraksesta
valmistettuihin palkkeihin ei ole siksi sallittua.
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5 Johdanto

Jarrujarjestelma

GlO-toiminnot

Ulkoiset jarjestelmat

Koska Trailer EBS E on erittdin moninainen jarjestelma, myos tama
jarjestelmakuvaus on hyvin kattava. Tassa on pari huomautusta taman
asiakirjan rakenteesta:

Tama luku sisaltda kuvauksen toiminnoista, jotka ovat tarpeellisia
lakimaaraysten tayttdmiseksi, kuten ABS:n, RSS:n ja jarrun ohjauksen muiden
toimintojen.

Pyorajarrujen ohjauksen ohella Trailer EBS E Premium -mallilla hallitaan
lukemattomia toimintoja, jotka voidaan toteuttaa ajoneuvokohtaisesti. WABCO:n
"valmiiden" ratkaisujen ohella, kuten paineilmajousilaitteiston ja dynaamisen
akselivalin sdadon ohjaus, tassa luvussa selitetdadan myos, miten ajoneuvon
valmistaja voi muokata vapaasti konfiguroitavia ohjauksia.

Tama luku siséltéa tietoa seuraavista ulkoisista jarjestelmista, jotka voidaan
liittda Trailer EBS E -modulaattoriin: elektroninen laajennusmoduuli (sisaltaen
kuvaukset mahdollisista lisdtoiminnoista), Trailer Remote Control (perdvaunun
kauko-ohjain), rengaspaineen valvonta (OptiTire™), ulkoinen ECAS, Trailer
Central Electronic ja Telematics (TX-TRAILERGUARD™).

Asennusohjeet ajoneuvon rakennukseen ja jalkiasentamiseen

Kayttoonotto

Kaytto

Korjaamo-ohjeet

Liite

Tama luku sisaltdd kuvauksia, miten yksittaiset osat ja kaapelit asennetaan.

Kayttdonoton ja kalibroinnin ohella tdma luku kasittelee myds mm. parametrien
asetuksia TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston avulla.

Tassa luvussa kuvaillaan tarkemmin eraiden toimintojen ohjaus
kayttoyksikkojen (SmartBoard, Trailer Remote Control jne.) avulla.

Tassa luvussa on ennen kaikkea huoltoon, jarjestelmadiagnoosiin,
jarjestelmakoulutukseen, vianetsintdan, ajoneuvoyhdistelman
yhteensovittamiseen ja osien korjaukseen ja/tai vaihtoon liittyvia ohjeita.

Liite sisaltaa kaaviot ja yleiskatsaukset.




Johdanto

5.1 Jarjestelman rakenne

Tassa luvussa on karkea yleisndkyma perusjarjestelmien toiminnasta ja rakenteesta.

5.1.1 Jarrujarjestelma

Peruspuoliperdavaunu ABS-konfiguraatiolla 2S/2M

Vedettava perusperavaunu ABS-konfiguraatiolla 4S/3M

SIJAINTI | NIMIKE

1 Jannitteensyo6ttd 1SO 7638:n kautta
2 Jarrujohto
3 Sailidputki
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SIJAINTI | NIMIKE

4 Jarruvalojen sy6tté 24N ISO 1185:n kautta (valinnainen)

5 TEBS E -modulaattori (integroiduilla paineantureilla ja integroidulla varmistusventtiililla)
6 Kasijarru-/siirtely- ja hatajarruventtiili (PREV)

7 Ylikuormitussuojaventtiili

8 Kayttdjarrujarjestelman painesailio

9 ABS-kierroslukuanturi

10 EBS-releventtiili 2. akselin ohjaukseen (3. modulaattori)

11 Palje

12 Tristop™-sylinteri

Viivat esittavat johdotusta ja putkiston osia.

5.1.2 Jarrujarjestelma perinteisella paineilmajousituksella

Trailer EBS E -jarrujarjestelman lanseerauksen myoéta peravaunun jarru- ja paineilmajousitusjarjestelman putkisto ja
johdotus ovat yksinkertaistuneet huomattavasti.

Peravaunun jarrujarjestelma perinteisella paineilmajousituksella

SIJAINTI | NIMIKE

Jannitteensyo6ttd 1ISO 7638:n kautta
Jarrujohto

Sailidputki

Jarruvalojen syo6ttdé 24N 1SO 1185:n kautta (valinnainen)
Pneumatic Extension Modul (PEM)
Latausventtiili (integroitu PEM:iin)

O A~ | WIN -
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SIJAINTI | NIMIKE

7 Ylikuormitussuojaventtiili (integroitu PEM:iin)
8 Tristop™-sylinterin kayttdjarruosa
9 Tristop™-sylinteri
10 Kayttojarrujarjestelman painesailio
1" Paineilmajousituksen painesailié
12 Nosto-/laskuventtiili (esim. TASC)
13 Punainen painike pysakadintijarrujarjestelman (PREV:ssa) kytkentdan
14 Musta painike automaattijarrun (PREV:ssa) vapautukseen
15 Palje
16 Nostoakseliventtiili
17 limajousiventtiili
18 ABS-kierroslukuanturi
19 TEBS E -modulaattori
20 Kasijarru-/siirtely- ja hatajarruventtiili (PREV)
Viivat esittédvat johdotusta ja putkiston osia.

Jarrujarjestelma

Peravaunu on yhdistetty vetoajoneuvoon kummankin paineliittimen,
sailidpaineliittimen (3) ja ohjauspaineliittimen (2) kautta. Ohjauspaine kulkee
TEBS E -modulaattoriin (19) kasijarru-/siirtely- ja hatajarruventtiilin

(PREYV, 20) kautta. PREV:ssa on punainen painike (13) pysakointijarrun
kytkentaan seka toinen musta kytkentapainike (14) automaattijarrun
vapauttamiseen irtikytketysta peravaunusta. Painesailion paineilma virtaa
PREV:iin integroidun takaiskuventtiilin kautta Pneumatic Extension Modul
(PEM, 5) -yksikkd6n.

PEM sisaltaa seuraavat toiminnot:

B Latausventtiili jarrujarjestelman paineen suojaukseen paineilmajousituksen
suhteen.

B Ylikuormitussuojaventtiili pyérajarrujen suojaukseen ylikuormitukselta — kun
kaytto- ja seisontajarru kytketaan samanaikaisesti.

B Painejako séili6on "paineilmajousitus” ja sailiéon "kayttdjarru”.
TEBS E -modulaattori ohjaa tristop™-sylinterin (9) kayttdjarruosia (8).
Py6rimisnopeuden tunnistusta varten on liitettyna vahintaan kaksi ABS-
kierroslukuanturia (18). PEM:ssa on lisaksi koestusliitdnta nykyisen

jarrupaineen mittausta varten. PEM tayttaa kayttojarrujarjestelman (10)
painesailion PREV:sta tulevalla sailiopaineella.

TEBS E -modulaattori saa séilidpaineen painesailiésta saman putken kautta.
Paineilmajousituksen painesailié (11) tayttyy PEM:iin integroidun latausventtiilin
kautta. Latausventtiilin tehtavana on varmistaa painesailion "jarru" ensisijainen
taytto ja taata kayttdjarrujarjestelman paine, kun ilmajousituksessa on
painehavio, ja siten varmistaa peravaunun jarrutuskyky. PEM:iin on integroitu
ylikuormitussuojaventtiili (7) pyorajarrujen suojaamiseksi jarruvoiman
lisddntymisen aiheuttamalta ylikuormitukselta (tristop™-sylinterin kalvo-osa ja
jousijarru kytkeytyvat samanaikaisesti).

PEM jakaa paineen tristop™-sylintereille (9).

Pysakadintijarru kytketdan painamalla PREV:n punaista painiketta (13). Silloin
tristop™-sylinterin pysakdintijarruosasta poistuu paine, jotta integroitu jousi
17
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voi kytked pydrajarrun. Kun kytketyn pysakdintijarrun ohella kdytetdan lisaksi
kayttdjarrua, jarrupaine virtaa ylikuormitussuojaventtiilin kautta tristop™-
sylinterin pysékdintijarruosaan ja vahentaa nain pysakointijarruosan voimaa
suhteessa kayttdjarruosaan muodostuneeseen jarruvoimaan, ettei tapahdu
voiman lisdantymista.

Perinteinen paineilmajousituslaitteisto

Perinteinen paineilmajousituslaitteisto muodostuu ilmajousiventtiilista (17) ja
nosto-/laskuventtiilista, esim. TASC (12) » Luku "7.5 Nopeuskytkin (ISS 1 ja
ISS 2) ja RtR", sivu 84. PEM syo6ttda molempiin venttiileihin sailiopainetta.
limajousiventtiili saatda peravaunun ajokorkeutta muuttamalla palkeissa (15)
olevaa iimamaaraa. Peravaunun korkeutta voi muuttaa nosto-/laskuventtiilin
kautta kasin esim. paineistuksella tai paineenpoistolla. Lisaksi asennettuna voi
olla nostoakseliventtiili (16), jota TEBS E -modulaattori ohjaa kuormituksesta
riippuen. PEM syo6ttda myos nostoakseliventtiiliin sailiopaineen.
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5.1.3 Elektronisesti ohjattu paineilmajousitus
Elektronisesti ohjattu paineilmajousitus (ECAS) on TEBS E -modulaattorin (Premium) osa.

1 tarkistuspiste tasoanturilla ja nostoakselilla (puoliperdavaunuja varten)

SIJAINTI ‘ NIMIKE

1 Jannitteensyo6ttod 1SO 7638:n kautta

2 Jarrujohto

3 Sailioputki

4 Jarruvalojen sy6tté 24N ISO 1185:n kautta (valinnainen)

5 Tasoanturi

6 TEBS E -m_odulgattori (Premium) integroidulla ohjausyksikolla ja integroidulla paljepaineanturilla
nostoakselin ohjausta varten

7 UIkoinerl kéyttéyksikkb, esim. SmartBoard, Trailer Remote Control, ECAS-kayttoyksikko tai
ECAS-kayttérasia
ECAS-magneettiventtiili (nostoakselin ohjauksella)
Latausventtiili

10 Nostopalje

1" Tristop™-sylinteri

12 Palje

13 Kayttojarrujarjestelman painesailio

14 Paineilmajousituksen painesailid

15 Kasijarru-/siirtely- ja hatajarruventtiili (PREV)

Viivat esittdvat johdotusta ja putkiston osia.
Jarrujohtoja ei ole merkitty tdhan kaavioon.
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2 tarkistuspistettd kahdella tasoanturilla (alkaen versiosta TEBS E2)

2 tarkistuspistetta voidaan toteuttaa myds ilman elektronista laajennusmoduulia. Tama koskee Premium-
TEBSE4 , :
ja Multi Voltage -mallia.

Paineilmajousituksen ohjaukseen voidaan kayttaa ECAS-magneettiventtiileja tai kahta eTASC:ia.

SIJAINTI | NIMIKE OSANUMERO
1 TEBS E -modulaattori (Premium) 480 102 06X 0
2 Elektroninen laajennusmoduuli 446 1220700
3 Akkulaatikko 446 156 090 0
472 8800010
4 ECAS-magneettiventtiili (+ impulssiohjattu nostoakseli) Vaihtoehtoisesti:
472905111 0
5 Ulkoinen kayttdyksikko, esim. SmartBoard 446 192 11X 0
6 Tasoanturit 441 050 100 0
7 Kaapeli TEBS E:n akun sy6tt6a varten (ei tarvita mallista TEBS E4 alkaen) | 449 808 XXX 0
8 Jakokaapeli akulle ja/tai valolle 449 803 XXX 0
9 SmartBoard-kaapeli 449 906 XXX 0
10 ECAS 2 tarkistuspisteen kaapeli 449 439 XXX 0
1" Kytkin (akun latauksen aktivointi/deaktivointi) Eﬁﬁiggg’:BCO:n
12 Tasoanturin kaapeli 449 811 XXX 0
13 Kaapeli sy6ttoon "elektroninen laajennusmoduuli” 449 303 020 0
14 Syéttdkaapel 449 273 XXX 0
15 TEBS E -akkukaapeli 449 807 XXX 0
16 Kytkinkaapeli 449 714 XXX 0

Viivat esittdvat johdotusta ja putkiston osia.
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5.2 Toimintojen yleisnakyma

TEBS E -MODULAATTORI

STANDARD m MULTI VOLTAGE

ALKAEN ALKAEN ALKAEN
TOIMINNOT MALLISTA: MALLISTA: MALLISTA:

Perustoiminnot

2S/2M TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
4S/2M - TEBS EO TEBS E1.5
4S/2M+1M - TEBS EO TEBS E2
4S/3M - TEBS EO TEBS E2.5
Roll Stability Support (RSS) TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
RSS-tiedonsiirto Road Train -kokoonpanoissa TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
CAN 5 V -liitdntd Subsystems-alijarjestelmille

(OptiTire™, Telematics TX-TRAILERGUARD™, TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
SmartBoard)

_?QﬁsxﬂaEgngizegﬁ%otto GlO5:een (Telematics _ TEBS EO TEBS E15
RSS aktiivinen -signaali TEBS EO TEBS EO TEBS E2
ABS aktiivinen -signaali TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Operation Data Recorder (ODR) TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Nopeudesta riippuvaiset toiminnot

Nopeussignaali TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Nopeussignaali 1/ RtR TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Nopeuskytkin 2 TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2

Nostoakselin ohjaus

Vain

Nostoakseli (nostoakseli- tai ECAS-venttiililla) nostoakseliventiil TEBS EO TEBS E2
5eenrtlilg::ﬁ|t|a'a' )nostoaksella (nostoakseli- tai ECAS- :llglsr’;oakseliventtiili TEBS EO TEBS E2
Nostoakselin ohjaus LACV-IC:lla - TEBS E2.5 -
Liikkeellelahtéapu TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Kausittainen liikkeelleldhtdapu TEBS E5 TEBS E5 TEBS E5
Liikkeellelahtéavun kaynnistys peruutusvaihteella TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
Pakkolasku TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Nostoakselien yksittdinen pakkolasku TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
OptiTurn™ (ohjausapujarjestelma) - TEBS EO TEBS E2
OptiTurn™:n kaynnistys peruutusajolla - TEBS E4 TEBS E4
OptiLoad™ (vetotangon painon védheneminen) - TEBS EO TEBS E2
Liikkeellelahtéapu "maasto” TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
Haarukkatrukkisdato - TEBS E2 TEBS E2
y;ﬁ:g;katrukin saately 2 nostoakselilla (paaakselin B TEBS E4 TEBS E4
Ulkoisesti ohjattava nostoakseli TEBS E5.5 TEBS E5.5 TEBS E5.5
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TOIMINNOT

Sisaiset ECAS-toiminnot

STANDARD

ALKAEN
MALLISTA:

ALKAEN
MALLISTA:

TEBS E -MODULAATTORI

MULTI VOLTAGE

ALKAEN
MALLISTA:

Elektroninen tasonsaatd (ECAS 1 tarkistuspiste) - TEBS EO TEBS E2
otk ese2 | Tesses
e EesEs  Temses
Purkukorkeus - TEBS EO TEBS E2
Normaalitaso Il - TEBS E1 TEBS E2
Tukiakselin ohjaus jaanndspaineen pidolla - TEBS E2 TEBS E2
Vihred varoitusvalo - TEBS E2 TEBS E2
Automaattisen tasonsaadon deaktivointi - TEBS E2 TEBS E2
eTASC-tuki - TEBS E3 TEBS E3
Tasonsaatod kun sytytys on pois - TEBS E5 TEBS E5
Jarrutoiminnot

Liitdnta "asfaltinlevittimen jarru" TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Asfaltinlevittimen jarrun I&hestymiskytkin - TEBS E1 TEBS E2
Tasaustoiminto TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
Jarrun vapautustoiminto (Bounce Control) TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
Jarrun vapautustoiminto (laajennettu) - TEBS E2.5 TEBS E2.5
Trailer Extending Control - TEBS E2 TEBS E2
Turvallisuustoiminnot

Jarrupalan kulumistunnistin (BVA) TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Roll Stability Adviser (Trailer Remote Control) TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
Immobilizer (ajonestolaite) - TEBS E1.5 -
Lisajarruvalo (Emergency Brake Light) - TEBS E2 TEBS E2
SafeStart TEBS E5.3 TEBS E2.5 TEBS E2.5
Elektroninen seisontajarru - TEBS E4 TEBS E4
TiltAlert TEBS EO TEBS EO TEBS E2
TiltAlert vain kippilava nostettuna TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
Ylikuormailmoitus nayttévalolla - TEBS E4 TEBS E4
Muut toiminnot

Vapaasti konfiguroitava digitaalitoiminto lahdolla TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Vapaasti konfiguroitava analogiatoiminto lahdolla TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Tasainen positiivinen jannite 1 ja 2 TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Ohjausakselilukko TEBS E1 TEBS E1 TEBS E2
ServiceMind TEBS E2 TEBS E2 TEBS E2
Muistikirjatoiminto TEBS E2 TEBS E2 TEBS E2
Ylikuormailmoitus nayttévalolla - TEBS E4 TEBS E4
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TEBS E -MODULAATTORI

STANDARD MULTI VOLTAGE

ALKAEN ALKAEN ALKAEN
TOIMINNOT MALLISTA: MALLISTA: MALLISTA:
Ajoneuvon pituuden nayttd (Trailer Length Indication) |- TEBS E4 TEBS E4
Useiden toimintojen yhteinen varoituslahtd TEBS E4 TEBS E4 TEBS E4
Huoltodokumentit URL:n kautta TEBS E5 TEBS E5 TEBS E5
Ulkoiset anturit
Ulkoinen akselipainoanturi TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Toinen ulkoinen akselipainoanturi c-d TEBS E2 TEBS E2 TEBS E2
Ulkoinen ohjepaineanturi TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Mekaanisen jousituksen tasoanturi - TEBS EO TEBS E1.5
Ulkoiset jarjestelmat
Trailer Central Electronic -tuki TEBS EO TEBS EO TEBS E2
Ulkoinen ECAS -tuki *) *) TEBS E2
SmartBoard-tuki TEBS EO TEBS EO TEBS E2
OptiTire™-tuki TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Elektronisen laajennusmoduulin tuki - TEBS E2 TEBS E2
;;a;}(j:nﬁira;”‘dfﬁ\iiﬁ:i konfiguraatiot) elektronisella TEBS E5 TEBS E2 TEBS E2
Akkuvirta / akun lataus - TEBS E2 TEBS E2
g;(j)é::igﬁjsguljlz;{:nnukset elektronisella _ TEBS E2 TEBS E2
Elektronisen laajennusmoduulin ISO 12098 -liitanta - TEBS E2 TEBS E2
OptiLink TEBS E5.3 TEBS E5.3 TEBS E5.3
CAN-reititin/CAN-vahvistin
CAN-yhteys TEBS EO TEBS EO TEBS E1.5
Ohjepaineanturi CAN-reitittimelle/CAN-toistolaitteelle | TEBS E2 TEBS E2 TEBS E2

*) Vain malliin TEBS E3 saakka, alkaen mallista TEBS E4 vain Multi
Voltagen kanssa.




Jarrujarjestelma

6 Jarrujarjestelma
6.1 Jarjestelmarakenne

6.2 Kayttoalue

Ajoneuvot

Jarrujarjestelmat

Yksittdis- ja parirenkaat

Jarrulaskelma

Trailer EBS E -jarrujarjestelma on elektronisesti ohjattu jarrulaitteisto painosta
riippuvaisella jarrupaineen saadolla, automaattisella lukkiutumisenestolla (ABS)
ja elektronisella vakaudensaadolla (RSS).

Peravaunuja, joissa on Trailer EBS E -jarrujarjestelma, saa kayttaa

@ vain vetoajoneuvojen takana, joissa on laajennettu ISO 7638
-pistoliitdntad (7-napainen; 24 V; vetoajoneuvot CAN-tietoliitdnnalla) tai
vetoajoneuvojen, joissa on ISO 7638 -pistoliitanta (5-napainen; 24 V;
vetoajoneuvot ilman CAN-tietoliitantaa).

Vain TEBS E Multi Voltage -modulaattorissa on mahdollista myds 12 V
-sy6ttd ISO 7638:n mukaan.

70/156/ETY -direktiivin 2 liitteen mukaiset luokkien O3 ja O4 yksi- tai
moniakseliset peravaunut, joissa paineilmajousitus, hydraulinen jousitus,
mekaaninen jousitus, levy- tai rumpujarrut.

Jarrutehostimelliset jarrujarjestelmat pneumaattisella tai
pneumaattishydraulisella valitysjarjestelmalla 71/320/ETY -direktiivin tai ECE 13
-maarayksen tai StVZO-asetuksen (koskee vain Saksaa) mukaisesti.

Kierroslukuanturillisille akseleille on kaytettava akseleittain samoja
rengasmittoja ja samoja pyoranapojen hammaslukuja.

Renkaan ymparysmitan ja pyoranapojen hammasluvun valinen sallittu suhde on
=23 ja <40.

Esimerkki: 100-hampaisessa pydranavassa ja renkaan vierintasateella
3250 mm maksimi EBS:n kasittelema py6érannopeus on v, <160 km/h.

Pyora maks.

Trailer EBS E:n kayttdéon tarvitaan erityinen jarrulaskelma ajoneuvoa ja
ajoneuvosarjaa varten. Kysy lisdad omalta WABCO-kumppanilta.

@ Lomake "Tekniset ajoneuvotiedot perdavaunujen jarrulaskelmaa
varten"

— Nouda internetista WABCO Online -tuoteluettelo:
http://inform.wabco-auto.com

— Etsi lomake hakusanalla "Jarrulaskelma".
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6.3 Lausunnot ja standardit

Lausunnot

— Nouda internetistd WABCO Online -tuoteluettelo:
http://inform.wabco-auto.com

— Etsi lomake hakusanalla "Lausunnot".

LAUSUNNOT (KIELLI) AIHE

EB123.12E (en) ABS
EB123_suppl.1E :;;tsealzaousunto 4-... 10-akselisille ECE R13:n mukaisille ajoneuvoille,
EBS

B ECE R13:n laajennus, sarja 11, liite 4
W Liite 1, luku 3.2.3.1 Sahkdmagneettinen yhteensopivuus
B Liite 2 CAN-vahvistin/CAN-reititin

EB124.6E (sisalta ID EB 124.5E) (en)

EB167.1E (de, en) RSS malleille TEBS E ja TEBS D ECE R 13:n sarjan 11 mukaan
TUEH-TB2007-019.01 (de, en) Trailer EBS E (ADR/GGVS)
RDW-13R-0228 (en) Vertailulausunto TEBS D/ TEBS E
ID_EB158.0 (en) Jarrun vapautus- ja tasaustoiminto
EB124_CanRou_OE (en) CAN-reititin
EB171 Immobilizer
smowor e
ISO/TR 12155 Commercia! vehicles _and towed.vehicles - Obstacle deEecti_on
devices during reversing - Requirements and tests (Hyotyajoneuvot
DIN 75031 ja peravaunut — Esteiden tunnistuslaitteet — Vaatimukset ja testit)
DIN EN ISO 228 (osa 1 - 2) Putkikierteet, joissa painetiiviitd liitoksia ei saada aikaan kierteilla
Yhdistyneiden kansakuntien Euroopan talouskomission saanto
ECER 13 nro 13 — Yhdenmukaiset vaatimukset ajoneuvojen hyvaksynnalle

jarrujen osalta

Yhdistyneiden kansakuntien Euroopan talouskomission séanto
ECE R 48 (2008) nro 48 — Yhdenmukaiset vaatimukset, jotka koskevat ajoneuvojen
hyvaksyntaa valaisimien ja merkkivalolaitteiden asennuksen osalta

Tieajoneuvot — Vetoajoneuvojen ja peravaunujen valinen
ISO 1185 sahkokytkenta — 7-napainen tyypin 24 N (normaali) sdhkokytkenta
24V -sahkojarjestelmalla varustetuissa ajoneuvoissa

ISO 4141 (osa 1 - 4) Tieajoneuvot — Monisaikeiset litantdkaapelit

Tieajoneuvot — Vetoajoneuvojen ja peravaunujen valinen
sahkokytkentd — Osa 1: Jarrujarjestelman ja liikkuvan kaluston
kytkenta 24 V / 12 V -sahkdjarjestelmalld varustetuissa
ajoneuvoissa

ISO 11898 (0sa 1 - 5) Tieajoneuvot — CAN

Tieajoneuvot — Digitaalisten tietojen vaihto vetoajoneuvojen ja
peravaunujen sahkdliitdntdjen kautta

ISO 7638 (osa 1 - 2)

ISO 11992 (0sa 1 - 2)

Tieajoneuvot — Vetoajoneuvojen ja perdvaunujen valinen
ISO 12098 séhkokytkentd — 15-napainen sahkdkytkenta 24 V
-sahkdjarjestelmalld varustetuissa ajoneuvoissa
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6.4

ABS-konfiguraatiot

KOMPONENTIT | AJONEUVOMALLI | KOMMENTTI

2S/2M

1x TEBS E -modulaattori | 1- ... 3-akseliset puoliperavaunut | Kutakin ABS-kierroslukuanturia ja TEBS E:n
(Standard) | keskiakseliperavaunut paineensaatdkanavaa kohti on koottu yksi

2x ABS-kierroslukuanturi

paineilmajousituksella,
hydraulisella tai mekaanisella
jousituksella

saatokanava. Kaikkia muita yhden ajoneuvopuolen
pyoria, mikali on, ohjataan epasuorasti mukana;
jarruvoimien yksil6llisohjaus (IR). Tuolloin
kumpaankin ajoneuvopuoleen kohdistuu
hatajarrutusten yhteydessa jarrupaine, joka on
ajoradan olosuhteiden ja jarrujen ominaisarvon
mukainen.

2x ABS-kierroslukuanturi

1x Select Low -venttiili
(SLV)

paineilmajousituksella,
hydraulisella tai mekaanisella
jousituksella ja ohjausakselilla.

2S/2M+SLV
1x TEBS E -modulaattori | 1- ... 3-akseliset puoliperavaunut | SL-venttiili toimittaa molemmista
(Standard) | keskiakseliperavaunut paineensaatdkanavista ohjausakselille kulloinkin

alemman paineen, jotta akseli pysyy vakaana myos
M-jakaumassa (u-Split) (eri kitkakertoimet tielld).

4x ABS-kierroslukuanturi

paineilmajousituksella,
hydraulisella tai mekaanisella
jousituksella

4S/2M
1x TEBS E -modulaattori | 2- ... 5-akseliset puoliperavaunut | Kummallekin ajoneuvopuolelle sijoitetaan kaksi
(Premium) | keskiakseliperavaunut ABS-kierroslukuanturia. Ohjaus tapahtuu

puolikohtaisesti. Jarrupaine on sama kaikissa yhden
ajoneuvopuolen renkaissa.

Kyseisen ajoneuvopuolen kahta anturillista pyéraa
saadetddn muunnetun sivuttaisohjauksen (MSR)
periaatteen mukaan. Tuolloin yhden ajoneuvopuolen
pyora, joka lukkiutuu ensin, on ABS-ohjauksen
osalta maaraava.

Molemmille ajoneuvopuolille sovelletaan
yksildllisohjauksen (IR) periaatetta.

4x ABS-kierroslukuanturi
1x ABS-releventtiili
1x

kaksoistakaiskuventtiili
(SHV)

keskiakseliperavaunut
paineilmajousituksella,
hydraulisella tai mekaanisella
jousituksella ja ohjausakselilla.

4S/2M+1M+SHV
1x TEBS E -modulaattori | 2- ... 5-akseliset puoliperavaunut | Ohjausakseliin on sijoitettu kaksi ABS-
(Premium) [ 2- ... 3-akseliset kierroslukuanturia, yksi SHV ja yksi ABS-releventtiili.

Ohjausakselin ohjaus tapahtuu muunnetun
akseliohjauksen (MAR) periaatteen mukaisesti ja
muiden akselien yksil6llisohjauksen (IR) periaatteen
mukaisesti.

4S/3M

1x TEBS E
-modulaattori (Premium)
4x ABS-
kierroslukuanturi

1x EBS-releventtiili

2- ... 5-akseliset vedettavat
peravaunut / 2- ... 5-akseliset
puoliperavaunut / 2- ...
3-akseliset keskiakseliperavaunut
paineilmajousituksella ja
ohjausakselilla.

Etuakseliin on sijoitettu kaksi ABS-kierroslukuanturia
ja yksi EBS-releventtiili. Ohjausakselia ohjataan
muunnetun akseliohjauksen (MAR) periaatteen
mukaan. Ohjausakselin pyora, joka osoittaa ensin
lukkiutumistaipumusta, dominoi ABS-ohjausta.
Muissa akseleissa kaytetaan kussakin

yhta ABS-kierroslukuanturia ja TEBS E:n
paineensaatokanavaa sivuttaista ohjausta varten.
Naiden pyorien ohjaus on erillista (IR).
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Moniakseliyksikot

Suoraan ohjatut akselit tai pyoérat ohjaavat anturittomia akseleita tai pyoria.
Moniakseliyksikdissa nailtd akseleilta edellytetaan lahes samaa kitkatehoa
jarrutettaessa.

Ellei kaikissa pyorissa ole antureita, suurimman lukkiutumistaipumuksen
omaavat akselit on varustettava ABS-kierroslukuantureilla.

Moniakseliyksikot, joissa on vain staattinen akselipainon tasaus, on varustettava
siten (jarrusylinteri, jarrutangon pituus jne.), etta kaikkien akseleiden pyorat
saavuttavat samanaikaisesti lukkiutumisrajan ja etta yksi suoraan ohjattu pyora
ei ohjaa epasuorasti enempaa kuin kahta pyoraa tai yhta akselia.

Nostoakselit

2S/2M: Nostoakseleihin ei kdyteta antureita.

Kaikki muut jarjestelmakokoonpanot, joissa on vahintaan 4S, vedettavia
peravaunuja lukuun ottamatta: Nostoakselit voi varustaa ABS-
kierroslukuantureilla e-f.

2-akselisia ajoneuvoja, joissa on kaksi nostoakselia, tuetaan 4S/2M-
jarjestelmana.

TEBS E tunnistaa automaattisesti, mik& akseleista on nostettuna

ja kayttdad maassa olevaa akselia paaakselina » Luku "7.25
Haarukkatrukkisaato", sivu 127.

Tukiakselit

Tukiakselilliset ajoneuvot on varustettava 4S/2M+1M-jarjestelmalla tai 4S/3M-
jarjestelmalla, jotta valtetdan tukiakselin lukkiutuminen.

Tama koskee myos ajoneuvoja, joissa yhdeltad akselilta poistetaan paine vain
ajoittain, esimerkiksi liikkeellelahtéavun tai OptiTurn™:n aikana.

Kun kyseessa on suurempi kehysjaykkyys (esim. laatikkorakenteet), kayttéon
on otettava 4S/3M-jarjestelma, jotta mutkissa jarrutettaessa valtetaan mutkan
ulkoisen pyoran lukkiutuminen.

Ohjausakselit

Pakko-ohjattuja akseleita on kasiteltdva kuten jaykkia akseleita.

WABCO:n suositus: Peravaunut, joissa on itseohjaavat akselit, varustetaan
4S/3M:11a, 4S/2M+1M:113 tai 2S/2M+SLV:1la. Kun ajoneuvo on varustettu
RSS:lI4, jotain naista jarjestelmista on kaytettava, jotta estetdan ajoneuvon
riistdytyminen mutkassa RSS aktivoituna.

2S/2M- tai 4S/2M-EBS-jarjestelmat ohjausakselien kera: Peravaunun
tyyppihyvaksynnan aikana on varmistettava ajokokeiden kautta, ettei iimene
luvatonta tarinaa tai poikkeamia ajolinjasta. ABS-testi ei voi arvioida kaikkien
kaytettavissa olevien ohjausakselien reaktiota. Jos ABS-kayton aikana tarvitaan
itseohjaavalle akselille lisda vakautta, ohjausakseli on kytkettava jaykaksi
nopeuskytkimen (ISS) kautta.
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ABS-konfiguraatiot puoliperavaunuille, keskiakseliperdavaunuille, dollyille, vedettaville peravaunuille

Antureiden/modulaattoreiden kohdennus

MODULAATTORI | ABS-KIERROSLUKUANTURIT | JARJESTELMAAKSELI OHJAUSTYYPPI

Peravaunu cd Paaakseli (ei nostettava) IRIMSR

Peravaunu e-f Apuakseli (nostettava) MSR

ABS / EBS e-f Apuakseli, ohjausakseli tai nostoakseli MAR
Puoliperavaunut ja keskiakseliperavaunut Vedettava peravaunu

Dollya kasitellaan kuin keskiakseliperavaunua.

2S/2M 45/2M 4S/3M 4S/2M+1M 4S/3M
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4S8/2M+1M+SHV
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4S/2M+1M+SHV

Ld |
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28/2M+SLV

MERKKIEN SELITYKSET

- | piosuunta - Peravaunun [@ Kaksoistakaiskuventtiili Anturillinen pyo6ra
) modulaattori (SHV) (suoraan ohjattu)
EBS-releventtiili ABS-releventtiili = Select Low -venttiili Anturiton py6ra
. ' Ml (SLv) (epasuoraan
ohjattu)
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Ajoneuvot, joissa on monia akseleita ja useita TEBS E -modulaattoreita

Yli 5-akselisiin ajoneuvoihin voi asentaa kaksi TEBS E -laitteistoa CAN-reititinta
kayttamalla. Nain esimerkiksi 2S/2M-jarjestelma ja 4S/3M-jarjestelma voidaan
yhdistaa.

Kolmannen TEBS E -modulaattorin integrointiin tarvitaan vielad yksi CAN-reititin.

TEBS E -modulaattorin kaikki akselit voivat olla samanaikaisesti
nostettuina, ilman ettda TEBS E ilmoittaa hairiosta
varoitusvalolla » Luku "6.8 Jarjestelman valvonta", sivu 36.

ABS-konfiguraatiot inloader-peravaunuille (esimerkki: lasiruutujen tai
betonilaattojen kuljetus)

=

MERKKIEN SELITYKSET

SRV | Yksinkertainen releventtiili DRV | Kaksoisreleventtiili

28/2M_SRV 25/2M_DRV 4S/2M_SRV

. Peravaunun modulaattori - Ajosuunta

Anturillinen py6ra (suoraan Anturiton py6ra (epasuoraan
ohjattu) ohjattu)

Inloader-peravaunuilla on U-muotoinen kehys eika mitdan mekaanista yhteytta
akselin alueella vasemman ja oikean ajoneuvopuolen valilla.

Vetopdydan alueelle eteen taytyy asentaa peravaunumodulaattori, ja
jarrusylinterit liitetddn enintdan 10 m pituisilla jarrujohdoilla.

Viivemittauksen ja ABS-tehon parantamiseksi taytyy kayttaa ylimaaraisia
releventtiileja.

Yleisndkymassa on ABS-lausunnossa EB123.12E tarkastetut rakenteet. Muut
konfiguraatiot taytyy hyvaksyttaa yksittaisissa vastaanottotarkastuksissa.
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Sallitut pituudet ja halkaisijat letkuille ja putkille

PUOLIPERAVAUNUT, KESKIAKSELIPERAVAUNUT, VEDETTAVAT PERAVAUNUT JA DOLLYT

Letkut ja putket Min. halkaisija Maks. pituus
Sailién ja peravaunumodulaattorin valilla 12 mm *) *)
Sailién ja releventtiilin valilla 9 mm *) *)
Peravaunumodulaattorin ja jarrusylinterin valilla 9 mm 6m
Releventtiilin ja jarrusylinterin valilla g9 mm 6m
Letkut ja putket Min. halkaisija Maks. pituus
Sailion ja peravaunumodulaattorin valilla min. @ 12 mm *)
Sailion ja releventtiilin valilla min. @ 9 mm *)
Peravaunumodulaattorin ja releventtiilin valilla maks. & 9 mm 10m
Peravaunumodulaattorin ja jarrusylinterin valilla min. @ 9 mm *) 10m
Releventtiilin ja jarrusylinterin valilla min. @ 9 mm 3m
*) Letkujen ja putkien pituus saa olla sailién ja modulaattorin valilla enintaan sellainen, etta viivemittaus
tapahtuu ECE R 3 liitteen 6 mukaisesti.

6.5 Sahkopneumaattisen jarrujarjestelman komponenttien
kuvaus
KOMPONENTTI/OSANUMERO AJONEUVOMALLI TARKOITUS/TEHTAVA
TEBS E -modulaattori B Kaikki peravaunut B Sahkopneumaattisen
480 102 XXX 0 jarrujarjestelman ohjaus ja
valvonta.

B Jarrusylinterien paineiden puolesta
riippuvainen ohjaus enintaan 3
akseliin saakka.

B ABS:n, RSS:n jne. ohjaus.

Mallien yleiskatsaus » Luku "13.1
TEBS E:n paineilmaliitannat",

sivu 221
TEBS E -modulaattori laipoitetulla | B Kaikki paineilmajousitukselliset B Pneumaattinen jakomoduuli
Pneumatic Extension Modul (PEM) peravaunut integroidulla latausventtiililla
-moduulilla paineilmajousitusta ja integroitua

ylikuormitussuojaventtiilia varten.
B PEM vahenta3 kierreliitosten

maaraa ja helpottaa TEBS E

-jarrujarjestelman asennusta.
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KOMPONENTTI/OSANUMERO

AJONEUVOMALLI

TARKOITUS/TEHTAVA

EBS-releventtiili
480 207 001 0 (24 V)
480 207 202 0 (12 V)

B Etu-/taka-akseli vedettavissa
peravaunuissa tai lisdakseli
puoliperavaunuissa.

B 4S/3M-jarjestelmat

B Jarrupaineiden ohjaus jarrujen
tosiarvojen tunnistuksella.

B Sahkdinen aktivointi ja valvonta
TEBS E:lla.

ABS-releventtiili

472 195 037 0 (24 V)
472 196 003 0 (12 V)

B Lisdakseli puoliperavaunuissa
B 4S/2M+1M-jarjestelmat

B Tassa konfiguraatiossa ei valvota
ohjattua jarrupainetta.

B Ohjauspaineena kaytetaan
TEBS-modulaattorin
suoraan ohjaamien
akseleiden jarrupainetta. Kun
TEBS E-modulaattorin eri puolilla
on erilainen paine, korkeampaa
painetta kaytetdan Select High
-venttiilin kautta.

B Sahkoinen aktivointi
(ABS-toiminto) TEBS E:lla.

Kasijarru-/siirtely- ja hatajarruventtiili
(PREV)
971 002 900 0 (M 16x1,5; sis. kilpi)
971 002 902 0 (M 16x1,5)

971 002 910 0 (@ 8x1, sis.
testausliitanta)

971 002 911 0 (2x @ 10x1; 3x D 8x1)

971 002 912 0 (D 8x1, sis. kilpi ja
testausliitanta)

971 002 913 0 (3x D 10x1; 2x & 8x1)

B Kaikki peravaunut

B Peravaunun jarruventtiilin
ja kaksoisvapautusventtiilin
toiminnot yhdistettyna yhteen
laitteeseen (mukaan luettuna
hatajarrutoiminto).

Select Low -venttiili
(kaksoissulkuventtiili)
434 500 003 0

B Ajoneuvot, joissa 2S/2M + Select
Low -ohjaus, esim. ohjausakselilla.

B Tulopaineet ovat

peravaunumodulaattorin
sivupuolilta ohjattuja paineita.
Alempi paine siirtyy jarruttavaan
akseliin.
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KOMPONENTTI/OSANUMERO

AJONEUVOMALLI

TARKOITUS/TEHTAVA

Select High -venttiili

(kaksoistakaiskuventtiili/
kaksitieventtiili)

434 208 0550

B Ajoneuvot, joissa on 4S/2M+1M-
jarjestelma erillisen ABS-
releventtiilin aktivointiin.

B Tulopaineet ovat
peravaunumodulaattorin
sivupuolilta ohjattuja paineita.
Korkeampi paine ohjautuu
ABS-releventtiiliin.

3/2-tieventtiili sis. testausliitanta
463710998 0

B Kaikki peravaunuajoneuvot
erikoisrekisterdinnilla Saksassa

B Testausliitanta
kuormaussimulointien
suorittamiseen ECE-R13:n
mukaisesti

ABS-kierroslukuanturit
441 032 808 0 (0,4 m)
4410328090 (1 m)

B Kaikki peravaunut

B Asennus: Akseleiden ja/tai
paaakseleiden jarrukilpeen

B Ajoneuvonpyodran kanssa yhdessa
pyorivan pyoranavan liiketilan
analysointi.

Paineanturit
441 044 1010
441 044 102 0

~—

B Kaikki peravaunut

B Asennus: Yhteen valvottavan
akselin palkeista

B Akselipainon mittaus.

B Paineen mittaus keltaisesta
ohjauspaineliittimesta.

CAN-reititin
446 122 050 0O (pistorasia)

446 122 056 0 (pistorasia;
ohjepaineanturin liitannalla)
446 122 052 0 (pistoke)

446 122 054 0 (pistoke;
ohjepaineanturin liitdnnalla)

B Ajoneuvoyhdistelméat useammilla
peravaunujarrujarjestelmilla
(Eurocombis tai Road Trains).

B Vetoauto- ja peravaunuliitdnnan ja
TEBS E -modulaattorien valilla.

B Jannitteensyottd ja CAN-
signaalien jako useampiin TEBS E
-modulaattoreihin.

B Enintdan nelja riviin kytkettya
CAN-reititintd voi syo6ttaa
jannitteen enintéan viiteen TEBS E
-modulaattoriin.

B Jarru-/ohjauspaine mitataan
ohjauspaineliittimen laheltd
valinnaisesti liitettdvissa olevalla
paineanturilla ja siirretdan
CAN-signaalina liitettyina oleviin
TEBS E -modulaattoreihin
ihanteellisen viivemittauksen
takaamiseksi myds ilman
EBS-vetoajoneuvoa.




Jarrujarjestelma

KOMPONENTTI/OSANUMERO

AJONEUVOMALLI

TARKOITUS/TEHTAVA

CAN-vahvistin
446 122 051 0O (pistorasia)
446 122 053 0 (pistoke)

B Erikoisajoneuvoille, joiden
kaapelipituudet eivat ole
maaraysten mukaisia, esim.
pidennettavat matalat lavetit tai
pitkdn puun kuljetusautot.

B Vetoauto- ja peravaunuliitdnnan ja
TEBS E -modulaattorin valilla.

B CAN-signaalin vahvistus tietojen
syoton takaamiseksi liitettya
TEBS E:ta varten suuremmilla
etaisyyksilla.

Huomautus: ISO 11992:n
mukaisesti peravaunun johto saa
olla enintaan 18 m pitka. Trailer
EBS E:n kaapelipituus CAN-
toistolaitteen kera saa sita vastoin
olla jopa 80 m.

Kaapelit

B Komponenttien liitanta

B Kaapelindkyma » Luku "13.3
Kaapelindkyma", sivu 228.

6.6

6.7

TEBS E -modulaattorin osat

TEBS E -modulaattori on ohjauselektroniikka, johon kuuluu nelja tulokanavaa
pyorien kierroslukuantureille ja yksi CAN-liitanta "vetoauto".

Modulaattorin osia ovat:

B Sisainen paineanturi "jarrupaine”

Sisainen paineanturi "akselipaino"

Varmistusventtiili varakayttda varten sdhkodkatkoksen aikana

Kaksi modulaattoria jarrusylinterin ohjaukseen

Kaksi sisaista paineanturia paineiden mittaukseen jarrusylintereita varten

Ohjauslahto ylimaaraisen akselin ohjaukseen

Sisainen paineanturi sailipaineen valvontaan

Sivuttaiskiihtyvyysanturi ajovakauden valvontaan

Jannitteensyotto

Trailer EBS E kytketdan sahkoisesti paalle ISO 7638 -pistoliitannan (liitin 15)

nastan 1 ja syo6tto sitten nastan 2 (liitin 30) kautta.

VAROITUS

Pyérien lukkiutuminen seka aikaviiveinen jarruteho aiheuttavat

kasvaneen tapaturmavaaran

Kun ISO 7638 -pistoliitdntaa ei ole liitetty vetoautoon, ABS-, EBS- ja
RSS-saatoétoiminnot eivat ole kaytettavissa.

— Huomauta ajoneuvon kuljettajalle tésté asiasta sopivalla tavalla (esim.

tarra, kdyttéohje).
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6.7.1 Toimintatesti kaynnistettaessa ja/tai kytkettaessa

Kaksi sekuntia Trailer EBS E:n paallekytkennan jalkeen tapahtuu
jarjestelmatarkastus, jolloin magneetit kytkeytyvat lyhyesti ja kuuluvasti paalle ja
pois paalta.

Ellei jarjestelmatarkastus ole kuultavissa 7- tai 5-nastaista

@ ISO 7638 -pistoliitinta kytkettédessa, jannitteensydtdssé on ongelma
vetoajoneuvon ja TEBS E:n valilla (liitin 15, 30 tai kierre tai
virtakaapelin maadoitusliitdnta Trailer EBS -modulaattoriin).

Seuraus: Modulaattori ei saa jannitetta.
Korjaus: Aja aarimmaisen varovasti [ahimpaan korjaamoon.

6.7.2 Jannitteensyotto jarruvalon kautta (24N)

Jos jannitteensyodttd katkeaa ISO 7638 -pistoliitdnnan kautta, TEBS E
-jarrujarjestelman syo6ttd voidaan toteuttaa valinnaisen jarruvalojen
jannitteensyoéton (24N, litdnnassa IN/OUT) kautta — turvatoimintona.

ECE R 13:n mukaan sy6ttd yksinomaan jarruvalon kautta ei ole sallittua.
Huomioi, ettd toiminto "RSS" ja GIO-lahdét eivat ole aktiivisina ajon aikana
syoton 24N tai ISO 12098 kautta. Nain myds TEBS-integroitu ECAS-saato
puuttuu.

Kun ECU saa virtaa ajossa jarrutuksen aikana vain jarruvalon kautta, seuraavat
toiminnot ovat kaytettavissa:

B painosta riippuvainen jarrupaineen jakautuminen (ALB-toiminto)
B ABS rajoitetuilla, viiveellisilla ohjausominaisuuksilla

B |SS-1ahto kiertoluistiventtiilin aktivointiin RtR-toiminnolla (TASC)
B ECAS RtR-toiminto

6.7.3 Kaytto akun kautta peravaunussa

6.7.4 Multi Voltage

Ajoneuvomalli

Trailer EBS -jarjestelman kaytté on mahdollista 24 V -akun IN/OUT-liitdnnan
kautta. Kaikki toiminnot ovat kaytettavissa.

Akkua ei voi ladata suoraan TEBS E -modulaattorin kautta.

Puoliperavaunut, keskiakseliperdavaunut enintdan 4S/2M-
jarjestelmalla.

Puoliperavaunut, keskiakseliperavaunut 4S/2M+1M-jarjestelmalla.

Puoliperavaunut, keskiakseliperavaunut ja vedettavat peravaunut
4S/3M-jarjestelmalla.
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Tarkoitus

TEBS E -modulaattoria (Multi Voltage) 480 102 08X 0 voi kayttaa seka 12 V-
ettd myos 24 V -vetoautojen kanssa.

TEBS E Multi Voltage ei tue USA:ssa yleistéa PLC-yhteytta vetoauton
kanssa. Tama voi tarkoittaa, ettei TEBS E -varoituksia nayteta
yhdysvaltalaisten rekkojen kojelaudalla.

TEBS E -modulaattorin (Multi Voltage) liitdnta vetoautoon

Asennukseen ja sekakayttdéon taytyy asentaa 24 V -koodatun I1ISO 7638
-pistoliitdnnan ohella ylimaarainen 12 V -koodattu liitantarasia:

B 24V -litdntérasia CAN-signaalilla (446 008 380 2 tai 446 008 381 2)
Kayta esimerkiksi virtakaapelia 449 173 XXX 0 24 V -liitantarasian
littmiseen.

B 12V -litdntarasia iiman CAN-signaalia (446 008 385 2 tai 446 008 386 2)
Kayta esimerkiksi 5-napaista (tai 7-napaista) kaapelia 12 V -liitdntarasian
littdmiseen.

B 12V -liitantdrasia CAN-signaalilla (446 008 385 2 tai 446 008 386 2)
Kayta esimerkiksi 5-napaista (12 V:ssa CAN-tuella 7-napaista) kaapelia 12 V
-litdntarasian liittdmiseen.

Y-virtajohto on liitettava kaapelointirasian avulla 24 V- ja 12 V -liitdnnan
tekemiseksi.

Multi Voltage -kykyiset toiminnot

Koska 12 V -vetoauton kanssa kaytdssa ei yleensa ole CAN-signaalia
kaytettavissa, ohjauspaine "jarru" siirretdan perdvaunuun vain pneumaattisesti.

Seuraavat komponentit voidaan liittaa:
B Ulkoiset paineanturit GIO1:een tai GIO3:een

B Painikkeet ja kytkentatulot (esim. asfaltinlevittimen jarrulle) liitdntéihin GIO1
- GlO7

B Jarrupalan kulumistunnistin (BVA) liitantdihin GIO1 - GIO4 tai GIO6 - GIO7
B SmartBoard tai OptiTire™ SUBSYSTEMS:iin

Eri GIO-toimintoja on kaytettavisséd TEBS E -versiosta riippuen. Sita varten
liitetddn12 V -venttiileja.

_IIYICI)JIIR,'II'IIN\:\‘%I:I'_I'AGE -KYKYISET KOMPONENTTI TEBS El:\éilézIOSTA
Nostoakselin ohjaus Nostoakseliventtiili 463 084 050 0 TEBS E2
4S/2M+1M-jarjestelmat ABS-releventtiili 472 196 003 0 TEBS E2
4S/3M (vedettava peravaunu) EBS-releventtiili 480 207 202 0 TEBS E2.5
ECAS eTASC 463 080 5XX 0 TEBS E2.5
ECAS Taka-akselin venttiili 472 880 072 0 TEBS E4
TailGUARD™ Elektroninen laajennusmoduuli 446 122 070 0 TEBS E2
OptiTurn™ Tukiakselin venttiili 472 195 066 0 TEBS E4
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Akkukayttd

Multi Voltage -jarjestelmat voidaan (elektronisen laajennusmoduulin kautta tai
suoraan) liittda vain 12 V -akkuihin peravaunuissa.

Akun lataustoiminto on kaytettavissa vain perdvaunun 12 V:n sy6ton aikana.

Wake up -toiminto ei ole kaytettavissa, kun ajoneuvo saa 24 V:n jannitetta.

12 V -komponenttien liitdntd muihin kuin kytkentdkaavioissa
maarattyihin GIO:eihin voi aiheuttaa jarjestelmakomponenttien
vaurioitumisen.

6.8 Jarjestelman valvonta

6.8.1 Varoitukset ja jarjestelmailmoitukset

Valosignaali-ilmoitukset virran paallekytkennan jalkeen

ECE R 13:n mukaan sytytysvirran paallekytkennan yhteydessa sallitaan kaksi
reaktiota ja ne voidaan parametroida TEBS E -diagnostiikkaohjelmistolla.

Vaihtoehto 1

Vetoautossa oleva varoitusvalo/varoitusnayttd syttyy virran paallekytkennan
jalkeen.

Ellei tunnisteta aktiivisina olevia virheita, varoitusvalo/varoitusnaytté sammuu
noin 2 sekunnin jalkeen. Trailer EBS E on kayttévalmis.

Jos on tunnistettu aktiivinen virhe, esim. anturivika, varoitusvalo/varoitusnayttd
jaa palamaan.

Mikali viimeisimman ajon aikana tunnistettiin anturivika, varoitusvalo/
varoitusnaytté sammuu v > 7 km/h jalkeen.

Ellei varoitusvalo/varoitusnaytté sammu mydskaan ajon alkamisen jalkeen,
kuljettajan taytyy korjauttaa vika korjaamossa.

Vaihtoehto 2

Vetoautossa oleva varoitusvalo/varoitusnayttd syttyy virran paallekytkennan
jalkeen.

Varoitusvalo/varoitusndytté sammuu nopeudessa v = 7 km/h.

Ellei varoitusvalo/varoitusnayttd sammu mydskaan ajon alkamisen jalkeen,
kuljettajan taytyy korjauttaa vika korjaamossa.

Varoitukset ja jarjestelmailmoitukset

Kun kojelautaan syttyy tai siina vilkkuu ajon aikana keltainen tai punainen
varoitusvalo/varoitusnayttd, kyseessa on silloin varoitus tai jarjestelmailmoitus.

Keltainen varoitusnaytto/varoitusvalo: Aktivointi ISO 7638 -pistoliitannan
nastan 5 tai CAN-vaylan kautta

Punainen varoitusnaytté/varoitusvalo: Aktivointi ISO 7638 -pistoliitdnnan
CAN-vaylan kautta

Kayton aikana ilmenevat tapahtumat tallentuvat Trailer EBS E:hen, ja korjaamo
voi noutaa ne esiin TEBS E -diagnostiikkaohjelmistoa kayttamalla.
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Kuljettajan taytyy valvoa varoitusnayttda/varoitusvaloa.

Kun varoitusnayttoé/varoitusvalo syttyy, taytyy etsia korjaamo.
Mahdollisesti nayttdéon tulevia ohjeita taytyy noudattaa.

Viat naytetaan vikojen tarkeysasteikon mukaisesti. Vian tarkeysasteikko on
jaettu tuolloin viiteen luokkaan:

Luokka 0: Vahaiset, valiaikaiset viat ilmaistaan keltaisella varoitusnaytolla/
varoitusvalolla.

Luokka 1: Keskitasoiset viat, jotka johtavat osatoimintojen (esim. ABS)
poiskytkentaan, ilmaistaan keltaisella varoitusnaytolld/varoitusvalolla.

Luokka 2: Jarrujarjestelman vakavat viat ilmaistaan punaisella varoitusnaytolla/
varoitusvalolla.

Luokka 3: Vahaiset viat, jotka voivat johtaa GIO-toimintojen (esim.
nopeussignaalin) poiskytkentdan, ilmaistaan keltaisen varoitusnayton/
varoitusvalon vilkunnalla paallekytkennan jalkeen.

Luokka 4: Vahaiset viat, jotka voivat johtaa GlO-toimintojen (esim.
kayttoyksikdn) poiskytkentaan. lliman mitdan nayttéa varoitusnayton/
varoitusvalon kautta.

Varoitussignaalijaksot jannitteensyotossa ISO 1185:n / ISO 12098:n kautta

Jannitteensy6tto 1ISO 1185:n (24N, valo) tai ISO 12098:n kautta on
tarkoitettu turvatoiminnoksi, jotta tarkeita saatétoimintoja pidetaan ylla, kun
jannitteensyo6ttd ISO 7638 -pistoliitdnnan kautta puuttuu.

Kun ISO 7638 -pistoliitanta vikaantuu taysin, varoitusta ei voi antaa nastan 5
kautta.

Jos yhteys on ehja nastan 5 kautta, varoitusnaytté/varoitusvalo aktivoituu ja
kuljettajaa varoitetaan.

Varoitussignaalijaksot ei-tyypillisissa virheissa ECE R 13:n mukaan

Kéaynnistystoimenpiteen ja varoitusvalojen testauksen jalkeen varoitusnaytté/
varoitusvalo vilkkuu, jos on ECE-maaraysten mukaisia ei-tyypillisia virheita.

Varoitusnaytté/varoitusvalo lakkaa palamasta, kun ajoneuvon nopeus ylittaa
10 km/h.

Seuraavat tilat aiheuttavat varoitusnaytén/varoitusvalon vilkkumisen:
Immobilizer (ajonestolaite) aktivoitu

Elektroninen pysakaintijarru aktivoitu

Huoltovali saavutettu (BVA)

Jarrupala loppuunkulunut

Aktiivinen luokan 3 virhe (esim. ECAS-virhe)

Rengaspaineen havié (OptiTire™)

Varoitussignaali kun sytytys paalla ilman ajontunnistusta

TEBS E kytkee varoitusvalon/varoitusnayton, kun sytytys on ollut
paallekytkettynd 30 minuuttia eivatka pydraanturit ole tunnistaneet nopeutta.
Tama voi johtaa useita TEBS E -jarjestelmia sisaltavissa ajoneuvoissa
siihen, etta varoitusvalo aktivoituu, kun kaikki yhden jarjestelman akselit ovat
nostettuina eika siten tunnisteta nopeutta.
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TEBS E4:sta alkaen esiasetuksena on kohdan Rekisteri 8, Yleiset
toiminnot kautta, ettd TEBS E antaa varoituksen vain silloin, kun
pyorannopeutta ei havaita tunnistetusta akselipainosta huolimatta.
Vaihtoehtoisesti voidaan asettaa tahan asti kaytetty toiminto
(varoitus 30 minuutin kuluttua)

Sidiliopaineen valvonta

Kayttd

TEBS E -modulaattoriin integroitu toiminto.

Tarkoitus

Sailiépaineen valvonta TEBS E:n kautta.

Toiminto

Varoitusnaytto/varoitusvalo: Mikali séiliopaine laskee alle 4,5 bar, kuljettajalle
tulee varoitus varoitusnaytdn/varoitusvalon (punaisen ja keltaisen) syttymisella.
Mikali ajon aikana tapahtuu lasku, diagnoosimuistiin tallentuu lisaksi viesti.
Varoitusnayttd/varoitusvalo sammuu vasta sitten, kun sailiopaine nousee jalleen
yli 4,5 barin.

VAROITUS

Liian alhainen sailiopaine aiheuttaa tapaturmavaaran (< 4,5 bar)
Ajoneuvoa ei voi enda jarruttaa kayttéjarrulla. Kun punaisen
ohjauspaineliittimen paine laskee alle 2,5 bar, ajoneuvo jarruttaa
automaattisesti jousijarrun kautta.

— Heti kun varoitusnéytté/varoitusvalo (punainen ja keltainen) syttyy,
ajoneuvo taytyy pyséyttééa ja pysékoidé turvalliseen paikkaan.

— Paineensyétté téytyy tarkastaa ja tarvittaessa téytyy kutsua
korjauspalvelu.

6.8.2 Pneumaattinen vikasietoisuus

Kokonaisjarjestelman (osan) poiskytkentaad edellyttavissa jarjestelmavirheissa
pneumaattinen ohjauspaine kytkeytyy suoraan jarrusylinteriin, kuitenkin
akselipainoja (ALB) huomioon ottamatta. ABS-toiminto pidetaan ylla
mahdollisimman pitkaan.

Varoitusnaytté/varoitusvalo: Punaisen varoitusnayton/varoitusvalon
syttyminen ilmoittaa kuljettajalle jarjestelman tilasta.
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6.9 Jarrutoiminnot

liman virransy6ttdéa ohjauspaine siirtyy keltaisen ohjauspaineliittimen kautta
suoraan jarrusylintereihin. TEBS E -modulaattoriin integroitu varmistusventtiili,
joka erottaa normaalikaytdssa ohjauspaineen paineensaatopiireista, pysyy auki.

Trailer EBS E:n ollessa toimintakykyinen varmistusventtiili saa jarrutuksen
alkaessa ensiksi virtaa ja siten keltainen ohjauspaineliitin kytkeytyy irti Trailer
EBS E -modulaattorin paineensdadosta. Sitten paineensaato tapahtuu
paineensaatdpiireissa asetusarvon tunnistuksen ja kuormaustilanteen
mukaisesti.

6.9.1 Asetusarvon tunnistus
Asetusarvoksi nimitetdan kuljettajan jarrutustoivetta.

Kun peravaunua kaytetaan EBS-vetoajoneuvon perassa 7-nastaisen 1ISO 7638
-mukaisen (ABS-)pistoliitinnan kautta, Trailer EBS E saa asetusarvon EBS-
vetoajoneuvosta peravaunuliitdnnan kautta (CAN).

Ellei peravaunuliitinnan kautta ole saatavilla asetusarvoa, esim. kaytettaessa
peravaunua perinteisesti jarrutettavan vetoajoneuvon takana, asetusarvo
luodaan mittaamalla ohjauspaine keltaisesta ohjauspaineliittimesta. Se
tapahtuu joko TEBS E -modulaattoriin integroidulla tai valinnaisesti ulkoisella
ohjepaineanturilla. Ulkoista ohjepaineanturia suositellaan erityisesti pitkiin
peravaunuihin pitkien putkijohtojen aiheuttaman viivastyksen poissulkemiseksi.

CAN:n (ISO 7638, nastat 6 ja 7) ja ohjauksen valistd asetusarvoa kaytetdan
aina ensisijaisesti mahdollisimman nopeaan paineen tuottoon peravaunussa.

Akselipainojen mittaus tapahtuu ilmajousituksellisissa ajoneuvoissa ja
hydraulisen jousituksen ajoneuvoissa paljepaineiden tunnistuksella, jotta
jarruvoimat mukautuvat erilaisiin kuormaustiloihin. Mekaanisen jousituksen
ajoneuvoissa kuormaustilan maaritys tapahtuu mittaamalla sisdénjoustomatka
yhdella tai kahdella tasoanturilla » Luku "6.9.2 Automaattinen painosta
riippuvainen jarruvoiman saato (ALB)", sivu 41.

Asetusarvo CAN:n kautta kun 12V

TEBS E2 -versiosta alkaen voidaan saataa, ohitetaanko alle 16 V
syottdjannitteessa CAN-vaylan tiedot.

Aktivointi tehdaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 8, Yleiset toiminnot kautta.

6.9.1.1 Ulkoinen ohjepaineanturi

Ajoneuvomalli

Kaikki peravaunut, erityisesti kun keltaisen ohjauspaineliittimen ja TEBS E
-modulaattorin valinen etaisyys on suuri.

Tarkoitus

Viivemittauksen parantaminen vetoautoissa, joissa ei EBS:aa
(ei CAN-signaalia).
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Komponentit

480 102 06X 0

OSANUMERO |

KUVA

| KUVAUS

TEBS E -modulaattori Premium

4410441010
4410441020

Ohjepaineanturi
H 0-10 bar
B Kayttd vain ajoneuvon valmistajan

vastuulla, ajoneuvon rakenteesta
riippuen.

B GlO-liitantéjen kohdennus maaritetaan
TEBS E -diagnostiikkaohjelmistolla.

B Ohjepaineanturin kaapeli:
449 812 XXX 0

446 122 05X 0

CAN-reititin

CAN-vahvistin

CAN-reititin ja CAN-vahvistin

B Tarkka kuvaus CAN-reitittimesta ja
CAN-toistolaitteesta on vastaavassa
julkaisussa » Luku "Tekniset julkaisut”,
sivu 10.

Asennus

Ulkoinen ohjepaineanturi asennetaan suoraan ohjausjohtoon ajoneuvon
etupuolelle tai suoraan CAN-reitittimeen tai CAN-toistolaitteeseen » Luku "6.5
Sahkoépneumaattisen jarrujarjestelman komponenttien kuvaus", sivu 30.

@ Ohjepaineanturia ei voi liittaa elektroniseen laajennusmoduuliin.

Parametrointi

Aktivointi tehdaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 8,
Yleiset toiminnot kautta.
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6.9.2 Automaattinen painosta riippuvainen jarruvoiman saato (ALB)

1-piirinen akselipainon mittaus

Ajoneuvomalli

Paineilma- ja lehtijouselliset peravaunut.

Tarkoitus

Trailer EBS E -jarjestelmaan kuuluu painosta riippuvainen jarruvoiman saato,
jolla jarrupaine mukautetaan kuormaustilaan. Jarrulaskelmaa vastaavat
ominaiskayrat tallennetaan parametroinnin kautta.

Nykyinen kuormaustila mitataan ilmajousipaljepaineen tai hydraulipaineen
tunnistuksella, mekaanisen jousituksen sisaanjoustomatkan analysoinnilla
tai kahden kierrosnopeusanturillisen akselin yhteydessa pyoéranopeuksien
kierrosnopeuserojen laskennalla.

Puoliperavaunujen ja vedettavien peravaunujen ohjaus tapahtuu eri tavalla.

Ajoneuvoissa, joissa voi ilmeta eri puolilla erilaisia paineita,

@ on varmistettava, etta jarruvoiman saatdéon kaytetaan aina
korkeampaa paljepainetta. Muutoin voi kayda niin, ettei ajoneuvo
saavuta vaadittavaa jarrutusviivetta. Sen vuoksi kummankin
puolen paljepaineet liitetdan Select High -venttiilin kautta TEBS E
-modulaattoriin.

Suositeltavampaa on kuitenkin seuraavassa kappaleessa kuvailtava
keskiarvon muodostus toisen akselipainoanturin avulla.

2-piirinen akselipainon mittaus (oikea/vasen)

Ajoneuvomalli

Paineilmajouselliset peravaunut.

Tarkoitus

Tama toiminto mahdollistaa akselipainojen vasemman ja oikean

puolen keskiarvon muodostuksen. Nain parannetaan peravaunun
jarrukayttaytymista (todellinen kuormaustila mitataan tarkkaan). Paaakselille
c-d asennetaan ylimaarainen akselipainoanturi, joka taytyy saataa TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston kohdan Rekisteri 8, Yleiset toiminnot kautta
asetukseen toinen ulkoinen akselipainoanturi c-d.

Akselipainojen mittaus

Paaakselin c-d akselipaino voidaan maarittda seuraavien asetusten avulla:

B Paljejousien paineen mittaus modulaattoriin integroidulla paineanturilla
ilmajousitusajoneuvoissa

B Iimajousen paineen mittaus ulkoisella paineanturilla ilma-
tai hydraulijousituksellisissa ajoneuvoissa (saatd TEBS E
-diagnostiikkaohjelmistossa: Ulkoinen akselipainoanturi c-d)

B Sisaanjoustomatkan mittaus tasoanturilla mekaanisen jousituksen
ajoneuvoissa

Apuakselin e-f akselipaino voidaan maarittaa seuraavien asetusten avulla:

B [Imajousen paineen mittaus ulkoisella paineanturilla ilma- tai
hydraulijousituksellisissa ajoneuvoissa

41
S



Jarrujarjestelma

B Sisdanjoustomatkan mittaus tasoanturilla mekaanisen jousituksen
ajoneuvoissa (sdatd TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa: Ulkoinen
akselipainoanturi e-f)

B Akselipainon maaritys luiston tunnistuksen kautta 4S/3M-jarjestelmissa

Turvallisuustoiminto "Ajoneuvo puskuriin”

Kun paljepaine on alle 0,15 bar tai alle 50 % parametroidusta
paljepaineesta tyhjana (aina pienempi arvo), ALB-ominaiskayra
"kuormattuna" aktivoituu, silla ajoneuvorunko on todennakdisesti
akselin puskuria vasten eikd kuormaustilasta ole siten luotettavaa
johtopaatosta.

Ominaiskayrat
PUOLIPERAVAUNU

VEDETTAVA PERAVAUNU

A = aloitusalue; V = kulu

misalue; S = vakausalue

Tassa esimerkissa asetusarvo ja/tai ohjauspaine
(p,,) nousee aloitusalueella 0 bar -> 0,7 bar. Tassa
ohjauspaineessa jarrupaine (psyl) nousee 0 -> 0,4 bar.

0,7 bar -arvolla saavutetaan pyoOrajarrun heratyspaine,
jotta ajoneuvo voi tasta alkaen muodostaa jarruvoimaa.
Tama kohta, siis koko peravaunujarrun heratyspaine, on
parametroitavissa EY-jarrutuskayrien puitteessa.

Jarrutuskayra maaraa, milla alueella hidastuksen (%)
tulee olla tietyssa ohjauspaineessa p, .

Seuraavaksi jarrupaine seuraa kuormatussa
ajoneuvossa suoraa viivaa, joka johtaa lasketun arvon
kautta 6,5 bariin.

Myds tyhjassa ajoneuvossa heratyspaineeksi aktivoituu
0,7 bar. Sen jalkeen jarrupaine alenee kuormauksen
mukaan.

Jarrujen heratyspaineet, jotka voivat olla akselikohtaisesti
erilaisia, aktivoituvat jalleen aloitusalueen rajalla.
Osajarrutusalueella paineet aktivoituvat kulumisen
kannalta optimoidusti.

Vedettavissa peravaunuissa, joissa on esim.
sylinterityyppi 24 etuakselilla ja sylinterityyppi 20 taka-
akselilla, etuakselin paine laskee hieman mitoituksen
mukaan ja taka-akselin paine taas hieman nousee. Se
takaa kaikkien pyorajarrujen tasaisen kuormituksen

— tarkemmin kuin perinteisissa jarrujarjestelmissa
kaytettava saatdventtiilitoiminto.

Vakausalueella paineita sdadetaan akselipainon
perusteella saman kitkatehon (mahd. pitotehon)
mukaisesti.
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Parametrointi

ALB-tiedot syotetaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston kohdan Rekisteri 3,
Jarrutiedot kautta.

Yleensa riittdd lineaarisen ominaiskayran maaritys.

Erikoistapauksissa ylimaaraisen ominaiskayrapisteen kautta voidaan lisaksi
maarittaa erityinen ominaiskayra.

Yleisesti esiasetetaan seuraavat arvot:

KELTAISEN
OHJAUSPAINELIITTIMEN | AJONEUVON

PAINE (OHJAUSPAINE LASKETTU

ALUEET JA/TAI ASETUSARVO) JARRUTUS
Aloitusalue p <0,7 bar 0%

Kulumisalue 0,7 bar <p<2,0 bar kun 2 bar: 12,6 %
Siirtymaalue 2,0 bar <p <4,5bar kun 4,5 bar: 37 %
Vakausalue 4,5bar<p<6,5bar kun 6,5 bar: 56,5 %

Jarrupaineen ohjaus mukautetaan suhteellisesti mitattuun ajoneuvon
kuormaukseen.

Tavoitteena on, etta kaikissa kuormaustiloissa ja keltaisen ohjauspaineliittimen
paineessa (ohjauspaine ja/tai asetusarvo) 6,5 bar aikaansaadaan 55 %:n
jarrutus.
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Paineanturi hydrauliselle jousitukselle

Sopiva paineanturi on valittava esiintyvien paineiden mukaisesti. Signaalilahdén
taytyy olla lineaarinen valilla 0,5-4,5 V.

Hydraulinen paine: 0 bar = 0,5V
Maksimi jarjestelmapaine = 4,5V

Eri valmistajat tarjoavat sopivia paineantureita esim. WIKA (malli
894.24.540 hydraulipaineen mittausalueella 25 - 1 000 bar) tai Hydac
(paineenmittausmuunnin HDA 4400, mittausalue 250 bar).

Painealueen ohella taytyy tarkastaa sahkdliitdinnan nastavaraus.

Esimerkki

Hydraulinen paljepaine "tyhjana" = 50 bar
Hydraulinen paljepaine "kuormattuna" = 125 bar

Syoétettavaa painetietoa etsitaan TEBS E ALB-parametreille kuormattuna ja
tyhjana.

Ohje

Etsi hydraulinen paineanturi, joka vastaa mittausaluetta 125 bar.
Paineanturi "hydraulinen": 0 - 250 bar =>0,5-4,5V

WABCO Standard-EBS-paineanturi "paineilma" vertailuarvona:
0-10bar=>0,5-4,5V

Laskelma

Mittausalue 250 bar: WABCOn vakio EBS-paineanturi 10 bar = 25 bar
Parametriarvo paljepaineelle "kuormattuna" => 125 bar / 250 bar * 10 bar =
5 bar

Parametriarvo paljepaineelle "tyhjana" => 50 bar / 250 bar * 10 bar = 2 bar

Hydraulipaineen muuntaminen pneumaattiseksi vertailupaineeksi
tapahtuu TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston kautta ja helpottaa
parametrointia.

Parametriarvojen laskennassa syntyy poikkeamia binaarin
lukujarjestelman ylGs- ja alaspainpydristyksista.
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6.9.2.1 Mekaaniset jousitukset

Ajoneuvomalli

Lehtijousitukselliset ajoneuvot (mekaaninen jousitus).
Tarkoitus

Akselipainon mittaus.
Toiminto

Akselipainotiedot ALB-toimintoa varten hankitaan akseliyksikdn
sisdanjoustomatkasta. Siihen kaytetdan ECAS-tasoanturia, joka tassa
kayttotilanteessa hankkii sisdanjoustomatkalle ja siten sen hetkiselle
akselipainolle verrannollisen signaalin.

Lisatietoja » Luku "6.9.2 Automaattinen painosta riippuvainen jarruvoiman saaté
(ALB)", sivu 41.

Komponenttien liitanta

Ote kaaviosta 841 802 154 0
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SIJAINTI | OSANUMERO KUVA KUVAUS
1 480 102 06X 0 TEBS E -modulaattori
Premium

B Asennus: Mahdollinen
etuakselilla tai taka-
akselilla

2 441 0501000 Tasoanturi

B Asennus: Tasoanturi A
akselille c-d; tasoanturi
B akselille e-f

3 441 050 71X 2 Kaanto
B Saatavana eri
pituuksina
4 441 050 718 2 Vipu
441 050 641 2 B Tasoanturivivun jatke
5 449 811 XXX 0 Tasoanturin kaapeli

Asennus

Tietoja asennuksesta » Luku "9.6 Tasoanturin asennus", sivu 173.

Parametrointi

Mekaanisella jousituksella varustetun ajoneuvon maarittely tehdaan TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston kohdan Rekisteri 2, Jarrutiedot kautta.

GIlO-liitanta nimetaan tasoanturia varten kohdassa Rekisteri 11, liittimet.

Kalibrointi

Tietoja kalibroinnista » Luku "10.5.1 Mekaanisen jousituksen sisaltavien
ajoneuvojen kalibrointi", sivu 196.
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6.9.3 Paineensaato

Paineensaatopiirit muuttavat ALB-toiminnon esisaatamia sylinteripaineiden
ohjearvopaineita.

TEBS E -modulaattori vertaa releventtiilin Iahddsta mitattuja tosiarvopaineita
esivalittuun ohjearvopaineeseen.

Mikali ilmenee poikkeama, se voidaan sdataa painamalla modulaattorin ja/tai 3.
modulaattorin paineistus- tai paineenpoistomagneetteja.

Kun mitattu sailiopaine nousee yli 10 barin, paineensaato ja ABS-ohjaus
kytkeytyvat pois ja jarrutusta tapahtuu enaa vain vikasietoisuuden kautta.

EY-direktiivien ja ECE-standardien mukaisesti peravaunun sallittu
maksimi sailidpaine on 8,5 bar.

Pneumaattinen paine-ennakko ja paine-ennakko CAN:n kautta

Ajoneuvoyhdistelman yhteensovittamiseksi ja jarrupalojen kuluneisuuden
tasapainottamiseksi voidaan maarittaa paine-ennakko.

Paine-ennakon ja CAN-ennakon arvot voivat poiketa toisistaan.

Parametrointi

Paine-ennakon tiedot sydtetaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston kohdan
Rekisteri 3, Jarrutiedot kautta.

6.9.4 Ylikuormitussuoja

Ajoneuvomalli

Kaikki jousijarrusylinterilliset ajoneuvot.

Tarkoitus

Pyorajarrun suojaamiseen ylikuormitukselta (voiman kasvu), kun kaytto- ja
jousijarru kytketdan samanaikaisesti.
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Komponenttien liitanta

Ylikuormitukselta suojaava releventtiili on jo integroitu PEM:iin:
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Ellei PEM:ia ole kaytettavissa, ylikuormitussuoja on taattava erillisella
ylikuormitukselta suojaavalla releventtiililla:
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SIJAINTI | OSANUMERO KUVA KUVAUS
1 480 102 0OXX 0 TEBS E -modulaattori
2 973 011 XXX 0 Ylikuormitussuojan
releventtiili

3 461513 00X 0 PEM
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6.9.5 Lukkiutumisen estojarjestelma (ABS)

Ajoneuvomalli

Kaikki peravaunut.
Tarkoitus

ABS estda yhden pydran tai useamman pyoéran lukkiutumisen.
Toiminto

ABS-ohjauslogiikka tunnistaa pyorien kierrosnopeuskayttaytymisen perusteella,
osoittaako yksi pyora tai useampi pyora "lukkiutumistaipumista" ja paattaa,
tuleeko kyseista jarrupainetta alentaa, pitda samana vai jalleen nostaa.

ABS-kierroslukuanturit

ABS-ohjauslogiikkaa varten arvioidaan ABS-kierroslukuantureiden c-d ja e-f
signaalit.

Kaikissa ABS-jarjestelmissa ( » Luku "6.4 ABS-konfiguraatiot", sivu 26)

oleviin modulaattoreihin voi anturillisten pydrien jarrusylinterien ohella

liittda lisda muiden akseleiden jarrusylintereitd. Nama epasuorasti mukana
saadettavat pyorat eivat kuitenkaan hanki mitaan tietoja TEBS E:hen
lukkiutumistaipumuksen osalta. Sen vuoksi naiden pyérien lukkiutumattomuutta
ei myoskaan voi taata.

Puoliperdavaunu, keskiakseliperdvaunu ja dolly

Paaakselilla, joka ei saa olla nosto-, ohjaus- eika tukiakseli, on aina ABS-
kierroslukuanturit c-d. ABS-kierroslukuanturit e-f kiinnitetddn muuhun akseliin tai
puoliperavaunun nostoakseliin.

TEBS E4:sta alkaen tdhan on poikkeus 2-akselisille
keskiakseliajoneuvoille, joissa 2 nostoakselia. Silloin voidaan
kuormauksen ollessa epatasainen nostaa yksi tai kumpikin
nostoakseli ja ndin tasapainottaa ajoneuvoa. Silloin muusta
akselista tulee kulloinkin paaakseli.

Vedettava peravaunu

Anturilliset akselit eivat saa olla ABS-kierroslukuantureiden c-d tai ABS-
kierroslukuantureiden e-f osalta nosto- eika tukiakseleita. ABS-kierroslukuanturit
c-d kiinnitetdan aina modulaattorin puolelle ja tuolloin modulaattori voidaan
asentaa valinnaisesti eteen, vetotankoon tai taakse.

Nostoakselien tila on ABS-ohjauslogiikalle tunnettu. Sen vuoksi nopeudet eivat
enaa siirry ABS-ohjaukseen anturillisten akselien noston aikana. Nostoakselin
ollessa nostettuna ohjaus ei huomioi tdman akselin kierrosnopeustietoja.

Rengaskoot

Jotta ABS-ohjauslogiikka toimisi optimaalisesti, kaytetyt rengaskoot on
parametroitava.

Parametroidussa rengaskoossa sallitaan +15 % / -20 % poikkeama, kun se
koskee tasapuolisesti kaikkia anturillisia py6ria. Yksi ainut pyora saa poiketa
parametroidusta pydrakoosta enintdan 6,5 %.




Jarrujarjestelma

Parametrointi

Pyorakoon tiedot syotetdan TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston kohdan
Rekisteri 3, Jarrutiedot kautta.

6.9.6 Roll Stability Support (RSS)

Luokan O4 peravaunut, jossa on enintdan 3 akselia ja paineilmajousitus, jotka
yhtenaistetdan heindkuusta 2010 alkaen, taytyy varustaa eurooppalaisen
lainsdadannodn mukaisella vakautustoiminnolla. RSS:sta on saadetty ajoneuvon
ensirekisterdinnissa heindkuusta 2011 alkaen. WABCO RSS tayttaa kaikki
lainsdadannén paremmalle tieliikenneturvallisuudelle asettamat vaatimukset.

Ajoneuvomalli
Kaikki peravaunut.

Tarkoitus
Ajonvakautusjarjestelma (RSS) on EBS-jarjestelmaan integroitu toiminto,
joka aikaansaa automaattisen jarrutuksen ajoneuvon vakauttamiseksi, kun
kallistusvaara uhkaa.

Toiminto

RSS-toiminto hyddyntaa Trailer EBS E:n tulosuureita kuten pyérannopeuksia,
kuormaustietoja, asetusviivetta seka TEBS E -modulaattoriin integroitua
sivuttaiskiihtyvyysanturia.

Kun arvioitu herkasti kaatumisen aiheuttava sivuttaiskiihtyvyys ylitetdan
peravaunussa, aikarajoitteisia paineaktivointeja suoritetaan testina vahaisella
paineella. Kesto ja painekorkeus ovat riippuvaisia sivuttaiskiihtyvyyden kulusta.

Kaatumisvaara tunnistetaan pydrien reaktion avulla testinomaisesti jarrutetuista
pyoristd. Kun kaatumisvaara tunnistetaan, perdvaunussa tapahtuu ainakin
yksil6llisesti ohjatuissa (IR), ei-mutkanpuolisissa renkaissa jarrutus kovalla
paineella ajoneuvon nopeuden, sivuttaiskiihtyvyyden ja siten kaatumisvaaran
pienentamiseksi ja kaatumisen estamiseksi. Jarrupaine pysyy mutkanpuolisissa
renkaissa olennaisesti muuttumattomana. Heti kun kaatumisvaara on ohi,
RSS-jarrutus paattyy.

Jarrupainetta "oikea/vasen" ei voi aktivoida jarjestelmasta johtuen eri
tavalla akselilla, joka sisaltdd muunnetun akselin ohjauksen (MAR).
Silloin kytkeytyy Select High -ohjaus, kun kallistusvaara tunnistetaan.

RSS-ohjaus kaynnistyy jarruttamattomassa tai osittain jarrutetussa ajotilassa.
Mikali kuljettaja jarruttaa jo riittdvan voimakkaasti (viive RSS-viiveen
ylapuolella), RSS-ohjaus keskeytyy.

Mikali kuljettaja sdataa jo kaynnissa olevan RSS-ohjauksen aikana
peravaunulle pneumaattisen tai sahkdisen jarruasetusarvon, joka on
RSS-ohjauksen arvoa korkeampi, RSS-ohjaus keskeytyy ja jarrutus tapahtuu
kyseisen asetusarvon mukaisesti.

Akselin e-f ilmanpaineen hallinnan tyyppi on riippuvaista ajoneuvomallista ja
ABS-jarjestelmakokoonpanosta.
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RSS-toiminto edellyttdda TEBS-modulaattorin keskeista sijaintia
ajoneuvossa. Tietoja » Luku "9 Asennusohjeet", sivu 164.

AJONEUVOMALLI JA ABS-

JARJESTELMAKOKOONPANO ‘ ROMMENT]
Puoliperavaunut pakko-ohjaavilla akseleilla, joissa B MAR-akselin jarrutus tapahtuu periaatteessa
4S/3M, 4S/2M+1M tai 2S/2M+SLV vahaisemmalla tai samalla paineella kuin ABS-

ohjaustilanteessa (kitkaohjattujen akselien
mutkavakautta varten).

Vedettavat peravaunut, joissa 4S/3M B Mutkanpuolisen renkaan kayttaytymista ei huomioida
Puoliperdvaunut ilman pakko-ohjaavaa akselia tai ABS-logiikassa RSS-ohjauksen aikana.
keskiakseliperavaunut, joissa 4S/3M tai 4S/2M+1M B Niin kauan kuin MAR-akselin sisempi pyora ei viela

nouse, MAR-akselin jarrutus tapahtuu vahaisella
paineella, ettei renkaaseen tule kuluneita kohtia.

B Kun MAR-akselin sisempi pydra nousee eli
osoittaa vahaisella paineella lukkiutumistaipumista,
paine nousee — kummankin ulkoisen pydran
kayttaytymisesta huolimatta.

B MAR-akselilla ohjattu paine voi olla ei-
mutkanpuolisessa renkaassa alhaisempi
ABS-saatotarpeen vuoksi.

Ajoneuvot kitkaohjatulla ohjausakselilla 2S/2M+SLV B RSS on mahdollinen kitkaohjatun ohjausakselin
(ohjausakselin saato Select Low -venttiilin kautta), sisaltamissa ajoneuvoissa vain viereisilla
4S/2M+1M tai 4S/3M+EBS/ABS (ohjausakseli MAR- jarjestelmakokoonpanoilla.

saadetty). B Kitkaohjattua pakko-ohjaavaa akselia taytyy klikata

TEBS E -diagnostiikkaohjelmistosta.

RSS-toiminnon herkkyyden saato herkasti kaatuville ajoneuvoille

RSS-toiminnon herkkyys on saadettavissa TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa.

Erikoisajoneuvon tai Road Trainin sisaltamat monet keskenaan
kommunikoivat TEBS E:t sovittavat RSS-kaytot toisiinsa
CAN-reitittimen kautta. Se lisda ajoneuvoyhdistelman vakautta.

6.9.7 Paikallaanolotoiminto

Kaytto

TEBS E -modulaattoriin integroitu toiminto.

Tarkoitus
Tarpeettoman virrankulutuksen valttaminen, kun ajoneuvo pysakoéidaan
seisontajarru kytkettyna ja virta kynnistettyna.

Toiminto

Ajoneuvon ollessa pysaytettyna jarrutus tapahtuu vain varapiirin kautta.
Sahképneumaattinen paineenohjaus on deaktivoitu. Toiminto deaktivoituu ajon
alkaessa (v > 2,5 km/h).

51
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Parametrointi

6.9.8
Kaytto

Tarkoitus

Toiminto

6.9.9
Kaytto

Tarkoitus

Toiminto

Paikallaanolotoiminto voidaan valinnaisesti parametroida niin, etta se aktivoituu
vain ohjauspaineissa, jotka ylittavat 6,5 bar. Tdma estaa paikallaanolotoiminnon
tahattoman aktivoinnin ohjattaessa erittain alhaisilla nopeuksilla.

Asetusarvot maaritetdan TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston kohdan Rekisteri 6,
Jarrutoiminnot alakohdassa Erikoistoiminnot erikoisajoneuvoja varten.

Hatajarrutoiminto

Testaustila

TEBS E -modulaattoriin integroitu toiminto.

Maksimin mahdollisen jarruvoiman hankinta.

Kun kuljettajan jarrutoiveena (sahké tai paineilma) on yli 90 % kaytettavissa
olevasta sailidpaineesta tai > 6,4 bar eli hatajarrutus, jarrupaineita nostetaan
asteittain kuormatun ajoneuvon ominaiskayraan saakka, kunnes ABS-
ohjauksen kayttd on mahdollista.

Hatajarrutoiminto kytkeytyy jalleen pois, kun jarrutoive laskee alle 70 %:iin
kaytettavissa olevasta sailidpaineesta.

TEBS E -modulaattoriin integroitu toiminto.

ALB-ominaiskayran tarkastus ajoneuvon seisoessa paikallaan.

Automaattinen painosta riippuvainen jarruvoiman saatd voidaan tarkastaa tassa
testaustilassa ohjauspaineliittimesta ja sen hetkisesta akselipainosta ja/tai sen
hetkisesta paljepaineesta riippuvaisesti.

Tarkastusta varten tapahtuu paikallaanolotoiminnon ja hatajarrutoiminnon
deaktivointi.

Simuloinnin kaynnistys

— Kaynnista virta ohjausjohdon ollessa paineettomana (vetoauton
kayttojarrujarjestelma ja seisontajarrujarjestelma kytkemattdmana)
elektronisen jarrujarjestelman kytkemiseksi testaustilaan.

= Heti kun ajoneuvo ajaa, paikallaanolotoiminto ja hatajarrutoiminto
kytkeytyvat jalleen paalle.

Testaustila paattyy heti, kun ajoneuvon nopeus ylittda 10 km/h.
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Simulointi ajoneuvo kuormattuna

"Kuormattuna" -tila voidaan simuloida palkeiden paineenpoistolla (< 0,15 bar)
jaltai ajoneuvon laskulla puskuriin ajoneuvon ollessa kuormaamattomana.
Taydet jarrutuspaineet moduloidaan turvallisuustoiminnon "Ajoneuvo puskuriin”
mukaisesti.

Mekaaninen jousitus: Ripusta tasoanturin vivusto ja kdanna vipu asentoon, joka
vastaa ajoneuvoa jouset puristettuna.

Simulointi diagnoosin kautta

Tama turvatoiminto voidaan simuloida TEBS E -diagnostiikkaohjelmistolla
valikon Aktivointi kautta.

3/2-tieventtiili sis. testausliitanta

Jotta voidaan toteuttaa ECE-R13:n liitteen 5.1.4.2.2. mukainen kuormituksen
simulointi, TEBS-E-modulaattorin (liitdnta 5) ja paineilmajousituksen valille tulisi
asentaa testausliitantd. WABCO tarjoaa tdhan 3/2-venttiilin testausliitannalla
463 710 998 0.

6.10 ECU:n sisaiset toiminnot

6.10.1 Matkamittari

Ajoneuvomalli

Kaikki peravaunut.

Tarkoitus

Trailer EBS E on varustettu integroidulla matkamittarilla, joka mittaa ajon
aikana kuljetun matkan. Tarkkuuden maarittda rengaskoon ja parametroidun
rengaskoon valinen suhde.

Matkamittari tarvitsee kayttéjannitettd. Kun TEBS E ei saa jannitetta, silloin
matkamittari ei mydskaan toimi ja se ei siten ole peukaloinnilta suojattu.

Kun asennettuna on SmartBoard, my0s se laskee kuljetun matkan —
TEBS E:sta riippumattomasti. Téma matkamittari mydskin toimii, kun TEBS E ei
saa jannitetta.

Koska TEBS E:n matkamittari laskee kaikkien pyérien keskiarvon, kun taas
SmartBoardin matkamittari laskee pyéraanturin ¢ matkan, matkamittarien
lukemat voivat poiketa toisistaan erilaisten rengasymparysmittojen (renkaiden
kuluneisuus) vuoksi.

Pyo6raanturin c litdntdan SmartBoardiin ei tarvita Y-kaapelia, silla yhteys on jo
integroitu SmartBoard-kaapelilla.

Seuraavat yksittaistoiminnot ovat mahdollisia:

Kokonaismatkamittari

Kokonaismatkamittari mittaa kuljetun matkan TEBS E -jarjestelman
ensiasennuksesta alkaen. Tama arvo tallentuu saanndllisesti ja sen luku
tapahtuu TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston tai SmartBoardin (alivalikko
Matkamittari) kautta.
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Parametrointi

6.10.2 Huoltosignaali

Ajoneuvomalli

Tarkoitus

Parametrointi

Matkamittari

Osamatkamittari voi maarittaa kahden huoltovalin valisen tai tietylla aikavalilla
kuljetun matkan.

Osamatkamittarin lukeman voi lukea ja poistaa esim. TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston tai SmartBoardin avulla.

Osamatkamittarin erityinen kalibrointi ei ole tarpeellista. Kalibrointikerroin
lasketaan EBS-parametreista renkaiden vierintasateiden ja pyéranapojen
hammaslukujen perusteella.

Renkaiden ymparysmitta ja pyéranavan hammasluku syotetdan TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston kohtaan Rekisteri 3, Jarrutiedot.

Modulaattoria vaihdettaessa uuden laitteen kilometrilukemaa
voidaan nostaa ja se voidaan nain mukauttaa ajoneuvon
ajosuoritteeseen.

Kilometrilukeman alentaminen ei ole mahdollista. Asetus
tehdaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston valikon Tyékalut,
Kilometrilukeman nosto kautta.

Kaikki peravaunut.

Huoltosignaalin tehtdvana on muistuttaa kuljettajaa edessa olevista huoltotdista.

Varoitusnaytté/varoitusvalo: Kun ajoneuvo on kulkenut parametroidun
matkan (esim. 100 000 km), varoitusnayttd/varoitusvalo (keltainen) aktivoituu
seuraavan sytytysvirran kytkennan yhteydessa (ajon aikana tai pysahdyksissa)
ja vilkkuu sitten 8 kertaa. Vilkkuminen toistuu joka kerran, kun sytytysvirta
kytketdan paalle. Lisdksi ECU:n sisdiseen ajotietotallentimeen tallentuu
huoltohuomautus.

Kun huoltoty6t ovat valmiit, huoltosignaali tulee kuitata TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston valikon Tydkalut, Huoltovéli kautta.

Kun ajoneuvo saavuttaa jalleen seuraavan parametroidun huoltovalin (esim.
200 000 km), huoltosignaali tuotetaan uudelleen.

Huoltosignaali ei ole aktiivinen TEBS E -modulaattorin toimitustilassa.

Huoltovali aktivoidaan ja syotetdan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 8, Yleiset toiminnot kautta.
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6.10.3 ServiceMind

Ajoneuvomalli

Kaikki peravaunut.

Tarkoitus

GlO-kayttotuntilaskuri (ServiceMind) laskee yhteen kayttoajat valvotuista
GlO-tulosignaaleista ja TEBS E:n kytkemista lahdobista (esim. ECAS-
valmiusajat).

Varoitusnaytté/varoitusvalo: Kun esiasetetut kayttdajat saavutetaan,
tapahtuma (huoltohuomautus) voidaan kaynnistaa ja tuoda naytt6on

TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston tai SmartBoardin kautta. Tapahtuma
voidaan tuottaa valinnaisesti myds varoitusnayton/varoitusvalon (keltainen,
ABS) tai peravaunuun kiinnitetyn ulkoisen varoitusvalon kautta. Heti kun
huoltohuomautus tulee nayttéon, ajoneuvolle tulisi suorittaa kyseinen huolto.

Parametrointi

ServiceMind-tiedot sybétetdan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 8, Yleiset toiminnot kautta.

Huollon nimi: Taalla voit antaa valvontatoiminnolle nimen SmartBoardissa
nayttéa varten.

Huoltovli (tunnit): Anna jarkeva valiaika valitulle osalle/toiminnolle.

Huoltovéli nollattavissa: Taalla voidaan myontaa oikeus huoltovalin
nollaukseen TEBS E -diagnostiikkachjelmiston (valikko Tydkalut, Huoltovéli)
aloitussivulla tai SmartBoardin kautta. Laskuri voidaan aina nollata TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston kautta.

Huoltovéli muutettavissa: Taalla voidaan myontaa oikeus huoltovalin
muuttamiseen TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston (valikko Tyékalut, Huoltovéli)
aloitussivulla tai SmartBoardin kautta.

Tulosignaali, sisdinen signaali: Tassa voidaan osoittaa sisadinen signaali
kyseiselle GIO-toiminnolle pudotusvalikon kautta. Seuraavat toiminnot ovat
tuettuja:

B Valmiustilakayttd
Peruutusvalo

Lahto FKA

Lahto FKD

Lahtdo FCF 1-FCF 8

Voit maarittaa, rekisterdidaanko toiminnon kayttdaika aktiivisessa vai ei-
aktiivisessa tilassa.

Tulosignaali, analoginen signaali: Analogiselle signaalille taytyy osoittaa
kynnysarvo (arvo, josta alkaen kytkin aktivoituu) ja on maaritettava,
rekisterdidaanko kayttdaika kynnysarvon yla- tai alapuolella.

Né&ytté ABS-valolla / Nayttd ulkoisella merkkivalolla: Tassa voit valita,
naytetaankd varoitus varoitusnayton/varoitusvalon (keltainen, ABS) ja/tai
peravaunuun kiinnitetyn ulkoisen varoitusvalon kautta.
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Komponentit

Nayttda ja ohjausta varten voidaan kayttda seuraavia komponentteja:

OSANUMERO KUVA KUVAUS

446 192 11X 0 SmartBoard (valinnainen)

B SmartBoard-kaapeli:
449 911 XXX 0

446 105 523 2 Ulkoinen vihrea varoitusvalo
(valinnainen)

6.10.4  Akselipainon tuotto

Akselipainot voidaan tuottaa vetoauton CAN-liitdnnan kautta, SUBSYSTEMS:n
kautta SmartBoardiin / Trailer Remote Controliin.

Vetoauton nayttd on riippuvainen toiminnon "Peravaunun akselikuorman naytto"
tuesta ja aktivoinnista. TEBS E tarjoaa ndma tiedot yleisesti aina kayttoon.
Mekaanisesti jousitetuissa ajoneuvoissa tarkkuutta rajoittaa rakenne.

Seuraavissa olosuhteissa ei tuoteta akselipainoa eika sita myéskaan tallenneta
ajotietotallentimeen (ODR):

B Vedettavissd perdvaunuissa, joissa vain yksi akselipainoanturi akselilla c-d.

B Nostoakselilliset ajoneuvot, joita ei ohjata TEBS E:n kautta (mekaaninen
ohjaus, ohjaus Trailer Central Electronicin tai ulkoisen ECAS:n kautta).

B Tukiakselilliset puoliperdvaunut ilman ylimaaraista paineanturia.

Vedettavissa peravaunuissa, joissa 4S/3M, taytyy asentaa toisen akselin
palkeeseen ylimaarainen paineanturi akselipainojen tunnistusta varten.

Puoliperavaunuihin, joissa 4S/2M+1M ja 4S/3M, voidaan asentaa ylimaarainen
akselipainoanturi mittaustarkkuuden lisaamiseksi. llman ylimaaraista
akselipainoanturia yksittaisakselipaino jaetaan tasaisesti kaikille akseleille.

Ylimaaraisen akselipainoanturin asennukseen » Luku "7.7 Ulkoinen
akselipainoanturi", sivu 90.

Akselipainon lahetys CAN:n kautta vetoautoon on esisaadetty TEBS E:hen, ja
se voidaan tuoda useimmissa vetoautoissa nayttddn kojelaudalle.

Kun kaksi akselipainoanturia sisaltavien peravaunujen yhteydessa
kuormaustilan tuottoa ei toisteta oikein vetoautossa, CAN-viestien lahetysta
voidaan mukauttaa.
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Parametrointi

Akselipainon tuoton kalibrointi

Asetusarvot maaritetdan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri
8, Yleiset toiminnot kautta.

EBS22: Yksittaisakselien summasta muodostuvasta kokonaispainosta ei
laheteta viestia vetoautoon.

RGE22: Akselien yksittaispainoja ei laheteta vetoautoon.

Kummankin viestin I1&hetys on esisaadetty.

Joissakin vetoautoissa voi syntya virheitd, kun siirrettavat tiedot
eivat ole uskottavia. Tallaisissa tapauksissa jokin viesteista tulisi
deaktivoida.

SmartBoardilla voidaan suorittaa tuotetun tiedon kalibrointi suuremman
tarkkuuden saavuttamiseksi akselipainojen tuotossa. Kalibroitu arvo lahetetdan
ISO 7638 -liitdnnan kautta vetoajoneuvoon ja naytetaan myds SmartBoardissa.

Kalibrointiin tarvitaan ylimaarainen ominaiskayra, joka muodostetaan tyhjan,
osittain kuormatun ja kuormatun ajoneuvon painojen perusteella. TEBS E:hen
tallennetaan 3-pisteinen ominaiskayra. Tarkempi kuvaus tasta on "SmartBoard-
jarjestelmakuvauksessa" » Luku "Tekniset julkaisut", sivu 10.

Kalibrointimenetelmaa on parannettu niin, etta diagnoosimuistiin ei
tallennu nyt mitaan ilmoitusta virheellisen kalibroinnin yhteydessa.

Kalibroida voidaan valinnaisesti 1, 2 tai 3 pistetta. Jokaista arvoa
voidaan muuttaa yksitellen, joten naytdn tarkkuus paranee
huomattavasti.

Kun jokin arvo kalibroidaan, se otetaan heti akselipainon tuoton
ominaiskayraan. Kalibroidut minimi-/maksimiarvot saavat poiketa enintdan 20 %
ALB:ia varten maaratysta ominaiskayrasta.

Kuormaamattoman, osittain kuormatun ja kuormatun ajoneuvon kalibroidut
arvot eivat saa alittaa maaritettyd minimietaisyytta toisistaan (véhintaan 10 %).

Paljepaine muuttuu hieman ajoneuvokorkeutta muutettaessa. Sen vuoksi
ajoneuvokorkeus taytyy saataa ennen kalibrointia, silla se on myéhemmin
tarkea akselipainon tuotolle. Yleensa se on normaalitaso.

Koska paineilmapalkeiden ominaisuudet muuttuvat niiden kestoian aikana,
tarvittaessa taytyy suorittaa uudelleenkalibrointi.

Huomioi, ettd SmartBoardin kautta jo aloitettu kalibrointi taytyy myés
suorittaa loppuun, silld muutoin tuotetaan vikailmoitus.

Varoitusnaytté/varoitusvalo: SmartBoardissa voidaan valinnaisesti saataa
akselipainoarvon ylitysta varten varoitusnaytté/varoitusvalo (punainen), joka
vilkkuu, kun akselipaino on 90 % ja 100 %, jotta ylikuormituksesta saadaan
varoitus esim. lastattaessa irtotavaraa.




Jarrujarjestelma

Komponentit

Nayttdéa ja ohjausta varten voidaan kayttda seuraavia komponentteja:

OSANUMERO KUVA KUVAUS

446 192 11X 0 SmartBoard

B SmartBoard-kaapeli:
449 911 XXX 0

441 044 10X 0 Paineanturi (valinnainen)

B Paineanturin kaapeli:
449 812 XXX 0

6.10.5 Muistikirjatoiminto

Ajoneuvomalli

Kaikki peravaunut.

Tarkoitus

Muistikirjatoiminto mahdollistaa TEBS E -tietojen (esim. asennettujen osien
luetteloinnin) tai ajoneuvon tietojen (huoltohistoria, esim. korjatut viat, viimeisin
huoltoajankohta) naytén, manuaalisen kasittelyn ja tallennuksen.

Tiedot tallennetaan taulukkomuodossa TEBS E:n muistiin.

Toiminnon kaytto

— Nouda toiminto esiin TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston avulla (valikko
Ty6kalut, Muistikirja).

Muistikirjatoiminto ei edellyta lisdksi parametrointia tai aktivointia.
Tietojen luku
— Tiedot luetaan ECU:sta painamalla painiketta Lue ECU:sta.

— Tiedot luetaan PC-tietokoneen valmistellusta (CSV-)tiedostosta painamalla
painiketta Lue ECU:sta.

CSV-tiedosto: Taman tiedoston voi laatia tietokoneella (esim.
taulukkolaskentaohjelmalla).

Tietojen taytyy olla aakkosnumeerisia (ilman formatointeja tai

@ erikoismerkkeja). Muistitilaa on kaytettavissa yhteensa noin yhdelle
DIN A4 -sivulle mahtuva merkkimaara, ja merkit voi jakaa enintaan 10
sarakkeeseen.
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Muokkaa tietoja

— Tarvittaessa tietoja voi muokata TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa
syottdmaskin kautta.

Kirjoita tiedot ECU:un
— Tiedot kirjoitetaan ECU:un painamalla painiketta Kirjoita ECU:un.

Tiedot tallennetaan tietokoneeseen painamalla painiketta Kirjoita tiedostoon.

6.10.6 Huoltodokumentaatio (alkaen mallista TEBS E5)

Trailer EBS -modulaattoriin voi tallentaa viittauksen huoltotietoihin internet-
osoitteen (URL) muodossa.

Tallentamalla esim. ajoneuvon kytkentadkaavion korjaamo voi huoltotilanteessa
I6ytéda helpommin vian eikd valmistajalle tarvitse lahettaa kyselyita. URL
naytetdan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa jarjestelmakuvan alla, kun
modulaattoriin on muodostettu yhteys, ja korjaamon tietokone voi avata sen
internetiin yhdistettyna ollessaan suoraan diagnostiikkaohjelmistosta.

Tietoja voivat olla WABCO-kaavio tai ajoneuvon valmistajan huoltodokumentti.
Enintdan 150 merkkia pitkdn URL:n tallennus on mahdollista. Viitattava
dokumentti voi sisaltda minka hyvansa sivumaaran. Suosittelemme
dokumenttien tallennusta pdf-muodossa.

Esimerkki viittauksesta WABCO-kaavioon 841 701 180 O:
Kayttéonotossa URL
http://inform.wabco-auto.com/intl/drw/9/8417011800.pdf tallennetaan
parametrijoukkoon rekisterissa Ajoneuvo.

6.10.7  Ajotietotallennin (ODR)

Tarkoitus

Erilaisten tietojen tallennus, joilla dokumentoidaan ajoneuvon kaytto ja jotka
mahdollistavat ajon kasittelya koskevien johtopaatésten teon.

Naita kayttotietoja voi analysoida PC-analysointitydkalulla "ODR-Tracker".

Ajotietotallennin jakautuu tilastotietoihin (matkarekisteri, histogrammit) ja
tapahtumatallentimeen.

ODR-tiedot voidaan suojata ennen poistoa vapaasti valittavissa olevalla
salasanalla. Salasana voidaan valita TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston (valikko
ODR, Salasanahallinta) kautta.

Tilastotiedot

Statistiikkatiedot tallennetaan laitteiden kestoikaa koskevina summina tai
keskiarvoina, ja ne ovat tallennettuina ajotietotallentimeen (ODR) niiden
seuraavaan poistoon saakka.

Statistiikkatietoja ovat:
Kayttétunnit

Ajojen lukumaara (matkat)
Keskimaarainen kuormitus
Ylikuormalaskuri (matkat)

Keskimaarainen jarrupaine

Jarrutusten lukumaara
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B Jarrutusten maara, kun keltaisessa ohjauspaineliittimessa painetta (ilman
CAN-yhteyttd)

Jarrutusten maara 24N-kaytossa

Jarrutusten maara linkkuun menon estavalla jarrulla

Kasijarrun kayttbmaara

Matkamittari ja kayttétunnit viimeisimman jarrupalojen vaihdon jalkeen

Paineilmajousituksen ja nostoakselin aktivoinnin tiedot

RSS-jarrutusten maara ja/tai tilanteet, joissa kriittinen sivuttaiskiihtyvyys

Matkarekisteri

Matkan ajoetaisyys on vahintdan 5 km ja vahimmaisnopeus on 30 km/h.
Matkarekisteriin tallennetaan viimeisten 200 matkan tiedot.

Seuraavat tiedot tallennetaan jokaiselta matkalta:
Kilometrit ajon alussa

Ajetut kilometrit

Kayttétunnit ajon alussa

Ajoaika

Maksiminopeus

Keskinopeus

Keskimaarainen ohjauspaine
Jarrun painamiset

Jarrutusten maara

Akselien yhteispaino matkan alussa
ABS-jarrutukset

RSS aktivoitu, 1 aste (testausjarrutus)

RSS aktivoitu, 2 aste (viivejarrutus)

Mikali SmartBoard on liitettyna, matkat varustetaan kellonaika- ja
paivamaaratiedoilla. Myds vetoauto voi siirtda paivayksen ja kellonajan.

Tallennus tapahtuu 600 matkaan saakka.

Kutakin matkaa konhti tallennetaan lisdksi keskimaarainen
sivuttaiskiihtyvyys mutkissa.
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Histogrammi

Jarrupaineista, akselipainoista ja nopeuksista hankitaan koko ajan mittausarvoja
kayton aikana.

Histogrammit esittavat kunkin mittausarvon tapahtumat. N&in voidaan
lukea esimerkiksi sen mukaan, miten jarrutukset jakautuvat luokiteltuihin
jarrupainealueisiin, jarruttaako kuljettaja ennakoivasti, pehmeasti vai kovasti.

Seuraavat histogrammit ovat noudettavissa:

B Akselien yhteispaino (kaikkien akselien summa):
Ajettujen kilometrien tallennus akselien yhteispainoluokkaa kohti

B Akselipaino (yhden akselin akselipaino):
Ajettujen kilometrien tallennus akselipainoluokkaa kohti

B Jarrutusaika:
Jarrutusajan tallennus luokkaa kohti ja ilmenneen maksimipaineen tallennus

B Ohjauspaine:
Jarrutuskehotteiden tallennus luokkaa kohti ja ilmenneen maksimipaineen
tallennus

B Jarrupaine:
Toteutuneiden jarrupaineiden tallennus luokkaa kohti

Histogrammien tarkka selostus on ODR Tracker -kayttdohjeessa » Luku "2
Yleisia ohjeita", sivu 7 => kappale "Tekniset julkaisut".

Tapahtumatallennin

Tapahtumatallennin tallentaa tapahtumien lukumaaran (enintdan 200), myds
jarrujarjestelman tapahtumat.

Jokainen tapahtuma tallennetaan yhdessa kellonajan (vain SmartBoardissa)
ja matkamittarin lukeman kanssa sen TEBS E -modulaattorissa esiintymisen
ajankohtana.

Mahdollisia tapahtumia ovat esim.:
ABS-kaytot

RSS-kaytot

Varoitusnayton valo palaa

lImoitukset

TailGUARD™:n manuaalinen deaktivointi

Immobilizer-tapahtumat

GIlO-parametreilla maaritettavissa olevat tapahtumat (esim. kun liitettyna
oleva ovikosketuskytkin ilmaisee oven avauksen)

B OptiTurn™ -aktiviteetti (alk. mallista TEBS E5)

Enintdan 500 tapahtumaa tallennetaan, jotka sisaltavat nyt myés
joitakin diagnoosi-ilmoituksia
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7 GIO-toiminnot

Tama luku kuvailee toiminnot, jotka voidaan laatia TEBS E -modulaattorin
GIO-liitantdjen ja muiden komponenttien avulla. Yleensa naita toimintoja varten
tarvitaan TEBS E -modulaattori (Premium) » Luku "5.1 Jarjestelman rakenne”,
sivu 15.

Johdanto GIO

GIO tarkoittaa Generic Input/Output ja tarkoittaa ohjelmoitavia tuloja ja 1aht6ja.

Trailer EBS E -modulaattorin Standard-mallissa on 4 GlO-liitantaa, Premium-
mallissa on 7 GIO-liitantaa.

GIO-toimintojen kautta perdvaunumodulaattoriin on mahdollista aktivoida
erilaisia lisatoimintoja.
Elektronisen laajennusmoduulin » Luku "5.1 Jarjestelman rakenne",

sivu 15, kautta kayttoon saadaan lisda GlO-liitantoja, jotka mahdollistavat
lisikomponenttien liitannan.

Perustoimintojen liitdntapaikat (esisaatd) esiasetetaan TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston kautta. Eraita toimintoja voi kayttda moninkertaisesti
(esim. integroitu nostoakselin ohjaus, nopeuskytkin ISS, tasainen positiivinen
jannite).

GIO-liitdnndille voidaan osoittaa toimintoja parametroinnin kautta. Parametrien
asetuksen kautta voidaan lisaksi valita, valvotaanko 1&ht6ja turvallisuussyista
kaapelikatkoksen varalta. Kun GIO-1aht66n liitetdan kuorma ilman parametroitua
toimintoa, tapahtuu virheen tunnistus.

Kaikilla GIO-liitannailla on vahintaan yksi kytkentalahto (paateaste) ja
maadoituskosketin. Molemmat muut nastat on varattu eri tavalla. Sen vuoksi
kaikkia toimintoja ei voi toteuttaa kaikissa liitanndissa samalla tavalla » Luku
"13.2 Nastapaikat", sivu 223. Maksimi kuorma kaikille GIO-kytkentalahddille on
1,5A.

GIO-toiminnot ovat vain silloin kaytettavissa, kun jarjestelmaan
syobtetaan riittdvasti virtaa ja se on viaton.

GlO-paateaste

GlO-paateasteella voidaan kytkea sahkdkuormia (esim. magneettiventtiileja,
valoja).

GlO-paateasteita voi myds kayttaa tuloina. Tuolloin voidaan tunnistaa, onko
kytkin auki tai onko se kytkeytynyt runkoon. Kun kytkin kytkeytyy plussaan,
kytkimen sulkeutuessa tunnistetaan virhe.

GlO-analogiatulo

GlO-analogiatulon kautta voi lukea analogisia signaaleja (esim. paineanturista
tulevia) tai tunnistaa painikesignaaleja.

GlO-tasoanturitulo

GlO-tasoanturituloihin voidaan liittdd ECAS-tasoanturit sisaista tasonsaatoa
varten tai mekaanisen jousituksen ajoneuvoissa sisdanjoustomatkan
tunnistukseen akselipainon tunnistamiseksi.
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71 Nostoakselin ohjaus

VAROITUS

Puristuksiin jaamisen aiheuttama tapaturmavaara nostoakselia
laskettaessa

Nostoakselitoimintojen ohjaus tapahtuu yleisesti kuormituksen
muutoksella. Nostoakselin tilaan voivat kuitenkin vaikuttaa myo6s alustan
korkeusmuutokset.

Nostoakselin akillinen lasku voi saikayttéda tai myds vaarantaa valittdmassa
I&heisyydessa olevat ihmiset. Tama koskee erityisesti henkiloitd, jotka ovat
ajoneuvon alla esim. korjaustoita suorittamassa.

— Onnettomuuksien estdmiseksi ajoneuvon valmistajan téaytyy ilmoittaa

kayttéjén késikirjassa nostoakselin automaattisen ohjauksen
aiheuttamasta vaarasta.

— Ennen korjaustéitd nostoakselit tdytyy laskea alas ja sytytys taytyy
kytkeé pois paélta.

Ajoneuvomalli

Peravaunut yhdelld nostoakselilla tai useammilla nostoakseleilla.

Nostoakselin ohjaus vedettavissa peravaunuissa

3-akselista vedettavaa perdvaunua kaytettdessa akseli 2 tai 3 on
mahdollista toteuttaa nostoakselina. Kun TEBS-modulaattori on
asennettuna ajoneuvon etuakseliin, tdytyy maassa pysyvaa taka-
akselia valvoa ulkoisella paineanturilla.

Tarkoitus

Renkaan kulumista vahennetadan etenkin mutka-ajossa nostamalla osittain
kuormitetun tai taysin kuormittamattoman ajoneuvon akselia.

Toiminto

Nostoakselien ohjaus TEBS E:ll& senhetkisen akselipainon ja senhetkisen
kuormaustilan perusteella.

Ajoneuvon useampia nostoakseleita voidaan ohjata yhdessa tai erikseen.

Ajoneuvon nopeus, joka on sallittu viela nostoakseleita nostettaessa, voidaan
parametroida.

Akselien nostojarjestysta voidaan sdataa parametroinnissa. Nostoakselin
noston ja laskun paineen parametrit asetetaan. 1. nostoakseli nostetaan aina
ensin ja sitten 2. nostoakseli.

TEBS E -diagnostiikkaohjelmisto esiasettaa jarkevia paljepainearvoja
nostoakselin ohjaukselle. Kayttaja voi kuitenkin mukauttaa naitéd ehdotuksia
erikoisajoneuvojen osalta (esim. 3-akselinen vedettava peravaunu
haarukkatrukkikuljetuksella).

Nostoakselien asento valitetdan CAN-litdnnan "vetoauto" kautta
vetoajoneuvoon ja se voidaan tuoda sielld kojelaudassa olevan vastaavan
laitteen nayttoon.
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Nostoakseliventtiilien tyypit

Mallista TEBS E1 alkaen tapahtuu palje- ja sailidpaineen tarkastus.
el Nostoakseleita ei nosteta enaé nostoakselien taysautomatiikalla,
kun sailidpaine alittaa 6,5 bar.

ECAS-toiminnon sisaltavissa jarjestelmissa nosto ei ole mahdollista
nostoakselien tadysautomatiikalla mydskaan silloin, kun alusta on
puskuritasolla.

Lisaksi siihen on integroitu uusi nostoakselien uskottavuustarkastus
nostoa ja laskua varten, jotta valtetdan niin kutsuttu jojoefekti.
Tama jojoefekti iimenee aina silloin, kun noston/laskun valinen
paine-ero on < 1,0 bar.

Tama paine-eron tarkastus tapahtuu TEBS E
-diagnostiikkaohjelmistolla tietojen syétdn yhteydessa ja vastaava
huomautus annetaan parametreja syotettaessa.

Mikali ISO 7638 -jannitteensyotto ei ole kaytettavissa vetoautosta
ajon aikana, ECU voi saada virran siis vain jarruvalojen 24N-sy6ton
kautta eli nostoakselin ohjausta ei tapahdu.

Nostoakselin ohjaus toimii oikein vasta kun ISO 7638
-jannitteensyottd taataan ja v = 0 km/h.

Nostoakselin toiminnan saatoé virran ollessa katkaistuna:
Nostoakseli lasketaan aina sytytyksen poiskytkennan yhteydessa
jousipalautteisella nostoakseliventtiililla (LACV). Nostoakseli
voidaan pitaa nostetussa asennossa impulssiohjatulla
nostoakseliventtiililla.

TEBS E -modulaattorilla voi ohjata rinnakkain jopa kolmea
impulssiohjattua venttiilia.

- Nostoakselin tila ei muutu jarrutuksen aikana.
TEBS E5

Jos kuljettaja muuttaa ajoneuvon korkeutta paikallaan oltaessa,
el nostetut nostoakselit laskeutuvat. Nostoakselit nousevat jalleen

sytytyksen pois ja takaisin paalle kytkemisen ja ajon alkamisen
jalkeen, mikali kuormaustila sallii sen.

WABCO suosittelee tdman toiminnon kayttéa vain ajoneuvoille,
joissa on tukiakseleita.

Impulssiohjattu: Venttiililld on kaksi magneettia ja silla voidaan néin toteuttaa
paineistuksen ja paineenpoiston ohella myds pitoasento, jossa nostoakselista
on poistettu paine osittain.

Jousipalautteinen: Nostoakselin lasku tai nosto, ilman valiasentoja. Kun
jannite kytketaan pois, nostoakseli laskeutuu.

Yksipiirinen ja/tai kaksipiirinen: Kaksipiirisissa venttiileissd nostoakselin
palkeet litetdan sivuittain erikseen muihin palkeisiin. Nama venttiilit ovat
valttamattéomia pehmeille tai jaetuille akseleille. Yksinkertaisemmat yksipiiriset
nostoakselijarjestelmat ovat yleistyneet peravaunuille tyypillisten akselien
jaykkyyden vuoksi. Niissa nostoakseleiden molemmat palkeet ovat suoraan
toisiinsa yhdistettyja.
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Nostoakselin ohjaus LA1 (nostoakseli 1)

1. nostoakselin tai kahden rinnakkaisohjatun nostoakselin ohjaus voidaan liittaa
seuraavilla tavoilla: jousipalautteinen nostoakselin ohjausventtiili 463 084 0XX 0
tai impulssiohjattu 463 084 100 0 tai impulssiohjattu
ECAS-magneettiventtiiliryhma nostoakselin ohjauksella 472 905 114 0.

Nostoakselin ohjaus LA2 (nostoakseli 2)

Komponentit

2. nostoakselin ohjaus voidaan liittdd seuraavilla tavoilla: jousipalautteinen
nostoakseliventtiili 463 084 0XX 0 tai impulssiohjattu nostoakseliventtiili
463 084 100 0.

KOMPONENTTI/ | AJONEUVO-
OSANUMERO MALLI TARKOITUS/TEHTAVA KOMMENTTI LITANTAJOHTO
Nostoakseliventtiili | Kaikki Enintdan kahden nostoakselin Kaikki versiot: Kaapelit perinteiselle
LACV nostoakselilliset | ohjaus nykyisesta 1-piirinen, nostoakselille, RTR
463 084 031 0 (ilman | Peravaunut akselipainosta riippuvaisesti. jousipalautteinen | 449 443 XXX 0
kierreliitosta) Liikkeellelahtdapu
463 084 041 0 jaanndspaineen pidolla
(kierreliitoksilla) mahdollinen (vain ylimaaraisen
magneettiventtiilin kera, esim.
463 084 0420
(kierreliitoksilla) 472173226 0).
463 084 050 0
(12 V -malli NPTF-
kierteella; Multi
Voltage -sovelluksiin)
Nostoakseliventtiili | Kaikki Enintaan kahden nostoakselin 2-piirinen, Kaapelit perinteiselle
463 084 010 0 nostoakselilliset | ohjaus 2-piirisessa jousipalautteinen | nostoakselille, RTR
peravaunut paineilmajousitusjarjestelmassa 449 443 XXX 0
nykyisesta akselipainosta llman DIN-
riippuvaisesti. bajonettiliitantaa;
kayta tahan
adapteria
894 601 135 2.
Nostoakseliventtiili | Kaikki Nostoakselin kaytto lisdakselin | Impulssiohjattu Kaapelit
LACV-IC nostoakselilliset | aktivointiin 3-akselisissa nostoakseliventtiilille
tai tukiakselilliset | puoliperdvaunuissa dynaamista 449 445 XXX 0

463 084 100 0

peravaunut

akselivalin saat6a varten
(OptiTurn™/OptiLoad™).
Liikkeellelahtéapu
jaénndspaineen pidolla
mahdollinen.

tai 449 761 XXX 0
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KOMPONENTTI/
OSANUMERO

AJONEUVO-
MALLI

TARKOITUS/TEHTAVA

KOMMENTTI

LITANTAJOHTO

ECAS-
magneettiventtiili

472905114 0

Puoliperavaunut
/ vedettavat
peravaunut
(nostoakselin
kera)

Nostoakselin ohjaus
yhdistettynd ECAS:n 1
tarkistuspisteeseen.

Yhden tai useamman akselin
ajokorkeuden ohjaus.

Yhden tai useamman rinnakkain
ohjattavan nostoakselin nosto/
lasku.

Liikkeellelahtéapu
jdénndspaineen pidolla
mahdollinen.

1-piirinen,
impulssiohjattu

Kaapeli ECAS-
magneettiventtiilille
449 445 XXX 0 (2x)

ECAS-
magneettiventtiili

4729051110

Puoliperavaunut
[ vedettavat
peravaunut
(nostoakselin
kera)

Nostoakselin ohjaus
yhdistettynd ECAS:n 2
tarkistuspisteeseen.

Yhden tai useamman akselin
ajokorkeuden ohjaus.

2-piirinen,
impulssiohjattu

Kaapeli ECAS-
magneettiventtiilille
449 445 XXX 0

Kaapeli ECAS 2
tarkistuspisteelle

Yhden tai useamman rinnakkain 449 439 XXX 0
ohjattavan nostoakselin nosto/
lasku.
Liikkeellelahtdapu
jaénndspaineen pidolla
mahdollinen.
Tukiakseliventtiili TEBS E Multi Tukiakselin palkeiden paineistus | Tukiakselille Kaapeli
472 195 066 0 Voltagella ja paineenpoisto esim. tarvitaan nostoakseliventtiilille
varustetut OptiTurn™:lle. paineanturi 449 445 XXX 0
peravaunut jdénndspaineen
alkaen mallista pidon
TEBS E4 toteuttamiseen.
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WABCO:n suositus nostoakselien venttiilivalinnalle

NOSTOAKSELIVENTTIILI, ECAS-
JOUSIPALAUTTEINEN MAGNEETTIVENTTIILI,
463 084 010 0 NOSTOAKSELIVENTTIILI, IMPULSSIOHJATTU
463 084 031 0 IMPULSSIOHJATTU 472905114 0

463 084 04X 0 463 084 100 0 4729051110

TEBS E -MODULAATTORIN
480 102 03X 0 (VAKIO) TEBS E -MODULAATTORIN 480 102 06X 0
YHTEYDESSA (PREMIUM) YHTEYDESSA

Nostoakselin toiminta virran ollessa katkaistuna

Nostoakseli pysyy
halutussa ja

parametroidussa ) 4 v (4
asennossa (nostettuna tai

laskettuna).

Nostoakseli laskeutuu. 4 ) 4 X

Nostoakselin ohjaus, liikkeelleldhtéapu, pakkolasku, OptiTurn™/OptiLoad™

Nostoakseli ilman
dynaamista akselivalin v v (74
SAEtOE.

Kaksi nostoakselia ilman
dynaamista akselivalin
saatoa.

Akselin valmistajan v v v
suositus: Kun
nostoakseleita on kaksi,
yksi nostoakseli tulisi
toteuttaa 2-piirisena.

Yksi nostoakseli tai
tukiakseli dynaamisella
akselivalin saadolla
lisdakselilla akselikuorman X v v
siirtoa varten lastauksen
aikana tai automaattista
nostoa varten ympyraa
ajossa.

Kaytto

Tietoja kaytdsta » Luku "11.6 Nostoakselien kayttd", sivu 211.

Parametrointi

Ajoneuvokonfiguraatio maaritetddn TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston kohdan
Rekisteri 2, Ajoneuvo kautta.

Nostoakseliventtiileja ja kytkentapaineita maaritetdan lisda kohdassa
Rekisteri 5, Nostoakselin ohjaus.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetadn kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.
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7.2 Tukiakselin ohjaus jaannospaineen pidolla

Ajoneuvomalli

Puoliperavaunu, jossa tukiakseleita/pakko-ohjaavia akseleita.

Puoliperavaunu, jossa tukiakseleita ja OptiTurn™/OptiLoad™-toiminto » Luku
"7.8 Dynaamiset akselivalin sdadét", sivu 91.

Tarkoitus
Tukiakseleita kaytettdessa paine ei saa poistua palkeesta kokonaan, silla
muutoin palkeen pinnat hankaavat toisiaan vasten (palkeiden poimuuntuminen)
ja voi syntya vaurioita.
Integroitu toiminto auttaa palkeiden jddnndspaineen pidon ansiosta valttdmaan
rengasvauriot, renkaiden liiallisen kulumisen ja mahdolliset paljevauriot.
Asennus

Tukiakselien osalta pyérimisnopeus on tunnistettava ja jarrutusta on ohjattava
erillisen modulaattorin kautta.

WABCO:n suositus: Jarruta tukiakselia EBS-releventtiilin (4S/3M-jarjestelma)
kautta.

Tukiakselin paljepaineiden mittausta varten taytyy asentaa lisaksi ulkoinen
akselipainoanturi e-f.

Tukiakselin ohjaukseen on kaytettava impulssiohjattua nostoakseliventtiilia
(LACV-IC).

@ Jousipalautettujen nostoakseliventtiilien kayttd ei ole mahdollista.

Parametrointi

TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa jokin akseli on maaritettava tukiakseliksi
kohdan Rekisteri 2, Ajoneuvo kautta.

Tukiakselin jddnndspaine voidaan maarittda sitten kohdan Rekisteri 5,
Nostoakselin ohjaus kautta. Jadnndspaineeksi voidaan saataa arvo, joka on
suurempi kuin 0,3 bar.

7.3 Ulkoisesti ohjattava nostoakseli

Tarkoitus

Nostoakselin, jota TEBS E ei ohjaa, tilan (nostettu/laskettu) mittaus.

Nostoakselin tilan mittauksella peravaunun kuormaustila voidaan lahettaa oikein
vetoautoon. Lisaksi ODR-tiedot tallennetaan korjattuina.

Toiminto

Ajoneuvon useampia nostoakseleita voidaan mitata erikseen.

68
S
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Mittaus voidaan toteuttaa kytkimella tai paineanturilla. Nostoakselille 1 voidaan
kayttaa valinnaisesti myds lahestymiskytkinta.

Anturin tyyppi ja paineanturin kytkentédkynnys voidaan parametroida TEBS E
-diagnostiikkaohjelmistossa.

7.4 Integroitu, elektronisesti ohjattu paineilmajousitus (ECAS)

Ajoneuvomalli

Kaikki ilmajousitukselliset peravaunut.

On mahdollista toteuttaa kaksi saatopiiria:

B 1 tarkistuspiste

B 2 tarkistuspistetta (versiosta TEBS E2 alkaen)
Toteutetut jarjestelmat

B Puoliperavaunu, keskiakseliperavaunu:
1 tarkistuspiste tai 2 tarkistuspistetta sivusaatona ajoneuvoille, joissa pyorien
erillistuenta.

B Vedettava peravaunu:
2 tarkistuspistetta etu- ja taka-akselille.

Tarkoitus

ECAS-perustoiminto on tasomuutosten tasaus, jotka ovat syntyneet esim.
kuormaustilan muutoksen tai uusien esisaadettyjen asetusarvojen (esim.
kayttoyksikolla) vuoksi. Nama saatdpoikkeamat aiheuttavat etaisyyden
muutoksen ajoneuvon akselin ja ajoneuvorakenteen valilla. ECAS tasaa
saatopoikkeamat tasonsaadon avulla.

ECAS:n oleellinen etu on vahainen ilmankulutus ajettaessa ja nopea saately
paikallaan. lImajousiventtiilin sdadellessa vain normaalia ajokorkeutta, ECAS:lla
voidaan pitaa jokainen taso vakaana.

Toiminto

Ajoneuvorakenteeseen on Kiinnitetty tasoanturi ja se on liitetty ajoneuvon
akseliin vipujarjestelman kautta. Se analysoi tietyin aikavalein akselin ja
rakenteen valisen etdisyyden. Aikavalit ovat riippuvaisia ajoneuvon kayttotilasta
(ajo- tai lastauskaytto).

Mitattu mittausarvo on saatopiirin tosiarvo ja se edelleenohjautuu ECU:un. ECU
vertaa tata tosiarvoa ECU:un esisdadettyyn asetusarvoon.

Jos tosi- ja asetusarvon valinen ero on luvaton (sdatdpoikkeama), ECAS-
magneettiventtiiliin valittyy ohjaussignaali. ECAS-magneettiventtiili ohjaa sitten
tdman ohjaussignaalin perusteella paljetta ja paineistaa sen tai poistaa paineen.
Ajoneuvon akselin ja ajoneuvorakenteen valinen etdisyys muuttuu palkeen
paineenmuutoksella. Sitten tasoanturi analysoi jélleen etdisyyden ja sykli alkaa
alusta.
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Komponentit
KOMPONENTTI/

Ajoneuvoissa, joissa voi ilmeta eri puolilla erilaisia paineita,
on varmistettava, etta jarruvoiman saatoon kaytetaan aina

korkeampaa paljepainetta. Muutoin voi kayda niin, ettei ajoneuvo
saavuta vaadittavaa jarrutusviivetta. Sen vuoksi kummankin

puolen paljepaineet liitetdan Select High -venttiilin kautta TEBS E
-modulaattoriin.

Suositeltavampaa on kuitenkin keskiarvon muodostus toisen
akselipainoanturin avulla » Luku "6.9.2 Automaattinen painosta
riippuvainen jarruvoiman saato (ALB)", sivu 41.

TARKOITUS/

OSANUMERO
TEBS E -modulaattori
480 102 06X 0

AJONEUVOMALLI

Kaikki
paineilmajousitukselliset
peravaunut

TEHTAVA

Elektronisen
paineilmajousituksen
ohjaus ja valvonta

KOMMENTTI

TEBS E
-modulaattori
(Premium) PEM:n
kera

LITANTAJOHTO

4728800720

ajokorkeuden ohjaus
(nosto/lasku)

Elektroninen Kaikki 2 tarkistuspistetta TEBS E4:sta Kaapeli malliin
laajennusmoduuli paineilmajousitukselliset | (versiosta TEBS E2 | alkaen ei TEBS E
446 122 070 0 peravaunut alkaen) tarpeellista 2 449 303 XXX 0
tarkistuspisteelle.
TEBS E
-modulaattorin
(Premium)
yhteydessa
eTASC Kaikki ECAS-venttiili Mahdollista Kaapeli ECAS-
463 090 5XX 0 paineilmajousitukselliset | manuaalisella nosto- | vain TEBS E magneettiventtiilille
perdvaunut ja laskukytkennalld -modulaattorin 449 445 XXX 0
(Premium)
yhteydessa alkaen
mallista TEBS E3
ja tasoanturin kera
ECAS- Puoliperavaunut/ 1 tarkistuspiste Peravaunupuolten Kaapeli ECAS-
magneettiventtiili keskiakseliperavaunut | yhden tai useampien | Palkeet ovat magneettiventtiilille
472 880 030 0 (ilman nostoakselia) rinnakkain yhdistettyina 449 445 XXX 0
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KOMPONENTTI/
OSANUMERO

AJONEUVOMALLI

TARKOITUS/
TEHTAVA

KOMMENTTI

LITANTAJOHTO

ECAS-
magneettiventtiili

4728800200
(etuakseli)
4728800300
(taka-akseli)

Vedettavat peravaunut
(ilman nostoakselia)

Etuakseli ja taka-akseli

2 tarkistuspistetta
(nosto/lasku kahdella
akselilla)

2 tarkistuspistetta
(versiosta
TEBS E2 alkaen)

Peravaunupuolten
palkeet ovat
yhdistettyina
poikittaiskuristimilla.

2x kaapeli ECAS-
magneettiventtiilille
449 445 XXX 0

4729051110

(akseleiden palkeet
eivat ole toisiinsa
yhdistettyja) / taka-
akselillinen vedettava
peravaunu (ilman
nostoakselia)

Vedettava peravaunu
nostoakselilla
(akseleiden palkeet ovat
toisiinsa yhdistettyja)

rinnakkain
kytkettyjen akselien
ajokorkeuden ohjaus
(nosto/lasku)

Impulssiohjattu
nostoakseli

ECAS- Puoliperavaunu/ Peravaunupuolten 2 tarkistuspistetta Kaapeli ECAS 2
magneettiventtiili keskiakseliperavaunu 2 tarkistuspistetta (versiosta tarkistuspisteelle
472 880 001 0 (akseleiden palkeet tai vedettavan TEBS E2 alkaen) 449 439 XXX 0

. | eivat ole toisiinsa peravaunun etu- ja
472880 070 0 (Multi yhdistettyja) (ilman taka-akselin saately
Voltage) .
nostoakselia)
Vedettava peravaunu
(akseleiden palkeet ovat
toisiinsa yhdistettyja)
ECAS- Puoliperavaunu/ 1 tarkistuspiste Impulssiohjattu Kaapeli ECAS-
magneettiventtiili keskiakseliperavaunu Yhden tai useampien nostoakseli magneettiventtiilille
4729051140 | nostoakselilla/taka- rinnakkain Vedettavan 449 445 XXX 0
akselilla kytkettyjen akselien | perdvaunun
Vedettava peravaunu ajokorkeuden ohjaus | etuakselia
nostoakselilla (nosto/lasku) voidaan lisaksi
ohjata venttiililla
472 880 030 0.
ECAS- Puoliperavaunu/ 2 tarkistuspistetta 2 tarkistuspistetta Kaapeli ECAS-
magneettiventtiili keskiakseliperdvaunu Yhden tai useampien | (versiosta magneettiventtiilille
nostoakselilla TEBS E2 alkaen) 449 445 XXX 0

Kaapeli ECAS 2
tarkistuspisteelle
449 439 XXX 0
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KOMPONENTTI/
OSANUMERO

AJONEUVOMALLI

TARKOITUS/
TEHTAVA

KOMMENTTI

LITANTAJOHTO

Tasoanturi
441 050 100 0

limajousitukselliset
puoliperavaunut /
vedettavat peravaunut

Ajokorkeuden
mittaus

Kayta ainoastaan
tasoanturia
441 050 100 0.

Kaapeli tasoanturille
449 811 XXX 0

Vipu
441 050 718 2
441 050 641 2

Kaikki
paineilmajousitukselliset
peravaunut

Tasoanturivivun jatke

Kiinnitys
tasoanturiin

K&anto
4334010030

Kaikki
paineilmajousitukselliset
peravaunut

Liitanta akseliin

vaikuttaa tasoon
ja nostoakselin
ohjaukseen.

Asennettu yleensa
peravaunun sivulle.

ECAS-kayttorasia | 446 156 0210 Kayttoyksikkd Asennettu Kaapeli ECAS-
446 156 02X 0 Puoliperavaunut iiman | (6 painikkeella), perdvaunun sivulle. | kayttorasialle
446 156 022 0 yalkuttaa tasqon
o ja nostoakselin
Puollperavgunut ohjaukseen.
nostoakselin kera
446 156 023 0
Vedettava peravaunu
ECAS-kayttoyksikkd | Puoliperavaunut / Kayttoyksikko Kayttoyksikkoa ja Kaapeli ECAS-
446 056 117 0 vedettavat peravaunut (9 painikkeella), johtoliitantaa taytyy | kayttoyksikolle
jotta kuljettaja voi suojata kosteudelta. | 449 628 XXX 0

ECAS-kayttoyksikkd
446 056 25X 0

Puoliperavaunut /
vedettavat peravaunut

Kayttoyksikkd
(12 painikkeella),
jotta kuljettaja voi
vaikuttaa tasoon
ja nostoakselin
ohjaukseen.

Kayttoyksikkoa ja
johtoliitantaa taytyy

suojata kosteudelta.

Asennettu yleensa
peravaunun sivulle.
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KOMPONENTTI/

OSANUMERO AJONEUVOMALLI

TARKOITUS/
TEHTAVA

KOMMENTTI

LITANTAJOHTO

SmartBoard
446 192 11X 0

Puoliperavaunut /
vedettavat peravaunut

Naytto- ja
ohjausyksikko,
jotta kuljettaja voi
vaikuttaa tasoon
ja nostoakselin
ohjaukseen.

Asennettu yleensa

peravaunun sivulle.

4461921100
(integroitu akku)
446192111 0
(vaarallisia aineita
kuljettaville
ajoneuvoille)

Vara-akku
446 192 920 2

Liitanta malliin
TEBS E

449 911 XXX 0
Liitanta
elektroniseen
laajennusmoduuliin
449 906 XXX 0

Trailer Remote
Control

4461220800

Kayttd vetoautossa
peravaunujen
ohjaukseen

Kaikki vetoautot

Naytto- ja
ohjausyksikko,
jotta kuljettaja voi
vaikuttaa tasoon
ja nostoakselin
ohjaukseen
(ohjaamosta).

Kaytettavissa

vain elektronisen
laajennusmoduulin
yhteydessa ja
alkaen mallista

TEBS E2 Premium.

Toimituksen sisalto:

B LiitAntakaapeli
Trailer Remote
Controlin ja
kuorma-auton
sulakekotelon
valilla

B Kannatin
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eTASC

eTASC yhdistaa elektronisen paineilmajousituksen (ECAS)
magneettiventtiilitoiminnot ja vipukytkennan perinteisen paineilmajousituksen
kiertoluistiventtiililla (TASC:n ja ECAS-magneettiventtiilin yhdistelma).

Elektronisen paineilmajousituksen (ECAS) toiminnot ovat kaytettavissa
tadydessa laajuudessa toimintatilassa "virransy6ttd paalla".

Vedettavan peravaunun etu- ja taka-akseli ohjaus tapahtuu kahdella eTASC:lla.
Puoliperavaunun sivuohjaus kahdella eTASC:lla ei ole sallittua.

Nosto

Kun vipua kadannetaan vastapaivaan, tapahtuu palkeiden paineistus ja
ajoneuvorakenteen nosto.

Lasku

Kun vipua kdannetdan mydétapaivaan, tapahtuu palkeiden paineenpoisto ja
ajoneuvorakenteen lasku.

RSD (Rotary Slide Detection, kiertoluistin tunnistus)

Kun vivusta paastetaan irti, se palautuu automaattisesti "Pysayta"-asentoon.
Trailer EBS E tunnistaa nyt nykyisen tason ohjetasona. Téma ohjetaso pysyy
ylla seuraavaan kayttdjan puuttumiseen, sytytysvirran katkaisuun tai ajon
alkamiseen saakka. ECAS ohjaa tata tasoa (Return-to-Load).

Laitevaihtoehto "kuolleen miehen turvalaite™: Kun vivusta paastetaan irti, se
palautuu automaattisesti "Pysayta"-asentoon. Trailer EBS E tunnistaa nykyisen
tason ohjetasona. Tama ohjetaso pysy seuraavaan kayttajan puuttumiseen,
sytytysvirran katkaisuun tai ajon alkamiseen saakka.

Laitevaihtoehto "Lukitus laskettaessa": Vipu jaa sen vapauttamisen
jalkeen "Lasku"-asentoon. Ajoneuvo laskeutuu puskuriin saakka. Ellei kayttaja
puutu enda toimintaan, vipu palautuu vasta ajon alkamisen yhteydessa
automaattisesti "Pysayta"-asentoon ja Trailer EBS E suorittaa sdadon
normaalitasolle (RtR-toiminto).

Laitevaihtoehto "Lukitus nostettaessa": Vipu jaa sen vapauttamisen
jalkeen "Nosto"-asentoon. Ajoneuvo nousee kalibroituun maksimikorkeuteen.
llman virransyéttdéa paineilmatoiminen korkeusrajoitusventtiili nostaa
ajoneuvon turvakdyteen tai rajoittimeen saakka. Ajon alkaessa vipu palautuu
automaattisesti "Pysayta"-asentoon ja Trailer EBS E suorittaa sdadon
normaalitasolle (RtR-toiminto).

Toiminta, kun sytytys pois / ajoneuvo irtikytkettyna: Ajoneuvon ohjaus
tapahtuu samalla tavalla kuin sytytysvirran ollessa kytkettyna. Saavutettua
tasoa ei kuitenkaan tunnisteta ohjetasona eika esim. kuormaamisen tai
lastaamisen yhteydessa tapahdu jalkisaatoa.

RtR-toiminto on kaytettavissa vain, kun ajoneuvon virransyo6ttd

@ tapahtuu ISO 7638:n kautta. Kun sy6tto toimii jarruvalon (24N) kautta,
RtR suorittaa sd4ddn vasta ensimmaisen jarrutuksen yhteydessa
ylitettdessa RtR-nopeus, mikali jarrutuksen kesto ja/tai TEBS E:n
virransyoton kesto riittda korkeuden saatelyyn.

Manuaalinen nosto, lasku ja pysaytys on mahdollista kaikissa
toimintatiloissa. Nain myds korkeuden nopea sovitus on mahdollista
esim. ajokaytossa.
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Jarjestelmaan syotetdan jannitetta
Toimintatila "Virransy6ttd paalla" kuvailee jannitettd vastaanottavan peravaunun.
Tama tila voidaan toteuttaa kolmella eri tavalla:

B Vetoauto ja peravaunu ovat liitettyja jannitteensy6ton 1ISO 7638 ja
jarruvalojen sy6tdn ISO 1185 kautta ja sytytys on kytketty paalle.

B ISO 7638 on ISO 1185 liitetty, sytytys on kytketty pois paalta ja standby-
toiminto on aktivoitu.

B Perdvaunun sy6ttdona toimii sen oma akku.

Elektroninen paineilmajousitus saataa ajoneuvon korkeutta seka ajon aikana
etta paikallaan. Toisin kuin perinteisessa paineilmajousituksessa tasoa
saadetdadn myOs manuaalisessa saadodssa kaantovivulla peravaunun ollessa
paikallaan, esimerkiksi lastauslaiturin luona. Manuaalinen paluu ajokorkeuteen
normaalin ajokorkeuden painikkeella tai SmartBoardin kautta on kaytettavissa
myds kuten muistitasot ja automaattinen korkeuden rajoitus.

Jarjestelma ei vastaanota jannitetta

Toimintatila "Jannitteensy6ttd pois" merkitsee jannitteetdnta ajoneuvoa. Silloin
peravaunu voi olla kytkettyna irti vetoajoneuvosta tai vetoautoon on silti

ISO 7638 -yhteys, mutta vetoajoneuvo kytkee seka liittimen 15 etta 30 pois
kytkettdessa sytytys pois paalta.

Tassa toimintatilassa rakennekorkeutta voi muuttaa manuaalisesti
ohjausvivulla. Elektronisen paineilmajousituksen toiminnot eivat ole talla aikaa
aktiivisia. Nain jarjestelma ei saatele lastauksen ja purkamisen aikana syntyvia
tasojen muutoksia, vaan niité voi saataa tarvittaessa manuaalisesti vivulla.
Paineilmansy6tto taataan tdssa tapauksessa sailidpaineastialla. Korkeutta voi
rajoittaa tassa tapauksessa ainoastaan valinnaisella lisaventtiililla.

Jarruvalojen jannitteensyotto

Toimintatila "Jarruvalojen jannitteensy6ttd 24N" kuvailee ainoastaan 1ISO 1185:n
tai ISO 12098:n kautta vetoajoneuvoon liitetyn perdvaunun. Rakennetta
voidaan nostaa ja laskea manuaalisesti ohjausvivulla ajoneuvon seistessa
paikallaan. Ajon aikana tapahtuu rakennetason automaattinen tasaus jarrun
jokaisella painamisella. Lisédksi my6s RtR-toiminto aktivoituu. Ajokorkeuden
saavuttaminen voi edellyttdd useampia jarrutuksia.

Return to Load

Kun OptiLevel on saadetty ohjelmoidulle tasolle, se pitaa peravaunun talla
tasolla. Jos se vastaanottaa jannitetta, OptiLevel tasaa heti kuormituksen
muutokset ja haarukkatrukkien jatkuvan liikkeen lastauksen ja purkamisen
aikana.
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eTASC-mallit (2-piiriset)
LUKITUS LUKITUS

LITANNAT NOSTETTA- | LASKETTA-
VAIHTOEHTO | 1,2.2,2.4 | TESTAUSLITANTA |ESSA ESSA
4630905000 | @ 12x15 v X v
463 090 501 0 @ 8x1,5 v X (4
4630905020 | M 16x1,5 v X (4
4630905030 | M16x15 v v v
@ 8x1,5
463 090 504 0 X v X v
@ 12x1,5
X X X

463 090 5100 M 16x1,5

Korkeudenrajoitus

eTASC:lla ajoneuvoa voidaan laskea tai nostaa myos sytytyksen ollessa
kytkettyna pois. Tassa tapauksessa ei tapahdu korkeuden valvontaa, jottei
ECAS-korkeusrajoitus kytkeydy.

Ajoneuvoihin, jotka taytyy suojata enimmaiskorkeuden ylitykselta, tarvitaan
turvakdysi tai pneumaattinen korkeusrajoitusventtiili 964 001 002 0. Se
keskeyttaa eTASC:in ja sailiopaineastian valisen yhteyden saavuttaessa
mekaanisesti saadettava korkeus.

Asennus eTASC

Tietoja asennuksesta » Luku "9.10 Asennus eTASC", sivu 188.

Parametrointi

Parametrointi tehdaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 7,
Paineilmajousitus kautta.

Jéarjestelman reaktiot, kun sytytys "paalla"

Ei tasons&étoa Ei tasons&atéa 7 Ei tasonsaatoa 7 Ei tasons&aéatoa
paikallaan paikallaan paikallaan paikallaan
Parametrointi
- Manuaalinen nosto/ Manuaalinen nosto/ I Manuaalinen nosto/ Manuaalinen nosto/
lasku (eTASC) lasku (eTASC) lasku (eTASC) lasku (eTASC)
H RSD B Ei kaytettavissa B RSD ilman Return to B Ei kaytettavissa
Kayttd eTASC:n kautta ® Return to Load ® EiRSD:t3 Load ® EiRSD:a
B Return to Load B EiReturn to Load
Ohjaus SmartBoardin B Taydelliset ECAS- B Taydelliset ECAS- B Taydelliset ECAS- B ECAS ilman Return to
tai elektronisen toiminnot » Sivu 69 toiminnot » Sivu 69 toiminnot » Sivu 69 Load
kayttoelementin kautta
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Tasoanturit
TEBS E:n ja elektronisen laajennusmoduulin 2 tarkistuspisteessa on seuraavat
mahdollisuudet tasoanturien asennukseen/parametrointiin:
B Yksi tasoanturi liitetddn TEBS E:hen, toinen tasoanturi liitetdan elektroniseen
laajennusmoduuliin.
B Molemmat tasoanturit litetdan elektroniseen laajennusmoduuliin.
B Molemmat tasoanturit litetddn TEBS E:hen (alk. versiosta TEBS E4).
Parametrointi
Tasoanturien osoitus tehdaan parametroinnin aikana TEBS E
-diagnostiikkaohjelmistossa polkua Rekisteri 11, Liittimet, TEBS E &
Elektroninen laajennusmoduuli.
Asennus
Tietoja tasoanturien asennuksesta » Luku "9.6 Tasoanturin asennus", sivu 173.
Kaytto
Tietoja kaytosta » Luku "11 Kaytto", sivu 198.
7.4.1 Ohjetasonsaato
Ohjetaso
Ohjetaso on asetusarvo ajoneuvorakenteen ja ajoneuvon akselin valiselle
etdisyydelle. TAman ohjetason esisdataa kalibrointi, parametriasetukset tai
kuljettaja (esim. SmartBoardin kautta).
Toiminto

Saatimena toimiva magneettiventtiili aktivoituu ja tapahtuu todellisen tason
vertaaminen ohjetasoon palkeen paineistuksen/paineenpoiston kautta.

Nain tapahtuu kun:
B Saatdpoikkeamat ylittavat toleranssialueen (esim. painon muutosten vuoksi)
B Ohjetason esiasetusarvoa muutetaan (esim. muistitason valinnalla)

Perinteisesta paineilmajousituksesta poiketen ajokorkeuden lisdksi tapahtuu
jokaisen esivalitun tason ohjaus. Nain myds lastaukselle ja lastin purkamiselle
sdadettava taso otetaan ja ohjataan ohjetasoksi.

Toisin sanoin: Kun kuormitus muuttuu, ajoneuvo pysyy saadetylla tasolla, kun
taas perinteista paineilmajousitusta taytyy saataa kasin ja/tai ajoneuvorakenne
laskeutuu kuormauksen yhteydessa ja nousee purkamisen aikana.

Kun virransyottd keskeytyy tai ilmansyoéttd on riittdmaton, esim. katkaistaessa
virta, ohjetason jalkisdatda ei enaa tapahdu.
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Elektroninen tasonsaatd erottaa nopeussignaalin kaytolla staattisen

ja dynaamisen pydrakuorman vaihdon, toisin kuin perinteinen
paineilmajousituslaitteisto. Tasomuutoksien jalkisaatoé tapahtuu ajon aikana vain
viiveelld. Mikali ajoneuvon jalkisaatd tapahtuisi esim. myds sisdanjoustossa
kuoppaisilla ajoradoilla, syntyisi turhaan paineilman hyddyténta kayttoa.

STAATTINEN PYORAKUORMAN VAIHTO

DYNAAMINEN PYORAKUORMAN VAIHTO

Kayttd

B Kuormituksen muutoksen takia
B Ajoneuvo paikallaan
B Alhaisilla ajoneuvonopeuksilla

B Tienpinnan poimuilut ja epatasaisuudet
aikaansaavat suuremmissa nopeuksissa
dynaamisen pydrakuorman vaihdon.

B Pydrakuorma muuttuu nousuissa

ja laskuissa, ja se vaikuttaa
saatodtehokkuuteen.

Saatotoiminnot

Tosiarvon tarkastus ja tarvittaessa korjaus
kyseisten ilmajousipalkeiden paineistuksella

ja paineenpoistolla lyhyilla aikavaleilla (esim.

1x sekunnissa — sdadettavissa parametrien
kautta) elektronisen tasonsdadon kautta,
Laajennetut ECAS-parametrit, Sdétéviive.

Dynaamisen pyorakuorman vaihdot on
tasattava palkeiden jousto-ominaisuuksilla.
Tassa tapauksessa palkeiden paineistus tai
paineenpoisto ei ole toivottavaa, koska vain
lukitun ilmajousipalkeen jousto-ominaisuudet
ovat lahes vakioina pysyvia.

Kun palkeesta poistuu jousta venytettdessa
akselille liiallinen ilma, se taytyy korvata
jalleen mydhemmin jousta puristettaessa,
mika tuntuu lopulta suurempana
kompressorin kuormituksena ja polttoaineen
kulutuksena. Tasta syysta saaté tapahtuu
suuremmissa nopeuksissa huomattavasti
harvemmin, yleensa 60 sekunnin valein.
Asetus-/tosiarvon vertailu tapahtuu kuitenkin
jatkuvasti.

Kommentti

Elektronisen paineilmajousituksen
ilmankulutus on vahaisempaa

kuin perinteisessa tasonsaaddssa
ilmajousiventtiililla, koska s&atéa ei tapahdu
aina kun tiessa on epatasaisuuksia, esim.
huonoissa tieolosuhteissa.

ECAS-valmiusaika

ECAS toimii sdannollisesti vain sytytyksen ollessa kytkettyna paalle.
Parametrikohtaisesti voidaan saatda ECU Stand By -valmiusaika sytytyksen
poiskytkennan jalkeen ja tdman ajan kautta voidaan sopia ECAS-valmiusajasta.

Tama toiminto toteutetaan liittimen 30 jannitteensyo6tolla. Kaikki
vetoautot eivat salli tata toimintoa, silla liitin 15 ja 30 kytkeytyvat

rinnakkaisesti pois paalta.

TEBS E5

Ohjetason saato sytytyksen poiskytkennan jalkeen
Tama saatd koskee nostetun nostoakselin laskua kytkettdessa

sytytys pois paalta. Nostoakselin laskun yhteydessa syntyvaa
alustan korkeuden muutosta kompensoidaan.
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7.4.2 Ajokorkeudet

Ajokorkeus | (normaalitaso)

Ajokorkeus Il

Ajokorkeus Il

Ajokorkeus IV

Purkukorkeus

Ajokorkeutta | (normaalitaso) pidetaan ohjetasona, jonka ajoneuvon tai
akselin valmistaja on maarittdnyt optimaalista ajokayttda (optimaalinen
rakennekorkeus) varten.

Ajokorkeus | maarittaa ajoneuvon kokonaiskorkeuden, joka liittyy lakisaateisiin
raja-arvoihin, seka ajoneuvon painopisteen korkeuden, jolla on ratkaiseva
merkitys ajodynamiikalle.

Normaalitasoa kutsutaan ajoneuvon mitoitusarvoksi.

Ajokorkeus Il parametroidaan erona ajokorkeuteen | (normaalitaso). Jos
ajokorkeus Il on alempana kuin ajokorkeus |, tdma arvo taytyy syo6ttaa
negatiivisena TEBS E -diagnostiikkaohjelmistoon.

Kayttd

B Kun puoliperdvaunua kaytetdan eri vetoautojen (eri vetopoytdkorkeuksilla)
perassa, rakennetta voi aina saataa vaakatasoisesti.

Ajokorkeus Il on ajokorkeuden Il kaltainen ajokorkeus, mutta se vastaa
maksimia rakennekorkeutta ja on siten korkein ajokorkeus.

Ajokorkeus Il voitiin aikaisemmin valita vain nopeuden kautta.
Mallista TEBS E2 alkaen sen valinta on mahdollista myds
ECAS-kayttoyksikon kautta.

Kaytto

B Kaytetaan perdvaunun mukauttamiseen eri vetopdytakorkeuksiin.

B Polttoaineen saastodn (esim. korkeammissa nopeuksissa).

B Ajoneuvon painopisteen laskuun suurempaa poikittaisvakautta varten.

Painosta riippuvaisessa rakenteen alaslaskussa lahtékohtana on, etta
suuremmilla nopeuksilla ajetaan niin hyvilla ajoradan pinnailla, ettei palkeen
koko joustomatkan hyédyntaminen ole tarpeellista.

Parametroinnin kautta voidaan valita, tuleeko kayttéa
purkukorkeuden tai ylimaaraisen ajokorkeuden IV toimintoa.

Purkukorkeus aktivoituu vain ajoneuvon ollessa paikallaan tai alhaisella
nopeudella ajoneuvon kuorman purkamisen helpottamiseksi. Kun rajanopeus
saavutetaan, se saatyy automaattisesti viimeksi tallennetulle tasolle.
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Purkukorkeuden kytkin

Kayttd

B Kippausajoneuvon lasku, jotta estetdan jousen kova venyminen yhtakkisen
kuormanpurkamisen (kuorman kaataminen pois) aikana.

B Sailidajoneuvon saattaminen automaattisesti parhaaseen purkuasentoon.

B Tukevuuden parantaminen.

Esimerkki: Jos kytkin on kiinnitetty kippilavaan, joka vaihtaa kytkentatilaansa
lavaa nostettaessa, ajoneuvo lasketaan automaattisesti parametroidulle tasolle
heti kun lavaa kipataan. Ihanteellisesti tdma arvo vastaa kippiajoneuvossa
puskuri- ja/tai alempaa kalibrointitasoa. Sen ansiosta valtetaan akseliyksikon
ylikuormitus yhtakkisen kuormanpurkamisen aikana.

Toiminto aktivoituu automaattisesti nopeudessa v > 10 km/h.

Kun parametroitu purkukorkeus on parametroidun ala- tai ylatason ulkopuolella,
nosto rajoittuu naihin korkeuksiin.

Purkukorkeus on kaytéssa vain kalibroinnin yla- ja alatason valilla, vaikka
parametrointi saataisi taman alueen ulkopuolella olevan arvon.

Purkukorkeuden toiminto voidaan deaktivoida SmartBoardin kautta.

Purkukorkeus voidaan kytkea ajoittain pois paaltd SmartBoardin kautta, esim.
kayttoon asfaltinlevittimien edessa.

Purkukorkeuden parametrit
TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa on 2 parametria
purkukorkeutta varten.
B Rakenteen alaslasku puskuriin saakka

B Rakenteen alaslasku alempaan kalibroituun tasoon saakka

TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa on luotu nopeudesta
riippuvainen parametri purkukorkeutta varten. Sen ansiosta
purkukorkeutta voi kayttda myds ajokorkeutena IV (normaalitaso
IV). Lisaksi kytkintuloja on mahdollista kayttaa toisistaan
riippumattomasti ajokorkeutta |, ajokorkeutta Il tai ajokorkeutta IV
varten.
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Muistitaso

Toisin kuin ECU:un parametroitava purkukorkeus, muistitaso on kuljettajan
saadettavissa ja sitd voi muuttaa milloin tahansa. Esiasetettu muistitaso pysyy
niin kauan jarjestelman muistissa, kunnes kayttaja muuttaa sita, eli siis myos
sytytysvirran ollessa katkaistuna. Muistitaso koskee koko ajoneuvoa.

Jokaista jarjestelmaa varten voi kayttda kahta eri muistitasoa.
Kaytto
B Toistuva lastauskayttd yhdella laiturilla kerran maaritetyssa korkeudessa.

Muistitoiminnon noutoon tarvitaan ECAS-kayttdyksikko tai SmartBoard.

Tarkempaa tietoa tasojen ohjausmahdollisuuksista » Luku "11 Kayttd",
sivu 198.

7.4.3 Vihrea varoitusvalo

Ajoneuvomalli

Kaikki ECAS:n sisaltavat peravaunut.

Tarkoitus

ECAS-hairididen naytto (valo vilkkuu).

Nayttaa, onko peravaunu ajokorkeuden ulkopuolella (valo palaa tasaisesti).

Toiminto

Kun valo palaa tasaisesti, ajoneuvon kahden valittuna olevan ajokorkeuden
ja fyysisesti kaytettavissa olevan ajokorkeuden valilld on poikkeama. Tasoa
voidaan muuttaa SmartBoardin, ECAS-kayttorasian/-kayttdyksikon, Trailer
Remote Controlin tai Nosto/Lasku-painikkeen kautta.

— Saada ajoneuvo tarvittaessa uudelleen ajokorkeuteen. Valittu ajokorkeus on
viitetaso.

— Aja ajoneuvoa nopeudella, joka on suurempi kuin parametroitu RtR-nopeus.
= Sitten ajoneuvo siirtyy automaattisesti valitulle ajokorkeudelle.

Kun valo vilkkuu, ECAS-alueella on hairio.

— Lue diagnoosimuisti TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston avulla ja korjaa vika.
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Parametrointi

TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa voidaan aktivoida ja parametroida
varoitusvalon kayttd polkua Rekisteri 7, Paineilmajousitus, Laajennetut
ECAS-parametrit.

— Aktivoit toiminnon klikkaamalla Varoitusvalo asennettu. Klikkaa parametria
als LED:in§ (ei kaapelikatkoksen tunnistusta) kaytettdessa LED-valoa.

— Maarita asettamalla parametri Toiminta virheiden ilmetesséa, naytetaanko
virhe vain sytytysvirran kytkennan jalkeen vai pysyvasti varoitusvalon kautta.

Komponenttien liitinta

Ote kaaviosta 841 802 236 0

—

SIJAINTI | OSANUMERO | KUVA | KUVAUS

1 446 105 523 2 Vihrea varoitusvalo
B LED tai hehkulamppu

B Asennus peravaunuun
kuljettajan nakoalueelle
(taustapeilin kautta).

2 449 535 XXX 0 Yleiskaapeli
B 4-napainen avoin
449900 100 0 Vihrean varoitusvalon

kaapeli (Superseal / avoin
paa)

744 Automaattisen tasonsaadon valiaikainen deaktivointi

Ajoneuvomalli

Kaikki peravaunut, joissa (TEBS E:n sisainen) ECAS.
Tarkoitus

Automaattisen tasonsdadon valiaikainen deaktivointi paikallaan, esim. lastaus-
ja purkutoimenpiteiden aikana, ilmankulutuksen vahentamiseksi laiturilla.



http://wdesinform/scripts/download.php?from=/intl/de/inform.php&lang=&keywords=8418022360&file=../intl/drw/9/8418022360.pdf
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Toiminto

Tasonsaaté deaktivoidaan ajoneuvon ollessa paikallaan kytkimen tai
SmartBoardin kautta.

Valikko on nakyvissd SmartBoardissa vain, kun toiminto Tasonsdéadén katkaisin
on aktivoituna tai eTASC parametroituna.

Jalkisaato ajoneuvon ollessa paikallaan keskeytetaan kytkinta painamalla tai
SmartBoardin valikon "Tasonsaato pois" kautta.

Talla toiminnolla kaikki nostoakselitoiminnot, esim. nostoakselin
taysautomatiikka, liikkeellelahtéapu, OptiTurn™ jne. paatetaan. Kaikki
nostoakselit laskeutuvat.

Automaattinen tasonsaato ja kaikki nostoakselitoiminnot aktivoituvat jalleen
sytytyksen resetoinnin jalkeen tai heti kun ajoneuvo liikkuu jalleen > 5 km/h
nopeudella.

Komponenttien liitanta

Kayttéa varten on tarjolla seuraavat komponentit:

A
GIO ] y
1..3 | Pin3
SIJAINTI ‘ OSANUMERO ‘ KUVA ‘ KUVAUS
A Ei sisally Kytkin
WABCO:n
toimitukseen
446 192 11X 0 Vaihtoehto: SmartBoard
B Kaapeli SmartBoardille
449 911 XXX 0
449 535 XXX 0 Yleiskaapeli
B 4-napainen avoin
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Parametrointi

ECAS aktivoidaan ja komponentit osoitetaan TEBS E
-diagnostiikkaohjelmistossa polkua Rekisteri 2, Ajoneuvo ja Rekisteri 7,
Paineilmajousitus.

Muut asetukset tehdaén polkua Rekisteri 7, Paineilmajousitus, Laajennetut
ECAS-parametrit.

Kaytettavat GIO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

7.5 Nopeuskytkin (ISS 1 ja ISS 2) ja RtR

Ajoneuvomalli
Kaikki peravaunut.

Tarkoitus
Molemmilla integroiduilla nopeuskytkimilla ISS 1 ja ISS 2 voi ohjata kahta
peravaunun toimintoa toisistaan riippumatta.
Paineilmajousitettu ajoneuvo palautetaan ajon jalkeen automaattisesti
ajokorkeuteen RtR (Return to Ride) -toimintoa kayttamalla.

Toiminto

Kun ajoneuvo ylittaa tai alittaa parametroidun nopeusrajan, 1ahtdjen kytkentatilat
muuttuvat. Siten magneettiventtiilien nopeudesta riippuvainen paalle- tai
poiskytkentd on mahdollista.

Tyypillinen kayttdéesimerkki on yksinkertainen ohjausakselien lukitus » Luku
"7.24 Ohjausakselilukko", sivu 125. Molemmat nopeusrajat, joiden kohdalla
Iahdon kytkentatila muuttuu, ovat vapaasti parametroitavissa alueella

0 - 120 km/h. Minimaalista kytkentahystereesia, 2 km/h, on noudatettava.

Kytkentalahto on kytkettyna pois paaltad parametroidun nopeusrajan
alapuolella. Kun raja saavutetaan, 1ahto kytkeytyy ja tuotetaan syéttdjannite.
Kytkentatoiminto voidaan myds kaanteistaa parametrilla, jotta lepoasennon
jannitteena on syottdjannite.

Vikatapauksessa on varmistettava, ettd kytkentalahddsta ohjattu laite ei jaa
yhteen tilaan, joka heikentaisi ajoneuvon ajoturvallisuutta.

Jannitteensyoton katketessa tulisi esimerkiksi ohjausakselin olla lukittuna,
koska se on turvallinen tila.
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Komponenttien liitanta

Ote kaaviosta 841 802 150 0

3
—“D\F
=122 LA
s E
[31] Q@ 2| 9|2
lﬁ BJ;? ]
d N OMNID
2 —
- 1
)
S
| [Fzaf2 =22 -
B938 5| 28
=l inHhEE
SIJAINTI ‘ OSANUMERO ‘ KUVA ‘ KUVAUS
1 480 102 0XX 0 TEBS E -modulaattori

B Premium/Standard

2 463 090 012 0 (1-piirinen; RiR, lukitus TASC
laskuasentoon) B Tarkka kuvaus laitteesta on
463 090 020 0 (2-piirinen; RiR, lukitus julkaisussa "TASC Trailer Air
laskuasennossa, sis. ruuvikiinnityksia ja Suspension Control — Toiminta
testausliitannan) ja asennus" » Luku "2 Yleisia
463 090 021 0 (2-piirinen; RtR, lukitus ohjeita’, sivu 7 => kappale
laskuasennossa, sis. ruuvikiinnityksia) Lisatietoja”.
463 090 023 0 (2-piirinen; RtR, lukitus
laskuasentoon)

463 090 123 0 (2-piirinen; RtR, kuolleen
miehen turvalaite nostolle > 300 mm)

3 449 443 XXX 0 Kaapelit perinteiselle nostoakselille,
RtR

Parametrointi

Asetukset tehdaan kohdan Rekisteri 4, Perustoiminnot kautta.

Kaytettavat GIO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.



http://wdesinform/scripts/download.php?from=/intl/de/inform.php&lang=&keywords=8418021500&file=../intl/drw/9/8418021500_502.pdf
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7.6 Liikkeellelahtoapu

Ajoneuvomalli
Kaikki paineilmajousitetut perdvaunut, joissa nostoakseli tai tukiakseli on
ensimmaisena akselina.
Tarkoitus
Ajoneuvoyhdistelmilld ajo on vaikeaa tai mahdotonta liukkailla tienpinnoilla tai
nousuissa. Vetoauton vetoakselin veto ei ole riittdva ja renkaat pyorivat tyhjaa.
Toiminto

Liikkeellelahtbavussa puoliperdvaunusta nostetaan ensimmaista akselia ja/tai
poistaa paineen. Sita kautta syntyva painonsiirto vetoalustan kytkentaan lisda
vetoauton vetoakselin vetoa.

Liikkeellelahtéavun vaikutus on kuormaustilasta riippuvainen. Peravaunun
paaakselin kuormaa valvotaan paljepaineen kautta.

Kun saavutetaan 30 % ylikuorma, nosto- tai tukiakselia ei enaa kevenneta.
Kuljettaja kaynnistaa liikkeellelahtdavun tai se kaynnistyy myds automaattisesti.

Kun 30 km/h saavutetaan, akseli laskeutuu jalleen tai tapahtuu paluu
automaattikayttoon.

Noudata akselin valmistajan antamia tietoja liikkeellelahtéavun osalta.
Tiedot voivat rajoittaa EY-direktiivin 98/12/EY maksimirajoja.

Venttiilikonfiguraatiot

Seuraavat toteutukset ovat valittavissa:

B Jousipalautteinen nostoakseliventtiili (ei sovellu kaikkiin ajoneuvoihin):
Nostoakseli voidaan nostaa liikkeellelahtdéavuksi, kun nostolla ei yliteta
parametroitua sallittua paljepainetta. Mikali liikkeelleldhtdavun aikana ylittyy
sallittu paine, liikkeellelahtdapu keskeytyy ja kyseinen nostoakseli laskeutuu.
Maissa, joissa sallitaan 3 x 9 t akselipainot, liikkeelleldhtdapu keskeytyy
heti, kun maahan jaaneiden akselien paino ylittda 23,4 t. Liikkeellelahtdavun
vaikutus kytkeytyy siten kuormaustilaan.

B Nostoakseliventtiili (jousipalautteinen) ja magneettiventtiili
paineenrajoitukseen (jadnnoéspaineen pito):
Nostoakselin painetta kevennetaan liikkeellelahtdavuksi, kunnes
parametroitu sallittu paljepaine saavutetaan. Sitten nostoakselin palje
estetdan magneettiventtiilin kautta. Nain nostoakselin painetta kevennetaan
optimaalisesti liikkeellelahtéa varten ilman ettad 30 % ylikuorma (parametroitu
arvo) ylittyy muilla akseleilla. (Nostoakseli pysyy paaakselin 130 %
akselipainossa kevennettyna ja se laskeutuu vasta nopeudessa 30 km/h.)
Tama jarjestelma mahdollistaa liikkeellelahtdavun jopa ylikuormitetussa
ajoneuvossa.

B Impulssiohjattu nostoakseliventtiili:
Nostoakselin painetta kevennetaan liikkeellelahtdavuksi, kunnes
parametroitu sallittu paljepaine saavutetaan. Sitten nostoakselin kannatus- ja
nostopalje lukkiutuu. Nain voidaan toteuttaa myds nostoakselin kevennys,
ettei sallittu 30 % ylikuorma ylity. (Nostoakseli pysyy paaakselin 130 %
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Liikkeellelahtoavun aktivointi

akselipainossa kevennettyna ja se laskeutuu vasta nopeudessa 30 km/h.)
Jarjestely on jarkeva maissa, joissa sallittu akselipaino on 9 t.

Liikkeellelahtdapu ilman nostoakselin nostoa voidaan toteuttaa
my0ds yksinkertaisen 12 V ABS-tukiakseliventtiilin avulla TEBS E4
Multi Voltagen yhteydessa.

B [SO 7638: Aktivointi vetoajoneuvosta CAN-liitdnnan "vetoauto" kautta.
B SmartBoard: SmartBoardin aktivointi ohjausvalikon kautta.

B Kayttorasia: Liikkeellelahtbavun kdynnistdminen on mahdollista vain, kun

nostoakselit ovat maassa nostoakselin tdysautomatiikan kautta (kaynnistys
painikkeella "Nostoakselin nosto").

Kayttoyksikko: Aktivointi painikkeiden "Nostoakselin esivalinta” ja M1
kautta.

Trailer Remote Control: Aktivointi painikkeen "Liikkeellelahtdéapu"
kautta » Luku "11.2 Kayttd Trailer Remote Controlilla", sivu 198.

Jarrun painaminen: Taman parametrin aktivoinnilla liikkeelleldhtdapu
voidaan aktivoida tai deaktivoida painamalla jarrua yli 3 kertaa ajoneuvon
ollessa paikallaan (kolmen jarrunpainalluksen valilla paineen taytyy laskea
alle 0,4 bar). Tuolloin patee seuraava ehto: Ajoneuvo seisoo paikallaan.
Kun jarrupaine on puuttunut yli 2 sekuntia, jarrua on painettava 10 sekunnin
kuluessa 3x paineella 3 - 8 bar ja sen jalkeen se on jalleen vapautettava.
Akseli pakkolasketaan painamalla jarrua uudelleen 3 kertaa.

Automaattinen, kun sytytys paalla: Liikkeellelahdon aktivointi, kun
sytytysvirta paalla. Siten voidaan saavuttaa tukipainon automaattinen
korotus keskiakseliperavaunuissa tai parempi pito talvella.

Automaattinen mutkien tunnistuksen kera: Hitaassa mutka-ajossa
vetoajoneuvon pito lisdantyy.

B Tietoja peruutusvaihteen kytkemisesta paille
B Kausittainen liikkeellelahtéapu (alk. TEBS E5): Liikkeellelahtéapu

asetetaan pysyvasti kayttdvalmiiksi Trailer EBS -modulaattorin
parametrijoukkoon asetetun kalenterin mukaisen alkamis- ja paattymispaivan
mukaan. Nain kuljettajan ei tarvitse aktivoida liikkeellelahtéapua jokaisen
likkeellelahddn yhteydessa esim. talvikuukausina. Paivamaara voidaan
asettaa valmiiksi paristokayttdisen SmartBoardin kautta viikon 40/2015
jalkeiselle ajalle.

Tama toiminto voidaan kytkea pois paalta jalleen SmartBoardin kautta, jotta
likkeellelahtdapu kaynnistyy esimerkiksi leudomman saajakson aikana
kuljettajan suorittamalla aktivoinnilla.

Liikkeellelahtdapu voidaan kaynnistaa liikkeellelahtdavun kausittaisen
ajanjakson ulkopuolella muiden ylla mainittujen aktivointioptioiden kautta.

Kausittainen liikkeelleldhtéapu kytkimen kautta (alk. TEBS E5):
Liikkeellelahtdapu voidaan asettaa pysyvasti kayttévalmiiksi peravaunuun
asennetun kytkimen/katkaisimen kautta. Liikkeellelahtéapu on aktivoituna
jokaisen liikkeellelahddn aikana, kun kytkin on kiinni. Kun kytkin on

auki, liikkeellelahtdéapu voidaan kaynnistada muiden ylla mainittujen
aktivointioptioiden kautta.
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Lisatietoa kaytosta » Luku "11.4 Liikkeellelahtdavun kayttd", sivu 210
ja » Luku "11.2 Kaytto Trailer Remote Controlilla”, sivu 198.

Liikkeellelahtéapu

Liikkeellelahddn aputoiminto on tuettu puoliperavaunuissa ja
keskiakseliperavaunuissa, kun nostoakselina on ensimmainen
akseli, eli nostoakseli nostetaan pyydettaessa.

Aktivointi: Painikkeen painaminen 1 kerran (alle 5 sekunnin ajan).

Liikkeellelahtoapu "Tyyppi pohjois”

Myds liikkeellelahtéavun aikaperusteinen ohjaus on mahdollista (1
sekunnin askelin, maks. 1 200 sekuntia).

Nostoakseliventtiilin 463 084 0X0 0 yhteydessa nostoakseli
laskeutuu automaattisesti 5 sekunnin kuluttua 130 % akselipainon
ylityttya.

Aktivointi: Painikkeen painaminen 1 kerran (alle 5 sekunnin ajan).

Liikkeellelahtéapu "maasto” (kdaynnistetdan painikkeella)
Tama toiminto on luotu, jotta liikkeellelahtéavulle sallitaan
lyhytaikaisesti korkeammat paineet (kynnykset) muussa kuin
julkisessa liikenteessa.

Aktivointi: Painikkeen painaminen 2 kertaa lyhyesti.

Automaattinen aktivointi parametrilla Automaattinen
liikkeellelahtbapu mutkia tunnistettaessa (Rekisteri 5, Nostoakselin
ohjaus) TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa.

Liikkeellelahtdapu paatetaan ja pakkolasku aktivoidaan painamalla
jarrua uudelleen 3 kertaa.

Liikkeellelahtdapu voidaan aktivoida TEBS E
-diagnostiikkaohjelmistossa myds parametrin Liikkeelleldhtbapu,
kun sytytys p&éllé kautta (Rekisteri 5, Nostoakselin ohjaus).
Toiminto kytkeytyy automaattisesti pois, kun saavutetaan
parametroitu deaktivointinopeus tai pakkolaskutoiminnon kautta.

Liikkeellelahtéapu "maasto”

Heti kun parametroitu nopeuskynnys saavutetaan, toiminto
siirtyy liikkeellelahtdavun perustoimintoon. Se kytkeytyy pois
saavutettaessa sdadetyt kynnysarvot (nopeus ja paine).

Liikkeellelahtdapu voidaan kaynnistada kytkemalla peruutusvaihde
paalle. Sita varten TEBS E:n tai elektronisen laajennusmoduulin
taytyy valvoa peruutusvalon kaapelia perdvaunussa.
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Kytkimen liiténta

Seuraavat johdotusmahdollisuudet voidaan ottaa huomioon kytkimen asennusta
varten. Diodi on valttamaton vain parametrin Maadoitus ja Plus yhteydessa ja
voidaan jattaa pois parametrin Vain Plus tai Vain maadoitus yhteydessa.

Peravaunu / signaali vetoautosta +24 V

== 7

0700 o
A

GIO ° L1

1.3 Pin3 N

Peravaunu / signaali vetoautosta - (maadoitus)

e T

A
GIO . N
1.3[Pin3 LA

A Diodi

Perdavaunun painikkeet

Parametrointi

Liikkeellelahtéapu ja sen aktivointi maaritetdan TEBS E
-diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 5, Nostoakselin ohjaus kautta.
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7.7 Ulkoinen akselipainoanturi

Ajoneuvomalli

Kaikki peravaunut, joissa paineilmajousitus tai hydropneumaattinen jousitus.

Tarkoitus

Sisaisen akselipainoanturin sijasta tai liséksi voidaan kayttaa ulkoista
akselipainoanturia.

Akselille c-d

Ajoneuvomalli

Esimerkiksi hydraulisen jousituksen ajoneuvot, silla jousituspaineet voivat olla
tassa jopa 200 baria (ajoneuvot, joita ei saa korkeiden paineiden vuoksi enaa
liittda TEBS E -modulaattoriin).

Ulkoinen akselipainoanturi voidaan asentaa padakseliin jalkeenpain, kun
sisainen anturi on mahdollisesti vioittunut. Nain voidaan valttdd modulaattorin
vaihto ja suorittaa edullinen korjaus.

Hydraulisesti jousitetuissa ajoneuvoissa oikean- ja
vasemmanpuolinen akselipaino on mitattavissa erikseen akselin
c-d toista paineanturia kayttamalla. Jotta ajoneuvo ei jarruta liikaa
tai lilan vahan, kun kummallakin puolella on erilainen kuorma, tama
toiminto mahdollistaa kummankin ulkoisen paineanturin keskiarvon
mittauksen.

Tata keskiarvoa kaytetaan seka jarrupaineen maaritykseen etta
akselipainon tuottoon.

Tama toiminto ei sovellu vedettaviin perdvaunuihin.

Akselille e-f

Ajoneuvomalli

Vedettavat peravaunut, puoliperavaunut (vain 3M), jossa nostoakseleita tai
tukiakseleita, OptiTurn™/OptiLoad™

Tarkoitus
Akselipainojen tarkempi maaritys.
Toiminto

Peravaunun kokonaispainoa koskevien tietojen siirto ISO 7638 -pistoliitannan
kautta vetoajoneuvoon ja niiden naytto.

Vedettavan peravaunun yksittaisakselipainot (etu-/taka-akseli) ovat
naytettavissa, kun asennettuna on SmartBoard.
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Komponentit

OSANUMERO ‘ KUVA ‘ KUVAUS

4410441010 Paineanturi
441044 1020 ‘ ® 0-10 bar
B Kaapeli paineanturille 449 812 XXX 0
~ Kaytto vain ajoneuvon valmistajan
vastuulla, ajoneuvon rakenteesta
riippuen.

Parametrointi

Ulkoiset akselipainoanturit maaritetaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa
kohdan Rekisteri 8, Yleiset toiminnot kautta.

Kaytettava GIlO-liitinpaikka maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

7.8 Dynaamiset akselivalin saadot

7.81 Ohjausapujarjestelma (OptiTurn™)

Ajoneuvomalli
Puoliperavaunu 2 tai 3 akselilla, taaempi akseli toteutettu tukiakselina tai
nostoakselina.
Keskiakseliperavaunu.
Tarkoitus
Ohjattavuuden lisdaminen.
Voidaan kayttaa vaihtoehtona pakko-ohjaavalle akselille.
Toiminto

OptiTurn™ tunnistaa erilaisten kierrosnopeuksien kautta tiukat mutkat ja
keventda taaemman akselin "ohjausapujarjestelman” esiasetusten mukaisesti.
Akseliyksikdn kdantopiste "siirtyy" sitd kautta keskimmaisesta akselista
molempien maahan jaavien kuormitettujen akselien valiin ja mahdollistaa
pienemman kaantopiirin ja ajoneuvoyhdistelman paremman ohjattavuuden.

Kolmannen akselin kevennys voidaan maarittaa parametriasetusten avulla.
Nain estetaan peravaunun muiden akselien ylikuormitus.

Hyoty
B Renkaat kuluvat vahemman tiukoissa mutkissa.

B \oi sadastaa ohjausakselia ja ohjausakselin ohjausta.

B Parempi ohjattavuus myds peruutusajossa.
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Jarjestelmavaatimukset

Laissa maaritelty kaantoympyra

Aktivointi OptiTurn™

Kayttévaihtoehdot

92

Ajoneuvon taaimman akselin varustukseen taytyy kuulua ECAS tai myos
eTASC ja yksi LACV-IC. Tama on valttamaténta ajokorkeuden nopeaa
jalkisdatoa varten viimeisen akselin keventamiseksi mutkaan ajettaessa ja siten
akselivalin nopean lyhenemisen takaamiseksi.

B ECAS (eTASC)
B 4S/3M taaimmalla akselilla
B LACV-IC

B Ylimaarainen paineanturi akselilla e-f

Laissa maaritelty kdantdympyra antaa maksimin, laillisesti sallitun

ympyran sateen peravaunuille. Ympyran ulkohalkaisija on 25 m, ympyran
sisdhalkaisija 10,6 m. OptiTurn™:lla noudatetaan paremmin lakien maaraamaa
ympyransadetta.

Kaytettavissad on automaattisia ja manuaalisia aktivointimahdollisuuksia.

Automaattinen aktivointi

B Ajon jdlkeen korkeammalla nopeudella ja alitettaessa parametroitu
nopeus (enintdan 30 km/h): Toiminto alkaa 60 sekunnin viiveella.
Deaktivointi tapahtuu parametroidun nopeuden ylityttya.

B Heti tunnistettaessa mutka: Toiminto alkaa parametroidun nopeuden
alapuolella heti mutkaan ajettaessa. Kun mutkan Iapi on ajettu, toiminto
deaktivoituu.

B Rajoitus vain osa-/tdyskuormituksessa: Toiminto pysyy automaattisesti
deaktivoituneena, kun ajoneuvoissa ei ole kuormaa. TEBS E kytkeytyy
nostoakseliautomatiikkaan.

Valinnaisesti toiminto voidaan deaktivoida automaattisesti, kun viela
yksi nostoakseli on jo nostettuna.

Huomioi akselin valmistajan antamien tietojen mukaiset sallitut akselipainot.

Jos 2. ja 3. lisdakselille on asennettuna Tristop™-sylinterit, TEBS E
-diagnostiikkaohjelmistossa taytyy valita kohdan Rekisteri 5, Nostoakselin
ohjaus parametri Nostoakselitoiminnon (OptiTurn™/OptiLoad™) keskeytys, kun
seisontajarru kytketdan.

Jatkuva automaattikaytto

Toiminto kaynnistyy kuljettajasta riippumattomasti parametroitujen
toimintaedellytysten mukaisesti.

Kun asennettuna on SmartBoard, automatiikka voidaan deaktivoida
valiaikaisesti esim. ilman saastamiseksi.

Automatiikka voidaan myos kytkea kokonaan pois paalta ja paalle SmartBoardin
kautta.

Automatiikka voidaan kytkea pakkolaskutilaan ohjausapujarjestelman
painikkeella tai Trailer Remote Controlin (vain elektronisen laajennusmoduulin
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yhteydessa ja alk. mallista TEBS E2) kautta painamalla painiketta > 5
sekuntia.

OptiTurn™ aktivoituu jalleen, kun virta kytketdan pois ja jalleen paalle.

OptiTurn™ ja OptiLoad™ voidaan deaktivoida erikseen
SmartBoardin kautta.

OptiTurn™:n automaattinen kdynnistys peruutusajossa

OptiTurn™ kaynnistyy automaattisesti peruutusajossa TEBS E:n
tai elektronisen laajennusmoduulin suorittaman peruutusvalon
valvonnan kautta. Se deaktivoituu sen jalkeen pidemmasta
paikallaanolosta tai eteenpdinajosta.

Kun SmartBoard tai Trailer Remote Control on deaktivoinut

OptiTurn™-automatiikan, silloin my&s OptiTurn™-toiminto on
deaktivoituna peruutusajossa.

Manuaalinen ohjaus

OptiTurn™ pysyy deaktivoituna, kunnes se aktivoidaan tarkoituksellisesti
ohjausapujarjestelman painiketta painamalla.

Toiminto kd&ynnistetddn manuaalisesti ohjausapujarjestelman painikkeella: paina
ohjausapujarjestelman painiketta 1 kerran.

SmartBoardia tai Trailer Remote Controlia (vain elektronisen laajennusmoduulin
yhteydessa ja alk. mallista TEBS E2) voi kayttaa painikkeen korvikkeena.

Kun virta on kytketty pois ja jalleen paalle tai se on katkaistu tarkoituksellisesti
SmartBoardin, Trailer Remote Controlin tai ohjausapujarjestelman kautta,
OptiTurn™ deaktivoituu jalleen.

Lisatietoa kaytosta » Luku "11.5 Kayttd OptiLoad/OptiTurnTM",
sivu 210 ja » Luku "11.2 Kayttd Trailer Remote Controlilla”, sivu 198.

Parametrointi

OptiTurn™ maaritetddn TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 5,
Nostoakselin ohjaus kautta.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetaan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

7.8.2 Vetotangon painon viaheneminen (OptiLoad™)

Ajoneuvomalli

Puoliperdvaunu 2 tai 3 akselilla, taaempi akseli toteutettu tukiakselina tai
nostoakselina.
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Tarkoitus

Toiminto

Jarjestelmavaatimukset

Parametriasetukset OptiLoad™

Vetopdydan ja vetoauton vetoakselin ylikuormituksen valttaminen
puoliperavaunuissa, joissa on vetoauton suuntaan epatasaisesti jakaantuva
kuorma.

B Kuormitusta ei tarvitse jakaa lastaustilassa.

B Vetoauton ylikuormituksen aiheuttama sakkojen vaara valtetaan.

Taka-akselin nostolla tai paineenlaskulla kuorma jakaantuu paremmin
vetoauton ja peravaunun valilla ja vetoauton taka-akselin ylikuormitus valtetaan.
Puoliperavaunun taka-akseli vaikuttaa tuolloin kuormauksen vastapainona.

Sytytyksen paallekytkennan jalkeen TEBS E mittaa kuormaustilan ja
tarvittaessa keventaa painetta viimeiselta akselilta.

TEBS E4 mittaa akselipainon myds ajon alkamisen jalkeen
parametroituun RtR-nopeuteen saakka ja tarvittaessa keventaa
painetta viimeisella akselilla.

OptiLoad™-toimintoa voidaan kayttda yhdessa OptiTurn™-toiminnon kanssa.

OptiTurn™-toimintoa kaytetdan vain alhaisten nopeuksien alueella, mutta
OptiLoad™-toiminnolle ei ole olemassa rajanopeutta.

B 4S/3M taaimmalla akselilla

B LACV-IC (Ajoneuvon taain akseli taytyy varustaa LACV-IC:lla paineen
hyydyttamiseksi).

B Ylimaarainen paineanturi akselilla e-f

Aktivointiedellytysten valikoima
B Automaattinen kun nopeus ylittyy (parametroitavissa alk. 0 km/h).

B Vain osa-/tdyskuormituksessa: Ajoneuvojen ollessa tyhjina toiminto
deaktivoituu automaattisesti, ECU kytkeytyy nostoakseliautomatiikkaan.

B Manuaalisesti painikkeella (ohjausapujarjestelman painikkeen painaminen 2
kertaa).

B SmartBoardin tai Trailer Remote Controlin kautta.

Deaktivointiedellytysten valikoima
B Automaattinen nopeuden alittuessa.

B Painearvon raja, jossa toiminto deaktivoituu (toiminto on deaktiivinen
parametroidun paljepaineen alapuolella).

B Manuaalisesti painikkeella; valinnaisesti SmartBoardin tai Trailer Remote
Controlin kautta.
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Talvikdytto OptiLoad™

Toinen nostoakselin ominaiskayra, kun OptiLoad™-automatiikka
deaktivoituna: Kun OptiLoad™-automatiikka deaktivoidaan
SmartBoardin tai Trailer Remote Controlin kautta, talla parametrilla
voidaan saataa toinen nostoakselin ominaiskayra. Toiminnon
deaktivointi on valttamatonta esim. talvikayttéa varten, jotta
vetoauton vetoakseli saa lisaa pitoa.

llman parametria nostoakseliautomatiikan perusominaiskayra
olisi edelleen aktiivinen ja siten nostoakseli ei enaa nousisi esim.
osittain kuormatuissa tai tyhjissa ajoneuvoissa.

Toisen ominaiskayran ansiosta nosto voidaan keskeyttaa viiveella
tai taysin.

Vetotangon painon vdhenemisen painearvo saa olla enintdan 100 %
paljepaineesta "kuormattuna".

Kayttovaihtoehdot

Jatkuva automaattikaytto

Toiminto kaynnistyy kuljettajasta riippumattomasti parametroitujen
toimintaedellytysten mukaisesti.

Kun asennettuna on SmartBoard, automaattikaytté voidaan deaktivoida
valiaikaisesti esim. iiman saastamiseksi (TEBS E2 -malliin saakka automatiikka
voidaan aktivoida/deaktivoida OptiTurn™- ja OptiLoad™-toimintoa varten vain
molemmille samanaikaisesti). OptiLoad™ aktivoituu jalleen, kun virta kytketaan
pois ja jalleen paalle (matkatoiminto).

Automatiikka voidaan kytkea kokonaan pois paalta ja jalleen aktivoida
SmartBoardin kautta.

Automatiikka voidaan kytkea pakkolaskutilaan ohjausapujarjestelman
painikkeella tai Trailer Remote Controlin (vain elektronisen laajennusmoduulin
yhteydessa ja alk. mallista TEBS E2) kautta painamalla painiketta > 5
sekuntia. OptiLoad™ aktivoituu jalleen, kun virta kytketaan pois ja jalleen paalle
(matkatoiminto).

Manuaalinen ohjaus

Heti kun OptiLoad™ on deaktivoitu, jarjestelma pysyy niin pitkdan siina
tilassa, kunnes se aktivoidaan SmartBoardin kautta tai painamalla
ohjausapujarjestelman painiketta (painaminen 2x).

SmartBoardia tai Trailer Remote Controlia (vain elektronisen laajennusmoduulin
yhteydessa ja alk. mallista TEBS E2) voi kayttaa painikkeen sijasta. Kun

virta on kytketty pois ja jalleen paalle tai se on katkaistu tarkoituksellisesti
SmartBoardin, Trailer Remote Controlin tai ohjausapujarjestelman kautta,
OptiLoad™ deaktivoituu jalleen.

Lisatietoa kaytostd » Luku "11.5 Kayttd OptiLoad/OptiTurnTM",
sivu 210 ja » Luku "11.2 Kayttd Trailer Remote Controlilla", sivu 198.
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7.8.3 Komponenttien liitanta

OptiLoad™/OptiTurn™ yhdistettyna ECAS:iin

Valmistaja suosittelee toimintojen optimaaliseen ja tehokkaaseen
hyddyntamiseen (viivemittaus & saatdominaisuudet) elektronisesti ohjattavaa
paineilmajousituslaitteistoa (nosto & lasku + Opti-toimintoakselin ohjaus).

Lisdksi taaimmalla akselilla taytyy olla asennettuna EBS-releventtiili ulkoisen
paljepaineanturin e-f kera, jotta osittain kuormitetulla akselilla (Opti-toiminto
aktivoitu) aktivoituu jarrutuksen aikana optimaalinen jarrupaine ja taaimman
akselin pyorien lukkiutuminen estyy.

Tukiakselia kaytettdessa tulisi asentaa jddnndspaineen pitoventtiili tai aktivoida
TEBS E -diagnostiikkaohjelmistosta toiminto Tukiakselin jGgdnnéspaineen s&até.
Nain voidaan valttaa akselin ja/tai palkeiden vaurioituminen, kun akselin paine
on taysin poistettu.

Ote kaaviosta 841 802 2350

ooe £ 383 ¢ 3 ¢ 3 €3

L



http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022350&file=../intl/drw/9/8418022350____002.pdf
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Ote kaaviosta 841 802 236 0

000
SIJAINTI ‘ OSANUMERO ‘ KUVA ‘ KUVAUS
1 480 102 06X 0 TEBS E -modulaattori (Premium)
2 480 207 XXX 0 EBS-releventtiili (3. modulaattori)
449 429 XXX 0 EBS-releventtiilin kaapeli
4729051110 ECAS-magneettiventtiili
B 2 tarkistuspistettd, mahdollista vain elektronisen
laajennusmoduulin yhteydessa ja alk. mallista
TEBS E2 » Luku "8.1 Elektroninen laajennusmoduuli”,
sivu 138.



http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022360&file=../intl/drw/9/8418022360.pdf

GlO-toiminnot

SIJAINTI

OSANUMERO

KUVAUS

5(A) 4729051140 ECAS-magneettiventtiili
B 1 tarkistuspiste: Kaksoisryhma nosto/lasku-toiminnolla ja
nostoakselin ohjauksella
5(B) 463 084 100 0 Nostoakseliventtiili (LACV-IC)
B Kaytettdessa toista nostoakselia ensimmaiselle akselille:
B Malliin TEBS E2 saakka: Ensimmaiselle akselille voidaan
asentaa ECAS-kaksoisryhmaan yhdistettyna vain
jousipalautteinen nostoakseliventtiili.
B Alk. mallista TEBS E2: Liséksi voidaan asentaa kolmas
impulssiohjattu venttiili.
6 (A) 4497610300 ECAS-magneettiventtiilin tai LACV-IC:n kaapeli
6 (B)
7 449 445 XXX 0 ECAS-venttiilin/nostoakseliventtiilin kaapeli
8 475 019 XXX 0 Jaannospaineen pitoventtiili
B Vaihtoehto jaanndspaineen pidolle LACV-IC:n avulla
9 441 044 XXX 0 Ulkoinen paljepaineanturi
Kaytto vain ajoneuvon valmistajan vastuulla, ajoneuvon
rakenteesta riippuen.
10 449 812 XXX 0 Paineanturin kaapeli (valinnainen)
11 446 192 11X 0 SmartBoard
12 449 911 XXX 0 SmartBoard-kaapeli (valinnainen)
13 446 156 022 0 ECAS-kayttorasia (valinnainen)
14 449 627 060 0 ECAS-kayttorasian kaapeli (valinnainen)
15 Ei sisally WABCO:n Ohjausapuijarjestelman painike
toimitukseen
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SIJAINTI | OSANUMERO KUVAUS

446 122 080 0 Trailer Remote Control (valinnainen)

B Kaytettavissa vain elektronisen laajennusmoduulin
yhteydessa ja alkaen mallista TEBS E2 Premium.

B Toimituksen sisalto:

B Liitantakaapeli Trailer Remote Controlin ja kuorma-
auton sulakekotelon valilla

B Kannatin
16 449 629 XXX 0 GIO Y-jakaja

OptiLoad™/OptiTurn™ perinteisen paineilmajousituksen yhteydessa

Tama varusteryhma ei riita toimintojen hyotyjen optimaalisen ja tehokkaan
kayttdasteen saavuttamiseen. Sen vuoksi WABCO ei suosittele perinteisen
paineilmajousijarjestelman kayttéa yhdessa Opti-toimintojen kanssa.

Suositukset paineilmasailiota varten

PAINEILMAJOUSITUKSEN

SAILIOKOOT KAYTTO

80 litraa yksi nostoakseli

100 litraa kaksi nostoakselia

120 litraa OptiTurn™ ja/tai OptiLoad™

Johdinpoikkipintoja koskevat suositukset hyvaa viivemittausta varten

LITANTA POIKKIPINTA

Paineilmajousituksen painesailio —
ECAS/nostoakseliventtiili

ECAS/nostoakseliventtiili — palkeet 12 mm

12 mm

Parametrointi

Asetukset maaritetdan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 5,
Nostoakselin ohjaus kautta.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

7.9 Pakkolasku ja nostoakselitoiminnon poiskytkenta

Ajoneuvomalli

Kaikki nostoakselilliset peravaunut.

Tarkoitus

Nostoakseliautomatiikan poiskytkenta nostettuina olevien nostoakseleiden
laskemiseksi.
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Toiminto

Toiminto voidaan aktivoida painikkeen, maadoituskytkimen tai SmartBoardin tai
Trailer Remote Controlin kautta. Nostoakselin ohjaus deaktivoituu.

Pakkolasku kytkimella

Kytkin suljetaan: Kaikki akselit laskeutuvat. Ohjaus SmartBoardilla on etusijalla
suhteessa kytkimeen.

Kytkin avataan: Automaattinen nostoakselin ohjaus aktivoituu.

Lisatietoa kaytosta » Luku "11.6 Nostoakselien kayttd", sivu 211.

Pakkolasku painikkeella/SmartBoardilla
Painiketta painetaan yli 5 sekunnin ajan: Kaikki akselit laskeutuvat.

Painiketta painetaan alle 5 sekunnin ajan: Automaattinen nostoakselin ohjaus
aktivoituu.

Lisatietoa kaytosta » Luku "11.6 Nostoakselien kayttd", sivu 211.

Pakkolasku Trailer Remote Controlilla

Tietoa Trailer Remote Controlin kaytdsta » Luku "11.2 Kayttd Trailer Remote
Controlilla", sivu 198.

Pakkolaskun lisdksi nostoakselitoiminto voidaan deaktivoida
pysyvasti. Jopa kaksi erillisesti ohjattua nostoakselia voidaan
laskea yksitellen pysyvasti kahdella erillisella kytkimella tai
SmartBoardin kautta.

Kaksi erillistd ohjattua nostoakselia voidaan laskea yksitellen
kahdella erilliselld kytkimella tai SmartBoardin kautta.

Kuormaustilassa, joka mahdollistaa vain yhden nostoakselin
noston, nostoakseli voidaan laskea taman toiminnon kautta
tarkoituksellisesti, jotta sen seurauksena toinen nostoakseli nousee
automaattisesti.

Taaemman nostoakselin pakkolaskulla deaktivoidaan
samanaikaisesti OptiLoad™ ja OptiTurn™.
Etummaisen nostoakselin deaktivoinnilla deaktivoituu
samanaikaisesti my0ds liikkeellelahtdapu.

Nostoakselit nousee automaattisessa nostoakselin ohjauksessa vain,
kun ajoneuvon nopeus ja paljepaine ovat parametroitujen raja-arvojen
alueella.

Vetoautosta tuleva tulotaso on valittavissa TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston
kautta (plus- tai maadoituskytkenta).

TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston kautta voidaan valita kaksi
parametrointimahdollisuutta pakkolaskutoiminnolle:

B Pakkolasku vaikuttaa kaikkiin nostoakseleihin tai vain 2. nostoakseliin.

B Pakkolasku on mahdollista kytkimella, painikkeella, Trailer Remote
Controlilla tai SmartBoardilla.
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Komponenttien liitanta

Nayttda ja ohjausta varten voidaan kayttda seuraavia komponentteja:
Ote kaaviosta 841 802 157 0
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SIJAINTI ‘ OSANUMERO ‘ KUVA ‘ KUVAUS

1 446 192 11X 0 SmartBoard
449 911 XXX 0 SmartBoard-kaapeli
Ei sisally Painike/kytkin
WABCO:n (valinnainen)
toimitukseen

4 449 535 XXX 0 Yleiskaapeli (valinnainen)

B 4-napainen avoin

446 1220800 Trailer Remote Control

(valinnainen)

B Kaytettavissa
vain elektronisen
laajennusmoduulin
yhteydessa ja alkaen
mallista TEBS E2
Premium.

B Toimituksen sisalto:
B Liitadntakaapeli
Trailer Remote
Controlin ja kuorma-

auton sulakekotelon
valilla

B Kannatin
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Parametrointi

Asetukset maaritetdan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 5,
Nostoakselin ohjaus kautta.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

710 RSS aktiivinen -signaali (alk. TEBS E2)

TEBS E -modulaattori on varustettu RSS-toiminnolla. RSS-toiminnon ollessa
aktiivisena ja RSS:n aktivoituna ajoneuvon jarruvaloja ei ohjata aktiivisesti.

Lisdksi RSS aktiivinen -signaalilla on mahdollista aktivoida jarruvalot TEBS E:n
RSS-toiminnon ollessa aktiivisena. Tama lahtd on parametroitava GIO-
toiminnon kautta tata tarkoitusta varten.

Aktivointi voi tapahtua releen kautta. Jarruvalojen syéttdjannitteen on tultava
15-napaisesta pistoliitdnnasta (ECE-maarays).

Komponentit

OSANUMERO | KUVAUS

Ei sisally
WABCO:n Rele
toimitukseen

449 535 XXX 0 | Yleiskaapeli

Parametrointi

Asetukset tehdaan kohdan Rekisteri 8, Yleiset toiminnot kautta.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetaan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

7.1 ABS aktiivinen -signaali (alk. TEBS E2)

Ajoneuvomalli
Kaikki peravaunut.

Tarkoitus
ABS-saadon aikana hidastin voidaan deaktivoida esim. releen kautta, jotta
hidastin ei voi lukita pyoria.

Toiminto

WABCO kytkee syottojannitteen valittuun GlO-l1ahtoon jarrutuksen aikana
ABS-saadon ollessa aktiivisena.

Komponentit

OSANUMERO | KUVAUS

Ei sisally WABCO:n

L. Rele
toimitukseen
449 535 XXX 0 Yleiskaapeli
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Parametrointi

Asetukset tehdaan kohdan Rekisteri 8, Yleiset toiminnot kautta.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

712 Jarrupalan kulumistunnistin (BVA)

Ajoneuvomalli
Kaikki levyjarrulliset peravaunut.

Tarkoitus
Kulumisilmaisimet, jarrupalaan integroidut johtimet, mittaavat levyjarrun
molempien jarrupalojen kulumisen.

Toiminto

ECU:un voi liittda kulumisilmaisimet enintaan 6 jarrulle. Kaikki kulumisilmaisimet
ovat sarjaan kytkettyja ja liitettyja kulumistuloon. Niitd kaytetdan
syottdjannitteelld (24 V/12 V).

Varoitusnaytté/varoitusvalo

Kun jonkin kulumisilmaisimen johdin muodostaa ketjutuksen vahintaan 4

s ajaksi (tai pidempaan), kuluneisuustulosta mitataan jannite ja varoitus
aktivoituu. Kuljettajaa varoitetaan varoitusnaytolla/varoitusvalolla, kun jarrupalan
pinta on kulunut loppuun (jarrupalojen kuluneisuus 100 %).

Virtaa kaynnistettaessa varoitusnayttd/varoitusvalo (keltainen) vilkkuu 4
jaksossa = 16 kertaa. Varoitusnaytté/varoitusvalo lakkaa palamasta, kun
ajoneuvon nopeus ylittda 7 km/h. Jarjestelma tunnistaa jarrupalojen vaihdon
jalkeen automaattisesti vaihdon uusiin kulumisilmaisimiin. Varoitustaso
deaktivoituu 8 sekunnin kuluttua.

Trailer Central Electronicin sisaltavissa jarjestelmissa Trailer Central Electronic
mittaa kuluneisuustiedot. TEBS E suorittaa kuljettajan varoittamisen tai
varoitusnaytdn/varoitusvalon aktivoinnin. Se on valttdmatonta, silla vain yksi
ECU voi suorittaa varoitusnaytén/varoitusvalon aktivoinnin, kun on kerdantynyt
huoltotietoja. Kun asennettuna on SmartBoard, myds SmartBoardin kautta
annetaan varoitus.

Jarrupalojen vaihtotietojen tallennus

Viisi viimeista jarrupalojen vaihtoa (matkamittarin lukeman ja toisen
varoitustason ilmenemisen aikaisen kayttétuntinayton kera) tallentuu ECU:un, ja
ne voidaan lukea TEBS E -diagnostiikkaohjelmistolla.
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Komponenttien liitanta

Ote kaaviosta 841 802 157 0

reca N TS glele|la =
it tHHHEE 5 7
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g — 4
7.2 =]
1 = 3
(52
S —
BRI THEE
SIJAINTI | OSANUMERO KUVA KUVAUS
1 449 816 XXX 0 Kulumisilmaisimen
kaapeli
2 446 192 11X 0 SmartBoard (valinnainen)
3 449 911 XXX 0 SmartBoard-kaapeli
(valinnainen)
Ei sisélly Varoitusvalo
WABCO:n
toimitukseen
446 122 080 0 Trailer Remote Control
(valinnainen)
B Kaytettavissa
vain elektronisen
laajennusmoduulin
yhteydessa ja alkaen
mallista TEBS E2
Premium.
B Toimituksen sisalto:
B Liitdntakaapeli
Trailer Remote
Controlin ja kuorma-
auton sulakekotelon
valilla
B Kannatin

Parametrointi

Aktivointi tehdaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 4,
Perustoiminnot kautta.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetddn kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

BVA:n liitanta GIO5:een voi aiheuttaa yksittaisissa tapauksissa
kuormitushuippuja ja sita taytyy valttaa.
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713 Jannitteensyotto ja tiedonsiirto GlO5:een

Ajoneuvomalli

Kaikki peravaunut.
Tarkoitus

Liitettyina olevien jarjestelmien jannitteensyo6ttd, esim. Telematicsin.
Telematics

Telematics-yksikko voidaan liittdd SUBSYSTEMS- tai GIO5 (vain TEBS E
Premium-mallissa) -litinpaikkaan.

WABCO:n suositus: Liitd Telematics GlIO5:een, jotta Subsystems-liitinta voi
kayttda esim. SmartBoardia tai OptiTire™-toimintoa varten.

TEBS E -diagnostiikkaohjelmistolla voidaan saataa valmiusaika Telematics-
akun lataukseen sytytyksen poiskytkennan jalkeen. Tassa tapauksesta
CAN-vaylasta katkaistaan virta ja/tai lahetetaan ilmoitus, etta ajoneuvo on
sammutettu ja vain akkua ladataan. Latauksen aika vastaa ECAS-standby-
toiminnon aikaa.

Parametrointi

Telematics otetaan kayttdon TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 4, Perustoiminnot kautta.

SUBSYSTEMS- tai GIO5-liitanta maaritelladn kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

714 Nopeussignaali

Ajoneuvomalli
Kaikki peravaunut.

Tarkoitus
Nopeuskytkimen ISS ohella, joka tarjoaa vain kytkentatasoja, TEBS E voi tarjota
nopeussignaalin analysointia varten liitettyind olevien jarjestelmien kautta, esim.
ohjausakselien ohjaukseen ja sailion kansien sulkuun.

Toiminto

TEBS E -modulaattori tarjoaa nopeussignaalin kayttdon pulssileveysmoduloidun
sakara-aaltosignaalin muodossa.

\ 4
7' N
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ISS kytkeytyy ECU:n sisaisesti muodostaman viitenopeuden v . . mukaan.

Nopeuspulssin muoto on seuraava:
p=195ms +v*5ms/km/h

Komponentit

OSANUMERO KUVAUS

449 535 XXX 0 Yleiskaapeli
B 4-napainen, avoin

Parametrointi

Aktivointi tehddan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 8,
Yleiset toiminnot kautta.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetaan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

715 Tasainen positiivinen jannite 1 ja 2

Ajoneuvomalli
Kaikki peravaunut.

Tarkoitus
Kayttdon tarjotaan kaksi tasaisen positiivisen jannitteen syottda. Tasainen
positiivinen jannite (Liitin 15) voidaan tuottaa vastaavan parametroinnin kautta
litettyind olevien elektroniikkalaitteiden tai magneettiventtiilien sy6ttéa varten.
Valmiusaika vastaa ECU:n Stand By -valmiusaikaa.

Toiminto

Trailer EBS E -modulaattoriin voi liittda kaksi 24 V 1aht6a, joiden tasainen
kuorma on enintaan 1,5 A.

Kumpikin lahté parametroidaan ja kytketdan rinnakkain korkeampaa
sdhkonkulutusta varten (enintdan 3 A).

Lahtoa valvotaan vain kytkemalla TEBS E paalle. Valvonta voidaan valinnaisesti
kytked pois paalta, kun esim. osia liitetdan jonkin kytkimen kautta.

Tasaisen positiivisen jannitteen valmiustilan parametri voidaan
valinnaisesti deaktivoida. Muutoin litdnta saa edelleen jannitetta
ECU-Standby-aikaparametrista riippuvaisesti.
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Komponenttien liitanta

500" |
449 535 XXX 0

GIO1, GIO3 or GIO4\ OA/
GIOT ... GIOT] @ B

Pin 2

A Kytkin B Kuormitus tasaiseen
positiiviseen jannitteeseen

OSANUMERO | KUVAUS

Ei sisally WABCO:n toimitukseen Kytkin (valinnainen)
449 535 XXX 0 Yleiskaapeli

Parametrointi

Aktivointi tehdaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 8,
Yleiset toiminnot kautta.

Kaytettavat GIO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

7.16 Asfaltinlevittimen jarru

Ajoneuvomalli
Kippiajoneuvot.
Tarkoitus
"Asfaltinlevittimen jarru" -toiminnon tehtavana on kippilavallisten peravaunujen
tarkoituksellinen hidastaminen, kun niita kaytetaan asfaltinlevitinten edessa.
Tuolloin asfaltinlevitin tydntda ajoneuvoyhdistelmaa kippauksen aikana.
Toiminto

Kun toiminto aktivoidaan, TEBS E -modulaattori jarruttaa peravaunua.

Aktivointiin voidaan kayttaa mekaanista kytkinta kayttoa (asfaltinlevittimen jarru
paalle/pois) varten ja purkukorkeuden kytkinta kippilavan asentoa (painonappi
tai lahestymiskytkin) varten. ECAS-venttiileja kaytettdessa kourun kippaus
voidaan tunnistaa purkukorkeuden kytkimen kautta » Luku "7.4.2 Ajokorkeudet",
sivu 79.

Asiakkaan pyynnosta purkukorkeuden kytkin voidaan aktivoida tai deaktivoida.
Siihen on mahdollisuus valinnaisella kytkimella, parametrilla tai poiskytkennalla
SmartBoardin kautta.

TEBS E -diagnostiikkaohjelmistoon esisdadettya ohjauspainetta voidaan
muuttaa manuaalisesti SmartBoardin tai Trailer Remote Controlin kautta. Minimi
ohjauspaine on tuolloin 0,5 bar ja maksimi ohjauspaine 6,5 bar. Kun toiminto
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Ohjaus

108

kytketdan pois paalta, SmartBoardin tai Trailer Remote Controlin kautta viimeksi
séadetty arvo tulee jalleen voimaan seuraavan paallekytkennan yhteydessa.

Taman toiminnon automaattinen poiskytkenta tapahtuu nopeudessa
v > 10 km/h.

Lahestymiskytkin

Tarkempia tietoja lahestymiskytkimesta » Luku "7.16.1 Lahestymiskytkin",
sivu 111.

Mekaaninen kytkin | asfaltinlevittimelle maadoitusta vasten

o 1

A

Gio1 —Fin1 o

GIO7 Pin 2 A

449535...0

A | Kytkin "asfaltinlevittimen jarru paalle/pois"

Mekaaninen kytkin Il asfaltinlevittimelle ja purkukorkeudelle maadoitusta
vasten

GIO1| Pin 1 0/

GIO7 ) C
Pin 1 \ A l

GIO1 \0/ o

G.Ib7 Pin 2

2x 449535...0

Mekaaninen kytkin lll asfaltinlevittimelle plussaa vasten analogisessa
TEBS E -tulossa

00" |

GIO1, Pin 3 A Ubat
GIO3 or o/
GlO4
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Mekaaninen kytkin IV asfaltinlevittimelle plussaa vasten digitaalisessa
TEBS E -tulossa (vastuskaapeli ei sisdlly WABCO:n toimitukseen)

R

. 3,9k Q
Glo1 Pin 1 :|—O/ Ubat
GlO7 :
Pin 2 39k 0
MERKKIEN SELITYKSET
A | Kytkin "asfaltinlevittimen jarru B | Kytkin "purkukorkeus paalle/
paalle/pois" pois"

C | Kippilavan nosto/lasku

Komponenttien liitanta

Ote kaaviosta 841 802 198 0

TH
-say
—08)|
| -89V |
109
=

(1 HUAN

Nl
B
-sav
LOW
1noMNt
SMNALSAS]

SIJAINTI ‘ OSANUMERO ‘ KUVA ‘ KUVAUS

1 446 192 11X 0 SmartBoard
449 911 XXX 0 SmartBoard-kaapeli
Ei sisélly Kytkin
WABCO:n
toimitukseen
4 449 535 XXX 0 Yleiskaapeli (valinnainen)
B 4-napainen avoin
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SIJAINTI | OSANUMERO KUVA KUVAUS

446 122 080 0 Trailer Remote Control

(valinnainen)

B Kaytettavissa
vain elektronisen
laajennusmoduulin
yhteydessa ja alkaen
mallista TEBS E2
Premium.

B Toimituksen sisalto:

W Liitantakaapeli
Trailer Remote
Controlin ja kuorma-
auton sulakekotelon
valilla

B Kannatin

446 105 523 2 Vihrea varoitusvalo

B Tilan nayttd

m Alk. mallista TEBS E4

Parametrointi

Aktivointi tehdaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 6,
Jarrutoiminnot kautta.

Kaytettavat GIO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

Asfaltinlevittimen jarrun parametrit

Ensin on asetettava nopeus (maks. 10 km/h) TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston
kohdan Rekisteri 6, Jarrutoiminnot kautta, johon saakka toiminto on aktiivinen.
Seuraavaksi saadetaan paineen esivalinta jarrupaineen p_ aktivoimiseksi
enintdan 6,5 barin kayttépaineesta, parametri Asfaltinlevittimen jarru.

On saadettavissa, mukautetaanko aktivoitava jarrupaine asfaltinlevitinkayton
kuormattuna olosta riippuvaisesti (dynaaminen ALB).

Kun asennettuna on SmartBoard, voidaan saastaa yksi kytkentatulo
aktivoimalla toiminto vain SmartBoardin kautta.

Asfaltinlevittimen jarrun paine on saadettavissa myos ilman
SmartBoardia vetoajoneuvon seisontajarrun kautta.

Vetoajoneuvon jousijarrun paineenpoisto ei tapahdu viela
saadettavalla alueella, joten seisontajarru tuottaa jarrutusvoiman
vain peravaunussa.

Jarrutuspainetta nostetaan saatamalla paine vivun kautta hitaasti ja
paastamalla sitten vivusta yhtakkia irti.

Manuaalisen sdadoén tunnistus tapahtuu itsestdan saatyvan
korkean painegradientin kautta, ja tdméa arvo tallentuu ja aktivoituu.
Arvon pienentdmiseksi nykyinen arvo taytyy ylittaa vivulla

hetkellisesti ja sitten vivusta tulee paastaa hitaasti irti. Tama arvo
nollataan sytytysvirran resetoinnin jalkeen.
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Asfaltinlevittimen jarru voidaan aktivoida seka mekaanisen kytkimen ettd myos
l[&hestymiskytkimen kautta.

Purkukorkeuden poiskytkennan parametrit ovat saadettavissa TEBS E
-diagnostiikkaohjelmistossa.

2-napainen lahestymiskytkin voidaan liittda (litantéd GlO4:4an, nasta 1 ja
nasta 3, kaapeli 449 535 XXX 0).

Tama lahestymiskytkin voi kayttaa ainoastaan toimintoja "purkukorkeus" ja
"asfaltinlevittimen jarru". Jokaisella lahestymiskytkimella on eri kytkentékynnys,
mita tulee etaisyyteen kippilavalta tunnistettavaan kohteeseen.

Mikali kummankin toiminnon tulee olla aktiivisia, tarvitaan kaksi ylimaaraista
kytkentatuloa, jotta kumpikin toiminto voidaan kytkea paalle ja pois paalta
erillisesti.

Asfaltinlevittimen jarrun tilan voi ilmaista esim. ajoneuvon
ulkopuolelle kiinnitetty valo.

Tata varten TEBS E -diagnostiikkaohjelmistolla asetetaan
kohdassa Rekisteri 9, Toimintomoduuli digitaalitoiminto sisaisella
tulosignaalilla Asfaltinlevittimen jarru aktiivinen.

Kaytto

Tietoja kaytosta:
» Luku "11.3 ECAS-tasonsaadon kaytto", sivu 207
» Luku "11.2 Kayttd Trailer Remote Controlilla", sivu 198

7.16.1 Lahestymiskytkin

Ajoneuvomalli

Kaikki peravaunut, joissa on purkukorkeusmahdollisuus tai asfaltinlevittimen
jarru.

Tarkoitus
Lahestymiskytkinta voidaan kayttda purkukorkeuden aktivoinnin toiminnoille,
asfaltinlevittimen jarrun aktivointiin tai "SafeStart"-toiminnon ohjaukseen.

Edella mainitut toiminnot voidaan aktivoida kosketusvapaasti seuraavien
[&hestymiskytkinten kautta:

B Telemecanique XS7C1A1DAMS8

B Schonbuch Electronic I025CT 302408
B Balluff BES M30MF-USC15B-BP03

B Schénbuch Electronic MU1603111
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Lahestymiskytkimen liitanta

Lahestymiskytkin asfaltinlevittimen/purkukorkeuden aktivointiin (kuva 1)

GlO4

Pin 3

C | Lahestymiskytkin

Lahestymiskytkin asfaltinlevittimen ja purkukorkeuden erilliseen
poiskytkentdan (kuva 2)

iOiOiOi I
Pin 1 OC/
Glo4 | Pin3
. A
clo1 Rt o
GIo7 Pi'” 2 5
Glo1 |-Hnd o~
Glo7 f-Ein2
MERKKIEN SELITYKSET
A | Kytkin "asfaltinlevittimen jarru B | Kytkin "purkukorkeus paalle/
paalle/pois" pois"
C | Lahestymiskytkin

Parametrointi

Kun kaytettavissa on vain yksi toiminto (kuva 1), pelkastaan lahestymiskytkimen
parametrointi riittaa.

Mikali kumpikin toiminto on kaytettavissa (kuva 2), tarvitaan kaksi ylimaaraista
kytkentatuloa, jotta kumpikin toiminto voidaan kytkea paalle ja pois paalta
erillisesti.

Silloin kytkimet taytyy parametroida seuraavasti:

Asfaltinlevittimen jarru = lahestymiskytkin ja erillinen kytkin. Tall6in taytyy sulkea
molemmat kytkimet, jotta asfaltinlevitintoiminto aktivoituu.

Purkukorkeuden kytkin = 1ahestymiskytkin ja erillinen kytkin. Tallgin taytyy
sulkea molemmat kytkimet, jotta tapahtuu siirtyminen purkukorkeuteen.

Markkinoilla saatavilla olevilla [8hestymiskytkimilla voidaan tunnistaa erilaisia
kytkentdkynnyksia tunnistettavan kohteen etaisyyteen liittyen.

112




GIO-toiminnot

WABCO esisaataa arvoksi 600 pA, joka toimii moitteettomasti ylla mainittujen
l[&8hestymiskytkinten kanssa. Muita kytkimia varten voidaan tarvittaessa saataa
kytkentakynnys.

Kaytettavat GIO-liitinpaikat maaritetdan TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston
kohdan Rekisteri 11, Liittimet kautta.

717 Trailer Extending Control

Ajoneuvomalli
Pituudeltaan saadettavat puoliperavaunut tai vedettavat peravaunut, joissa
4S/3M-jarjestelma.

Tarkoitus
Talla toiminnolla voi pidentaa tai lyhentaa pituudeltaan sdadettavia ajoneuvoja
kuljettajalle helpolla tavalla ja ilman ylimaaraisten apuvalineiden kayttda (esim.
jarrukiila tai muut peravaunuun asennetut komponentit).

Toiminto

Taainta akseliyksikkda hidastetaan ja peravaunua vedetaan erilleen vetoautolla.

Toiminto jakautuu ajoneuvomallin mukaan kahteen toimintatilaan:

Puoliperdavaunu

Puoliperavaunussa toiminto voidaan valita parametriin /lman painosta
riippuvaista jarrupainetta ALB yhdistettyna TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa
(kohdan Rekisteri 6, Jarrutoiminnot kautta).

Mikali toiminto aktivoidaan kytkimen tai SmartBoardin kautta, akseliyksikkoa
jarrutetaan taydella jarrupaineella (ilman ALB-ominaiskayraa), jotta peravaunua
voi pidentaa ajamalla vetoajoneuvoa hitaasti.

Vedettava peravaunu

Tassa voidaan valita TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston kohdassa Rekisteri

6, Jarrutoiminnot lisaksi parametri Vain taaemman laitteen jarrutus. Tassa
tapauksessa vain taainta akselia (akseliryhmaa) jarrutetaan, jotta vetoajoneuvo
voi pidentaa peravaunua hitaalla ajolla.
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Komponenttien liitanta

Nayttda ja ohjausta varten voidaan kayttda seuraavia komponentteja:

Ote kaaviosta 841 802 290 0

|
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[ _sav|
Rd
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‘bl_‘l

(13 AU AN

|U1|

N
[N

[iAE

saLSAS]

SIJAINTI | OSANUMERO KUVA KUVAUS

1 446 192 11X 0 SmartBoard
449 911 XXX 0 SmartBoard-kaapeli
Ei sisally Kytkin (valinnainen)
WABCO:n
toimitukseen

4 449 535 XXX 0 Yleiskaapeli (valinnainen)

B 4-napainen avoin

446 122 080 0 Trailer Remote Control

(valinnainen)

B Kaytettavissa
vain elektronisen
laajennusmoduulin
yhteydessa ja alkaen
mallista TEBS E2
Premium.
B Toimituksen sisalto:
B Liitantakaapeli
Trailer Remote
Controlin ja kuorma-

auton sulakekotelon
valilla

B Kannatin
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Parametrointi

Toiminto aktivoidaan ja sdddetaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 6, Jarrutoiminnot kautta.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

718 Nykyinen ajoneuvopituus (Trailer Length Indication) (alk.
mallista TEBS E4)

Ajoneuvomalli

Tarkoitus

Toiminto

Pituussaadettavat peravaunut.

Ajoneuvon pituuden nayttd SmartBoardin kautta.

Nykyinen ulosvetopituus voidaan tunnistaa teleskooppijarjestelman
I&hestymiskytkimen tai mekaanisen kytkimen avulla.

Ryhmana voidaan asentaa kiinteadsti enintaan 4 kytkinta. Kytkimet sijoitetaan
likkuvaan osaan kytkentakulissien lukituskohtien ja/tai lukukenttien aluetta
vastapaata.

Kytkinten lukumaara maarittda ulosvetovaiheiden lukumaaran. Kahdella
kytkimella voidaan tunnistaa 3 vaihetta, kolmella kytkimella 7 ja neljalla
kytkimella 15 vaihetta.

Kulissien ja/tai lukukenttien tunnistus tapahtuu binaarijarjestelman kautta.
Seuraavassa taulukossa esitellaan lukukenttien periaate.

KYTKIN 1 KYTKIN 2 KYTKIN 3 KYTKIN 4 NAYTTO

0 0 0 0 Pituus O
1 0 0 0 Pituus 1
0 1 0 0 Pituus 2
1 1 0 0 Pituus 3
0 0 1 0 Pituus 4
1 0 1 0 Pituus 5
0 1 1 0 Pituus 6
1 1 1 0 Pituus 7
0 0 0 1 Pituus 8
1 0 0 1 Pituus 9
0 1 0 1

0 = kytkin auki; 1 = kytkin kiinni
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Komponentit

OSANUMERO | KUVA | KUVAUS

446 192 11X 0 SmartBoard

B SmartBoard-kaapeli:
449 911 XXX 0

Ei sisally Kytkin tai lahestymiskytkin
W_ABCOM B Yleiskaapeli (per kytkin):
toimitukseen 449 535 XXX 0 (4-napainen avoin)
446 1226330 LiitAntarasia

Komponenttien liitinta

Kukin kytkin tai lahestymiskytkin tarvitsee vapaan GIO-liitinpaikan TEBS E
-modulaattorista tai elektronisesta laajennusmoduulista.

Lahestymiskytkinta kaytettdessa tarvitaan joka tapauksessa liitinpaikka GIO4.
Kunkin lahestymiskytkimen yksi kosketin liitetdan GlO4:n nastaan 3.

Lahestymiskytkin voidaan johdottaa johdotusrasiaan alla olevan kaavion
mukaisesti.

Parametrointi

Toiminto aktivoidaan ja sdadetaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 8, Yleiset toiminnot kautta.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetaan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.
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719 Kippausvaroitus (Roll Stability Adviser)

Ajoneuvomalli

Kippilavalliset peravaunut.
Tarkoitus

Ajoneuvon kallistuskulman valvonta.
Toiminto

Jokaiseen TEBS E -modulaattoriin on integroitu sivuttaiskiihtyvyysanturi
RSS-toimintoa varten. Tama sivuttaiskiihtyvyysanturi antaa samanaikaisesti
tietoa ajoneuvon kallistuksesta vaakasuoraan tasoon nadhden. Ajoneuvon
kallistusta voidaan valvoa TEBS E -modulaattorilla.

Mikali TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston kautta parametroitu rungon kallistus
(0° - 20°) ylittyy, kuljettajalle voidaan tuottaa ECU:n kautta varoitus, joka nakyy
SmartBoardin tai kytkeytyy aanitorven/vilkkuvalon kautta.

Varoituskynnyksen on nayttava aina ajoneuvomallista riippuen ja ajoneuvon
valmistajan taytyy maarittaa se.

Kuljettajaa on opastettava, ettad esim. lavan kippaaminen on
keskeytettava heti, kun han saa varoitusilmoituksen.

"Kippausvaroitus"-toiminto on tarkoitettu vain tueksi eika se vapauta
kuljettajaa huolellisuusvelvollisuudesta valvoa ajoneuvoa itse.

Jotta toiminto on aktivoituna vain Kippilava nostettuna, kippilavan
tilaa voidaan valvoa.

Varoitus voidaan tuottaa haluttaessa vain, kun mekaanista kytkinta
kaytettdessa se on kiinni (laskettu kippilava avaa kytkimen).

Lahestymiskytkinta kaytettdessa sen taytyy olla auki, jotta varoitus
tuotetaan. Tama toiminnon laajennus on mahdollista vain TEBS E
Premium -modulaattorilla.

Varoituksen tuottamiseen on kaytettavissd SmartBoardin ja
varoitusvalon ohella my6s useille toiminnoille yhdessa kaytettavissa
oleva varoitusvalo tai summeri.

Kippausvaroitus voidaan tuottaa myds TEBS E:n valmiusajan
aikana.
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Komponentit

OSANUMERO | KUVA | KUVAUS

Ei sisally Aanitorvi/vilkkuvalo
WABCO:n

toimitukseen

446 192 11X 0 SmartBoard (valinnainen)

B SmartBoard-kaapeli:
449 911 XXX 0

446 1220800 Trailer Remote Control (valinnainen)

B Kaytettavissa vain elektronisen
laajennusmoduulin yhteydessa ja
alkaen mallista TEBS E2 Premium.

B Varoitukset ndytetdan kahdella
varoitustasolla.

B Toimituksen sisalto:

B Liitantakaapeli Trailer Remote
Controlin ja kuorma-auton
sulakekotelon valilla

B Kannatin
894 450 000 0 Summeri (valinnainen)
Ei sisally Varoitusvalo (valinnainen)
WABCO:n
toimitukseen
Ei sisally Lahestymiskytkin (valinnainen)
WABCOQO:n

toimitukseen

Parametrointi

Toiminto aktivoidaan ja saadetaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 8, Yleiset toiminnot kautta.

Ylim&araista varoitusvaloa ohjataan vapaasti konfiguroitavissa olevan
digitaalitoiminnon kautta. Sita varten valitaan sisaiseksi tulosignaaliksi
Kippausvaroitus aktiivinen.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.
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7.20 Ylikuorman tunnistus

Ajoneuvomalli

Paineilmajouselliset perdvaunut, esim. kippilava tai siilo.
Tarkoitus

Kuormaustilan valvonta kuormauksen aikana.
Toiminto

Peravaunun kuormaustila tunnistetaan palkeiden mittauksella.

Ajoneuvon ulkopuolella oleva valo ilmoittaa kuormaustilan, esim.
pyorakuormaajan kuljettajalle, joka lastaa peravaunua.

Kuormauksen kasvaessa valo vilkkuu yha tiheammin. Tuolloin pidemmat
valaisuvaiheet keskeytyvat lyhyesti.

Valo palaa tasaisesti, kun saavutetaan sallittu paino.

Kun on ylikuormaa tai kuorma kasvaa edelleen, valo vilkkuu tihenevasti. Se
vilkkuu nyt kuitenkin lyhyemmilla valaisuvaiheilla ja pidemmilla tauoilla.

Valo sammuu ajon alkaessa ja syttyy uudelleen vasta, kun kuormaus aloitetaan
taas.

Toiminto voidaan deaktivoida kytkimen kautta.
Varoitusvalo liitetdan vapaan GlO-liitannan kautta.

Valoa voidaan kayttaa vain tata toimintoa varten tai "yhteisena varoitusvalona"
useampia toimintoja varten. Tahan liittyvia ohjeita » Luku "7.29 Vapaasti
konfiguroitavat toiminnot", sivu 137.

Komponentit

OSANUMERO KUVA KUVAUS
446 105 523 2 Vihrea varoitusvalo
(LED) ® LED tai hehkulamppu

B Asennus peravaunuun

B Yleiskaapeli:
449 535 XXX 0 (4-napainen avoin)
B Kaapeli vihrealle varoitusvalolle:
Superseal / sis. avoin paa
449 900 100 0
Ei sisally Kytkin (valinnainen)
WABCO:n
toimitukseen

Parametrointi

Toiminto aktivoidaan ja saadetaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 8, Yleiset toiminnot kautta. Kuormatun ajoneuvon toleranssialueelle
syotetdan kaksi painearvoa.

Kaytettavat GIO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.
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7.21 SafeStart

Ajoneuvomalli

Kippiajoneuvot, konttiperadvaunualustat seka sailio- ja siiloperdvaunut.

Tarkoitus

Estavat automaattisella hidastuksella ajoneuvoyhdistelman liikkeellelahdon
kuormaamisen ja purkamisen aikana.

Esimerkkeja: Kippiajoneuvo kippilava nostettuna, sailidajoneuvo sailién luukku
auki, kontinkuljetusajoneuvo kontti lukitsemattomana.

Toiminto

Yksi TEBS E -modulaattoriin liitetty anturi tunnistaa, jos suoritetaan
kuormaaminen tai purkaminen. Peravaunua jarrutetaan tarvittaessa TEBS E:n
kautta.

Muutoin SafeStart toteutetaan kayttéjarrujarjestelmalla. Peravaunua voidaan
valinnaisesti jarruttaa jousijarrusylinterin kautta Premium-modulaattorilla ja
LACV IC:lla (WABCO-osanumero 463 084 100 0).

SafeStart voidaan saataa ajoneuvomalliin sopivaksi.

Séilibperdvaunut/konttiperdvaunut: Ajoneuvoa jarrutetaan kayttojarrun kautta.
Ajoneuvon lilkke on mahdollinen jalleen vasta sitten, kun anturi tunnistaa,

etta lastaus tai purkaminen on paattynyt (esim. sulkemalla armatuurikaappi)
ja jarrupoljinta painetaan ensimmaisen kerran. SafeStart voidaan yhdistaa
elektroniseen pysakadintijarruun ja/tai Immobilizeriin. Tassa tapauksessa
SafeStart jarruttaisi jousijarrusylinteria Immobilizerin ja elektronisen
pysakaintijarrun osilla.

Kippiauto: Tama toiminto mahdollistaa liikkeellelahddn alhaisemmalla
nopeudella purkamisen helpottamiseksi kippauksen aikana. Kuljettajaa
muistutetaan 18 km/h -nopeudesta alkaen 10 lyhyella varoitusjarrutuksella, etta
esim. lastauslavaa ei ole viela laskettu. 28 km/h -nopeudesta alkaen ajoneuvo
jarrutetaan pysahtymiseen saakka. Kun ajoneuvo on pysahtynyt (V = 0 km/h),
jarru vapautuu 20 sekunnin kuluttua. Sen jalkeen toiminto on deaktivoitu ja se
toimii jalleen vasta, kun sytytysvirta kdynnistetaan uudelleen.

Kaéyttajan méaérittdma: Toiminto kuten kippiajoneuvossa, varoitus- ja
hidastusnopeus ovat kuitenkin parametroitavissa 8 km/h ja 30 km/h valille.
Varoitusjarrut voidaan kytkea pois paalta, kun varoitusjarrunopeus on
parametroitu alhaisemmaksi kuin 8 km/h. Alle 8 km/h nopeudessa ei tapahdu
varoitusjarrutuksia.

Asennusohjeet

Ajoneuvon valmistaja on vastuussa antureiden asianmukaisesta
sijoituksesta ja asennuksesta ajoneuvoon, jotta TEBS E -modulaattori
tunnistaa luotettavasti kuormaus- ja purkutoiminnon.
Lahestymiskytkimen kayttd on valttamatdntd VAK-maaraysten
tayttamiseksi.
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Komponentit

Ote kaaviosta 841 802 274 0
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SIJAINTI ‘ OSANUMERO ‘ KUVA ‘ KUVAUS
1 Ei sisally Lahestymiskytkin
WABCO:n (WABCO:n testaama ja
toimitukseen suosittelema):
B Telemecanique
XS7C1A1DAMS8
B Schdnbuch Electronic
1025CT 302408
B Balluff BES M30MF-
USC15B-BP03
Vaihtoehdot:
441044 1010 Paineanturi
441044102 0 ‘
~—
Ei WABCO Mekaaninen rullakytkin
Toimituksen
sisaltd
2 449 629 XXX 0 GIO Y-jakaja

Parametrointi

Toiminto sdadetdan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 6,
Jarrutoiminnot kautta.

Kaytettavat GIO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.
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Kun SafeStartin tulee vaikuttaa jousijarruun impulssiohjatun nostoakseliventtiilin
kautta, kohdassa Rekisteri 6, Jarrutoiminnot on valittava SafeStart-toiminnolle
rakenne Séilibajoneuvo.

7.22 Elektroninen pysakointijarru (mallista TEBS E4 alkaen)

Ajoneuvomalli
Kaikki peravaunut, joissa on ylimaarainen teholahde yli 24N.
Poikkeus: Erikoisajoneuvot, joissa ulkoinen ohjepaineanturi
CAN-reitittimessa/-toistolaitteessa.
Tarkoitus
B Estaa peravaunun likkumisen, kun paineilmajohdot litetdan vaarassa
jarjestyksessa vetoautoon kytkettdessa.
B Estaa ajoneuvoyhdistelman liikkkumisen, kun vetoauton kasijarru ei ole
kytkettyna paineilmajohtoja kytkettaessa.
B Estda pysakodidyn perdavaunun liikkumisen, kun PREV:n pikapaastoventtiilit
kytketdan vahingossa tai luvattomasti.
B Estaa ajot ilman ISO 7638 -pistoliitantaa.
Toiminto

TEBS E tunnistaa irtikytketyn tilan. Impulssiohjattu nostoventtiili ja
jousipalautteinen venttiili aktivoivat ajoneuvoa pysakditdessa jousijarrusylinterin
ja vapauttavat sen jalleen, kun kaikki liitdnnat ovat kytkettyja ja keltaisessa
ohjauspaineliittimessa havaitaan jalleen paine.

Ajon aloittamisen mahdollistamiseksi jousipalautteinen venttiili
(nostoakseliventtiilin paineenpoistoliitannassa) yliohjaa kiinnikytkettdessa
impulssiohjatun venttiilin. Ajoneuvoa voidaan liikuttaa vain, kun ABS-liitin on
litettyna tai toiminto on deaktivoitu SmartBoardin tai jonkin painikkeen tai
kytkimen kautta.

Varoitusnaytté/varoitusvalo: Niin kauan kuin elektroninen pysakéintijarru
lukitsee pydria, varoitusvalo vilkkuu sytytyksen paallekytkennan jalkeen.

Kayttd: Toiminto toimii automaattisesti. Tapauksissa, joissa TEBS E ei voi
tunnistaa kytkentda, peravaunun vapauttamiseen riittda jarrupolkimen lyhyt
painallus.

Ajoneuvon ohjaus ilman sahkoliitannan kytkentaa: Elektronisen
pysakointijarrun toiminta voidaan deaktivoida valiaikaisesti kytkimen/painikkeen
tai SmartBoardin kautta, esim. jotta peravaunua voidaan myéhemmin kuljettaa
autolautalla. Elektroninen pysakdintijarru taytyy deaktivoida ennen sytytyksen
poiskytkentaa tai peravaunun irtikytkentaa.

B Deaktivointi GIO-portin kytkimen kautta runkoa vasten:
Kytkinkoskettimen aukeaminen estaa elektronisen pysakointijarrun
aktivoinnin. Kytkimen sulkeutuminen aktivoi elektronisen pysakdintijarrun
jalleen.

B Deaktivointi GIO-portin kytkimen kautta plussaa vasten:
Kytkinkoskettimen sulkeutuminen estaa elektronisen pysakadintijarrun
aktivoinnin. Kytkimen aukeaminen aktivoi elektronisen pysakdintijarrun
jalleen.
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B Deaktivointi GIO-portin painikkeen kautta runkoa vasten: Pitka painallus
estaa elektronisen pysakaintijarrun aktivoinnin seuraavaa kiinnikytkentaa
varten. Lyhyt painallus aktivoi elektronisen pysakdintijarrun jalleen.

B SmartBoard: Elektronisen pysakointijarrun toiminta voidaan kytkea pois

seuraavaa kiinnikytkentaa varten tai myos pysyvasti, mikali parametrointi
sallii sen.

Elektronisen pysakointijarrun hatiavapautustoiminto (24N on kytketty,
ISO 7638 ei): Kayttdjarrun pidempi painallus yli 4 barin paineella vapauttaa

elektronisen pysakaéintijarrun. Jarruvalon taytyy jaada palamaan ajoneuvon
likuttamiseksi.

Yhdistelma muiden toimintojen kanssa

Elektroninen pysakaintijarru voidaan yhdistda SafeStartiin ja/tai Immobilizeriin
samoja komponentteja kayttamalla.

Komponentit

Ote kaaviosta 841 701 264 0
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SIJAINTI | OSANUMERO KUVA KUVAUS
1 463 084 100 0 LACV-IC
2 449 445 XXX 0 Kaapelit
nostoakseliventtiilille
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SIJAINTI | OSANUMERO KUVA KUVAUS

Parametrointi

3 472170606 0 3/2-magneettiventtiili
4 449 443 XXX 0 3/2-magneettiventtiilin
kaapeli
Ei sisally GIlO-liitdnnan kytkin tai
WABCO:n painike (valinnainen)
toimitukseen

Toiminto aktivoidaan ja sdadetaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 6, Jarrutoiminnot kautta.

Kaytettavat GIO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

7.23 Tasaustoiminto (Bounce Control)

Ajoneuvomalli

Tarkoitus

Toiminto
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Kaikki peravaunut.

Puoliperavaunujen lastauksen ja purkamisen aikana akseliyksikko jaykistyy,
kun koko ajoneuvoyhdistelmaa jarrutetaan. Kun kasijarru vapautetaan esim.
lastin purkamisen jalkeen, kokoonpano saattaa hypahtaa akillisesti, koska
paineilmajousitus nostaa ajoneuvon heti, silla iimajousipalkeet ovat yha taynna
ja ajoneuvon kuorma puuttuu. Tasaustoiminto estaa taman kokoonpanon
yhtakkisen hypahtamisen ja suojaa siten kuormaa.

Toiminto voidaan aktivoida painikkeen tai SmartBoardin kautta.

Kytkettyjen jarrujen kiinnitys avataan aktivoimalla jarrusylinteri modulaattorilla.
Tahan tarkoitukseen jarrut avataan sivuittain (puoliperavaunut/
keskiakseliperavaunut) tai akseleittain (vedettavat peravaunut). Ajoneuvon
hidastuvuus on tuolloin aina yli 18 %, koska jarrusylinterit avataan vuorotellen.
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Komponentit

Toiminnon aktivointiin tarvitaan jokin seuraavista komponenteista:

OSANUMERO KUVA KUVAUS

446 192 11X 0 SmartBoard (valinnainen)

B SmartBoard-kaapeli:
449 911 XXX 0

Ei sisally Kytkin (valinnainen)
WABCO:n B Yleiskaapeli (valinnainen):
toimitukseen 449 535 XXX 0

Parametrointi

Toiminto aktivoidaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 6,
Jarrutoiminnot kautta.

Kaytettavat GIO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

7.24 Ohjausakselilukko

Noudata ohjausakselien turvallista kaytt6a koskevia maarayksia.
Ohjausakseli on lukittava virrattomaksi.

Ajoneuvomalli

Puoliperavaunu ohjausakselin kera.

Tarkoitus

Ohjausakselia voi ohjata TEBS E:lla nopeudesta riippuvaisesti tai lisaksi
peruutusajon tunnistuksella sylinterin kautta ja sen voi lukita suoraan-asentoon.
Lukitus tapahtuu aktivoinnin jalkeen vain, jos ohjausakselin py6rat ovat
suoraan-asennossa.

Ohjausakseli on lukittavissa nopeudesta riippuvaisesti, jotta taataan vakaa
suoraan ajo suuremmalla nopeudella. Lisaksi peruutusvalon valvonta lukitsee
ohjausakselin tarvittaessa peruutusajossa.

Toiminto
Magneettiventtiili aktivoi sylinterin. TEBS E -modulaattori aktivoi
magneettiventtiilin parametroidun nopeuden perusteella.

Normaalilla nopeudella (esim. > 30 km/h) ajettaessa ohjausakseli on lukittu
GIO-toiminnon kautta. Mikali parametroitu nopeus alitetaan, GIO-toiminto
poistaa lukituksen ja ohjausakseli kdantyy mutkissa.

Ohjausakseli lukkiutuu jalleen, kun ajoneuvo on paikallaan (v < 1,8 km/h).
Tata yllapidetaan kytkemalla peruutusvaihde (peruutusvalot aktiivisena), etta
renkaiden kaantyminen estetaan peruutusajon aikana. Mikali ajoneuvolla
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ajetaan seuraavaksi jalleen eteenpain, lukitusta yllapidetdan parametroituun
nopeuteen (> 1,8 km/h) saakka, sen jalkeen se avautuu ja kytkeytyy uudelleen
vasta, kun toinen parametroitu nopeus vylittyy.

Komponenttien liitanta

Pin 2 (-) . 2 L
GIO
17 s \ o L
In +
449 443 ... 0 4721717060
Pin 3 . . B .,
GIO 449535 .0
1.3 |Pin1(+) _~
A —
Pin2 ()

A | Valinnainen kytkin ohjausakselin B | (+) Signaali peruutusvaloista
lukitukseen

Diodia ei enaa tarvita
TEBS E4:sta alkaen.

Parametrointi

Toiminto aktivoidaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 8,
Yleiset toiminnot kautta.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.

Nostoakseli voidaan lukita myds ohjausakseli nostettuna parametrin Nostoakseli
nostettuna kautta.

Peruutuksen tunnistus voidaan aktivoida TalGUARD™-jarjestelman » Luku
"8.1.1 TailGUARDTM-toiminnot", sivu 140 yhteydessa elektronisen
laajennusmoduulin kautta (parametri Peruutuksen tunnistus elektronisen
laajennusmoduulin kautta). Peruutusvalon ylimaarainen liitanta TEBS E:hen ei
ole tarpeellista.
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7.25 Haarukkatrukkisaato

Ajoneuvomalli

Paaasiassa keskiakseliperavaunuille, joissa kuljetetaan haarukkatrukkeja.
Tarkoitus

Tukipainon optimointi, kun haarukkatrukki puuttuu eik& ole vastapainona.
Toiminto

Keskiakseliperdvaunut, joiden kyydissa on haarukkatrukki, ovat yleensa
rakenteeltaan sellaisia, ettd paino jakaantuu tasaisesti etu- ja takaosan valilla
kuljetettaessa haarukkatrukkia mukana. Vastaavan suureksi mitoitettu tukipaino
toimii vastapainona haarukkatrukin ylimaaraiselle painolle (kuva 1).

Jos téllainen keskiakseliperavaunu ajaa osittain lastattuna kuitenkin ilman
haarukkatrukkia nostoakseli nostettuna, peravaunun kytkennassa voi ilmeta
rakenteellisesti liian korkea tukipaino, koska haarukkatrukki ei ole vastapainona
(kuva 2).

Toiminnolla "Haarukkatrukkisaaté" voidaan viivastyttaa
nostoakselin nostoa, kun ajoneuvo on osittain kuormattuna ja ilman
haarukkatrukkia, jotta tukipaino ei tule liian suureksi kytkennan luona.

Maahan jaavan akselin ansiosta akselivali jaa niin lyhyeksi, ettei koko
tukipaino vaikuta kytkentdan, koska peravaunun takapuolella, myds ilman
haarukkatrukkia, on suuri vaikutus tasapainottamiseen (kuva 3).

Toimintaedellytykset

Lahestymiskytkin tai mekaaninen rullakytkin mukaan otetun haarukkatrukin
tunnistukseen.

Kuorma on jaettava peravaunuun niin tasaisesti, etta estetaan tukipainon
ylimaarainen vaikutus.

Kahden nostoakselin keskiakseliajoneuvoissa TEBS E tunnistaa
automaattisesti, mika akseleista on nostettuna ja kayttda maassa
olevaa akselia paaakselina.

Trailer EBS E tunnistaa lahestymiskytkimella tai mekaanisella rullakytkimella,
onko haarukkatrukki telakoitu ajoneuvoon ja kytkeytyy automaattisesti kahden
nostoakseliominaiskayran valilla:

a) Ominaiskayra nostoakselin ohjaukseen haarukkatrukin ollessa ripustettuna

b) Ominaiskayra nostoakselin ohjaukseen haarukkatrukin ollessa alaslaskettuna
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Ajoneuvon valmistajan on itse maaritettdva molemmat ominaiskayrat halutun,
lastauksesta riippuvaisen ajankohdan perusteella nostoakselin nostoa varten.

Haarukkatrukkisdaté OptiLoad™-toiminnolla

Haarukkatrukkisaatd voidaan esittdd myos OptiLoad™-toiminnolla.
Ensimmainen akseli varustetaan sita varten OptiLoad™-toiminnolla
takimmaisen sijasta. Nain tapahtuu akselivalin maksimi mahdollinen saaté aina
ja negatiivinen tukipaino paasaantoisesti estetdan.

Ellei haarukkatrukkia kuljeteta mukana, toiminto taytyy deaktivoida.
Haarukkatrukin lasnaolo voidaan tunnistaa tata varten rullakytkimella ja siten
aktivoida toiminto "Pakkolasku".

Komponentit

Ote kaaviosta 841 802 292 0

SIJAINTI | OSANUMERO | KUVAUS

1 Ei sisally Lahestymiskytkin (WABCO:n testaama ja
WABCO:n suosittelema):
toimitukseen B Telemecanique XS7C1A1DAMS

B Schonbuch Electronic 1025CT 302408
m Balluff BES M30MF-USC15B-BP03

2 449 535 XXX 0 Yleiskaapeli
B 4-napainen, avoin
Ei WABCO Mekaaninen rullakytkin
Toimituksen
sisaltd

Parametrointi

Toiminto aktivoidaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 5,
Nostoakselin ohjaus kautta.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetadn kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.
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7.26 Jarrun vapautustoiminto

Ajoneuvomalli

Esimerkiksi autonkuljetus- tai erikoiskuljetusperavaunu.
Tarkoitus

Peravaunun kayttéjarrun vapautus sen seisoessa paikallaan.

Kayttd: Perdavaunun hydraulisen jatkeen tukeminen vetoauton ollessa paikallaan
sammutettuna.

Kayttéjarrun vapautus alhaisessa nopeudessa.

Kayttd: Kuormaamattoman puunkuljetusperdvaunun lastaus tai
purku

Toiminto

Toiminto aktivoidaan ulkoisella painikkeella tai SmartBoardilla.

Kun painike tai SmartBoardin vastaava painike vapautetaan, jarru paineistetaan
jalleen heti ja perdvaunua jarrutetaan.

Jarrun vapautustoiminnon edellytykset
B Vetoajoneuvon seisontajarru on kytkettyna.

B Keltaisen ohjauspaineliittimen paineen taytyy olla yli 6,5 bar. Jarrun
vapautustoiminto keskeytyy, kun keltaisen ohjauspaineliittimen paine laskee.

B Jarrun perusvapautustoiminto: Jarrun vapautustoiminto keskeytetaan
v > 1,8 km/h nopeudessa.

B Laajennettu jarrun vapautustoiminto: Jarrun vapautustoiminto keskeytetaan
v > 10 km/h nopeudessa.

Tata toimintoa koskee lausunto "ID_EB158.0 — Jarrun vapautus- ja
tasaustoiminto" » Luku "6.3 Lausunnot ja standardit", sivu 25
(ei koske "Laajennettua jarrun vapautustoimintoa").

Komponentit

Toiminnon aktivointiin tarvitaan jokin seuraavista komponenteista:

OSANUMERO KUVA KUVAUS

446 192 11X 0 SmartBoard

B SmartBoard-kaapeli:
449 911 XXX 0

Ei sisally Painike (valinnainen)
WABCO:n
toimitukseen

Parametrointi

Toiminto aktivoidaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan Rekisteri 6,
Jarrutoiminnot kautta.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetadn kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.
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7.27 Hatajarruvalo (Emergency Brake Alert)

Ajoneuvomalli
Kaikki peravaunut.

Tarkoitus
Kun ajoneuvo on vaaratilanteessa ja sita on jarrutettava yhtakkia, hatajarrutus
ilmaistaan peravaunun jarruvalojen vilkunnalla.

Toiminto

TEBS E tarjoaa kayttoon erillisen GIO-1ahdon, johon jarruvalo liitetdan releen
kautta. Rele sammuttaa jarruvalon tietylld parametroidulla taajuudella.

Eraissa vetoautoissa valvotaan peravaunun jarruvalaistuksen toimintaa niin,
ettd molemmissa kytkentatiloissa taytyy olla kaytettavissa peruskuorma
(jarruvalo tai vastus) relekayton aikana, ja siten vetoautosta kasin ei havaita
vikoja.

Jotta luotaisiin yhteensopivuus vetoauton jarruvalojen viantunnistuksen kanssa,
WABCO suosittelee 100 ohmin kokoisen vastuksen asentamista releen rinnalle.

GIO-1aht66n saadaan kytkea enintdan 1,5 A kuorma.

Aktivointi

TEBS E -modulaattori aktivoi toiminnon automaattisesti seuraavien tilanteiden
perusteella:

B Kun ajoneuvon viive on vaarallisessa jarrutuksessa yli 0,4 g.
B Kun > 50 km/h nopeudessa tapahtuu ABS-ohjausta.

Toiminto paatetaan jalleen, kun ajoneuvon viiveen arvo alittaa 0,25 g tai
ABS-ohjaus deaktivoituu.

Hatajarruvalon nopeusrajaa voidaan laskea parametrilla ja sita
voidaan nain kayttdd myds maatalousajoneuvoissa.
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Komponentit

Parametrointi

Nayttdéa varten voidaan kayttaa seuraavia komponentteja:

Ote kaaviosta 841 802 291 0

S/
S BL 1

150 2008 | PN T
IS0 185 | PIN 4 -0

3 2]
Vics

Gk

HishE

nafen
8]

SIJAINTI ‘ OSANUMERO ‘ KUVAUS

1 Ei sisally WABCO:n Jarruvalo
toimitukseen B LED tai valo
B maks. 24 V
m15A
2 Ei sisélly WABCO:n Rele
toimitukseen W Vastus valttdméaton
3 449 535 XXX 0 Yleiskaapeli
B 4-napainen avoin

Toiminto aktivoidaan ja sdddetaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 8, Yleiset toiminnot kautta.

Kaytettavat GIO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.
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7.28 Ajonestolaite (Immobilizer)

Ajoneuvomalli
Kaikki peravaunut.

Tarkoitus
Ajonestolaite varkausriskin pienentdmiseen.
Toimintoa voi myo6s kayttaa "sahkoisena seisontajarruna”. Pysakaity ajoneuvo
pysyy nain paikallaan, mikali sivullinen painaa tahallisesti tai tahattomasti
PREV:n punaista painiketta.

Toiminto

Pysakdidyn ajoneuvon pyorat voidaan lukita sisdanrakennetun, impulssiohjatun
nostoakseliventtiilin avulla tristop™-sylinterin kautta.

Ajonestolaite voidaan aktivoida/deaktivoida syottamalla maaritetty PIN-koodi
SmartBoardin tai Trailer Remote Controlin kautta.

Kun ajoneuvo liikkuu ajonestolaite aktivoituna tai jarjestelma manipuloituna,
TEBS E -modulaattorin kautta voidaan tuottaa halytyssignaali (24 V jannite)
litettynd olevaan, valinnaiseen toistolaitteeseen (varoitusvalo, varoitusaanitorvi).

Hatavapautustoiminto tai lukituksen hataavaus

Ajonestolaite voidaan deaktivoida hatdvapautustoiminnon avulla ilman kayttaja-
PIN-koodin syo6ttd4a, jotta ajoneuvoa voidaan siirtda esim. kriittisissa tilanteissa.

— Voit parametroida valinnaisesti hatavapautustoiminnon.

Hatavapautustoiminto aktivoidaan SmartBoardin kautta ja se vapauttaa
ajoneuvon maaritellyn aikavalin ajaksi.

Esimerkki tilanteen kulusta "Ajoneuvo varmistettu ajonestolaitteella”

Vetoajoneuvollista peravaunua taytyy siirtaa kriittisessa tietilanteessa.
PIN-koodi ei ole kasilla.

— Aktivoi hatavapautustoiminto SmartBoardin tai Trailer Remote Controlin
kautta.

— Siirra ajoneuvo turvalliseen paikkaan.

= Heti kun 60 sekuntia on kulunut paikallaan, ajonestolaite aktivoidaan
jalleen.

= Tama toimenpide voidaan toistaa tarvittaessa enintdan kolme kertaa.
Sen jalkeen hatdvapautustoiminto ei ole saatavilla.

= Hatavapautustoiminto on jalleen kaytettavissa, kun Immobilizer
aktivoidaan PIN- ja PUK-koodilla.

Varoitusnaytto/varoitusvalo

Mallista TEBS E2 alkaen kuljettajalle naytetaan Immobilizer-tila
varoitusnaytén/varoitusvalon (keltainen) kautta. Kun Immobilizer
on aktivoituna, varoitusnaytté/varoitusvalo vilkkuu 8 kertaa virran
paallekytkennan jalkeen.

TEBS E2:sta alkaen voidaan saataa parametrin Avaus lukituksesta
vain kun seisontajarru on kytkettyna kautta, saako Immobilizerin
avata lukituksesta vain, kun seisontajarru on kytkettyna.
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Virransyotto

Tapahtumien tallennus raporttiin

Tietyt toiminnot tallennetaan Immobilizerilla ajotietotallentimeen (ODR)

kirjauksen kera tapahtumien raporttiin tallennusta ja arviointia varten » Luku

"6.10.7 Ajotietotallennin (ODR)", sivu 59. Naihin tietoihin voidaan sitten lisata
esim. vakuutukset tai kalustopaallikét.

Seuraavista tapahtumista luodaan ODR-tapahtuma:

B Immobilizer-tila vaihtuu

Vaara PIN sybtetty

[ |
B Ajoneuvo liikkuu ajonestolaitteesta huolimatta
|

Hatavapautustoiminto kytketty

Immobilizerin aktivointiin tarvitaan perdvaunun virransyo6ttd. Se voidaan
varmistaa kahdella tavalla.

B Kaanna sytytys paalle (syotto liittimen 15 kautta)

B ECU Stand By -valmiusaika (sy6tto liittimen 30 kautta): Tata varten
parametriasetuksiin taytyy tallentaa aikaparametri.

Komponenttien liitinta — ote kaaviosta 841 701 227 0 3-akselisille puoliperavaunuille

000
II
[
Mo
e
i
\
|
|
\
YN
Sl N

N REEEE|

SIJAINTI ‘ OSANUMERO ‘ KUVA ‘ KUVAUS
1 463 084 100 0 Nostoakseliventtiili (LACV-IC)
B Liitanta GIO1, GIO2 tai GIO3 mahdollinen.
2 449 445 XXX 0 Kaapelit nostoakseliventtiilille
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SIJAINTI | OSANUMERO KUVA KUVAUS

Nayttda ja ohjausta varten voidaan kayttda seuraavia komponentteja:

3 Ei sisally WABCO:n Varoitusvalo/varoitusaanitorvi (valinnainen)
toimitukseen
4 449 535 XXX 0 Yleiskaapeli halytyssignaalille (valinnainen)
B 4-napainen avoin
5 446 192 11X 0 SmartBoard
6 449 911 XXX 0 SmartBoard-kaapeli (valinnainen)
446 122 080 0 Trailer Remote Control (valinnainen)

B Kaytettavissa vain elektronisen laajennusmoduulin
yhteydessa ja alkaen mallista TEBS E2 Premium.

B Toimituksen sisalto:

B LiitAntakaapeli Trailer Remote Controlin ja kuorma-
auton sulakekotelon valilla

B Kannatin

TEBS E1.5 -modulaattorissa toimintoa "Immobilizer" ei voi
yhdistdd ECAS-magneettiventtiilin 472 905 114 0 elektroniseen
paineilmajousitukseen ja toimintojen OptiTurn™ ja OptiLoad™
ohjaukseen.

Valinnaiset toistolaitteet voidaan liittda G101 - GIO7 -liitantoihin.
Tuotettu syoéttdjannite on 24 V.

Immobilizer-venttiilin toiminnan voi tarkastaa EOL-testilla tai valikon
Aktivointi kautta. Toiminnon aktivointi PUK-avaimella ei ole siten
tarpeellista.

TEBS E2 -mallista alkaen Immobilizer voidaan asentaa
ylimaaraisten GIO-liitantéjen kautta toimintoihin OptiLoad™ ja
OptiTurn™ optimaalisena varustuksena:

Nostoakseliventtiili (LACV-IC) 463 084 100 0 ECAS-
magneettiventtiilin 472 905 114 0 kanssa tai 2x nostoakseliventtiili
(LACV-IC) 463 084 100 0 ECAS-magneettiventtiilin 472 880 030 0
kanssa.

Asennus

Tietoja asennuksesta » Luku "9.7 Ajonestolaitteen (Immobilizer) komponenttien
asennus", sivu 175.

Parametrointi

Aktivointi ja saato tehdaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 8, Jarrutoiminnot kautta.

Kaytettavat GIO-liitinpaikat maaritetdan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.
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Immobilizerin aktivointi

Ensimmaiseen aktivointiin parametroinnin jalkeen tarvitaan TEBS E
-modulaattorin sarjanumero seka PUK (Personal Unblocking Key).

PUK
PUK on valttamatén yhta aktivointitoimenpidetta/ajoneuvoa kohti.

Sita varten tarvitaan asiakirja "PUK Access Code 813 000 049 3" yksildllisella
tositenumerolla "Voucher Code" (1x ajoneuvoa kohti).

Julkaisu "Trailer Immobilizer — PUK Access Code"

— Nouda internetista WABCO Online -tuoteluettelo:
http://inform.wabco-auto.com

— Etsi julkaisu numerolla 813 000 049 3.

PUK:n tehtdva
B TEBS E -modulaattorin Immobilizer-toiminnon aktivointi.
B Kayttaja-PIN-koodin maaritys/vaihtaminen.

B Uuden PIN-koodin maarittdminen virheellisen sydton jalkeen.

PUK-koodi on pidatetty ainoastaan ajoneuvon omistajalle. Ole

@ varovainen PUK-koodin kanssa ja esta sen joutuminen ulkopuolisten
kasiin. Sailytd PUK-koodia turvallisessa paikassa. WABCO ei ole
vastuussa PUK-koodin katoamisesta tai vaarinkaytosta.

TEBS E -modulaattorin sarjanumero

13-osainen sarjanumero (S/N) seka tarkistusnumero (viimeinen kohta) voidaan
tuoda nayttoon seuraavasti:

B SmartBoard (valikko Tydkalut, Jarjestelmén tiedot, Jarjestelma)
B EOL-raportti

B Jarjestelmakilpi (Tulosta jérjestelmékilpi)

Aktivointi SmartBoardin kautta ja PIN-koodin maaritys/vaihtaminen
— Yhdistd SmartBoard TEBS E -modulaattoriin.

— Avaa SmartBoardista valikko Tybékalut, Sdadét, Anna uusi PIN, PUK:lla
— Syo6td PUK SmartBoardin kautta.

— Maarita PIN ja sy6ta se SmartBoardin kautta.

— Vahvista PIN syo6ttamalla se uudelleen.

= Kun aktivointi onnistuu, ndyttéon tulee vahvistus.
Aktivointi TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston kautta
Yhdistd TEBS E -modulaattori TEBS E -diagnostiikkaohjelmistoon.
Avaa TEBS E -diagnostiikkaohjelmisto.

Klikkaa Tybkalut/Immobilizer.
Klikkaa Vaihda PIN Super PIN -koodilla.
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— Syota PUK kenttaan Super PIN.

— Maarita PIN ja sy6ta se kenttaan Anna uusi PIN.

— Vahvista PIN ja sy6ta se uudelleen kenttdan Syéta uusi PIN uudelleen.

= Kun aktivointi onnistuu, nayttddn tulee vahvistusikkuna.

Kayttomahdollisuudet SmartBoard / Trailer Remote Control

Tietoja kaytosta » Luku "11.7 Immobilizerin kayttd", sivu 211.

TRAILER REMOTE

KAYTTOMAHDOLLISUUDET SMARTBOARD CONTROL
Deaktivointi/aktivointi PIN-koodin v v
syotolla
Deaktivointi/aktivointi X On aktivoitava
tallennetulla PIN-koodilla parametroinnin
kautta.
Tilatiedot v 4
v
o _ v LED-signaali ja
Kuljettajan varoitus ISO 7638:lla / akustinen varoitus,
nasta 5 identtisesti
tilatietojen kanssa
Hatavapautustoiminto / v
lukituksen hataavaus
PIN-koodin muuttaminen v x
Uudelleenaktivointi PUK:lla v X
Aktivointi PUK:lla v X
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7.29 Vapaasti konfiguroitavat toiminnot

Vapaasti konfiguroitava digitaalitoiminto

GlO-digitaalitulon ja/tai -lahdén vapaa ohjelmointi ajoneuvon valmistajan
antamien nopeuksien ja aikojen perusteella.

TEBS E4:sta lahtien voidaan arvioida paljon sisaisid TEBS E
-tietoja ja ndin voidaan tuottaa ilmoituksia yhteiskayttdisella
summerilla tai yhteiskayttoisella valolla.

Vapaasti konfiguroitava analogiatoiminto

GlO-analogiatulon ja/tai -lahdén vapaa ohjelmointi ajoneuvon valmistajan
antamien nopeuksien ja aikojen perusteella.

Seka analogia- etta digitaalitoimintoja koskee, etta esim. tapahtuman tallennus
tai GIO-lahddn kytkentd on mahdollista kytkinsignaalista ja ajoneuvonopeudesta
riippuvaisesti » Luku "6.10.7 Ajotietotallennin (ODR)", sivu 59.

Vapaasti konfiguroitavien toimintojen ohjaus Trailer Remote Controlin kautta

Elektronisella laajennusmoduulilla toimintoja voi ohjata myés Trailer Remote
Controlin kautta. (Trailer Remote Controlin signaalit kytketdan "tai"-toiminnolla
kummankin toiminnon tulosignaaleihin.)

Vapaasti konfiguroitavan analogia- tai digitaalitoiminnon kytkimen sijasta
tulosignaalina voidaan kayttdd myos Trailer Remote Controlin jotain painiketta.

Sovelluksia ovat esimerkiksi sahkotoimisen siirtopohjan tai vetoajoneuvon
sahkoétoimisen kuomun ohjaus.

Vapaasti konfiguroitavat toiminnot

Analogia- ja digitaalitoiminnon ohella TEBS E:hen voi tallentaa diagnoosin
kautta niin sanottuja GIO-toimintomoduuleja. Ne voivat kasitella seka sisaisia
signaaleja (esim. CAN-vayla, sisaiset paineet, nopeudet) ettd myods ulkoisia
tulosuureita (esim. kytkimet, paineanturit, SmartBoard).

GIO-toimintomoduulin ohjelmoinnin mukaisesti ohjattavissa ovat

seka tulosignaalit ettd sisaiset toiminnot ja tapahtumien tallennukset
tapahtumamuistiin. Toiminto mahdollistaa siten pienten asiakaskohtaisten
kayttétapausten toteuttamisen.

Parametrointi
Toiminto ladataan TEBS E:hen *.FCF-tiedoston tai *.ECU-tiedoston kautta.

Kysy omalta WABCO-kumppanilta vapaasti konfiguroitavien
toimintojen parametriasetuksista. ECU:un voi ladata vain WABCO:n
laatimia tiedostoja.

Hakemisto tAhan mennessa kehitetyista toiminnoista on osoitteessa
http://www.wabco.info/i/48
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Ulkoiset jarjestelmat

8 Ulkoiset jarjestelmat
8.1 Elektroninen laajennusmoduuli
Kaytto

TEBS E -modulaattorit (Premium) alkaen versiosta E2
TailGUARD™: TEBS E Standard alkaen versiosta E5

Tarkoitus
Elektroninen laajennusmoduuli 446 122 071 0O tarjoaa TEBS E Premium
-modulaattoriin yhdistettyna seuraavia toimintojen laajennuksia:
B TailGUARD™
B Lijitanta 1ISO 12098:aan
Elektroninen laajennusmoduuli 446 122 071 0 mahdollistaa TEBS E Premium
-modulaattoriin yhdistettyna myds seuraavat toiminnot:
B ECAS 2 tarkistuspistetta
B Akkuvirta ja akun lataus
B Liitantalaajennukset
B Peravaunun ohjaus ohjaamosta kasin Trailer Remote Controlin avulla
Toiminto

Elektronisen laajennusmoduulin sy6tté ISO 7638:n ja TEBS E:n kautta. EBS:n
ja elektronisen laajennusmoduulin valinen tiedonsiirto CAN:n kautta. Liitanta
ISO 12098:aan on mahdollista jakorasian kautta; aarivalojen ohjaus tapahtuu
releen kautta.

Elektronisen laajennusmoduulin ja LIN-ultradanianturien vélinen tiedonsiirto
(TailGUARD™-toiminto) tapahtuu LIN-VAYLAN kautta. Trailer Remote Controlin
ja EBS:n ja/tai elektronisen laajennusmoduulin valinen tiedonsiirto tapahtuu
Power Line Communicationin (PLC kautta — tietojen siirto sahkéverkon kautta).
ECE R 13 taytetdan kaikkien sovellutusten osalta.
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SIJAINTI ‘ NIMIKE

1 Kojelauta

Trailer Remote Control
TEBS E -modulaattori (Premium ja/tai Standard versiosta TEBS E5 alkaen)
Jakorasia

Elektroninen laajennusmoduuli

Ultradanianturi

N~Nlojloal b~ WODN

Adrivalot
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8.1.1 TailGUARD™-toiminnot

Ajoneuvomalli

Kaikki peravaunut.

Tarkoitus

Kaikkien kuljettajan nadkdalueen ulkopuolella perdvaunun takana olevien
kohteiden tunnistus ultradaniantureilla.

Hydty: Ajoneuvon, laiturin ja kuorman kalliiden vaurioiden valttaminen.

Vetoajoneuvoissa, joissa on automaattinen vaihteisto, ajopoljin on
vapautettava ajoissa, silld muutoin voi tapahtua pysahdyspaikan
"ohiajo", kun vetoauto lisdd moottoritehoa TalGUARD™-hidastuksen
VUOKSI.

TailGUARD™-jarjestelma ei vapauta kuljettajaa
huolellisuusvelvollisuudesta valvoa takatilaa peruutusajon aikana.
Opastavasta henkilosta ei voi luopua.

Toiminnon kaytto voi olla rajoittunutta aarimmaisissa saaolosuhteissa,
esim. voimakkaassa sateessa tai lumisateessa. Erittain
pehmeapintaisia kohteita ei voi tunnistaa kaikissa olosuhteissa.
WABCO:a ei voi asettaa vastuuseen onnettomuuksista, joita tapahtuu
tasta jarjestelmasta huolimatta, koska se on vain tukijarjestelma.

Kun laiturille ajetaan kaltevassa kulmassa, anturit eivat valttdmatta
pysty tunnistamaan laituria.

Toiminto

TailGUARD™ aktivoidaan kytkemalla peruutusvaihde paalle. Aktivoinnin
tapahduttua elektroninen laajennusmoduuli aktivoi perdvaunun darivalot ja ne
vilkkuvat. Vilkuntatiheys kasvaa mitd enemman ajoneuvo lahestyy kohdetta.

Kun parametroitu pysahtymisetaisyys alittuu, ajoneuvoa jarrutetaan 3 sekunnin
ajan ja sen jalkeen jarru jalleen vapautetaan. Pysahtymisetaisyys voidaan
saataa diagnoosin kautta (30 - 100 cm kun TailGUARDIight™; 50 - 100 cm kun
TailGUARD™, Tail GUARDR™ ja Tail GUARDMAX™).

Kun TailGUARD™ laukaisee automaattisen jarrutuksen, vetoajoneuvoon
l&hetetdan samanaikaisesti ISO 7638 CAN-liitdnnan kautta jarruvalojen
aktivointikehote. Tama toiminto on uusien vetoajoneuvojen tukema ja jarruvalo
aktivoituu silloin.

Adrivalot ovat pysyvasti kytkettyina tana aikana. Elektroninen laajennusmoduuli
maarittda Trailer EBS E:n jarrupaineen ajoneuvon nopeuden ja
ultradaniantureilla mitatun ajoneuvon ja kohteen valisen etaisyyden perusteella.

Jos nopeus pysyy alle 9 km/h, jarru aktivoituu vasta viimeistad pysahdysta varten
lastauslaiturin eteen.

Jos ajoneuvo peruuttaa yli 9 km/h nopeudella laituriin, niin jarjestelma kiinnittaa
lyhyilla jarrutusimpulsseilla kuljettajan huomion liian korkeaan nopeuteen ja
saataa nopeuden 9 km/h alapuolelle. Jos nama varoitusjarrutukset jatetaan
huomiotta ja nopeus nousee, jarjestelma kytkeytyy pois 12 km/h -nopeudesta
alkaen.

Automaattisen jarrutuksen jalkeen kuljettaja voi peruuttaa itse lisaa.
Etaisyystiedot siirtyvat elektronisen laajennusmoduulin ja TEBS E:n valityksella
PLC:n (Power Line Communication) kautta edelleen vetoautoon, ja kuljettaja voi
tuoda ne nayttédn Trailer Remote Controlilla.
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Lisaksi tiedonsiirto tapahtuu ISO 12098 CAN-litannan "vetoauto" (aarivalojen
aktivointi) kautta.

Silent mode: Kun liitetdan ulkoinen summeri, se voidaan deaktivoida
valiaikaisesti kytkemalla peruutusvaihde 2 kertaa 3 sekunnin sisalla, esim.
toimitettaessa tavaraa asuinalueille.

Jarjestelmakonfiguraatiot

OMINAISUUDET

Tyypillinen
logistiikkaymparistd

TailGUARDIight™ |
Suuret lastauslaiturit,
joiden pohjapiirros on
samanlainen tai seinat

TailGUARD™

Kuljettajalle tuntemattomia
ja erilaisia valtavia
lastauslaitureita ja suuria

Tail GUARDRee™

Alueet, joilla on rajoitetut
korkeusolosuhteet: esim.
varastohallit, lastausportit, puut ja

TailGUARDMAX™
Alueet, joilla on pienia ja/

tai liikkuvia esineita: esim.
trukkilastaus, varastohallit,

(nékyma ylapuolelta
ajoneuvoon)

tasaisia; peravaunun esineita kuten lavoja, kattorakenteet. tiekyltit, vahittaiskaupat,
takana ei ole kohteita henkildautoja, metalli- ja asuinalueet.
eika ihmisia. puupylvaita. Testattu ISO 12155:n
mukaan.
Ultradanianturien maara 2x 3x 5x 6x
(punainen piste = anturi)
Antureilla avattu alue Rajoitettu Ajoneuvon koko takapuoli on antureiden kattama.

1 ja 2 merkitsevat esineita ajoneuvon takana.

Antureilla avattu alue
(Sivunakyma)

Jokainen palkki esittaa
etaisyytta 50 cm.
Punainen: 0 - 150 cm
Keltainen: 150 - 300 cm
Vihrea: 300 - 400 cm
Lisaksi lahialuetta
koskee (punaiset LED:t):
kullakin LED:lla on 2
tilaa, tasaisesti palava ja
vilkkuva. Talla ilmaistaan
tarkasti 25 cm etaisyys.

Trailer Remote Controlin
naytté

Naytto
Lattiakorkeus

Nayttd
Kattokorkeus

L&himpéna olevan esineen taso
naytetaan.

Trailer Remote Controlin
naytté

Anturien herkkyys

Vain suoraan
vasemman tai oikean
anturin takana olevat

esineet tunnistetaan ja
naytetaan.
Antureiden valissa
olevia esineita ei
tunnisteta.

Suuret, liikkuvat esineet
tunnistetaan toisistaan
erikseen ja naytetaan.

Maanpinnalla ja kattokorkeudella
olevat esineet tunnistetaan toisistaan
erikseen ja naytetaan.

Pienet, liikkuvat esineet
tunnistetaan ja naytetaan
toisistaan erikseen.

Etaisyysnayttdé (Mode)

ISO 12155

1ISO 12155 tai WABCO
Standard

1ISO 12155 tai WABCO
Standard

ISO 12155

Anturien sijainti piirroksen
mukaan

8418022800

8418022810
841 802 285 0

841802 283 0
841 802 284 0

8418022820
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TailGUARDIight™ — laituriin peruutuksen apujarjestelma

Tama jarjestelma mittaa kahdella ultradanianturilla ainoastaan etaisyyden
kuormauslaituriin. Ajoneuvon takana olevaa koko takatilaa ei valvota.

TailGUARDIight™ tukee kuljettajaa peruutusajossa kuormauslaiturien luo.
Tuolloin Trailer EBS E toimii yhdessa tdman toiminnon kanssa peravaunun
jarruttamiseksi automaattisesti ennen lastauslaiturin saavuttamista, jotta
valtetdan ajoneuvon ja lastauslaiturin vaurioituminen.

Jarrupaineen maaraavat ajoneuvon nopeus ja ultradaniantureilla mitattu matka
lastauslaituriin.

Jos nopeus pysyy alle 9 km/h, jarru aktivoituu vasta viimeista pysahdysta
varten lastauslaiturin eteen. Jos ajoneuvo peruuttaa > 9 km/h nopeudella,
niin jarjestelma kiinnittada lyhyilla jarrutusimpulsseilla kuljettajan huomion liian
korkeaan nopeuteen ja rajoittaa nopeutta.

Jotta estetdan, etteivat ajoneuvon liikkeet vaurioita lastauslaituria lastaamisen
ja purkamisen aikana, peravaunun ja lastauslaiturin valilla sailytetdan etaisyys.
Vahimmaisetaisyys on 30 cm; WABCO:n suositus: 50 cm.

Kun Trailer Remote Control asennetaan vetoajoneuvoon, kaksi LED-rivia
iimaisevat etaisyyden laituriin. Samanaikaisesti ulkoinen summeri tai Trailer
Remote Control ilmaisee erilaisilla taajuuksilla etaisyyden laituriin.

Kun laiturin ja ajoneuvon liikesuunnan valinen kulma on > 10°, laituria ei voi
tunnistaa kaikissa olosuhteissa.

TailGUARD™ - peruutustutka (kattaa version TailGUARD™, Tail GUARDR*™ ja TailGUARDMAX™)

Tama jarjestelma valvoo ultradaniantureilla koko tilaa ajoneuvon takana.

WABCO suosittelee vahimmaisjarjestelmaksi sellaista, jossa on kolme anturia
paatasolla (TailGUARD™).

TEBS E2.5 -mallista alkaen ulospain tydntyvien laiturien tunnistusta
on parannettu uudella TalGUARD™:n ja Tail GUARDRe™:n
asennusmahdollisuudella.

Jotta katot tunnistettaisiin TalGUARDR™:|la my®s asennustilan
ollessa pieni, ylhaalla olevat ulkoiset anturit voidaan asentaa
vaakasuoraan. Tassa asennusmallissa peruutustutkalla ei tapahdu
takatilan laaja-alaista valvontaa ylemmalla alueella.

Noudata asennus- ja kayttéonottokuvauksia.

TailGUARD™ tunnistaa maassa seisovat esineet kuten lyhtypylvaat ja muut
esteet, jotka sijaitsevat ultradaniantureiden tunnistusalueella (ultradanianturien
korkeudella). TalGUARDMAX™ on testattu ISO 12155:n mukaan.
Asennuksessa on noudatettava asennusmittoja » Luku "9.9 TailGUARD-
komponenttien asennus", sivu 176.
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Kohteiden tunnistus

Ajoneuvon takana olevaa tilaa valvotaan ajoneuvon leveydelta ja enintaan
2,5 - 4 m pituudelta (jarjestelmasta, kohteen koosta ja pinnasta riippuen)
ajoneuvon takana.

Mikali kohde sijaitsee valvonta-alueella, etisyys ilmaistaan seuraavasti:
B Eri taajuuksilla vilkkuvilla aarivaloilla

Valinnaisessa Trailer Remote Controlissa nakyvan LED-palkin kautta
Trailer Remote Controlin piippauslaitteen danentaajuuden muutoksella

Valinnainen, ulkoinen summeri (ei sisally WABCO:n toimitukseen)

Valinnaiset, ulkoiset merkkivalot (ei sisélly WABCO:n toimitukseen) maihin,
joissa aarivalojen vilkkuminen ei ole sallittua, kuten Iso-Britannia ja Sveitsi

Jos ultradanianturit kiinnitetdan korkeuteen, jossa sijaitsee laiturin osia,
jarjestelmaa voi kayttda myos laituriin peruutuksen apujarjestelmana.

GIlO14:3an / nastaan 1 (elektroninen laajennusmoduuli) voidaan liittda ulkoinen,
akustinen merkinantogeneraattori. Trailer Remote Control -kayttoyksikkda
kaytettdessa kuljettaja saa ohjaamoon seka akustisen signaalin etta visuaalisen
ilmoituksen tunnistettujen kohteiden sijainnista ja etaisyydesta.

Akustinen ja visuaalinen kuljettajainformaatio

Valo- ja summeritaajuudet muuttuvat etéisyyksissa 3 m, 1,8 mja 0,7 m.

Summeria ei tule kayttaa ainoana etaisyyden ilmaisimena, koska
toimintahairiéta ei voi nayttaa selkeasti.

ULKOISET VALOT

VAIHTOEHTO 1

AKUSTINEN (ISO:N MUKAAN): VAIHTOEHTO 2:
SIGNAALI KELTAINEN/ VIHREA/MAGENTA
ETAISYYS KOHTEESEEN (SUMMERI) AARIVALOT PUNAINEN
>3m pois 1Hz pois Vihred
3m-1,8m 2 Hz 2 Hz Keltainen, vilkkuva Vihrea
. . Vihred/magenta
1,8m-0,7m 4 Hz 4 Hz Punainen, vilkkuva .
Ulkoinen valo
<0,7m - automaattinen 6 Hz 6 Hz Pur!alnen, pglaa Magenta
jarrutus jatkuvasti
< automaattinen Punainen. palaa
(parametroitu) Palaa 1 sekunnin Palaa jatkuvasti . » PE Magenta
. jatkuvasti
jarrutusetaisyys
K_.o"mponenttit?sti. .yirran 0,5 sekuntia 0,5 sekuntia 0,5 sekuntia 0,5 sekuntia
paallekytkennan jalkeen
(vain kun v < 1,8 km/h) kun kun kun kun
Jarjestelma aktivoity 0,5 sekuntia 0,5 sekuntia 0,5 sekuntia 0,5 sekuntia
(peruutusvaihde kytketty)
Vikailmoitus, kun
jarjestelma ei ole aktiivinen pois pois pois pois
(vain kun v < 1,8 km/h)
S Keltainen ja
. Vikailmoitus, kun . . punainen palavat .
jarjestelma on aktiivinen pois pois : . pois
. jatkuvasti
(vain kun v < 1,8 km/h) Kun
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Aktivointi

TailGUARD™ aktivoidaan kytkemallad peruutusvaihde paalle. Aktivointi kytkee
hetkeksi paalle piippauslaitteen seka Trailer Remote Controlin keltaisen ja
punaisen LED:n. Lisaksi TEBS E kytkee paalle peravaunun aarivalot, ja ne
vilkkuvat.

Etaisyyden nayttdé kohteeseen vetoauton naytélld on mahdollinen riippuen
valmistajasta.

Deaktivointi

Toiminto deaktivoidaan seuraavasti:

B Nopeus > 12 km/h ja/tai sailidpaine alle 4,5 bar

B Poiskytkentd Trailer Remote Controlin kautta

B Valiaikainen poiskytkentd GIO:n ulkoisen painikkeen kautta

B Peruutusvaihteen kytkeminen kaksi kertaa 1-3 sekunnin kuluessa
B Vian takia (TEBS E ei voi hidastaa automaattisesti)

Kaikki deaktivoinnit vaikuttavat vain niin pitkdan, kunnes peruutusvaihde
kytketdan uudelleen. Mikali jarjestelma deaktivoidaan, &arivaloja ja ylimaaraisia
valoja ei aktivoida. Akustiset signaalit kytketdan pois paalta, ja Trailer Remote
Control nayttaa vastaavan jarjestelmatilan naytolla. TalGUARD™:n deaktivointi
tallennetaan ajotietotallentimeen (ODR) tapahtumana.

Huomaa, etta elektronisen ISO 7638 -litdnnan taytyy olla kytkettyna,
jotta TailGUARD™-toiminto on kaytettavissa.

TailGUARD™ ei voi toimia 24N -sy6ton kautta.
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Komponenttien yhteenveto TailGUARD™-konfiguraatioille (WABCO:n suositus)

KOMPONENTTI/

OSANUMERO
TEBS E Premium
-modulaattori

480 102 06X 0
480 102 08X 0

Alk. mallista TEBS E5:
Standard-modulaattori

480 102 03X 0

TailGUARDIight™
1x

TailGUARD™
1x

TailGUARDReef™
1x

TailGUARDMAX™
1X

Elektroninen
laajennusmoduuli

446 1220700

446 122 071 0 (Basic)

1x

1x

1x

1x

LIN-ultradanianturi 10°
Uusi sukupolvi
446 1224500

(litdntakaapelin pituus

2,5m)

2X

3x

5x

6x

LIN-ultradanianturi 0°

446 1224010
(litdntakaapelin pituus 3 m)

2X

1x

1x

2X
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KOMPONENTTI/
OSANUMERO

TailGUARD™

TailGUARDReo™

TailGUARDMAX™

LIN-ultradanianturi 15°

446 122 402 0
(esikonfiguroitu oikealle,
litAntdkaapelin pituus 3 m)
446 122 403 0
(esikonfiguroitu oikealle,
litdntakaapelin pituus
0,3m)

446 122 404 0
(esikonfiguroitu
vasemmalle, liitantakaapelin
pituus 3 m)

TailGUARDIight™

2x

4x

4x

Trailer Remote Control
446 122080 0

Valinnainen

Valinnainen

Valinnainen

1x

Virtakaapeli TEBS E:n
ja elektronisen
laajennusmoduulin valiseen
yhdistdmiseen

449 303 0200

1x

1X

1X

1X

Anturikaapeli
449 806 060 0

2X

2X

2X

2X

Antureiden jakokaapeli
894 600 024 0

1x

3x

4x

Summeri
894 450 000 0

1x

1x

1x

1x

Summerin kaapeli
449 443 XXX 0

1x

1x

1x

1x

Aarivalojen kaapeli
449908 060 0

1X

1X

1X

1X
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KOMPONENTTI/
OSANUMERO TailGUARDIight™ TailGUARD™ TailGUARDR°™ | TailGUARDMAX™

Adrivalot 2x 2% 2x 2x

Ei sisélly WABCO:n
toimitukseen

Aspock-adapteri Valinnainen Valinnainen Valinnainen Valinnainen

65-6111-007

Asennus

Tietoja asennuksesta » Luku "9.9 TailGUARD-komponenttien asennus”,
sivu 176.

8.1.2 Liitanta ISO 12098:aan

Liitanta 1ISO 12098:aan (&arivalojen aktivointia varten) tehdaan nykyiseen tai
ylimaaraiseen jakorasiaan » Luku "9.9 TailGUARD-komponenttien asennus”,
sivu 176.

Jakorasian johdotuskonsepti

ELEKTRONINEN

LAAJENNUSMODUULI KAAPELIVARI ISO 12098
LITANNAT GIO12 ISO 4141 NASTA LITIN
Peruutusvalo 1 Vaaleanpunainen 8 L
CAN High (valinnainen) Valkoinen/vihrea 14 -
CAN Low (valinnainen) Valkoinen/ruskea 15 -
Maadoitus "valo" Valkoinen 31
Vasen takavalo paalle Musta 5 58L

Vasen aarivalo pois

Keltainen/musta -

Oikea aarivalo pois

Keltainen/ruskea -

Oikea takavalo paalle

O N[OOI W|DN

Ruskea 6

58R

Seuraavat tuotteet tukevat yksinkertaistettua liitdntéa ajoneuvon sahkdéverkkoon:

B Aspdck: ASS3 suoralla litdnnalla 76-5123-007
B Hella: EasyConn 8JE 340 847-001

147




Ulkoiset jarjestelmat

8.1.3 Akkuvirta ja akun lataus

Kaytto

Ajoneuvot, joissa ECAS-toiminnot TEBS E:n kautta
Tarkoitus

GIO- ja ECAS-toiminnot sytytysvirran ollessa pois tai peravaunun irtikytkettyna.
Toiminto

Wake-up (akkuvirran syo6ton aktivointi)
— Paina painiketta < 5 sekuntia.

TEBS-modulaattori kytkeytyy paalle, mutta ainoastaan GIO-toiminnot ovat
kaytettavissa.

GIO-toiminnot pysyvat aktivoituina vain parametrilla esimaaritetyn aja
(ECU-valmiustila), sen jalkeen akkukaytto kytkeytyy pois paalta.

Poiskytkentd ennen valmiusajan kulumista loppuun

— Paina painiketta > 5 sekuntia.

Valmiusajan pidennys: Kun Wake up -heratyspainiketta
painetaan viela kerran ennen valmiusajan paattymista, kayntiaika
kaksinkertaistuu. Monta kertaa painaminen moninkertaistaa
valmiusajan (mahdollista jopa 10-kertainen).

Akkuvirta: Mikali vetoauton kautta ei tapahdu jannitteensyo6ttéa, ylla mainitut
toiminnot mahdollistetaan peravaunun akulla. Syvapurkautumisen valttamiseksi
syotto kytkeytyy pois paaltd akun noin 90 % nimellisjannitteessa.

Akun lataus: Akun lataus 2 - 10 Ah tapahtuu 2,5 A saakka TEBS E:n ja
elektronisen laajennusmoduulin kautta, kun ISO 7638 on liitettyna. Jos
peravaunussa on jo kapasiteetiltaan suurempi akku kaytettavissa, esim.
kylmalaitteiden kayttéon, myods sita voidaan kayttda valmiusaikaa varten.
Taman akun lataaminen TEBS E:n ja elektronisen laajennusmoduulin kautta on
kuitenkin luvatonta ja se taytyy kytkea pois paalta parametrilla.

Tama toiminto on vain elektronisen laajennusmoduulin 446 122 070 O
tukema.
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Komponenttien liitanta
Ote kaaviosta 841 802 250 0 — GIO/ECAS-toiminto akulla

s

I

ale|elal|2|e
W | F|a|a|N]| @
SIJAINTI ‘ OSANUMERO ‘ KUVA ‘ KUVAUS
1 4461220700 Elektroninen
laajennusmoduuli
2 446 156 090 0 Akkulaatikko
(ilman akkuja) B Suositus: 2x Panasonic-
lyijygeeliakkua
B Rakennesarja LC-
R127R2PG; 12V,
m 7,2Ah
449 803 0220 Akun jakokaapeli
449 807 050 0 TEBS E -akkukaapeli
Ei sisally Wake up -heratyspainike
WABCO:n
toimitukseen
6 449 714 XXX 0 Kytkinpistoke kaapelin kera

Parametrointi

Peravaunuakku maaritetdan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 10, Elektroninen laajennusmoduuli kautta.

Valmiusaika (ECU-valmiustila) sdadetaan kohdassa Rekisteri 8, Yleiset
toiminnot.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetadn kohdassa Rekisteri 11, Liittimet,
Elektroninen laajennusmoduuli.
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8.2 Trailer Remote Control

Kaytto

Jokaisessa vetoautossa, kaytettavissa vain elektronisen laajennusmoduulin
yhteydessa ja alkaen mallista TEBS E2 Premium.

Tarkoitus

Trailer Remote Control on naytto- ja kayttoyksikkd TEBS E -toiminnoille ja
etaisyysnayttd peravaunun TailGUARD™-toiminnoille.

Toiminto

Trailer Remote Control asennetaan ohjaamoon. Kuljettaja voi ohjaamosta kasin
ohjata talla kayttoyksikolla perdvaunun toimintoja, valvoa eri toimintojen tilaa ja
valmistella ajoneuvon lastausta ja purkua varten.

Kun TailGUARD™-toiminto on asennettuna, tunnistetun kohteen etaisyys ja
sijainti iimaistaan visuaalisesti ja akustisesti Trailer Remote Controlin kautta.

Kun Trailer Remote Controlin syoéttdjannite kytketaan paalle, tapahtuu lyhyt
akustinen ja visuaalinen testi (0,5 sekuntia). Trailer Remote Controlille annetaan
nykyinen jarjestelmakokoonpano PLC:n (Power Line Communication) kautta,
joka on tallennettu TEBS E:hen. TEBS E:hen esimaaritetyn painikekaavion

ja siirretyn jarjestelmakokoonpanon valilla tapahtuu vertailu. Kaytéssa olevat
toiminnot ilmaistaan painikevalaistuksella.

Tama toiminto on vain elektronisen laajennusmoduulin 446 122 070 O
tukema.

Asennus

Tarkka kuvaus Trailer Remote Controlin asennuksesta ja liitdnnasta on
julkaisussa "Trailer Remote Control — Asennus- ja litantdohje" » Luku "9
Asennusohjeet", sivu 164.

OSANUMERO | KUVA KUVAUS

446 1220800 Trailer Remote Control

B Kaytettavissa vain elektronisen
laajennusmoduulin yhteydessa ja
alkaen mallista TEBS E2 Premium.

B Toimituksen sisalto:

W LiitAntakaapeli Trailer Remote
Controlin ja kuorma-auton
sulakekotelon valilla

Komponentit

B Kannatin

Kaytto

Tietoa kaytosta » Luku "11.2 Kayttd Trailer Remote Controlilla", sivu 198 ja
"Trailer Remote Control — kayttéohje" » Luku "Tekniset julkaisut", sivu 10.
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Parametrointi

Trailer Remote Control -yhteys kytketaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa
kohdan Rekisteri 10, Elektroninen laajennusmoduuli kautta (yhteys TRC:hen
aktiivinen).

8.3 Ulkoinen ECAS

Ajoneuvomalli
Paineilmajousitukselliset ajoneuvot, jotka tarvitsevat ECAS-toimintoja, joita
TEBS E ei tarjoa.
Vain TEBS E Premium -modulaattorin / TEBS E Multi Voltage -modulaattorin
yhteydessa.
Ei suositella uusien ajoneuvojen suunnitteluun.

Tarkoitus
3 tarkistuspisteen saato.

Toiminto

TEBS E:n ja ECAS:n valinen kayttotietojen vaihto tapahtuu K-linjan kautta.
TEBS E:n sisaiset tasonsaatétoiminnot ovat deaktivoituja, ECAS-ECU on
etusijalla.

Ulkoista ECAS:ia tukee mallista TEBS E4 alkaen vain TEBS E Multi
Voltage.

Huoltotilanteessa taytyy kayttdd Reman-modulaattoria.

TEBS E:n tulisi hoitaa nostoakselien ohjaus. Vain néin nostoakselien
asennot valittyvat oikein vetoautoon.

Tarkka kuvaus jarjestelmasta on julkaisussa "Ulkoinen ECAS peravaunuille —
Jarjestelmakuvaus" » Luku "2 Yleisia ohjeita", sivu 7 => kappale "Tekniset

julkaisut".
Komponentit
OSANUMERO KUVA KUVAUS
446 055066 0 ) _ Ulkoinen ECAS
= s B Kaapelit ulkoiselle ECAS:lle:
449 438 XXX 0

Lisaksi tarvitaan magneettiventtiileja ja antureita.

Parametrointi
Ulkoisten ECAS:ien tuki kytketaan paalle TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston
kohdan Rekisteri 2, Ajoneuvo kautta.
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8.4 Trailer Central Electronic

Kaytto

Tarkoitus

Toiminto

Komponentit

Kayttéonotto

152

Trailer Central Electronic on kytketty TEBS E:n eteen.

TEBS E Multi Voltage -modulaattoria ei voi kayttaa Trailer Central
Electronicin kanssa.

TEBS E:n sahkdnsyo6ttd, anturitietojen valitys (esim. paljepaineanturi,
kuluneisuusanturi) ja valvonta CAN-johdon kautta.

TEBS:iin taytyy liittda ainoastaan kierroslukuanturit ja mahdollisesti asennettuna
oleva ohjepaineanturi.

Trailer Central Electronicilla voidaan toteuttaa lisatoiminnot kuten nostoakselin
ohjaus tai jarrupalojen kulumistunnistin.

Tarkka kuvaus jarjestelmasta on julkaisussa "Trailer Central Electronic | / Il
-keskuselektroniikka perdvaunuissa — Jarjestelmakuvaus" » Luku "2 Yleisia
ohjeita", sivu 7 => kappale "Tekniset julkaisut".

OSANUMERO KUVA KUVAUS
446 122 001 0 Trailer Central Electronic
B Trailer Central Electronic -kaapeli:
449 348 XXX 0

Lisaksi tarvitaan magneettiventtiileja ja antureita.

Kayttoonoton aikana otetaan ensiksi kayttéon TEBS E ja sitten Trailer Central
Electronic.

Trailer Central Electronic ei ole enaa tuettu.

Huoltotilanteessa taytyy kayttaa TEBS E Reman -modulaattoria.
Vaihtoehtoisesti sy6ttd voidaan toteuttaa TEBS E4:n Premium-
versiolla tai uudemmalla. Tuolloin kaapeli 449 348 XXX 0 jaetaan
jakorasiassa: Syo6ttojannite liitetdan kaapelilla 449 349 XXX 0 IN/
OUT-liitdntaan ja CAN kaapelilla 449 611 XXX 0 GlO5-liitantaan.
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8.5 Rengaspaineen valvonta (OptiTire™)

Ajoneuvomalli

Kaikki peravaunut.

Tarkoitus
Kaikkien pyorien rengaspaineiden jatkuva valvonta paineanturien avulla.
Noin 85 % kaikista rengasrikoista johtuu renkaiden vaarasta tayttdpaineesta tai
ajon aikana vahitellen kehittyvasta painehaviosta.

Toiminto

Paineanturin mittaamat rengaspaineet siirretdan CAN-vaylan kautta
vetoajoneuvoon, ja ne ndkyvat yleensa vetoautojen kojelaudoilla, joiden
vuosimalli on 2007 tai uudempi.

Lisaksi paineet voidaan tuoda nakyviin SmartBoardin tai IVTM-naytén kautta.
Kuljettajaa varoitetaan nain ajoissa vahitellen kehittyvasta tai kriittisesta
painehavitsta. Tarkastusta ei tarvitse enaa suorittaa painemittarilla.

Varoitusnayttd/varoitusvalo: Kun OptiTire™ toteaa liian alhaisen
rengaspaineen, varoitusnayttd/varoitusvalo vilkkuu kojelaudassa sen jalkeen
kun sytytys on kytketty paalle. Jos asennettuna on Trailer Remote Control,
rengaspaineen varoitusnayttéon syttyy valo.

Painehavio 1 - 29 %: keltainen varoitusnaytté/varoitusvalo vilkkuu

Painehavi6é > 29 %: punainen varoitusnayttd/varoitusvalo vilkkuu

OptiTire™ on tarkoitettu vain tueksi eika se vapauta kuljettajaa
huolellisuusvelvollisuudesta tarkastaa renkaita myds silmamaaraisesti.

Tarkka kuvaus jarjestelmasta on julkaisussa "OptiTire™ —
Jarjestelmakuvaus" » Luku "2 Yleisia ohjeita", sivu 7 => kappale "Tekniset
julkaisut".
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Komponenttien liitanta

Ote kaaviosta 841 802 150 0
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SIJAINTI | OSANUMERO KUVA KUVAUS
1 446 2201100 OptiTire™-elektroniikka
2 449 913 XXX 0 Kaapeli IVTM/
OptiTire™:lle
894 600 001 2 Adapteri OptiTire™

(bajonetti HDSCS:een)

Nayttéa ja ohjausta varten voidaan kayttda seuraavia komponentteja:

3 446 192 11X 0 SmartBoard (valinnainen)
4 449 916 XXX 0 Y-kaapeli SmartBoardiin
ja IVTM/OptiTire™:een
894 600 001 2 Adapteri OptiTire™
(bajonetti HDSCS:een)
lIman 449 927 XXX 0 Kaapeli IVTM/OptiTire™
paikkaa (GIO5:een) lle (vain Premium-
malliin)
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SIJAINTI

OSANUMERO

KUVA

KUVAUS

Parametrointi

lIman 449934 3300 Multi CAN -kaapeli
paikkaa SmartBoardille ja

OptiLink™/OptiTire™:lle
llman 449944 217 0 Multi CAN -kaapeli
paikkaa ECAS-ohjausrasialle ja

OptiLink™/OptiTire™:lle
lIman 446 122080 0 Trailer Remote Control
paikkaa (valinnainen)

B Kaytettavissa

vain elektronisen

laajennusmoduulin

yhteydessa ja alkaen
mallista TEBS E2

Premium.

B Toimituksen sisalto:

B Liitantakaapeli
Trailer Remote
Controlin ja kuorma-
auton sulakekotelon
valilla

B Kannatin

OptiTire™-tuki saddetdan kohdan Rekisteri 4, Perustoiminnot kautta.

Jotta rengaspaineet voidaan nayttda vetoauton kojelaudalla, TEBS E valittaa
OptiTire™:n vastaanottamat tiedot 24 V CAN-vaylan kautta vetoautoon. Koska
tietojen tulkinnassa on sielld eroja, on olemassa kaksi erilaista tilaa, jotka
optimoivat siirron kuhunkin vetoautoon:

EBS23 Standard: asetusarvo, sopii useimpiin vetoautoihin

EBS23 Group Bit: "Laajentaa" pyoran vikailmoituksen peravaunun kaikki pyorat
sisaltavaksi vikailmoitukseksi. Tama varmistaa riittdvan varoitusilmoituksen
eraissa Mercedes Actros -ajoneuvoissa.
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8.6 OptiLink™

Ajoneuvomalli

Tarkoitus

Toiminto

156

Kaikki peravaunut.

OptiLink™ on sovellus (app) mobiililaitteille, joka mahdollistaa OptiLink ECU:un
(446 290 700 0) yhdistettyna peravaunun toimintojen ohjauksen.

Jarjestelma tarjoaa helpon paasyn TEBS:n seka liitettyjen alijarjestelmien

toimintoihin.

KUVAKE

TOIMINNAN KUVAUS

Diagnoosi

B Diagnoosi-ilmoitusten
naytto.

B Diagnoosi-ilmoitusten

|&hetys sahkdpostitse.

KUVAKE

TOIMINNAN KUVAUS

TailGUARD™
(peruutustutka)

Aktivointi kytkettdessa
peruutusvaihde.

Objektien valisten
etaisyyksien naytto.
Aanimerkit
edellyttavat laitteiden
danenvoimakkuuden
saatda sopivaksi.

ODR-tiedot
B Peravaunun

Immobilizer
(ajonestolaite)

kayttotietojen luku B Peravaunun
(kuormaustilat, ajot, lukitseminen/lukituksen
diagnoosi-ilmoitus). poistaminen PIN-
B Raporttien lahetys koodilla.
sahkdpostitse. B PIN-koodin
vaihtaminen vanhan
PIN:n kautta.

B PIN-koodin
vaihtaminen PUK:n
kautta.

Akselipaino GIO
B Kaikkien akselien B Kytkentatoiminnot

kokonaispainon tai
yksittaisten akselien
painon naytto.

B Varoitus sallittujen
akselipainojen

ajoneuvon valmistajan
maaritelman mukaan.

Katso toiminnot
ja turvaohjeet
ajoneuvon valmistajan

ylittamisesta. dokumentaatiosta.
B Nostoakselien tilojen
naytto.
OptiTire™ OptiLevel™
B Rengaspaineiden B Perdvaunun ECAS-

ja lampdtilojen seka
anturien akkutilojen
naytto.

toimintojen (nosto/
lasku) ohjaus.
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KUVAKE | TOIMINNAN KUVAUS KUVAKE | TOIMINNAN KUVAUS

Kippausvaroitus Nostoakseli

B Peravaunun B Nostoakselin nosto ja
kallistuksen naytto. lasku.

B Varoitus B Lisatoiminnot
kallistusvaaran aikana. kuten OptiTurn™

Aanimerkille taytyy kytkea / OptiLoad™ ja

Adnenvoimakkuus. liikkeellelahtéapu

voidaan kytkea paalle
ja pois paalta.

BVA (jarrupalan TEBS-tietojen naytto

kulumistunnistin) B Peravaunu-EBS-

B Peradvaunun jarjestelméan
jarrupalojen senhetkisten
kuluneisuuden nayttd. kayttotietojen nayttd.

Asfaltinlevittimen jarru — | Bounce Control

B Asfaltin o B Jarrujen sivuittaisen
kaatoajoneuvon tai akseleittaisen
pysyvan jarrutuksen ratkaisun luonti
tuottaminen jarrusylinterin
asfaltinlevittimen aktivoinnilla
edessa. modulaattorista.

B Jarrupaineen saato.

~ WABCO Inspection WABCO Services
-tarkastussovellus -huoltosovellus

Inspection-sovellus Services-sovellus voidaan

voidaan asentaa erikseen asentaa erikseen ja avata

ja avata OptiLink- OptiLink-sovelluksen
sovelluksen kautta. kautta.

Sovelluksen sisallot: Sovelluksen sisallot:

Liikkeellelahdon valvonta WABCO News,

toimipaikkahaku,

alkuperaisosat,
tuoteluettelo,
jarrulaskelma.

Kaytto
E E OptiLink-sovellus on maksuton ja asennettavissa alypuhelimiin ja tabletteihin.
Trailer EBS -ohjelmisto: alk. TE005106

Vain ajoneuvoille, joissa elektronisen laajennusmoduulin ohjelmisto: EX010409

Jalkiasennus: Tarvittavat tiedostot ovat liitettyina diagnoosiin.
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Komponenttien liitanta

— 'Y - T
mEE e 2 |2 e
21865 8| 8 ala §| 2
[4 |4 | § |eindinon e
)
7.2 =)
1 (=2
52
S —
= BRI
12:2] & ! E‘ ] r
\
N ~
SIJAINTI | OSANUMERO KUVA KUVAUS
1 446 290 700 0 OptiLink™-elektroniikka
2 449 927 XXX 0 Kaapeli IVTM/OptiTire™
:lle (vain Premium-
malliin)
Nayttda ja ohjausta varten voidaan kayttaa seuraavia komponentteja:
3 446 192 11X 0 SmartBoard (valinnainen)
4 449 916 XXX 0 Kaapeli SmartBoardiin ja
IVTM/OptiTire™:lle
894 600 001 2 Adapteri OptiTire™
(bajonetti HDSCS:een)
lIman 449934 3300 Multi CAN -kaapeli
paikkaa

SmartBoardille ja
OptiLink™/OptiTire™:lle

llIman 449944 217 0 Multi CAN -kaapeli

paikkaa ECAS-ohjausrasialle ja
OptiLink™/OptiTire™:lle
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Parametrointi

OptiLink™-tuki saadetaan kohdan Rekisteri 4, Perustoiminnot kautta.

SSID: Tahan voidaan sy6ttaa ajoneuvon nimi, johon OptiLink on asennettu.
Kun OptiLink-ECU tunnistetaan, hakukentan taakse ilmestyy modulaattorin
sarjanumero.

Channel (kanava): Tassa on mahdollista valita kanava valilta 1 - 13.

Trailer data password (Trailer-tietojen salasana): Sy6ta tahan salasana tai
luo se painiketta generate (luo salasana) painamalla. Tassa voidaan antaa
salasana, jolla suojataan paasy Trailer EBS:sta peraisin oleviin tietoihin.

Diagnostiikkaohjelmistoon on perusasetuksena esiasetettu salasana
12345678.

TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa tehdyt asetukset tallennetaan
TEBS E -modulaattoriin.

PLUS-ohje: Jos haluat kayttda OptiLink ECU:a Japanissa, WiFi-teholle
on lakisaateisista syista valittava asetus "Alennettu Iahetysteho".
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8.7 Multi CAN -kaapeli 449 934 330 0 ja 449 944 217 0

Ajoneuvomalli

Kaikki peravaunut.

Tarkoitus

Multi CAN -kaapeli mahdollistaa SubSystem-portin moninkertaisen kaytén
(useamman CAN-laitteen samanaikainen liitanta).

Komponenttien liitanta

449 944 217 0

SIJAINTI | OSANUMERO KUVA KUVAUS

1 449944 217 0 Multi CAN -kaapeli
ECAS-ohjausrasialle ja
OptiLink™/OptiTire™:lle

2 4462907000 OptiLink™-elektroniikka
3 446 2201100 OptiTire™-elektroniikka
4 446 156 023 0 ECAS-ohjausrasia
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449 934 330 0

SIJAINTI ‘ OSANUMERO ‘ KUVA ‘ KUVAUS

1 449934 3300 Multi CAN -kaapeli
SmartBoardille ja
OptiLink™/OptiTire™:lle

2 446290 700 0 OptiLink™-elektroniikka
3 446 2201100 OptiTire™-elektroniikka
4 446 192 11X 0 SmartBoard
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CAN-liitanta

@/

CAN-liitannan tulee aina koostua yhdesta reitista, jolla on kaksi maariteltya
paata. Kumpaankin paahan taytyy tehda liitdnta paatevastuksella. Paatevastus
on yleensa liitetyssa CAN-laitteessa.

Enemman kuin kaksi paatevastusta sisaltdva CAN-verkko ei mahdollista
luotettavaa tiedonsiirtoa. Tasta syysta on valttamatonta, etta lisalaitteita
kaytetdan vain vastus kytkettyna pois paalta. Vastuksettomat laitteet taytyy
liittaa reitin lyhyeen paahan (maks. 1 m). Naytettavassa kuvassa liitdntoihin
(@) ja @) on liitetty EBS-modulaattori ja OptiTire-ECU. TEBS kytkee liitdnnan
automaattisesti pois paaltd parametroinnin perusteella.

OptiTirea varten on valttdmatdnta kytkea liitdnta pois paaltd diagnoosissa
Expert Mode -tilan kautta.

Tama on valttdmatonta vain, kun liitettyna on nelja laitetta. Jos kaytéssa on
vain kolme laitetta, liitantd OptiTireen ja vapaa kaapelipaa pidetaan suljettuna
mukana toimitetulla tulpalla.

Kaytettaessa tuotetta 449 944 (ECAS-ohjausrasia) litantaa ei tarvitse ottaa
huomioon, silla ECAS-ohjausrasia ei ole CAN-laite.

(Kuvakaappaus)
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8.8 Telematics (TX-TRAILERGUARD™)

Ajoneuvomalli
Kaikki peravaunut.

Tarkoitus
Telematicsin avulla peravaunusta tunnistettu data ja tiedot siirretaan
langattoman yhteyden kautta huolintayhtion tietokoneeseen ja niita kasitelldan
siella lisaa.

Toiminto

Toiminnan laajuus on riippuvaista Trailer EBS E:n versiosta ja asennetuista
komponenteista ja antureista seka Telematicsin toiminnan laajuudesta.

TX-TRAILERGUARD™ on taydellisesti Trailer EBS E:een sovitettu tuote, joka
tarjoaa kaikki Premium-Telematics-toiminnot.

Yksityiskohtaista tietoa TX-TRAILERGUARD™:sta on linkissa
http://www.transics.com/product/trailer-and-asset-solutions/

Komponentit

OSANUMERO KUVA KUVAUS
TX-TRAILERGUARD™

Transics Liitdntakaapeli SUBSYSTEMS
0942-0388-EBS-03 B Pituus: 5m

Transics Liitantakaapeli GIO5
0942-0388-EBS-04 H Vain TEBS E Premium

-modulaattorin yhteydessa
B Pituus: 5m

Parametrointi

TX-TRAILERGUARD™:n kayttd saadetdan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa
kohdan Rekisteri 4, Perustoiminnot kautta.

Kaytettavat GlO-liitinpaikat maaritetaan kohdassa Rekisteri 11, Liittimet.
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9 Asennusohjeet

Asennusohjeet ajoneuvon rakennukseen ja jalkiasentamiseen

9.1 Turvallisuusohjeet

VAROITUS

TEBS E -modulaattori vaurioituu, jos kdytetdan muita kuin alkuperaisia
WABCO-kaapeleita

Muiden kuin WABCO:n hyvaksymien kaapeleiden kayttd voi aiheuttaa
toiminnan heikkenemista ja virhekirjauksia.

Kaapelit, joilla on avoin paa, taytyy asentaa niin, ettei kaapelin kautta paase
vettd modulaattoriin, silla se vaurioittaa sita.

— Kayté ainoastaan alkuperéisia WABCO-kaapeleita.

VAROITUS

Vaaralliset jannitteet sahkostaattisten lakkausten/maalien ja hitsausten
yhteydessa
Vaaralliset jannitteet voivat vaurioittaa elektronista ohjauslaitetta.

— Kun ajoneuvolle suoritetaan sédhkdstaattista lakkausta/maalausta tai
hitsaustéita, on ryhdyttdva seuraaviin toimenpiteisiin:
Liikkuvat tai eristetyt osat (esim. akselit) taytyy liittdd sdhkéa johtavasti
runkoon (alustaan) sopivilla maadoitusliittimilla, ettei mitdéan purkauksia
aiheuttavia potentiaalieroja voi syntya.
Tai:
Modulaattorin ABS-liitdntdjohdot téytyy irrottaa ja liitdntdkoskettimet
(esim. peitetulpilla) peittaa.

— Hitsaus- ja maalijauheenpuhalluslaitteiden maadoitusliitdnnét on aina
liitettéva osiin, joita kasitellaan.

HUOMIO

Paillemaalauksen aiheuttama TEBS E -modulaattorin vaurioituminen
Liitinlukituksia ja pneumaattisten kierreliitosten muoviputkia ei voi enéa
irrottaa lakkauksen/maalauksen jalkeen.

— Al paéllemaalaa modulaattoria.
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9.2 Tietoja TEBS E -modulaattorista

TEBS E -modulaattorin (Premium, Standard, Multi Voltage) tekniset tiedot

Sallittu maksimilampétila (polttolakkaus) +65 °C jatkuva; +110 °C 1 tunnin ajan ilman toimintoa

Napaisuussuoja Jarjestelma on suojattu vetoauton akun virheelliselta
napaisuudelta.

Alijannite (liitin 30, liitin 15, 24N) <19V (9,5 V Multi Voltage 12 V -kayttssa)

Ylijannite (liitin 30, liitin 15, 24N) >30V

Nimellisjannite (liitin 30, liitin 15, 24N) 24 'V (12 V Multi Voltage 12 V -kaytdssa)

Kayttdpaine min. 4,5 - 8,5 bar, maks. 10 bar

TEBS E -modulaattorin (Premium, Standard, Multi Voltage) mitat

TEBS E -MODULAATTORI ILMAN | TEBS E -MODULAATTORI PEM:N | TEBS E -MODULAATTORI PEM:N
KERA (ALUMIINI) KERA (MUOVI)

Leveys X: 224,0 mm Leveys X: 237,2 mm Leveys X: 224,0 mm
Syvyys Y: 197,5 mm Syvyys Y: 274,4 mm Syvyys Y: 254,0 mm
Korkeus Z: 197,3 mm Korkeus Z: 197,3 mm Korkeus Z: 197,3 mm

TEBS E -modulaattorin (Standard, Premium, Multi Voltage) WABCO-tehdasesiasetus

Parametrointi

3-akselinen puoliperavaunu

28/2M

Toinen akseli on paaakseli (ABS-kierroslukuanturi akselille c-d)
ALB-tunnistus 1:1

Ei GIO-toimintoja aktiivisena

ABS-py6ranapa hammasluvulla 100

Renkaan ymparysmitta: 3 250 mm
Sahkdaliitannoilla POWER ja ABS-d, ABS-c ei ole suojakupuja.
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9.3 Liitannat

Sahkaoliitannat
Sahkdaliitdnnat ovat nimettyina yksiselitteisesti modulaattorin ylapuolella. Kukin
kaapeli kytketaan alapuolelle.
Koodaus estaa virheellisen kosketuksen luonnin. Koodaus ja nastat on kuvailtu
yksityiskohtaisesti liitteessa.

Paineilmaliitannat

Samalla merkinnalla varustetut litannat liitetaan toisiinsa TEBS E
-modulaattorissa / PEM:ssa.

TEBS E -MODULAATTORI PEM:N

KERA ‘ LITANNAT

23 |1 Sailio (sailiopaineastiasta "jarru”

|i ' gi EHH 23 | 1.1 | Sailid "paineilmajousitus” (ilmajousiventtiiliin, kiertoluistiventtiiliin,
e oo == nostoakseliventtiiliin tai ECAS-lohkoon)

2.1 | Jarrupaine (jarrusylinteriin)

2.2 | Jarrupaine (jarrusylinteriin)

2.3 | Tristop™-sylinteri (Tristop™-sylinteriin 12)

, 11 | 2.4 | Testausliitanta "jarru"
21 . 1.1 |4 Ohjauspaine (PREV 21:st3)

5 | Paljepaine (ilmajousipalkeesta)

1 Sailio (sailibpaineastiasta "jarru")

2.2 | Jarrupaine (jarrusylinteriin)

2.3 | Tristop™-sylinteri (Tristop™-sylinteriin 12)
4.2 | Ohjauspaine (PREV 22:std)

1 Liitdnta 1-2 PREV
2.4 | Testausliitanta "jarru" (painemittariin)

24
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TEBS E -MODULAATTORI ILMAN

PEM:IA LITANNAT

Saili6 (sailiopaineastiasta "jarru")

i : - : . : . - o : . : - ° _ Jarrupaine (jarrusylinteriin)
Ohjauspaine (PREV 21:sta)

5 | Paljepaine (ilmajousipalkeesta)

AIN|
a

2.2 | Jarrupaine (jarrusylinteriin)

anr gl
4 Illliﬂlll h

H
g I
L\

S HD

Séilié (sailiosta "jarru™)

2.2 | Testausliitanta "jarru" (painemittariin)

-\

9.4 Asennus ajoneuvoon

Ennen kuin aloitat asennuksen, huomioi ehdottomasti aiheeseen ESD
littyvat turvallisuusohjeet » Luku "4 Turvallisuusohjeet”, sivu 12.

Asennus kehykseen

— Asenna modulaattori tarjouspiirustuksen mukaisesti.

— Varmista, ettd modulaattorin ja ajoneuvon rungon valilld on johtava
maadoitusliitdnta (vastuksen taytyy olla alle 10 ohmia). Tama patee samalla
tapaa EBS-releventtiilin ja rungon valiseen liitantaan.
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Tarjouspiirustus TEBS E -modulaattorille

— Nouda internetista WABCO Online -tuoteluettelo:
http://inform.wabco-auto.com

— Etsi tarjouspiirustus TEBS E -modulaattorin osanumeron kautta.

Asennusasento voi olla ajosuuntaan tai ajosuuntaa vasten (sidepultit osoittavat
ajosuuntaan).

Asennusasennon parametrointi

— Parametroi asennusasento TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 2, Ajoneuvo kautta.

= Hairibnvaimenninten taytyy olla auki ilmaa kohti ja aina pystysuorassa
asennossa suhteessa maahan (alaspain) » Luku "9.4.1 RSS-
asennusohjeet", sivu 169.

Kiinnitys poikittaispalkkiin

Poikkipalkin taytyy olla litettyna voimasulkuisesti ajoneuvon molempiin
pitkittaispalkkeihin.

HHE 'H § H I
B .| o o r_ﬂ
==
LN N T
eI [P
I e — S08__FOWER _
T | @ @
iaN\YY. S—]
\ ‘
) I | - — >55cm
= i1 :
T '

— Kiinnitda modulaattori riittdvan kokoiseen U-profiiliin, kulmaprofiiliin tai
sopivaan, jaykistettyyn kannattimeen, jonka materiaalipaksuus on vahintaan
4 mm (koskee terasprofiileja).

B Kannattimen taytyy olla korkeampi kuin modulaattorin laippapinnan, jotta
laippa koskettaa kannatinta koko pinnallaan.

B Aluslaattoja ja jousirenkaita saa kayttda vain suoraan mutterin alla.
B Muttereiden kiristysmomentti on 85 Nm.

— Noudata RSS:n asennusohjeita » Luku "9.4.1 RSS-asennusohjeet",
sivu 169.
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9.4.1 RSS-asennusohjeet

Asennetun renkaan ymparysmitan ja asennettujen pyoranapojen hammasluvun
parametrit on asetettava, koska naista tuloarvoista lasketaan kallistusvaaran
arviointiin tarvittava sivuttaiskiihtyvyyden arvo.

Ajonvakautusjarjestelma RSS on riippuvainen renkaiden parametroiduista
ymparysmitoista, pyéranapojen hammasluvuista ja muista jarrulaskelman
tiedoista.

@ Jos on epatarkkuuksia, toiminto ei toimi asianmukaisesti.

Toiminta on moitteetonta vain, kun todellinen rengaskoko on enintdan
8 % pienempi kuin parametriasetuksen arvo. Pyéranavan parametroidun
hammasluvun taytyy vastata asennettuna olevaa lukumaaraa.

Renkaiden sallitun ymparysmitta-alueen arvot ja ALB-tiedot voidaan tarkistaa
WABCO:n jarrulaskelmasta.

Ala koskaan asenna parametriasetuksia suurempia renkaita, muutoin
toiminto ei toimi asianmukaisesti.

— Kalibroi modulaattorin kallistus (AB) TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston
avulla.

B Edellytys: Ajoneuvon on oltava tasaisella pinnalla (horisontaalinen
poikkeama < 1 aste).

B Ellei kalibrointia tehda, ajon aikana tapahtuu automaattinen kalibrointi.
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Vedettava peravaunu

7 }ﬂp

AY

AY

600 +15° +3°

AKSELEIDEN MAARA

JARJESTELMA PUOLIPERAVAUNU KESKIAKSELIPERAVAUNU | VEDETTAVA PERAVAUNU
28/2M 1 2 3 1 2 3 - -
4S/2M - 2 3..6 - 2 3 - -

28/2!\/_I\+/-(_}Snet![<ie"(i:t Low _ ” 3 _ 2 3 _ _
4S/2M+1M - 2 3...6 - 2 3 - -
4S/3M - 3..6 - 2 3 2 3
Mekaaninen jousitus 1 2 3..6 1 2 3 2 3
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9.5 Kaapeliasennus/kaapelikiinnitys

HUOMIO

Kaapelin vaurioituminen

— Kaapeliséikeisiin tunkeutuva vesi voi vaurioittaa TEBS E -modulaattoria.
Kéyté ainoastaan alkuperéisid WABCO-kaapeleita. Muiden valmistajien
kaapeleiden kéytté ja siitéd aiheutuvat vauriot eivét oikeuta reklamaatioon.

— Suunnittele asennuspaikka siten, etteivét kaapelit taitu.

— Kiinnité kaapelit ja liittimet siten, etteivét pistoliitédntdihin kohdistu
vetojénnitysté tai poikittaisvoimia.

— VAélté kaapelin asennusta terévien kulmien yli tai voimakkaiden aineiden
ldheisyyteen (esim. happojen).

— Asenna kaapeli liitdntbihin niin, ettei vetta voi virrata liittimeen.

Kaapeli-/suojakupuasennus

Kuva 1

— Avaa lukitusten keltainen luisti ennen kuin kytket kaapelipaiden liittimet
(litinrunko) sopiviin liitdntdihin ECU-runkoon tai irrotat ne niista.

B Mikali luistit ovat lukitussa loppuasennossa (toimitustila), lukitus voidaan
avata yla- tai alapuolelta 13" kiintoavaimen (kuva 1, kohta 1) avulla.

— Veda sen jalkeen luistia kasin ulospain suojuksen vasteeseen saakka
litinohjaimen vapauttamiseksi.

— Kytke kaapelin paa (tai suojakupu) pystysuorassa sille tarkoitettuun
ECU-liitinpaikkaan (esim. virtakaapeli POWER-liitantdan).

B 8-napaiset kaapelit POWER, SUBSYSTEMS ja MODULATOR
liitinpaikkoihin GIO10-12.

B 4-napaiset kaapelit GIO1-7, ABS ¢, d, e ja f, IN/OUT liitinpaikkoihin
GIO13-18.

B Huomioi oikea napaisuus ja koodaukset (liitin litinpaikkaan). Vain kun
molemmat osat sopivat toisiinsa, ne voidaan liittaa.

B 4-ja 8-napaisten liitdntdjen mustia suojakupuja ei ole koodattu ja ne
sopivat kaikkiin liitinpaikkoihin.
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B Kaikki ECU:un liitettavat liittimet ovat varimerkittyja. Varikoodaus I6ytyy
kaapeliyhteenvedosta » Luku "13.3 Kaapelindkyma", sivu 228.

— Paina kaapelin paa hieman voimaa kayttamalla liitdntaan (kuva 1, kohta 2) ja
paina keltainen luisti jalleen alkuasentoonsa (kuva 2, kohta 3).

= Silloin luistin varret lukkiutuvat ECU-runkoon. Luistin oikean kiinnityksen
vahvistaa "klik"-&ani.

HUOMIO

Virtakaapelin vaurioituminen
Jotta liitin ei voi vaurioitua kaapelin pujottamisen aikana, liitin on varustettu
suojakuvulla.

— lrrota suojakupu varoen, kun liitét kaapelin ECU:un, jotta tiiviste ei
luiskahda paikaltaan tai vaurioidu.

Kaapelikiinnitys
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HUOMIO

Tasoanturin kaapelin vaurioituminen
Nippuside voi vaurioittaa tasoanturin kaapelin liitinta.

— A3 kiinnita nippusidetté tasoanturin kaapeliin, jos se taivuttaa liitinté.

— Kiinnita kaapeli (kaapelin pituus enintddn 300 mm ECU:sta) nippusiteilla
(musta nuoli).

B Liitantdjen POWER, SUBSYSTEMS ja MODULATOR 8-napaiset
kaapelit on kiinnitettdva suoraan niille tarkoitettuihin kohtiin TEBS E
-modulaattoriin.
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9.6 Tasoanturin asennus

Elektronisen paineilmajousituksen (ECAS-toiminnot) sisaltavien ajoneuvojen
ajokorkeuden mittaukseen ja akselipainon mittaukseen mekaanisen jousituksen
yhteydessa kaytetaan tasoanturia 441 050 100 0.

— Asenna tasoanturi siten, ettd molemmat kiinnitysreiat tulevat vaakasuoraan
ja osoittavat yléspain.

B Tasoanturivivun kaantoon kaytetaan vipua.
B Tasoanturivivun pituus on sdadettavissa.

B Kayta pidempaa vipua ajoneuvoihin, joissa on pitka sisdanjoustomatka.

Vivun maksimaalista kdantbaluetta £50° ei saa ylittaa.

Vipuvarren pituus tulee valita niin, ettd rungon koko joustomatka
hyodyntaa vahintaan +30° taipumaa.

+ 50°

+30°

- 30°

- 50°

B Huomioi, etta tasoanturi on koko toimialueellaan vapaasti liikkuva ja ettei
vipu voi kaatua.

B Tasoanturi ja vipu ovat kiinnitysreiassa (4 mm) vivun lukitsemiseksi
ajokorkeudelle optimaaliseen asentoon.
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B Tasoanturin vivusto on kiinnitettava siten, etta vipu on ajokorkeudessa
vaakasuorassa.

B Liitanta akseliin on mahdollista vivuston kautta.

B Vivun paineosan tulee olla liitettyna 6 mm putkeen (umpimateriaalia) ja
akselin vivustoon.

Kaapeli on asennettava niin, etteivat sallitut taivutussateet alitu
(R210x Q).

ECAS-ajoneuvo
Kaaviot » Luku "13.4 GlO-kaaviot", sivu 242.

1 tarkistuspiste

— Kiinnita tasoanturi paaakselin keskikohtaan, jotta sen vaurioituminen
valtetdan mutka-ajossa ajoneuvon kallistuessa runsaasti.

2 tarkistuspistetta

— Kiinnita tasoanturi vedettavissa peravaunuissa paa- ja taka-akselin
keskustaan, jotta sen vaurioituminen valtetdan mutka-ajossa ajoneuvon
kallistuessa runsaasti.

Kiinnita tasoanturit puoliperavaunuissa ajoneuvon keskiosasta
mahdollisimman kauas oikealle ja vasemmalle. Huomioi tuolloin, etteivat ne
voi vaurioitua mutka-ajossa.

Vedettiva perdvaunu Puoliperavaunu
& Joit
1 2
@@ @@ 2 &
Tasoanturi "taka-akselin Takana Vasen
vasen puoli"
Tasoanturi "etuakselin Edessa Oikea
oikea puoli"

Mekaanisen jousituksen ajoneuvot

— Kiinnita tasoanturi paaakselin keskiosaan.

B Varmista, ettei anturi "k&anny" tai irtoa rakenteen liikkeen vuoksi.
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B Kayta aina porausreikaa, joka on 100 mm etaisyydella tasoanturin
kierreakselista.

B Tasoanturin mustaa vipua ei saa pidentaa, silla muutoin
kuormaustiedoista tulee epatarkkoja ja siksi jarrupaine ei tasmaa.

B Tasoanturin vipuvarsi on liitettdva suoraan vivun 441 901 71X 2
paineosaan.

B Vipu on saatavilla tdydellisena eri pituuksilla kahden paineosan ja
litosputken kera.

B Liitdnta akseliin tapahtuu akseliin hitsatun kulmaraudan avulla.

B Kahden tasoanturin ajoneuvoissa tasoanturi "taka-akselin vasen puoli"
on liitettdva ABS-anturilliseen akseliin c-d ja tasoanturi "etuakselin oikea
puoli" ABS-anturilliseen akseliin e-f.

Védrien tasoanturien asennus aiheuttaa TEBS E:n toimintahairidita
Muiden kuin maarattyjen tasoanturien asennus voi aiheuttaa TEBS E:ssa
toimintahairioita.

— Asenna ainoastaan alkuperéisida WABCO-tasoantureita.

Tuki- ja nostoakseleihin asennus aiheuttaa TEBS E:n toimintahairioita
Tasoantureiden asennus tuki- ja nostoakseleihin voi aiheuttaa
toimintahairi6ita.

— Asenna tasoanturit ainoastaan pdaakselille (c-d).

9.7 Ajonestolaitteen (Immobilizer) komponenttien asennus
— Asenna Immobilizer kaavion 841 701 227 0 mukaan » Luku "13.5
Jarrukaaviot", sivu 244.

— Noudata impulssiohjatun nostoakseliventtiilin asennuksen aikana
tarjouspiirustuksen 463 084 100 O tietoja.

@ Immobilizerin tarjouspiirustus

— Nouda internetistd WABCO Online -tuoteluettelo:
http://inform.wabco-auto.com

— Etsi tarjouspiirustus tuotenumerolla 463 084 100 O.

Nostoakseliventtiili voidaan liittaa GlO2:een tai GIO3:een.

Nostoakseliventtiili voidaan liittad GlO1:een, GIO2:een tai
GIlO3:een.
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9.8 Trailer Remote Controlin asennus

Tarkka kuvaus Trailer Remote Controlin asennuksesta ja liitdnnasta on
julkaisussa "Trailer Remote Control — Asennus- ja liitantaohje" » Luku "Tekniset
julkaisut", sivu 10.

9.9 TailGUARD-komponenttien asennus

Tarvittavat osat

TEBS E:n lisdksi tarvitaan elektroninen laajennusmoduuli, LIN-ultradanianturit,
Trailer Remote Control (valinnainen) ja vastaava kaapeli. Takavalon ja
peruutusvalon signaali (ISO 12098) on liitettdva jakorasian kautta elektroniseen
laajennusmoduuliin.

Lisatietoa komponenteista » Luku "8.1.1 TailGUARDTM-toiminnot", sivu 140.

TailGUARD™-toiminto on kaytettavissa vain ISO 7638 -liitanta
kytkettyna.

24N-syotto ei riita.

LIN-ultradanianturit

VAROITUS

Onnettomuusvaara: TailGUARD™-toiminto puuttuu, jos LIN-
ultraddnianturit on asennettu vaarin

LIN-ultradanianturien virheellinen asennus voi johtaa siihen, ettei objektia
tunnisteta eika jarjestelman toimivuutta voi nain taata.

— Asenna LIN-ultradénianturit kaavion mukaisesti.

HUOMIO

LIN-ultradanianturien vaurioituminen
Antureita ei saa vaarinkayttaa askelmana.

— Asenna anturit tarvittaessa kestévéaén suojakoteloon.

Marraskuusta 2018 alkaen on saatavilla LIN-ultradanianturien uusi sukupolvi,
jonka osanumero on 446 122 45X 0. Tama sukupolvi on tuettu elektronisen
laajennusmoduulin ohjelmistoversiosta EX 010501 alkaen. LIN-ultrad&nianturien
parametrointi ei ole valttamatonta, jarjestelman kayttédnoton yhteydessa
tapahtuu kuitenkin LIN-ultradénianturien kohdennus niiden paikkoihin
ajoneuvossa

Vanhojen sukupolvien LIN-ultradaniantureita ei saa sekoittaa ajoneuvossa
uuden sukupolven LIN-ultradanianturien kanssa.

Uuden sukupolven LIN-ultradanianturit asennetaan vanhaan sukupolveen
verrattuna yksinomaan vaaka-asentoon ja vahimmaiskorkeuteen 60 cm.

LIN-ultradaniantureita ei saa asentaa U-prdfiiliin, silla silloin voi ilmeta
heijastuksia.

Pinnan, jolle LIN-ultradanianturi ruuvataan, taytyy olla tasainen ja kaikilta
neljaltad puolelta vahintdan 2 mm suurempi kuin LIN-ultradanianturi (takapuolella
vedenpoistoreikien suojaus suoralta painepesurin puhdistussuihkulta).
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Kun vanhan sukupolven LIN-ultradanianturit vaihdetaan kokonaan uuden
sukupolven LIN-ultradaniantureihin, on suoritettava seuraavat vaiheet:

Paivita elektronisen laajennusmoduulin ja TailGUARD-ECU:n ohjelmistot.

Kiinnita LIN-ultradanianturit (yleensa kdannetyssa asennossa kaavion
mukaisesti).

Kaynnista jarjestelma uudelleen.

Klikkaa TEBS E -diagnostiikkaohjelmistosta painiketta EBS-jdrjestelmén
parametrointi.

Kirjoita valintaikkunan lopuksi parametrit muuttamattomina ECU:un.
Klikkaa Mittausarvot, TailGUARD.
Klikkaa ikkunasta TailGUARD painiketta Aloita kdytté6notto.

LIN-ultradanianturien asennusmitat

— Nouda internetista WABCO Online -tuoteluettelo:
http://inform.wabco-auto.com

— Etsi tarjouspiirustus tuotenumeroilla: 446 122 401 0/
446 122 402 0/ 446 122 404 0 / 446 122 450 0.

Koska kaikki ultradanianturit kommunikoivat rinnakkain tietovaylan kautta,
millainen tahansa rinnakkainen kytkentad on mahdollista GIO17:44an tai
GlO18:aan.
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Elektroninen laajennusmoduuli

Elektronisen laajennusmoduulin kansi on irrotettava kaapelin asennusta/purkua
varten.

— Kayta vahintdan 11 cm pitkda ruuvimeisselid ja avaa silla kotelon
lukitusnokat kannen irrottamista varten seuraavan kuvan mukaisesti.

— Asenna elektroninen laajennusmoduuli ehdottomasti pystysuoraan
asentoon, jossa kaapeleiden aukot osoittavat alaspain tai sivulle.

Asennusmitat
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9.5 Nm 2.5 Nm

— Kiinnita 8-napaisen liittimen runko nippusiteilla vastaaviin kiinnitysnokkiin.
— Asenna kansi takaisin kaapelin asennuksen jalkeen.
B Kiinnitd huomiota, etta kiinnitysnokat lukkiutuvat paikalleen.

B Avoimen puolen on osoitettava 4-napaisten liitinpaikkojen suuntaan.
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TailGUARDIight™

— Asenna 2 LIN-ultradanianturia 446 122 401 0 (0°) / 446 122 450 0 (10°)
vaakasuoraan enintdan 0,12 m ajoneuvon oikean- tai vasemmanpuolisesta
ulkoreunasta, jotta ajoneuvon ulkomitat analysoidaan tarkasti.

B Ellei tdma ole valttdmatdnta, LIN-ultradanianturit voidaan asentaa myds
poikkeavasti lahemmaksi toisiaan.

— Anturin asennussyvyys: Merkitse TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa
kohtaan Rekisteri 10, Elektroninen laajennusmoduuli LIN-ultradanianturin
takasijainti (ajoneuvon - takapuolen valinen etdisyys) — kauimmaisen
ajoneuvon reunan mukaisesti.

B Takasijainti ei saa ylittda 35 cm.

Kun taytyy tunnistaa ulostyontyvia laitureita, vahintdan yksi LIN-ultradanianturi
on asennettava laiturin (puskurin) korkeudelle.

Noudata seuraavia asennusmittoja:

A | LIN-ultradanianturi 0° 446 122 401 0/ 10° 446 122 450 0
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Jarjestelmakonfiguraatio — TailGUARDIight™

MERKKIEN SELITYKSET

1 Ulkoiset valot (valinnainen)

2 Summeri (valinnainen)

3 Jakaja 894 600 024 0

* CAN-tietoyhteys vetoautoon (valinnainen)
GIO11 Kaapeli aarivaloille 449 803 022 0

GlO12 Yleiskaapeli 449 908 060 0; vaihtoehtoisesti: Aspock-kaapeli 65-6111-007
GlO14, GIO15 | Yleiskaapeli 449 535 XXX 0 (4-napainen avoin)
GlO17, GIO18 | Kaapeli LIN-ultradaniantureille 449 806 060 O
POWER Elektronisen laajennusmoduulin sy6ttdkaapeli 449 303 020 0

Jakorasian johdotuskonsepti (toiminto- ja varitaulukko) » Luku "8.1.2 Liitanta ISO 12098:aan", sivu 147.
Kaavio 841 802 280 0 » Luku "13.4 GlO-kaaviot", sivu 242.
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TailGUARD™

Ultradénianturien vanha sukupolvi:

— Asenna ulkoiset LIN-ultradanianturit 446 122 402 0 / 446 122 404 0 (15°)
pystysuoraan sisdanpain kallistuvasti.

— Asenna LIN-ultradanianturi 446 122 401 0 (0°) keskelle.

— Alk. TEBS E2.5 -mallista: Keskimmainen LIN-ultradanianturi 446 122 401 0
voidaan asentaa onttojen (ulospain tyéntyvien) kuormauslaiturien helpompaa
tunnistusta varten my6s vaakasuoraan asentoon niin, etta ultradanikeila on
nurinpdinen.

B Vaakasuorassa asennuksessa LIN-ultradanianturin vahimmaiskorkeus on
0,8 m ( » taulukko "Asennusvaihtoehdot").

B TEBS E2:n yhteydessa keskimmainen LIN-ultradanianturi taytyy asentaa
pystysuoraan.

Ultradanianturien uusi sukupolvi:

— Asenna ulkoiset LIN-ultradanianturit 446 122 450 0 (10°) vaakasuoraan
sisdanpain kallistuvasti.

— Ellei keskimmainen anturi 446 122 450 0 (10°) ole sijoitettuna tarkalleen
keskelle, asenna se niin, ettd se kallistuu kauempana olevan ulkoisen
anturin suuntaan.

Ultradanianturien vanha ja uusi sukupolvi:
— Parametroi asennusasento TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa.

— Asenna keskimmainen LIN-ultradanianturi maks 15 cm yl0spain tai alaspain
epakeskisesti.

Noudata seuraavia asennusmittoja:

AIC

B/C B/C

MERKKIEN SELITYKSET

A | LIN-ultradanianturi 0° 446 122 401 0
LIN-ultradénianturi 15° 446 122 402 0/ 446 122 404 0
Ei saa asentaa vaakasuoraan!

LIN-ultradanianturi 10° 446 122 450 0
Vahimmaisasennuskorkeus 60 cm!
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LIN-ultradanianturien asennus

ALKAEN TEBS E2 -MALLISTA
JA ELEKTRONISEN

LAAJENNUSMODUULIN
MALLISTA 0

ALKAEN TEBS E2.5
-MALLISTA JA ELEKTRONISEN
LAAJENNUSMODUULIN
MALLISTA 1

Suuntaa LIN-ultradanianturit asennustaulukon mukaisesti:

ALKAEN TEBS E2 -MALLISTA
JA ELEKTRONISEN

LAAJENNUSMODUULIN MALLISTA

ES5.5

Ulko 446 122 4020/ Ulko 446 122 402 0/ 446 122 404 0 Ulko 446 122 450 0 — 10°
446 122 404 0 — 15° pystysuoraan — 15° pystysuoraan vaakasuoraan
Sisa 446 122401 0-0° Sisa 446 122401 0-0° Sisa 446 122 450 0 — 10°
pystysuoraan vaakasuoraan vaakasuoraan

Asennuskorkeus 0,4 - 1,6 m ( » kuva
"asennusmitat TalGUARD™")

Asennuskorkeus 0,8 - 1,6 m ( » kuva
"asennusmitat TalGUARD™")

Asennuskorkeus 0,6 - 1,6 m ( » kuva
"asennusmitat TalGUARD™")
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Jarjestelmakonfiguraatio — TailGUARD™

MERKKIEN SELITYKSET

1 Ulkoiset valot (valinnainen)

2 Summeri (valinnainen)

3 Jakaja 894 600 024 0

* CAN-tietoyhteys vetoautoon (valinnainen)
GIO11 Kaapeli aarivaloille 449 803 022 0

GlO12 Yleiskaapeli 449 908 060 0; vaihtoehtoisesti: Aspdck-kaapeli 65-6111-007
GlO14, GIO15 | Yleiskaapeli 449 535 XXX 0 (4-napainen avoin)
GIO18 Kaapeli LIN-ultradaniantureille 449 806 060 0
POWER Elektronisen laajennusmoduulin syéttékaapeli 449 303 020 0

Jakorasian johdotuskonsepti (toiminto- ja varitaulukko) » Luku "8.1.2 Liitanta ISO 12098:aan", sivu 147.
Kaavio 841 802 281 0 » Luku "13.4 GlO-kaaviot", sivu 242.
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TailGUARDRee™

Ultradanianturien vanha sukupolvi:
— Asenna 5 LIN-ultradanianturia aina pystysuoraan 2 tasolle.

— Asenna ulkoiset LIN-ultradanianturit 446 122 402 0 / 446 122 404 0 (15°)
alatasolla (paataso) pystysuoraan sisaanpain kallistuvasti.

— Asenna LIN-ultradanianturi 446 122 401 0 (0°) keskelle, enintdadn 15 cm
ylGs- tai alaspéin epakeskisesti.

— Asenna molemmat LIN-ultradanianturit 446 122 402 0 / 446 122 404 0
ylemmalle tasolle.

— Alk. TEBS E2.5 -mallista: Keskimmainen alatason LIN-ultradanianturin saa
asentaa (samoin kuin TailGUARD™) vaaka- tai pystysuoraan.

— Merkinta on valttdmatontd TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 10, Elektroninen laajennusmoduuli kautta.

— Vaakasuorassa asennuksessa LIN-ultradanianturin vahimmaiskorkeus on
0,8 m ( » taulukko "Asennusvaihtoehdot").

B TEBS E2:n yhteydessa keskimmainen LIN-ultradanianturi taytyy asentaa
pystysuoraan.

B Ylemman tason (lisatason) ultradanianturit voidaan sijoittaa pysty- ja
vaakasuoraan.

B Pystyasennuksessa LIN-ultradanianturit taytyy asentaa sisaanpain
kallistuneina.

B Jotta katot tunnistettaisiin myds asennustilan ollessa pieni, ylhaalla
olevat ulkoiset LIN-ultradanianturit voidaan asentaa vaakasuoraan. Siind
tapauksessa on huomioitava, ettd 15°-LIN-ultradanianturit (446 122 402 0
/ 446 122 404 0) asennetaan alaspain suunnattuina.

B Kohteiden tunnistus tapahtuu silloin vain LIN-ultradaniantureiden
alueella; peruutustutkalla ei tapahdu takatilan laaja-alaista valvontaa
peruutustutkaa ylemmalla alueella.

Ultradanianturien uusi sukupolvi:
— Asenna 5 LIN-ultradanianturia aina vaakasuoraan 2 tasolle.

— Asenna ulkoiset LIN-ultradanianturit 446 122 450 0 (10°) vaakasuoraan
sisdanpain kallistuvasti.

— Ellei keskimmainen anturi 446 122 450 0 (10°) ole sijoitettuna tarkalleen
keskelle, asenna se niin, ettd se kallistuu kauempana olevan ulkoisen
anturin suuntaan.

— Merkinta on valttamaténta TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa kohdan
Rekisteri 10, Elektroninen laajennusmoduuli kautta.
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Noudata seuraavia asennusmittoja:

max.0,12m 16..24m max. 0,12 m

&l =
0,1

B/IC B/IC

B/C B/C

[ " -
' ] [ .
[— < >
max. 0,35 m 1,6..24m

MERKKIEN SELITYKSET

A | LIN-ultradanianturi 0° 446 122 401 0, vaaka- tai pystysuoraan

B LIN-ultradanianturi 15° 446 122 402 0/ 446 122 404 0 tai
LIN-ultradanianturi 0° 446 122 401 0 (vain ylataso)

LIN-ultradanianturi 10° 446 122 450 0
Vahimmaisasennuskorkeus 60 cm!

Cc

Suuntaa LIN-ultradanianturit asennustaulukon mukaisesti:
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LIN-ultradanianturien asennus

ALKAEN TEBS E2
-MALLISTA JA
ELEKTRONISEN
LAAJENNUSMODUULIN
MALLISTA O

ALKAEN TEBS E2.5
-MALLISTA JA

ELEKTRONISEN
LAAJENNUSMODUULIN
MALLISTA 1

ALKAEN TEBS E2
-MALLISTA JA
ELEKTRONISEN
LAAJENNUSMODUULIN

Y16s (lisataso)

Ulko 446 122 4020/
446 122 404 0 — 15°
pystysuoraan

Ulko 446 122 4020/
446 122 404 0 — 15°
pystysuoraan

MALLISTA E5.5

Ulko 446 122 4020/

Ulko 446 122 4020/

Ulko 446 122 450 0 — 10°

Alas (paataso) 446 122 404 0 — 15° 446 122 404 0 — 15° vaakasuoraan
pystysuoraan pystysuoraan
Sisa 446 122401 0-0° Sisa 446 122401 0-0° Sisd 446 122 450 0 — 10°
pystysuoraan vaakasuoraan vaakasuoraan

Asennuskorkeus 0,4 - 1,2 m
( » kuva "asennusmitat
TailGUARDReo™")

Asennuskorkeus 0,8 - 1,2 m
( » kuva "asennusmitat
TailGUARD™")

Asennuskorkeus 0,6 - 1,6 m
( » kuva "asennusmitat
TailGUARD™")
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Jarjestelmakonfiguraatio — TailGUARDRe°™

MERKKIEN SELITYKSET

1 Ulkoiset valot (valinnainen)

2 Summeri (valinnainen)

3 Jakaja 894 600 024 0

* CAN-tietoyhteys vetoautoon (valinnainen)
GIO11 Kaapeli aarivaloille 449 803 022 0

GlO12 Yleiskaapeli 449 908 060 0; vaihtoehtoisesti: Aspock-kaapeli 65-6111-007
GlO14, GIO15 | Yleiskaapeli 449 535 XXX 0 (4-napainen avoin)
GlO17, GIO18 | Kaapeli LIN-ultradaniantureille 449 806 060 O
POWER Elektronisen laajennusmoduulin sy6ttdkaapeli 449 303 020 0

Jakorasian johdotuskonsepti (toiminto- ja varitaulukko) » Luku "8.1.2 Liitanta ISO 12098:aan", sivu 147.
Kaavio 841 802 283 0 » Luku "13.4 GlO-kaaviot", sivu 242.
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9.10 Asennus eTASC

Asennus

@ eTASC:n asennus on verrattavissa TASC:n asennukseen.

Tarkka kuvaus on julkaisussa "TASC — Toiminta ja asennus” » Luku "2
Yleisia ohjeita", sivu 7 => kappale "Tekniset julkaisut".

Kiinnitys on yhteensopiva TASC:n ja muiden kiertoluistiventtiilien kanssa.
Jos sattuu iimenemaan tilaongelmia, eTASC on asennettavissa 90°-askelin
kdannettyna. Laite asennetaan kdannettyna, vipu irrotetaan ja asennetaan
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siten, ettd "Pysayta"-asento osoittaa alaspain.

Liitettyina oleville johdoille ja putkille suositellaan kokoa @ 12x1,5 mm
optimaalisten nosto- ja laskuaikojen saavuttamiseksi.

Jos eTASC:n ja paineilmapalkeiden valisten johtojen ja putkien poikkipinnasta
tulee lilan pieni tai on valittu liian pitk& johto, Trailer EBS E ei voi tunnistaa
eTASC:n manuaalisen painalluksen tunnistusta oikein.

Suositellut putkihalkaisijat ja putkipituudet on esitetty seuraavassa taulukossa.

Akselipainon tunnistukseen kaytettava Trailer EBS E -paineanturi
(liténta 5) taytyy liittdd asennuksessa eTASC:n ja ensimmaisen
paineilmasyéttdisen palkeen valiin T-kappaleen kautta.

Jos palkeiden liitos on tahtimuotoinen, paineanturiliitdntd on tehtava

suoraan.

Putkihalkaisijat ja putkipituudet

PUTKIHALKAISIJA [mm];
PUTKIPITUUS [m]

PIIRIEN

LITANTA LUKUMAARA VAHINTAAN SUOSITUS

PEM => eTASC 9 @ 8x1 mm; @ 12x1,5 mm;
(sailidputki) maks. 6 m maks. 8 m

J 8x1 ; J 12x1,5 ;

eTASC => palje 2 X7 mm XT> mm
maks. 6 m maks. 8 m

Palie => palie 5 @ 8x1 mm; @ 12x1,5 mm;
Je == pal maks. 4 m maks. 5 m

. . @ 12x1,5 mm;

Paineenpoisto 2 -

maks. 1 m

PEM => eTASC 1 D 12x1,5 mm; D 12x1,5 mm;
(sailibjohto/-putki) maks. 8 m maks. 8 m

@ 12x1,5 ; J 12x1,5 ;

eTASC => Jakaja 1 X7.o mm X710 mm
maks. 6 m maks. 6 m

Jakaia => palie 1 @ 8x1 mm; J 12x1,5 mm;
J pal maks. 4 m maks. 5 m

. ) @ 8x1 mm; g 12x1,5 mm;

Palje => palje 1

maks. 4 m maks. 5 m
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10 Kayttoonotto

Kayttoonoton kulku

1. Jarrulaskelma

2. Parametrointi TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston kautta
3. Toimintatesti (EOL-testi)

4. Kalibrointi

5. Dokumentaatio

10.1 Jarrulaskelma

WABCO voi tehda jarrulaskelman (maksullinen). Kysy lisda omalta WABCO-
kumppanilta.

10.2 Parametrointi TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston kautta

Johdanto

WABCO tarjoaa TEBS E:n myéta yleiskayttdisen jarjestelman, joka taytyy
mukauttaa kuhunkin ajoneuvomalliin parametrien avulla. liman tata saatéa
TEBS E ei ole toimintakykyinen.

Parametrit sdddetaan TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston avulla.

Valmiita parametrijoukkoja voidaan kopioida TEBS E:hen ajoneuvojen
sarjatuotantoa varten.

Huomaa, etta uudet modulaattorit tarvitsevat aina TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston ajankohtaisen version.

Kayttajat ohjataan TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa valttamattdmien
saatoévaiheiden lapi. Ohjelmat toimivat itseselittavasti, lisdksi ohjelmisto sisaltada
kattavat ohjeet.

Parametrointi aloitetaan valikon Kéayttéénotto kautta. Sovellukset ja
toiminnot on koottu loogisessa yhteydessa yksittaisiksi nayttosivuiksi,
jotka on helppo avata rekisterimerkkien kautta. Saatéja voidaan
tehda klikkaamalla asetuskenttia, tekstivalintakenttia tai syottamalla
lukuja.

Nayton oikealla puolella oleva rekisteri Liittimet mahdollistaa GIO-toimintojen
osoituksen yksittaisiin GIO-liitinpaikkoihin.

Jos tarvitaan enemman GlO-toimintoja kuin liitinpaikkoja on TEBS E:ssa
kaytettavissa, elektronisen laajennusmoduulin kanssa taytyy kayttda TEBS E
Premium -modulaattoria.

TEBS E -modulaattorissa on 7 parametroitavaa liitantaa (GIO1 - GIO7),
elektronisessa laajennusmoduulissa on 4 parametroitavaa liitantaa
(GIO13 - GlO186).

Vakiokokoonpanot ovat maarattyja GlO-liitantdjen parametroinnin ja
sijoittamisen helpottamiseksi vakiosovelluksia varten » Luku "13.4 GIO-
kaaviot", sivu 242. Nama vakiomaaritykset ilmaisevat TEBS E -modulaattorin
maksimaalisen mahdollisen liitinnan — yksinkertaisesta RtR-toiminnollisesta
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Off-line-parametrointi

Parametroinnin edellytys
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puoliperdvaunusta ECAS-toimintoon purkukorkeuden kytkimell3,
asfaltinlevittimen jarruun jne.

Kun ajoneuvoa varten taytyy laatia uusi parametrijoukko, on valittava ensiksi
sopiva GlO-kaavio. Sopiva on tallennettu TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston
vastaavaan parametrijoukkoon (GlO-kaavionumeron alla).

TEBS E -modulaattorin liitinten asennuspaikat on maaritetty GIO-kaavioissa
Standard- tai Premium-mallin mukaan. Suunnitelmissa ja parametrijoukoissa on
aina kuvailtu maksimijarjestelmat.

Kun toimintoja ei tarvita, niiden valinta voidaan yksinkertaisesti poistaa
toimintojen valinnasta.

Parametrijoukon maaritys suoraan ajoneuvosta kasin on helpompaa,
silla liitetyn TEBS E -modulaattorin tyyppi tunnistetaan automaattisesti.
Parametrijoukko voidaan kuitenkin valmistella myds ilman ajoneuvoa ja
tallentaa myéhempaa kayttdéa varten PC:lle.

TEBS E -jarjestelman koulutus on parametrijoukon laadinnan edellytyksena.

Vasta saatuasi PIN-koodin olet oikeutettu tekemaan muutoksia TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston kautta » Luku "12.2 Jarjestelmakoulutus ja PIN",
sivu 212.

TEBS E2:sta alkaen on uusi PIN, siksi tarvitaan lisdkoulutusta.
Kysy lisaa omalta WABCO-kumppanilta.

TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston tilaaminen

— Avaa internetista myWABCO-kotisivu:
http://www.wabco-auto.com/en/aftermarket-services/mywabco/

Saat rekisterdintiapua painikkeen Step by Step instruction kautta.

Kun rekisterointi on valmis, voit tilata TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston MyWABCOn kautta.

Jos sinulla on kysymyksia, ota yhteyttd WABCO-kumppaniin.

— Pida tietojen parametrointia varten jarrulaskelma ja GIO-kaavionumero
valmiina.

— Avaa TEBS E -diagnostiikkaohjelmisto.

= Aloitusikkuna aukeaa.

Mika on uutta TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa?
Klikkaa Ohje => Sisaltdé => Mika on uutta?
Klikkaa sitten ohjelmistoversiota, jonka uudistuksista haluat lukea.
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10.3 Toimintatesti

Parametroinnin jalkeen on yleensa vuorossa toimintatesti:

Voit suorittaa toimintatestin (EOL-testi) vain silloin, jos olet osallistunut TEBS E
-koulutukseen.

Eri simulaatioita on mahdollista suorittaa TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston
avulla valikon Aktivointi kautta.

10.4 LIN-ultradanianturien kayttoonotto

Normaali EOL-testi

PWM-ultradaniantureita (TailGUARDIight™) ei sopeuteta.
Heijastumia ei voi haivyttaa.

Edellytys: Ultradanianturien ja Tal GUARD™-jarjestelman kayttddnoton
yhteydessa taytyy kytkea peruutusvaihde.

LIN-ultradanianturien kayttdonotto suoritetaan kolmessa vaiheessa End-of-Line-
testin avulla:

1. LIN-ultradanianturien sopeutus
2. Testaus heijastumien varalta

3. Koekappaleiden tunnistus

1. LIN-ultradanianturien sopeutus

LIN-ultradanianturit on sopeutettava asennuksen jalkeen ajoneuvon sijainnin
tunnistukseen.

— Klikkaa TEBS E -diagnostiikkaohjelmistosta Mittausarvot, TailGUARD.
— Klikkaa ikkunasta TailGUARD painiketta Aloita kdyttéénotto.
— Peita LIN-ultradanianturit kokonaan ja niitd koskettamatta 1-2 sekunniksi.

B Silloin taytyy ehdottomasti noudattaa seuraavaa jarjestysta:
Paataso: 1-vasen 2-oikea 3-keski
Lisataso: 4-vasen 5-oikea 6-keski

= Peitettava LIN-ultradanianturi vilkkuu.

= Kun on tunnistettu LIN-ultradanianturi, ajoneuvon aarivalot vilkkuvat
kerran ja kuvassa ( » ikkuna TailGUARD) vilkkuu seuraava
LIN-ultradanianturi, joka taytyy sopeuttaa.

LIN-ultradanianturien peittdmiseen soveltuu esimerkiksi poistoputkien
peitelevy ("muhvitulppa" HTM DN 75).

2. Testaus heijastumien varalta

LIN-ultradanianturien sopeutuksen jalkeen testataan, iimeneekd heijastumia
ja tunnistavatko LIN-ultradanianturit ajoneuvon vierelld olevat kohteet vaarin
esteiksi.
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— Sailyta tata testia varten 2,5 m vapaata tilaa ajoneuvon takana ja 0,5 m
ajoneuvon sivuilla.

— Mikali jokin kohde tunnistetaan, paina painiketta Haivytd heijjastumat
kyseisen heijastuman haivyttamiseksi.

= Sen jalkeen suoritetaan toinen mittaus, jotta selvitetdan, onko muiden
kohteiden heijastumia haivytettava.

= Mikali havaitaan lisada kohteita, LIN-ultradanianturit tai asennusosat on
sijoitettava toisin.

3. Koekappaleiden tunnistus
Mikali jarjestelma on hairiéton, seuraa esinetesti.

— Sijoita sita varten LIN-ultradaniantureiden asennuskorkeutta korkeampi
koekappale, esim. muoviputki, 0,6 m paahan vasemmalle (+ 0,1 m)ja 1,6 m
oikealle (+ 0,2 m) ajoneuvon takana olevaan tilaan.

= Tunnistettu etdisyys tulee TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston naytt6on.
— Vahvista kohteiden sijainti painikkeella Kohde tunnistettu.

= Mikali koekappaleet tunnistetaan oikein, End-of Line-Bit voidaan
poistaa elektronisesta laajennusmoduulista ja jarjestelma on virheeton.
Kayttéonotto onnistui.

= Ellei testi onnistunut, LIN-ultradanianturit on joko sopeutettu vaaraan
paikkaan tai anturietdisyyden parametrit on syotetty vaarin.

— Tarkasta parametrit tai LIN-ultradanianturien asennusasento ja toista
testi.

Rajoitettu EOL-testi

Mallista TEBS E2.5 alkaen on mahdollista rajoittaa EOL-testia.
Seuraavien ehtojen taytyy tayttya sita varten:

B Kohdasta Asetukset, Sdadot, Testausasetukset taytyy poistaa
TailGUARD™-testin Esinetesti (valinnainen) valinta.

B Vasemman ja oikean LIN-ultradanianturin valinen etaisyys on
1,6-2,4m.

B Jos kaytetdan 3 LIN-ultradanianturia, keskimmainen
LIN-ultradanianturi taytyy kiinnittda keskelle. 30 cm poikkeama
keskiakselista oikealle tai vasemmalle on sallittu.

B LIN-ultradaniantureiden asennussyvyys on enintdan 35 cm.

Kun kaikki ehdot tayttyvat, kayttddnoton vaiheet muuttuvat:
— Vahvista asennusmitat, jotka on annettu parametroinnin yhteydessa.

= Kayttdonottoa voidaan lyhentaa vain silloin painikkeella Etédisyydet oikein,
esinetesti ohitetaan.

— Jatka eteenpain edella olevan kappaleen "LIN-ultradanianturien sopeutus"
kuvauksen mukaisesti.

B Kun paatasolla on lisaksi 3 LIN-ultradanianturia: Kun viimeinen
LIN-ultradanianturi on sopeutettu, aarivalot syttyvat 3 sekunnin ajaksi.

— Sen jalkeen taytyy vahvistaa keskimmaisen LIN-ultradanianturin asento
pitamalla sita jalleen peitettyna.

®m Adarivalojen taytyy olla sammutettuja.

B Ellei jokin naista ehdoista tayty, taytyy suorittaa normaali EOL-testi.
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Kaikutesti

Lopuksi suoritetaan kaikutesti.
— Pida ajoneuvon takana vapaana 2,5 m ja sivuilla 0,5 m.

— Mikali jokin kohde tunnistetaan, paina painiketta Haivytd heijastumat
kyseisten heijastumien haivyttamiseksi ( » kappale "Normaali EOL-testi -
Testaus heijastumien varalta").

EOL-testia voidaan lyhentda myds heijastustestin verran, kun seuraavat ehdot
tayttyvat:

B Heijastustesti on suoritettu ajoneuvolle kerran onnistuneesti.

B Ajoneuvon peran rakenne pysyy identtisend, my0s ultradanianturien,
puskurin jne. asennusasennossa.

B Kyseessa on vakaa ja luotettava sarjatuotanto.

Myds heijastustestin valinta voidaan poistaa asetusten ja saatojen kautta. Sita
suositellaan kuitenkin vain standardoiduissa ajoneuvoissa, joiden arvot ovat
tunnettuja ja kun heijastustesti on suoritettu kerran.

Testin ensimmaisen suorituskerran jalkeen mitatut hairidkaikuarvot taytyy
kirjoittaa tiedostoon (vain jos hairiokaikuja 16ytyi). Taman tiedoston sisalté on
litettdva seuraavien ajoneuvojen ECU-tiedostoon.

Kun parametrointi aloitetaan muokatulla ECU-tiedostolla, nayttddn tulee
ruutu, jossa voi valita, kdytetddnké ECU-tiedoston arvoja. Tama on sallittua
vain ajoneuvoille, joissa on sama TailGUARD™-konfiguraatio ja sama
asennustilanne.

Uusissa ajoneuvoissa tai muutetuissa asennusolosuhteissa (esim. lisaa
tai toisella tavalla sijoitettuja asennusosia peravaunun testauksessa)
heijastustestin valinnan poistaminen on kiellettya.

10.5 Tasoanturien kalibrointi

TEBS E -jarjestelman koulutus tai E-Learning-koulutus on
edellytyksena tasoantureiden kalibroinnille.

Olet oikeutettu suorittamaan kalibroinnin vain, jos olet saanut PIN 2
-koodin » Luku "12.2 Jarjestelmakoulutus ja PIN", sivu 212.

Onnistuneen kalibroinnin edellytykset

B Ominaiskayraalueella on 966 - 1660 Timer Ticks (TT).
B Ajokorkeuden | taytyy olla 1139 - 1486 TT valissa.

B Ylemman kalibrointitason taytyy olla suurempi kuin ajokorkeuden |
(normaalitaso) ja ohjetason 3x toleranssiarvon (sdadettavissd TEBS E
-diagnostiikkaohjelmistolla) summa + 5 mm (esim. turvakdysi).

B Kaava: ylempi kalibrointitaso > ajokorkeus + 3x ohjetason toleranssiarvo
+5mm

B Alemman kalibrointitason taytyy olla pienempi kuin ajokorkeuden ero miinus
2-kertainen ohjetasotoleranssi.
Kaava: alempi kalibrointitaso < ajokorkeus - 2x ohjetason toleranssiarvo
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Jotta rakennetta ei voi nostaa liian ylés, akseleiden valiin asetetaan
turvakdysi rajoittamaan nosto maksimikorkeuteen.

Ellei kalibrointi ole uskottava, diagnoosimuistiin ilmestyy ominaiskayravirhe.

— Siirra ajoneuvo vaakasuoraan asentoon normaalitason korkeudelle ennen
kuin aloitat kalibroinnin.

3-pistekalibrointi

Kaytto: Ajoneuvon yksil6lliseen kalibrointiin.

Tama kalibrointitapa vastaa tunnettuja ECAS-jarjestelmia.

Paina painiketta Kdynnista kalibrointi (Jarjestelma, Tasoanturien kalibrointi).

— Siirrd ajoneuvo nosto-/laskupainikkeilla ajokorkeuteen I.

— Paina painiketta Tallenna normaalitaso.

= Nayttdoon tulee syottokentta, johon on syodtettava lastaustason tai
ajoneuvorungon ylareunan valinen etaisyys ajokorkeudessa | ja tiella
(mm-arvoina). Mittaa tama etaisyys aina kalibroitavan akselin alueella.

— Siirrd ajoneuvo nosto-/laskupainikkeilla ylatasolle.
— Paina painiketta Tallenna ylétaso.

= Nayttdéon tulee syottdkentta, johon on syobtettava lastaustason tai
ajoneuvorungon ylareunan valinen etaisyys ylatasolla ja tiella
(mme-arvoina).

— Siirrd ajoneuvo nosto-/laskupainikkeilla alatasolle.
— Paina painiketta Tallenna alataso.

= Nayttdéon tulee syottdkentta, johon on syobtettava lastaustason tai
ajoneuvorungon alareunan valinen etaisyys alatasolla ja tielld (mm-
arvoina).

= Jos kalibrointi onnistui, nayttéon tulee vastaava ilmoitus.
= Ellei kalibrointi onnistunut, toimi seuraavasti:

— Tarkista tasoanturin kiinnitys.

— Muuta tarvittaessa vipuvarren pituutta.

— Mukauta yla-/alataso.

— Sen jalkeen toista kalibrointi.
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Kalibrointi "mekaanisten arvojen syotto"

Kayttd: Samantyyppisten ajoneuvojen kalibrointiin (sarja)

Tassa kalibrointitavassa syotetdan vain ECAS-tasoanturin vipuvarren pituus
(tasoanturin kaantopisteen ja vivuston nivelpisteen valinen) ja etaisyys
ajokorkeudesta | yla- ja alatasolle mm-arvoina. Siitd lasketaan automaattisesti
"kaantokulma/sisaanjoustomatka”. Ensiksi on kalibroitava ajokorkeus I.

— Paina painiketta Kdynnisté kalibrointi.

— Syo6ta "tasoanturin” kdantopisteen ja "vivuston" nivelpisteen valinen
vipuvarren pituus.

— Syota taipuma suhteessa yla- ja alatasoon.

— Syo6ta ajoneuvon korkeus (lastaustason korkeus tai ajoneuvorungon
ylareunan korkeus).

— Vahvista painamalla OK.
— Siirra ajoneuvo nosto-/laskupainikkeilla ajokorkeuteen I.
— Paina painiketta Tallenna normaalitaso.
= Jos kalibrointi onnistui, nayttéon tulee vastaava ilmoitus.

= Ellei kalibrointi onnistunut, toimi seuraavasti:

Tarkista tasoanturin kiinnitys.

Muuta tarvittaessa vipuvarren pituutta.

Mukauta yla-/alataso.

Sen jalkeen toista kalibrointi.

Kalibrointi "kalibrointitietojen lataus tiedostosta"

Kayttd: Suositus suurille ajoneuvosarijoille

Kalibrointitiedot mitataan malliajoneuvosta ja tallennetaan toiminnolla
Kirjoita kalibrointitiedot tiedostoon. Tiedot tallennetaan suoraan *.ECU-
parametritiedostoon. Ndma tiedot luetaan kalibroinnin aikana ja kirjoitetaan
ECU:un. Erillinen tasolle ajo ei ole tarpeellista.

Oletuksena on, etta tasoanturin asento, vipuvarren pituus seka vivuston pituus
suhteessa akseliin ovat kaikissa ajoneuvoissa identtiset.

— Paina painiketta Kdynnista kalibrointi.
— Valitse tiedostoikkunasta Kalibrointitietojen lataus tiedostosta.
= Jos kalibrointi onnistui, nayttddn tulee vastaava ilmoitus.

— Toista kalibrointi 2. akselille 1. akselin kalibroinnin jalkeen.
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10.5.1 Mekaanisen jousituksen sisaltavien ajoneuvojen kalibrointi
Kun ajoneuvoissa on mekaaninen jousitus, tasoanturi taytyy kalibroida.

— Tarkasta, ettd tasoanturin vipuvarren pituus on 100 mm ja ettei ajoneuvossa
ole kuormaa.

— Aktivoi TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa Mekaaninen jousitus kohdan
Rekisteri 2, Ajoneuvo kautta.

B Kuormaamattomalle ajoneuvolle maaritetdan sisaanjoustomatka 0 mm
(tiedon sy6tto ei tarpeellista).

— Jousitustyypin valinnan jalkeen on syétettava joustomatka kuormattuna [mm]
ja 100 mm kohtaan Tasoanturin vipuvarren pituus [mm].

— Suorita kuormaamattoman ajoneuvon kalibrointi klikkaamalla Akselipainon
tasoanturien kalibrointi.

— Syo6ta akselin nykyinen akselipaino kenttdan Nykyinen akselipaino akseli c-d.
— Klikkaa painiketta Akselin c-d tasoanturin kalibrointi.
= Jos kalibrointi onnistui, nayttdon tulee vastaava ilmoitus.
= Ellei kalibrointi onnistunut, toimi seuraavasti:
— Tarkista tasoanturin kiinnitys.
— Muuta tarvittaessa vipuvarren pituutta.

— Sen jalkeen toista kalibrointi.
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10.6 Dokumentaatio

Jarjestelmakilpi

Sen jalkeen, kun TEBS E -jarjestelma on asennettu TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston avulla, voidaan laatia TEBS E -jarjestelmakilpi, johon
on kirjattu saatétiedot.

Tama TEBS E -jarjestelmakilpi on kiinnitettdva ajoneuvoon hyvin nakyvaan
kohtaan (esim. alueelle, jolla ALB-kilpi on perinteisesti jarrutettavissa
ajoneuvoissa).

WaABTD TRAILER EBS-E| v memmmone |

nnnnnnnn

i | WABCO Glo Pint Pina Pina
= - 1 SA-SW Bl
TieE Sattelanhanger 2
P 1234567890 3
BRI | WDE123456 . oo oG s 7
[TOLRACZAINCZAIL c-0 [+ Sustem
BRimr L | 100 100 [BEE 4802M | [
T T 7
Subsyterns | SB -~ 8 % - O 6
lﬁl 13 DI EE1 J?f (O) {bar)
pm (bar) [ 8.5 | pm(bar) [ 07] 20 — | 65 @ 10 | Pz
g;—z |i|1“f€ B (c)) |l|-h> :)‘ (O) pz e {rmm) | (mrm) TR (d=aN)
12000 04 20 |9000 | 50| 04| 20| - | 6.5 - 16 68 88 | 550 | 3950
22000 04 20 (9000 | 50| 04| 20| — | 6.5 - | 36730 88 68 540 | 2540
3] o [ | = =] = - - - | =1 — —
4 0 - - 0 — - [N R - -— — — - ——
5| 0 - 0 =] = =1 =T - - — | =1 - —
MERKKIEN SELITYKSET
1 Kuormaton ajoneuvo
2 Kuormattu ajoneuvo
3 1. nostoakseli
4 Jarrusylinterin tiedot
5 Vertailuarvot
6 Ajokorkeus
7 Nastojen valittu kohdentaminen GIO-liitinpaikkaan
8 IN/OUT-liitannat

Taman tyyppikilven kalvoaihion voi hankkia WABCO-osanumerolla
899 200 922 4.

Tiedot taytyy tulostaa siihen lasertulostimella.

PDF-tiedostojen tulostus

TEBS E -diagnostiikkaohjelmistolla (alkaen mallista
TEBS E2) on mahdollista tulostaa kayttéonottopdytakirja
ja diagnoosimuistiprotokolla PDF-muodossa suoraan
tulostusvalikosta.
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11 Kaytto

1.1 Varoitusilmoitukset

Huomautuksia varoitusilmoituksista:

B vastaavissa toimintokuvauksissa
» Luku "7 GIO-toiminnot", sivu 62.

B » Luku "6.8.1 Varoitukset ja jarjestelmailmoitukset", sivu 36.

11.2 Kaytto Trailer Remote Controlilla

Trailer Remote Control sallii vain toiminnot, jotka on esisdadetty
peravaunun TEBS E -modulaattoriin (alkaen mallista TEBS E2)
TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston avulla ( » kappale "Konfigurointi").

Lisatietoa kaytosta on myds "Trailer Remote Control — kayttdohjeessa
(ei-verbaalinen)" » Luku "Tekniset julkaisut”, sivu 10.

Trailer Remote Controlin kayttoliittyman kuvaus
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Jarrupalan varoitusnayttd: Symboli palaa tasaisesti, kun
1 jarrupala on liian kulunut, mikali perdvaunuun on asennettu
jarrupalojen kuluneisuustunnistus.

Rengaspaineen varoitusnaytté: Symboli palaa tasaisesti,
2 kun rengaspaine on liian alhainen, mikali peradvaunuun on
asennettu OptiTire™.

LED Immobilizerille (ajonestolaite): Symboli vilkkuu (1 Hz),

3 kun ajoneuvo on estettyna.
4 Peravaunun symboli
5 LED:t peruutusvaihteelle: Symboleissa palaa valo, kun

peruutusvaihde on kytkettyna.

LED-rivit TailGUARD™:lle: 3 LED-rivia ilmaisevat TalGUARD™-
6 jarjestelman ollessa aktivoituna, onko ajoneuvon takana esine
ja missa se on.

7 Vahvistus painikkeen painalluksella

Konfiguroitavat painikkeet toimintojen aktivointiin/deaktivointiin:
8 6 toimintopainikkeeseen voi sijoittaa seuraavat toiminnot
» Luku "7 GIO-toiminnot", sivu 62.

Vaihdettavissa olevat symbolit painikkeiden ohjelmoinnin
mukaan

Toiminnon aktivointivahvistus renkaan ylaosan vihrealla

10 valaistuksella

PAINIKESYMBOLI | TOIMINTO

+

Liikkeellelahtoapu
Liikkeellelahtoavun aktivointi: Painike < Paina 5 sekuntia.

Liikkeellelahtbavun "maasto” aktivointi (kun parametroitu): Paina painiketta 2 kertaa.

Liikkeellelahtdavun / liikkeelleldhtéavun "maasto” deaktivointi: automaattinen ylitettdessa
TEBS E:hen parametroitu ajonopeus.

Pakkolasku

Aktivointi: Painike > Paina 5 sekuntia.

Deaktivointi: Kédynnistamalla sytytysvirta uudelleen tai painamalla uudelleen painiketta.
Liikkeellelahtdapu aktivoidaan jalleen painikkeen painalluksella.

Kun OptiLoad™ ja OptiTurn™ eivat ole parametroituja automaattikayttoon:

Ohjausapujarjestelma (OptiTurn™)
Aktivointi: Painike < Paina 5 sekuntia.
Deaktivointi: Automaattinen ylitettdessad TEBS E:hen parametroitu ajonopeus.

Vetotangon painon vaheneminen (OptiLoad™)
Aktivointi: Paina painiketta 2 kertaa (ellei automatiikka ole esisdadettyna).
Deaktivointi: Automaattinen ylitettdessa TEBS E:hen parametroitu ajonopeus.

Pakkolasku
Aktivointi: Painike > Paina 5 sekuntia.

Deaktivointi: Kédynnistamalla sytytysvirta uudelleen tai painamalla uudelleen painiketta.
OptiTurn™ aktivoidaan jalleen painikkeen painalluksella.
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2

Ajokorkeus Il
Ajokorkeuden Il aktivointi: Paina painiketta.

Ajokorkeus |
Ajokorkeuden | aktivointi: Paina painiketta uudelleen.
Takaisin ajokorkeuteen |l: Paina painiketta 2 kertaa.

Pakkolasku
Aktivointi: Paina painiketta (tai paina painiketta "ohjausapujarjestelma" tai painiketta
"liikkeelleldhtéapu" > 5 sekunnin ajan).

Toiminnon "pakkolasku" deaktivointi ja samanaikaisesti nostoakselin ohjauksen aktivointi
(nostoakselin nosto kuormasta riippuen): Paina painiketta uudelleen.

ECAS-nosto
Aktivointi: Paina painiketta.

Elektroninen laajennusmoduuli 1 -mallia edeltavissa nosto/lasku taytyy valita GIO-toimintona
ja sille taytyy osoittaa GlO-liittimen asennuspaikka.

ECAS-lasku
Aktivointi: Paina painiketta.

Elektroninen laajennusmoduuli 1 -mallia edeltévissa nosto/lasku taytyy valita GIO-toimintona
ja sille taytyy osoittaa GIO-liittimen asennuspaikka.

Kippauskulman naytto
Aktivointi: Paina painiketta (vihreat LED:t palavat jatkuvasti).

Deaktivointi: Paina mita tahansa painiketta (vihreat LED:t sammuvat).
TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston kautta voidaan asettaa varoitustasojen parametrit.
Vihrea naytto (palaa jatkuvasti): Kallistuskulma, pieni varoitustaso 1, ei vaaraa.

Keltainen naytto (palaa jatkuvasti, varoitusaani 1 Hz): Kallistuskulma varoitustason 1 ja 2
valilla, huomio!

Punainen naytto (vilkkuva 2 Hz, jatkuva varoitusaani): Varoitustaso 2 ylitetty, vaara! Lavan
nosto on keskeytettava heti.

*e

Purkukorkeus
Aktivointi: Paina painiketta.
Edellisen tason aktivointi: Paina painiketta uudelleen.
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Asfaltinlevittimen jarru
Aktivointi: Paina painiketta.

Deaktivointi: Paina painiketta uudelleen tai automaattisesti, kun ajoneuvon nopeus on
> 10 km/h.

Valikon "Saadot" avaus: Painike > Paina 2 sekuntia.

Paine voidaan saataa 0,1 bar -askelin painamalla painiketta +/- (F2 & F5); arvot valilta 0,5 ja
6,5 bar ovat mahdollisia.

Toiminnon +/- kaytettavyyden painikkeissa F2 ja F5 ilmaisee renkaan ylaosan palaminen
vihreana.

Toiminnon kaynnistys esitetdan todellisessa tilanteessa. TEBS E:n integroidun paineanturin
arvot esitetdan kuvassa, ja ne voidaan ottaa kayttdon suoraan.

Nayttd tapahtuu LED-rivin 1. ja 2. sarakkeen kautta. 1. sarakkeessa naytetaan
kokonaislukuinen painearvo, kun taas 2. sarakkeessa naytetdan pilkun jalkeinen paikka.

0,5 bar 4.8 bar

"
|

[ E— I e ]

I E— I e ]

 EN— e E— [ R e I
0 5 4 8

Valikosta "Saadot" poistuminen: Paina painiketta > 2 sekuntia tai ala paina mitaan painiketta
> 5 sekuntiin.
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i Akselipainon naytto (alkaen elektronisen laajennusmoduulin mallista 1)
| a | Aktivointi: Paina painiketta.
Nayttdéon tulee "T" (kokonaispaino), 2 sekunnin kuluttua esitetddn kokonaispaino:
LED vastaa vasemmassa sarakkeessa kulloinkin 10 000 kg painoa.
LED vastaa keskimmaisessa sarakkeessa kulloinkin 1 000 kg painoa.
LED vastaa oikeassa sarakkeessa kulloinkin 100 kg painoa.

———1
|
[

Esimerkki: 2x 10 000 kg + 4x 1 000 kg + 8x 100 kg = 24 800 kg

Painikkeiden +/- avulla voidaan vaihtaa jokaiseen akseliin ja sen akselipainoon.
Painikkeen +/- painaminen kerran nayttaa valittuna olevan akselin:

"T" = kokonaispaino "1" = akseli 1 "2" = akseli 2 jne.

Haluttu akseli voidaan valita painamalla uudelleen painiketta +/-.

Valittu akseli naytetdaan 2 sekunnin ajan, sen jalkeen nayttdon tulee automaattisesti kyseisen
akselin kuorma LED-riveilla.

Maksimit sallitut akselipainot voidaan saataa TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston avulla.

Kun sallittu akselipaino ylittyy yhdelle akselille tai sallitulle kokonaispainolla, tapahtuu
automaattinen vaihto ylikuormitettuun akseliin ja sen kuorma tulee nayttéon.

Ylikuormituksen aikana nayttd vilkkuu tai tuotetaan varoitusaani, joka voidaan sammuttaa
painiketta painamalla.

Deaktivointi: Paina painiketta uudelleen.

Akselipainon mittauksen voi siksi tehda ainoastaan ei-jaykille ajoneuvoille (alustan vapautus
vapauttamalla jarru, sen jalkeen jarrun kytkeminen uudelleen).

Mittaus voi olla epatarkka, kun ajoneuvo ei ole ajokorkeudessa.

Huom.:

Akselipainot mitataan paljepaineiden kautta. Niiden tarkkuus on siten riippuvainen
akselipainoa ja paljepainetta varten ALB-parametroiduista arvoista.

Jaykkien akseleiden kohdalla paljepaineet eivat kuvasta todellista akselipainoa (jaykat akselit:
kun pyérat haluavat pyoria, mutta eivat voi, silla niita jarrutetaan).

Akselipainon mittauksen voi siksi tehda ainoastaan ei-jaykille ajoneuvoille (alustan vapautus
vapauttamalla jarru, sen jalkeen jarrun kytkeminen uudelleen).

Mittaus voi olla epatarkka, kun ajoneuvo ei ole ajokorkeudessa.

Automatiikka OptiTurn™ pois (alkaen elektronisen laajennusmoduulin mallista 1)

%I, Aktivointi: Paina painiketta.

Valiaikainen deaktivointi (automaattisen kaynnistyksen estémiseksi): Paina painiketta
uudelleen.

Pysyva deaktivointi: Painike > Paina 5 sekuntia.

Painiketta taytyy painaa 5 sekunnin ajan toiminnon kytkemiseksi pysyvasti pois paalta, eli
myds sytytysvirran uudelleenkaynnistyksen jalkeen. Sama koskee paallekytkentaa.

Valitse Aktivointi OptiTurn™/OptiLoad™ SmartBoardin kautta (kytkin ei ole vélttdmé&tén)
TEBS E -diagnostiikkaohjelmistosta toiminnon aktivoimiseksi Trailer Remote Controlilla ilman
ettd kytkinta tarvitsee osoittaa GIO-liittimen asennuspaikkaan.
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LOADI

Automatiikka OptiLoad™ pois (alkaen elektronisen laajennusmoduulin mallista 1)
Aktivointi: Paina painiketta.

Valiaikainen deaktivointi (automaattisen kaynnistyksen estadmiseksi): Paina painiketta
uudelleen.

Pysyva deaktivointi: Painike > Paina 5 sekuntia.

Painiketta taytyy painaa 5 sekunnin ajan toiminnon kytkemiseksi pysyvasti pois paalta, eli
myods sytytysvirran uudelleenkaynnistyksen jalkeen. Sama koskee paallekytkentaa.

Valitse Aktivointi OptiTurn™/OptiLoad™ SmartBoardin kautta (kytkin ei ole vélttdmétén)
TEBS E -diagnostiikkaohjelmistosta toiminnon aktivoimiseksi Trailer Remote Controlilla ilman
etta kytkinta tarvitsee osoittaa GIO-liittimen asennuspaikkaan.

Roll Stability Adviser (alkaen elektronisen laajennusmoduulin mallista 1 — vain
TEBS E:ssa aktivoidun RSS-toiminnon yhteydessa)

LED:t nayttavat peravaunun sivuttaiskiihtyvyyden.

Kun yli 35 % kriittisesta sivuttaiskiihtyvyydesta on saavutettu, kolmanteen LED-riviin syttyy
valo.

Lisda LED-valoja syttyy seuraavissa kriittisissa sivuttaiskiihtyvyyksissa:
* 4. LED-rivi keltainen = 35 %

* 5. LED-rivi keltainen = 55 %

* 6. LED-rivi keltainen = 75 % ja esivaroitusaani

* 7. LED-rivi punainen = 95 % ja jatkuva esivaroitusaani

Jos peravaunun elektronisen laajennusmoduulin ja vetoauton Trailer Remote Controlin
valisessa yhteydessa on hairid, seuraa 3 sekunnin varoitusaani ja keskimmaiseen punaiseen
ja keskimmaiseen keltaiseen LED-riviin syttyy valot.

Vasen mutka Oikea mutka

[ 1 [ 1 [ | [ ] [ ] [ |
[ 1 [ ] [ ] [ ] [ ] [ |
[ 1 [ 1 [ | [ ] [ ] [ |
[ 1 [ ] [ ] [ 1 [ 1 [ |
[ 1 [ ] [ ] [ 1 [ 1 [ |
[ ] [ ] [ ] [ 1 [ 1 [ |
 — | [ I —
[ ] [ |

Automaattinen aktivointi: Alkaen nopeudesta 12 km/h

Varoitusaanen poiskytkenta: Paina painiketta

Toiminnon deaktivointi (seuraavaan resetointiin saakka): Paina painiketta uudelleen.
Toiminnon ja varoitusdanen aktivointi: Paina painiketta uudelleen.

Pysyva aktivointi/deaktivointi: Paina painiketta vahintdan 2 sekunnin ajan yli 12 km/h
nopeudessa.

—

TailGUARD™
Aktivointi: Kytke peruutusvaihde.

Deaktivointi (mukaan lukien automaattisen jarrutustoiminnon, visuaalisen ja akustisen
varoituksen deaktivointi): Paina painiketta.

Deaktivoinnin poisto: Vapauta peruutusvaihde.
Aktivointi painikkeen kautta ei ole mahdollista.
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ol

Immobilizer (ajonestolaite)
Kun Immobilizer aktivoidaan, Trailer Remote Controlin kaikki muut toiminnot deaktivoituvat.
Immobilizerin symboli vilkkuu.

Aktivointi: Paina painiketta.

Aktivointi/deaktivointi PIN-koodin syo6tolla

Edellytys: Seisontajarru on aktivoitu (saaté parametrin kautta, koskee deaktivointia)
PIN-sy6ttdmaskin avaus: Painike > Paina 2 sekuntia.

Piippausaani vahvistuksena.

Vasen LED-rivi osoittaa, mitd PIN:n kohtaa muutetaan.

Kohtien vaihto: Paina F1-painiketta.

Keskimmaisella LED-rivilla naytetdan PIN:n numeroarvo ja sitd sdadetaan painikkeilla F2 ja
F5.

Kun 4-paikkainen PIN on syotetty onnistuneesti: Painike > Paina 2 sekuntia.
2 pitkaa piippausaanta vahvistuksena ja Immobilizer-symbolin muuttuminen.

Esimerkki: PIN-sy6tté 4627

[ 1 [ 1 [ ] [ 1 [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]

C—I 1 [ ] [ 1 [ ] [ ] [ 1 [ 1 [ ] [ ]

[ 1 C 1 C ] [ ] [ ][ ] [ 1 [ 1 C ] L ] I

[ 1 [ 1 [ ] [ 1 [ 1 [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ 1 [ 1

C—t 1 [ ] [ ] [ 1 [ ] [ ] [ ] [ ] [ il 1 [ i
[ 1 [ 1 [ 1L 1 [ ] [ 1 [ 1 [ 1 [ 1 [ 1 [

— [ e— — e I — e [ e— w— e e [ —
[— Pe— e B e Re— e N —
[ === — s e e W S e —]
1. PIN-nro 4 2.PIN- 6 3.PIN- 2 4.PIN- 7

nro nro nro

Aktivoinnin/deaktivoinnin epdonnistumisen syita (4 lyhytta piippausaanta, Immobilizer-symboli
pysyy muuttumattomana):

B Ellei mitdan sy6ttéa tehda yli 5 sekuntiin tai F3-painiketta painetaan, PIN-sy6ttdmaskista
poistutaan — tallentamatta.

B Seisontajarru ei ole kytkettynda, vaikka on valittu parametriasetus, ettd Immobilizer voidaan
avata vain, kun seisontajarru aktivoidaan.

Kun Immobilizer-toiminnon aktivointi/deaktivointi ei ole mahdollista, silla PUK-koodia
vaaditaan tai on olemassa tekninen vika, paasy PIN-sy6ttémaskiin ei ole mahdollista. Sen
sijaan tapahtuu akustinen vastausilmoitus (4 lyhytta piippausaanta).

Aktivointi/deaktivointi tallennetulla PIN-koodilla
Viimeksi sy6tetty PIN tallentuu Trailer Remote Controliin.
Aktivointi: Painike > Paina 5 sekuntia.

Deaktivointi: Paina painiketta uudelleen > 5 sekuntia.

Ohjausakselin lukko (alkaen elektronisen laajennusmoduulin mallista 1)
Aktivointi: Paina painiketta.

Deaktivointi: Paina painiketta uudelleen.
Kun akseli on lukittu, painikkeen renkaan yldosassa palaa vihrea valo.
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PAINIKESYMBOLI | TOIMINTO

iat

ECAS 2 tarkistuspistetta (alkaen mallista elektroninen laajennusmoduuli 1)
TEBS E2.5 -mallista alkaen erillinen aktivointi on mahdollista oikealla/vasemmalla ja/tai
edessé/takana, kun ECAS 2 tarkistuspistettd on asennettuna.

Rakenne voidaan nostaa ja/tai laskea kokonaan yksinkertaisesti painamalla nosto/lasku-
painiketta.

Erillisen aktivoinnin suorittamiseksi taytyy avata erillinen valikko painamalla nosto/lasku-
painiketta yli 2 sekunnin ajan.

Vaihto kummankin piirin valilla (etu/taka ja/tai vasen/oikea): Painike F2 ja/tai painike F5.

Parametri "kuolleen miehen -turvalaite" vaikuttaa tasonsaadon alueella my6s Trailer Remote
Controliin.

Valittu piiri vilkkuu naytolla.
Puoliperdavaunu ja pyorien erillistuenta

Vasen Oikea Molemmat
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ 1 1 [ ] [ 1 [ 1 [ ] [ 1 1 [ T
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ 1 [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ || [ ] [ ] [ ||

Vedettdva perdavaunu

Taka-akseli Etuakseli Molemmat
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ T [ ] [ ] [ T
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ 1 [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ 1 [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ | [ ] [ ] [ ] | 1 [ ] [ | |

)

Ainenvoimakkuuden siito

Aanenvoimakkuuden s&adolla vaikutetaan painikeaaniin, jarjestelmailmoituksiin seka
TailGUARD™-toimintoihin.

Trailer Remote Control -piippauslaitteen ja tarvittaessa elektroniseen laajennusmoduuliin
litetyn ulkoisen summerin deaktivointi: Painike < Paina 2 sekuntia.

E’oiskytkenté on mahdollista vain valiaikaisesti senhetkista peruutusajoa varten.
Aanenvoimakkuuden saato voidaan kytkea pois paalta vain, kun peruutusvaihde on kytkettyna
ja TallGUARD™ aktivoituna.

Valikon "Aénenvoimakkuus" avaus: Painike > Paina 2 sekuntia.
Keskimmaiseen LED-riviin syttyy valo ja sdadetty ddnenvoimakkuus naytetaan.
Aanenvoimakkuutta voi saataa vain painikkeilla F2 ja F5 valilta 0 - 9. Esis&atd on 5.

Toiminnon +/- kaytettavyys painikkeissa F2 ja F5 ilmaistaan painikkeen renkaan yldosan
vilkunnalla.

Aanenvoimakkuuden tallentaminen: Paina painiketta > 2 sekuntia tai l& paina mitan
painiketta > 5 sekuntiin.

Kun aanenvoimakkuus on alhaisempi kuin 4, ulkoinen piippauslaite kytketaan pois paalta
TailGUARD™-toiminnon aikana.

Jos arvo on pienempi kuin 3, Trailer Remote Controlin arvoksi asetetaan taas 3 seuraavan
uudelleenkaynnistyksen jalkeen.
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Etaisyysnayton saato

Kirkkauden ohjaus

Konfigurointi
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Kohteen etaisyysnayton saatdon on valittavissa kaksi toimintotilaa, jotka ovat
erilaisia esityksen, kohteen etaisyyden ja valvonta-alueen maaritelman osalta.

Toimintatiloja voi vaihtaa yhdesta toiseen painamalla samanaikaisesti
painikkeita F1 ja F6. Merkkidani vahvistaa muutoksen.

ISO 12155 -tila

Tassa tilassa nayttd on ISO 12155:t4 noudattavan maaratyn etaisyysarvon ja
maaritetyn erottelutarkkuuden mukainen.

Aina aktivoituvat vain vihreat, vain keltaiset tai vain punaiset LED-valot.

WABCO Standard -tila
Tassa tilassa nayttd on hieman yksityiskohtaisempi kuin ISO 12155 -tilassa.

Yksittaisten esineiden suunta, oikea-keskella-vasen, ajoneuvon takana
naytetdan yksittaisten LED-rivien syttymisella.

Ellei esineiden analysointi ole yksiselitteista, tarvittaessa voidaan nayttaa esine,
jota ajoneuvo on I1ahimpana.

WABCO Standard -tilassa aktivoituvat myos vihreat ja keltaiset LED:t
etaisyyden lyhentyessa esineeseen. Valot palavat tuolloin jatkuvasti.

Yksityiskohtainen naytté on mahdollista vain tasoilla, joihin on kiinnitetty 3
anturia. Kun yhdelle tasolle on kiinnitetty vain 2 anturia, LED-rivit naytetdan aina
taydellisina.

Seuraavassa taulukossa naytetaan valvonta-alueet ja LED-rivien esitys:

ESINEEN ETAISYYS

ISO 12155 -TILA WABCO STANDARD -TILA

vihrea > 300 cm Palaa jatkuvasti
keltainen 300 - 181 cm; vilkkuu 2 Hz 300 - 150 cm; vilkkuu 2 Hz
punainen 180 - 71 cm; vilkkuu 4 Hz 150 - 76 cm; vilkkuu 4 Hz
0,8 m jarrutuskohtaan saakka; 0,8 m jarrutuskohtaan saakka;
vilkkuu 6 Hz vilkkuu 6 Hz
alk. jarrutuskohdasta; palaa alk. jarrutuskohdasta; palaa
jatkuvasti jatkuvasti

LED:ien kirkkauden ohjausta voi muuttaa painamalla samanaikaisesti
painikkeita F1 ja F4.

Kirkkaus on saadettavissa kolmella tasolla (vihrea: tumma, keltainen:
keskitasoinen kirkkaus, punainen: maksimikirkkaus).

Kirkkaustasoja voi vaihtaa keskendan painikkeilla F2 ja F5 (+/-).

Kun parametri Kirkkauden ohjaus aktiivinen on asetettu TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston kautta, voidaan valita automaattinen toiminto
automaattisella valonohjauksella (naytté LED-kentassa: A).

Trailer Remote Controlin konfigurointi tapahtuu TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston avulla.



Painikevarausten esimaaritetyt jarjestelmat

MAARITETTAVISSA | VAIHTOEHTO 1
OLEVAT PAINIKKEET | (WABCO STANDARD) VAIHTOEHTO 2 VAIHTOEHTO 3
F1 Pakkolasku ECAS-nosto ECAS-nosto
F2 Liikkeellelahtdapu Liikkeellelahtdapu Liikkeellelahtéapu
F3 Aznenvoimakkuuden s&atd | Purkukorkeus Aanenvoimakkuuden s&atd
F4 Immobilizer ECAS-lasku ECAS-lasku
F5 Ohjausapujarjestelma Kippausvaroitus Ajokorkeus Il
F6 TallGUARD™-sammutus | Asfaltinlevittimen jarru S;ETW”TM/ OptiLoad™ paalle/

11.3

11.3.1

Trailer Remote Control toimitetaan WABCO Standard -jarjestelman
(vaihtoehto 1) kera. Painikkeet voidaan myds maarittaa miten tahansa eri

tavalla.
Poikkeukset:

B Immobilizer voidaan ohjelmoida vain painikkeeseen F4 tai F6.

® Aanenvoimakkuus ja asfaltinlevittimen jarru voidaan ohjelmoida vain
painikkeisiin F1, F3, F4 tai F6.

ECAS-tasonsaadon kaytto

ECAS-tasonsaadon kaytto (ilman eTASC:ia)

Vain yhta kayttoyksikkoa/-rasiaa voidaan kayttaa. Jos taytyy
asentaa useampia kayttoyksikoita/-rasioita, tietolinjat (kello/tiedot)
on keskeytettava muista kuin aktiivisina olevista kayttoyksikoista/-

rasioista.

Kayttoyksikon/-rasian, Trailer Remote Controlin ja SmartBoardin

samanaikainen kaytté on mahdollista.

Mallista TEBS E2.5 alkaen ECAS 2 tarkistuspistetta ja siten
sivukohtainen nosto ja/tai lasku voidaan tehda myos Trailer Remote
Controlilla.

Trailer Remote Controlin ohella liikkeellelahtdavun kayttdon voidaan kayttaa
my0s seuraavia kayttdyksikkdja. Tarkempaa tietoa Trailer Remote Controlin
kaytosta » Luku "11.2 Kaytto Trailer Remote Controlilla”, sivu 198.
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KSIKKO
446 056 11X 0

KAYTTORASIA
446 156 02X 0

SMARTBOARD

KAYTTOYKSIK
446 056 25X

NOSTO-/

30 s virrankatkaisun
jéalkeen. Peravaunun
tasonsaato on
aktiivinen, esim.
laiturikytéssa

Rakenteen nosto 1 2. 1. 3. 1 2.
Rakenteen lasku 1 2. 1. 3. 1 2.
Noston/laskun
keskeytys
Ajokorkeus |
(normaalitaso) 1 2. 1. 2. 1 2 3
ja
*) Aika on riippuvaista
parametroinnista
")
Ajokorkeus Il
1 2. 1. 2. 1 2. 3
*) Aika on riippuvaista ja
parametroinnista
")
Purkukorkeuden valinta 1. 2.
/ valinnan poisto e
Muistitason (M1) valinta Pai oo " Paina
aina samanaikaisesti: o .
samanaikaisesti:
1 Paina5s
’ ajan
Muistitason (M1) . oo " ° Paina -
Paina samanaikaisesti: L .
tallennus samanaikaisesti:
Muistitason (M2) valinta . oo " Paina
Paina samanaikaisesti: S .
samanaikaisesti:
1. 2.
Muistitason (M2) . oo " - ° Paina -
Paina samanaikaisesti: L .
tallennus samanaikaisesti:
Kytke standby-toiminto:
Vetoauto kytkettyna. 1.30s
Paina painiketta noin kuluessa: 2

Lopeta standby-saatd

> 5 sekuntia:

> 5 sekuntia:

208




11.3.2

ECAS-tasonsaadon kaytto eTASC:n kera

Ajoneuvon nosto ja lasku tapahtuu yksinkertaisesti vipua kdantamalla.
Kun on saavutettu haluttu korkeus, vipu kdannetaan takaisin alas.

TEBS E saataa vivulla sdadetyn korkeuden, ja se pysyy samana myods kun
kuormaus myéhemmin muuttuu, mikali seuraavat ehdot tayttyvat:

B Sytytys kytketty paalle tai ECAS-valmiusaika (valmiustila) aktivoituna

B Parametri Ei tasonsédéatda paikallaan deaktivoitu » Luku "7.4 Integroitu,
elektronisesti ohjattu paineilmajousitus (ECAS)", sivu 69.

B Kytkin "Tasonsdatd pois" avattu

Kun vipua kaytetaan TEBS E:n ohjaaman korkeudenmuutoksen aikana,
TEBS E ei pysty tunnistamaan ohjauskehotetta oikein.

TEBS E:n tulisi antaa ohjata korkeudenmuutokset loppuun ennen kuin
korkeutta muutetaan kasivivulla.
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11.4 Liikkeellelahtoavun kaytto

Trailer Remote Controlin ohella liikkeellelahtdavun kayttodn voidaan kayttaa
my0s seuraavia kayttoyksikkdja. Tarkempaa tietoa Trailer Remote Controlin
kaytosta » Luku "11.2 Kaytto Trailer Remote Controlilla”, sivu 198.

KAYTTOYKSIKKO KAYTTORASIA SMARTBOARD

446 056 11X 0 446 156 02X 0 446 192 11X 0

Kaynnista Paina samanaikaisesti:

liikkeellelahtéapu 1. 2.
(vaikuttaa

puoliperavaunussa e

akseliin 1)

Toiminto voidaan paattadad manuaalisesti vain painikkeella/kytkimella
"Pakkolasku".

11.5 Kaytto OptiLoad/OptiTurn™

KAYTTOYKSIKKO KAYTTORASIA SMARTBOARD

446 056 11X 0 446 156 02X 0 446 192 11X 0

Kaynnista Paina samanaikaisesti:
ohjausapujarjestelma
(OptiTurn™) (vaikuttaa
puoliperavaunussa
akseliin 3)

Ohjausapujarjestelma
(OptiTurn™) kaynnistyy

automaattisesti. 1 2.
Kun OptiLoad™- _ _ ,a-._LLT-:-
jarjestelmaa taytyy *

kayttaa, sitd ennen
on parametroitava
OptiTurn™!
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11.6 Nostoakselien kaytto

KAYTTOYKSIKKO KAYTTORASIA SMARTBOARD KAYTTOYKSIKKO NOSTO-/
446 056 11X 0 446 156 02X 0 446 192 11X 0 446 056 25X 0 LASKUPAINIKE

Nostoakselien nosto

1 2. 1. I_ 4 =2 2 1 2
= e . _*
Nostoakselien lasku 1 2 1 7 3 2 1 2 Painike/kytkin —
: : o wm = T ’ : : toiminnon
° ° "Pakkolasku" kautta
l II b Nostoakseliautomatiikan

poiskytkenta

Painikkeen/kytkimen "Pakkolasku" kautta voi vaihtaa tilojen
"Pakkolasku" ja "Nostoakseliautomatiikka" valilla.

TEBS E4:sta alkaen nostoakselitoiminto voidaan kytkea myds
kokonaan pois.

Ajoneuvoissa, joissa on useampia erikseen ohjattavia
nostoakseleita, voidaan nain laskea 1. nostoakseli ja mahdollistaa
2. nostoakselin nosto kytkemalla toiminto pois paalta.

11.7 Immobilizerin kaytto

Tarkka kuvaus Immobilizerin kaytésta SmartBoardin kanssa on julkaisussa
"SmartBoard — jarjestelmakuvaus”, Luku "2 Yleisia ohjeita", sivu 7 =>
kappale "Tekniset julkaisut".

Tarkka kuvaus Immobilizerin kaytosta Trailer Remote Controlin kanssa
» Luku "11.2 Kayttd Trailer Remote Controlilla", sivu 198.
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Korjaamo-ohjeet

12 Korjaamo-ohjeet

121 Huolto

TEBS E -jarjestelma on huoltovapaa.

@ Jos tulee varoitusilmoituksia, aja valittdmasti lahimpaan korjaamoon.

12.2 Jarjestelmakoulutus ja PIN

Kun olet osallistunut oppijaksoon tai E-Learning-koulutukseen, voit
pyytaa meiltd PIN-koodin TEBS E -diagnostiikkaohjelmistoa varten. Talla
henkildkohtaisella tunnusnumerolla voi aktivoida ohjelmiston laajennetut
toiminnot ja siten muuttaa ohjauselektroniikkojen saatoa.

Oppijakso ja lisakoulutus on suoritettava vuonna 2010 tai

my6hemmin.

TARVITTAVA
TOIMENPIDE

PIN-
KOODIN
TYYPPI

KOULUTUS

toimintoparametrien saato

Tasoanturin kalibrointi PIN 2 TEBS E -oppijakso tai E-Learning
Modulaattorin vaihto

suojatun parametrijoukon | PIN 2 TEBS E -oppijakso tai E-Learning
avulla

Kaikkien PIN TEBS E -oppijakso

TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston tilaaminen

— Avaa internetistda myWABCO-kotisivu:
http://www.wabco-auto.com/en/aftermarket-services/mywabco/

Saat rekisterdintiapua painikkeen Step by Step instruction kautta.

Kun rekisterointi on valmis, voit tilata TEBS E
-diagnostiikkaohjelmiston MyWABCOn kautta.

Jos sinulla on kysymyksia, ota yhteyttd WABCO-kumppaniin.
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Korjaamo-ohjeet

12.3

Diagnostiikkalaite

TEBS E mahdollistaa diagnoosin vain yhden CAN-liitdnnan kautta » seuraavat
vaihtoehdot.

ISO 11898:n mukaista CAN-liitdntaa voi kayttda SUBSYSTEMS-liitdntaan esim.
OptiTire™, Telematics, SmartBoard tai elektroninen laajennusmoduuli.

Lisatietoa on myos julkaisussa "Diagnoosi —Tuotenakyma" » Luku "2 Yleisia
ohjeita", sivu 7 => kappale "Tekniset julkaisut".

Vaihtoehto 1 — ISO 11992:n mukainen diagnoosi (CAN 24 V); ISO 7638:n 7-napaisen CAN-liitinnan

kautta
EDELLYTYS
ISO 7638 -katkaisinadapteri CAN-
pistorasialla
446 300 360 0

| DIAGNOSTIIKKALAITE

Diagnostic Interface (DI-2) sis. USB-
litanta (PC-liitannalle)
446 3010300

CAN-diagnoosikaapeli
446 3003610 (5m)/
446 300 362 0 (20 m)

Vaihtoehto 2 — ISO 11898:n mukainen diagnoosi (CAN 5 V); ulkoisen diagnoosiliitinnan kautta

EDELLYTYS

Ulkoinen diagnoosiliitanta keltaisen
suojuksen kera
Vain TEBS E -modulaattorit
(Premium)

449 611 XXX 0

| DIAGNOSTIIKKALAITE
Diagnostic Interface (DI-2) sis.
USB-liitanta (PC-liitannalle)
446 3010300

CAN-diagnoosikaapeli
446 300 3480

Diagnoosi

Jos jarjestelmassa havaitaan jotain huomiota herattavaa tai varoitusvalo/
varoitusnayttd syttyy, taytyy suorittaa jarjestelmadiagnoosi.

Aktiivisina olevat, kuten myos ajoittain ilmenevat virheet tallentuvat TEBS E:n
diagnoosimuistiin, ja ne saadaan naytt6één TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston
kautta. Diagnostiikkaohjelmistossa on korjausta varten ohje.

Diagnoosimuisti tulisi kaikissa tapauksissa poistaa hairididen korjauksen
jalkeen.




Korjaamo-ohjeet

12.4 Testaukset/simuloinnit

MIKA ON TESTATTAVA? RATKAISU

Valmistelut testeihin CTU:lla:

Vasteajan mittaus

Kynnysaika < 0,44 sekuntia
Peravaunu ei vaadi reaktioaikaa.
Maaraykset:

98/12/EY liite I

ECE R 13, liite 6

Aseta ALB asentoon "kuormattuna".

Saada jarrua tarvittaessa.

ABS:n energiankulutus - vastaavat painallukset

ABS-lausuntoa (§ 2.5) vastaavan painallusmaéran (n_)
jalkeen sylinterissa taytyy olla viimeisen jarrutuksen
yhteydessa vield painetta 22,5 % hidastukselle.

Levyjarru:

n,_EC =11 painallusta
n,_ECE = 12 painallusta
Rumpujarru:

n._EC =11 painallusta
n,_ECE = 13 painallusta
Maarays:

98/12/EY liite XIV

Lisda peravaunun sailiéén 8 bar paine.

Jarruta keltaisella ohjauspaineliittimella 6,5 barilla n_
kertaa.

Lukitse painesaili6.

Pida painetta viimeisen painalluksen yhteydessa ja
mittaa sylinteripaine.

Jousijarrun energiankulutus
On todistettava, ettd irtikytketyn ajoneuvon
pysakdintijarru voidaan vapauttaa vahintaan 3 kertaa.

Maaraykset:
98/12/EY liite V, § 2,4
ECER 13, lite 8,2.4

Sijoita jousijarrulliset akseli(t) pukille.

Lisaa peravaunun sailioon 6,5 bar paine
(ECE-poikkeuksessa 7,5 bar).

Kytke ajoneuvo irti.
Vapauta automaattinen jarrutus (musta nappi).

Poista pysakaintijarrun (jousijarru) paine 3 kertaa
painamalla punaista painiketta ja paineista se
jalleen. Jousijarrullisten pyorien taytyy pystya viela
pyorimaan.

Kuormattoman ajoneuvon kaikkien akselien
jarruvoimien mittaus rulladynamometrilla.

Nostoakseli on nostettuna ja se taytyy laskea
testausta varten.

ALB-ominaiskdyra ajoneuvon ollessa paikallaan
Kuormattoman tai kuormatun ajoneuvon EBS:n ohjaama
ominaiskayra painemittarilla.

Liitd paineen hienosaatdventtiili ja painemittari
keltaiseen ohjauspaineliittimeen.

Liitd painemittari testausliitantdan "jarrusylinteri".
Kytke ajoneuvoon jannite.

Nosta painetta hitaasti hienosaatoventtiililla ja seuraa
painemittarin arvoja.
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MIKA ON SIMULOITAVA? RATKAISU

Kuormattu ajoneuvo Paljepaineen < 0,15 bar saatoé seuraavasti:

— Laske ajoneuvo puskuriin kiertoluistin (ECAS...)
avulla.

— Simuloi paljepaine "kuormattuna” testausventtiilin
avulla litdnnassa 5.

— Aseta parametroinnin kautta tyhjan peravaunun
jarrupaineeksi 6,5 bar (uusi kayttéénotto on
valttamaton mittausten paatyttya).

ECAS-ajoneuvon simulointi: Modulaattorin liitdntdan 5
on tarvittaessa asennettava testausliitanta integroidun
2-tieventtiilin (463 703 XXX 0) kera "kuormattuna"-tilan
simuloimiseksi.

Huomioi: Kytke jalleen "akselipainoanturi".

Kuormattoman ajoneuvon nostettujen akselien lasku. liImajousipaineen saaté < 0,15 bar:

— Palkeiden paineenpoisto kiertoluistiventtiililla.

— Painesimulaatioliitdntd modulaattorin liitdntdan 5.
— TEBS E -diagnostiikkaohjelmisto.

ALB-ominaiskayran tarkastus testaustilassa. — K&anna sytytys / jannitteensyo6ttd paalle ajoneuvon
Hatajarrutoiminto ja paikallaanolotoiminto kytketaan pois ollessa paikallaan ilman painetta keltaisessa
testaustilassa. ohjauspaineliittimessa.

Huomioi: Testaustila kytketdan pois paalta, kun ajoneuvo
likkuu yli 2,5 km/h tai viimeistdan 10 minuutin kuluttua.

215




Korjaamo-ohjeet

12.5 Vaihto ja korjaus

Yleisia turvallisuusohjeita

TEBS E -modulaattorin vaihto

— Ainoastaan ammattikorjaamon pateva ammattihenkilosté saa suorittaa
ajoneuvoon korjauksia.

— Noudata ajoneuvon valmistajan ohjeita ja maarayksia ehdottomasti.
— Noudata kayttda koskevia tapaturmantorjuntaohjeita seka kansallisia
maarayksia.

— Kayta suojavarusteita — mikali tarpeellista.

Vanhempi TEBS E -modulaattori on mahdollista vaihtaa samaan tai versioltaan
uudempaan TEBS E -modulaattoriin.

Poikkeus: Modulaattorit versiosta TEBS E4 alkaen eivat tue Trailer
Central Electronicia.

Useimmissa tapauksissa on jarkevaa kayttaa kierratettyd modulaattoria.

TEBS E REMAN

TEBS E VALMISTUSAIKAVALI VAIHTOEHTO GREEN LABEL
480 102 03X X 40/2007 ... 21/2009 Standard EO 480 102 040 R
480 102 06X X 40/2007 ... 21/2009 Premium EO 480 102 070 R
480 102 03X X 22/2009 ... 10/2011 Standard E1.5 480 102 041 R
480 102 06X X 22/2009 ... 51/2010 Premium E1.5 480 102 071 R
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Ennen vanhan modulaattorin purkua taytyy — jos mahdollista — lukea
parametrijoukko ja tallentaa diagnoositietokoneeseen.

Parametrijoukko taytyy TEBS E -modulaattorin vaihdon jalkeen kirjoittaa
uudelleen ja sitten taytyy suorittaa kayttéonotto.

TEBS E4 -versiosta alkaen uuden asennetun modulaattorin
kilometrilukeman voi nostaa ajoneuvon todelliseen
ajosuoritteeseen.

Edellytyksena TEBS E -modulaattorin vaihdolle suojatun parametrijoukon
avulla on TEBS E -jarjestelmakoulutus tai E-Learning-koulutus. Olet oikeutettu
suorittamaan vaihdon vain, jos olet saanut PIN2-koodin » Luku "12.2
Jarjestelmakoulutus ja PIN", sivu 212.




Korjaamo-ohjeet

LIN-ultradanianturien vaihto

LIN-ultradanianturit on sopeutettava uudelleen, jos ne vaihdetaan uusiin
» Luku "10.4 LIN-ultradanianturien kayttéonotto", sivu 191.

Tarkasta kayttéonoton jalkeen ajoneuvon ajokorkeus ja suorita ECAS-kalibrointi,
jos seuraavat kohdat ovat osuvia:

B Ajoneuvo on varustettu elektronisella paineilmajousituksella ECAS

B Elektroniseen laajennusmoduuliin on liitetty vahintdan yksi ECAS-anturi
(GIO 13, GIO 14)

B Ultradanianturit on vaihdettu toisen sukupolven ultradéniantureihin (esim.
ultradanianturien vanha sukupolvi 446 122 40X 0 on vaihdettu uuden
sukupolven ultradaniantureihin 446 122 45X 0)

Korjaussarjat

Taulukosta I6ytyy ote tarkeimmista korjaussarjoista yhdella silmayksella:

KORJAUSSARJA OSANUMERO

TEBS E:n pistosulakkeiden vaihto ECU:ssa 480 102 931 2
Moottorin ruuvikiinnitysten vaihto 480 102 933 2
PEM:n vaihtoon kiinnitysta ja tiivistysta varten 461 513 920 2
(tiivistesarja)

Kaytettdvissa muovi- ja alumiini-PEM:ss&

PEM:n vaihto (ilman ruuvikiinnityksia) 461513 002 0
Paineanturin vaihto 441044 108 0
Vain EBS-releventtiilissa kayttoon

EBS-releventtiili (tiivistesarja) 480 207 920 2
ABS-kierroslukuanturin 441 032 808 0 vaihto 441 032921 2
ABS-kierroslukuanturin 441 032 809 0 vaihto 441 032922 2
Putkijohtojen avaus New Line -ruuvikiinnityksista 899 700 920 2
Korjaus alumiini-PEM 461513921 2
Korjaus muovi-PEM 461 513 922 2
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Korjaamo-ohjeet

Kiristysmomentit
Kayta naita kiristysmomentteja venttiileja, pistoliittimia jne. vaihdettaessa.
Tietoja putkikierteista » DIN EN ISO 228.

KIERRE | MAKSIMI KIRISTYSMOMENTTI
M 10x1,0 18 Nm
M 12x1,5 24 Nm
M 14x1,5 28 Nm
M 16x1,5 35 Nm
M 22x1,5 40 Nm
M 26x1,5 50 Nm

Julkaisut

Perusteelliset tiedot aiheista vaihto, korjaus ja ruuvikiinnitykset 16ytyvat myos
julkaisuistamme » Luku "2 Yleisia ohjeita", sivu 7 => kappale "Tekniset
julkaisut".
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Korjaamo-ohjeet

12.6 Jarrutasapainon saataminen

Vetoautojen ja peravaunujen valiset kuluneisuus- ja/tai saatdongelmat voidaan
sovittaa TEBS E -diagnostiikkaohjelmiston parametrin "paine-ennakko" kautta
paine-ennakkoon ja/tai paineviiveeseen.

Muuta jarrupaineita vain silloin, kun pyoérajarrut ovat kunnossa tai
jarrupalat on vaihdettu uusiin.

Heratyspaineiden tarkastus

Pyorajarrujen toimintahairididen poissulkemiseksi on ensin tarkastettava
heratyspaineet:

— Mittaa ensin kaikkien akseleiden jarruvoima rulladynamometrilld ja maarita
yksittaisten ajoneuvojen sijainti.

B Peravaunuille tulisi saada seuraavat arvot "tyhjana" ja "kuormattuna":
® p =0,7 bar = jarrutus alkaa
B 2,0 bar = hidastus noin 12 %
B 6,5 bar = hidastus noin 55 %

= Jos jarrujen heratyspaine ylittda 0,8 bar, kaikkien jarrujen heratyspaineet
on mitattava erikseen.

Kaikkien pyodrajarrujen heratyspaineiden tarkastus
— Kytke ajoneuvoon paineilma ja jannite.
— Sulje TEBS E -diagnostiikkaohjelmisto.
— Klikkaa Aktivointi, Paineen esivalinta.
— Nosta ajoneuvo pukille (1. akseli).
— Simuloi paljepaine kuormatulle ajoneuvolle.

— Kaanna py0raa ja nosta ohjauspainetta 0,1 bar askelin (vasen/oikea
nuolinappain).

— Ma@aarita jarrupaine (sylinterin paine, ei ohjauspaine), jossa pyoran
pyorittdaminen muuttuu vaikeaksi tai mahdottomaksi.

— Toista tdma testi kaikille pyorille.

— Laske mitattujen heratyspaineiden keskiarvo ja vertaa niitéd parametroituun
arvoon.

= Uusi mitattu arvo on tarvittaessa parametroitava.

Esimerkki

Parametroitu heratyspaine = 0,3 bar
mitattu:

1. akseli oikealla = 0,6 bar; 2. akseli oikealla = 0,5 bar;
3. akseli oikealla = 0,5 bar

1. akseli vasemmalla = 0,5 bar; 2. akseli vasemmalla = 0,5 bar;
3. akseli vasemmalla = 0,6 bar

Heratyspaineiden keskiarvo = 0,53 bar => pyoristetty 0,5 bar
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Korjaamo-ohjeet

Paine-ennakon saataminen

Dokumentaatio

Kummankin arvon valinen ero 0,2 bar on lisattava jarrupaineisiin.

Kuormatun ajoneuvon jarrupaineet on tassa esimerkissa muutettava
seuraavasti:

® 0,3 bar->0,5bar
B 1,2bar->14bar
® 6,2 bar->6,4 bar

B myds tyhjan vaunun jarrupaine on muutettava 1,3 -> 1,5 bar

Muutetut ohjaus-/jarrupaineet saavat poiketa enintdan 0,2 bar
jarrulaskelmasta (ajoneuvon valmistajan parametrointi). Muuten on
laadittava uusi jarrulaskelma.

Tiedustele sitd ajoneuvon valmistajalta.

TEBS E -diagnostiikkaohjelmistossa on kohdassa Rekisteri 3, Jarrutiedot kentta
Paine-ennakko. Tahan on saadetty vakiona 0 bar. Arvoksi voi sdataa +0,2 bar.

Positiivinen arvo mahdollistaa peravaunun aikaisemman jarruttamisen.
Negatiivinen arvo mahdollistaa perdvaunun myéhemman jarruttamisen.

Kirjaa tehdyt muutokset tulostettuun jarjestelmakilpeen » Luku "10.6
Dokumentaatio”, sivu 197.

12.7 Havittaminen/kierratys
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B Tuotteen lopullinen ja ammattimainen kaytdsta poisto ja havittdminen on
toteutettava jarjestelman kayttémaassa voimassa olevien lakisaateisten
maaraysten mukaan. Varsinkin akkujen, kayttdaineiden ja sahkdlaitteistojen
havitysta koskevia maarayksia on noudatettava.

B Sahkolaitteet on kerattava jatteena talous- ja yritysjatteesta erillaan ja
hyotykaytettava tai havitettdva maaraysten mukaisesti.

B Toimita vanha laite yrityksen sisaiseen jatehuoltoon, jos sellainen on, joka
huolehtii sen toimittamisesta edelleen erikoisyrityksille (ammattimaiset
jatehuoltoyritykset).

B Vanha laite voidaan periaatteessa luovuttaa myos valmistajalle. Sita
varten on otettava yhteytta valmistajan asiakaspalveluun. Huomioi
erityissopimukset.

B Sahko- ja elektroniikkalaitteet on kasiteltava kotitalousjatteesta erillaan ja
hyotykaytettava tai havitettdva ammattimaisella tavalla, silla haitalliset aineet
voivat epaasianmukaisen havityksen takia aiheuttaa haittaa terveydelle ja
ymparistolle.

B Saat tarkempia tietoja jatehuoltoyrityksilta tai vastuussa olevilta
viranomaisilta.

B Pakkaukset on havitettava erikseen. Paperi, pahvi ja muovit on ohjattava
kierratykseen.
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13.1

Liite

TEBS E:n paineilmaliitannat

Kuva 1
2.3
HHHE 'H HH
23 mES====|
o L LS\
42
— e
]
=]
1
2.2 22 \2.2

Kuva 2

22

Kuva 3

HHHH; EHHE
P
247 54 ‘21l 5 4

23
2.3

1.1
1.1

STANDARD: 480 102 XXX 0

PREMIUM: 480 102 XXX 0

MULTI VOLTAGE: 480 102 XXX 0

031929

03392

e

03592

036122

066122

Kuva 1
Liitanta Komponentti
. . o Putki Putki Putki Putki Putki
2.2 Jarrupaine 11 jarrusylinteria M 16x1,5 12x1.5 12x1.5 12x1.5 M 16x1,5 12x1,5 12x1.5
. . o Putki Putki Putki Putki Putki
2.2 Jarrupaine 11 jarrusylinteria M 16x1,5 12x15 12x15 12x15 M 16x1,5 12x15 12x1,5
. . T Putki Putki Putki Putki Putki
2.2 Jarrupaine 11 jarrusylinteria M 16x1,5 12x1.5 12x15 12x15 M 16x1,5 12x1.,5 12x1.,5
i . Putki Putki Putki Putki
1 sailié Sailio "jarru M 22x1,5 Putki 16x2 15x1.5 15x1.5 M 22x1,5 15x1.5 15x1.5
4.2 Ohjauspaine 22 PREV Putki 8x1 Putki 8x1 M 22x1,5 Putki 10x1 Putki 8x1
1 T™M_ 1 TM_
2.3 Tristop 12 Tristop Putki 81 Putki8x1 | M16x1,5 | Putki8x1 | Putki8x1
sylinteri sylinteria
1 T™M_ 1 T™M_
2:3 Tristop 12 Tristop Putki 8x1 Putki8x1 | M16x1,5 | Putki8x! | Putki 8x1
sylinteri sylinteria
Kuva 2
Liitanta Komponentti
2422 Painemittari
Testausliitanta M 16x1,5 Putki 8x1 Putki 8x1 Putki 8x1 M 16x1,5 Putki 8x1
- " tarkastusta varten
jarru 2.2
il . Putki . Putki .
1 sailié Sailio "jarru M 22x1,5 Putki 8x1 15x1.5 Putki 8x1 M 22x1,5 15%1.5 Putki 8x1
Kuva 3
Liitanta Komponentti
. . o Putki Putki Putki Putki Putki
2.1 Jarrupaine 11 jarrusylinteria M 16x1,5 12x1.5 12x1,5 12x1,5 M 16x1,5 12x1,5 12x1,5
. . e Putki Putki Putki Putki Putki
2.1 Jarrupaine 11 jarrusylinteria M 16x1,5 12x15 12x15 12x15 M 16x1,5 12x1,5 12x1,5
. . T Putki Putki Putki Putki Putki
2.1 Jarrupaine 11 jarrusylinteria M 16x1,5 12x1.5 12x15 12x15 M 16x1,5 12x1.,5 12x1.,5
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STANDARD: 480 102 XXX 0

PREMIUM: 480 102 XXX 0

MULTI VOLTAGE: 480 102 XXX 0

031123

0332

0352

mmm

036123

066122

dil ey . Putki Putki Putki Putki
1 sailié Sailio "jarru M 22x1,5 Putki 16x2 15x1.5 15x1.5 M 22x1,5 15%1.5 15%1.5
5 Paljepaine limajousipalje M 16x1,5 Putki 8x1 Putki 8x1 Putki 8x1 M 16x1,5 Putki 8x1 Putki 8x1
4 Ohjauspaine 21 PREV M 16x1,5 Putki 8x1 Putki 8x1 Putki 8x1 M 16x1,5 Putki 8x1 Putki 8x1
1.1 Sailié Astia . Putki . Putki
"oaineilmajousitus” | "paineilmajousitus” Putki 8x1 12x1,5 M22x1,5 | Putki8x1 12x1,5

1
1.1 Sailié nostoakseliventtiilia . Putki . Putki
"vaineilmajousitus” | tai 11 ECAS- Putki 8x1 12x1,5 M22x1,5 | Putki8x1 12x1,5
venttiilia
1.1 Sailio . i . . . .
v | 1 kiertoluistiventtiili Putki 8x1 Putki 8x1 M 16x1,5 Putki 8x1 Putki 8x1
paineilmajousitus
1.1 Sailié N . . . .
v o | lImajousiventtiili 1 Putki 8x1 Putki 8x1 M 16x1,5 Putki 8x1 Putki 8x1
paineilmajousitus
d TM_ 0 TM_
2:3 Tristop 12 Tristop Putki 8x1 Putki8x1 | M16x1,5 | Putki8x1 | Putki8x1
sylinteri sylinteria
i T™_ i T™_

2.3 Tristop 12 Tristop Putki 8x1 Putkisx! | M16x1,5 | Putkisxl | Putki8x1
sylinteri sylinteria

n sis. ruuvikiinnitykset

2)

Sis. PEM

3)

Sis. 2. sukupolven PEM (muovia)
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13.2

13.2.1

LITANNAT

Nastapaikat

TEBS E -modulaattorit

TEBS E -MODULAATTORI

TEBS E -MODULAATTORI

Nasta | (STANDARD)

MODULATOR, 8-napainen, koodi B, harmaa

(PREMIUM, MULTI VOLTAGE)

1 Maadoitus "tulo-/poistoventtiili"
2 Varmistusventtiili
3 Maadoitus "varmistusventtiili"
4 Maadoitus "paineanturi"
5 +24 V | syo6tto "paineanturi”
6 Tosipaine
7 Poistoventtiili
8 Tuloventtiili
POWER, 8-napainen, koodi A, musta
1 Tasainen positiivinen jannite / liitin 30 | Tasainen positiivinen jannite / liitin 30
2 Kaynnistys / liitin 15 Kaynnistys / liitin 15
3 Maa.doitus "varoitusnaytto/ Maaf:ioitus "varoitusnaytto/
varoitusvalo" varoitusvalo"
4 Maadoitus "venttiilit" Maadoitus "venttiilit"
5 Varoitusnaytté/varoitusvalo Varoitusnaytté/varoitusvalo
6 CAN High 24 vV CAN High 24 V
7 CAN Low 24 V CAN Low 24 V
SUBSYSTEM, 8-napainen, koodi C, sininen
1 Tasainen positiivinen jannite / liitin 30 | Tasainen positiivinen jannite / liitin 30
2 CAN2 High 5V CAN2 High 5V
3 CAN2 Low 5V CAN2 Low 5V
4 Maadoitus Maadoitus
5 GlO-paateaste 4-2 GlO-paateaste 4-2
6 Kayttdlaitteen kello
7 Kayttolaitteen data
8 ABS-kierroslukuanturi c ABS-kierroslukuanturi ¢
IN/OUT, 4-napainen, koodi C
1 Tulo 24 N/Trailer Central Electronic/ | Tulo 24 N/Trailer Central Electronic/
7 3 BAT BAT
: : 2 Maadoitus Maadoitus
2 CAN2 High 5 V CAN2 High 5 V
3 Alk. mallista TEBS E4: Alk. mallista TEBS E4:
GlO-analogiatulo GlO-analogiatulo
CAN2 Low 5V CAN2 Low 5V
4 Alk. mallista TEBS E4: Alk. mallista TEBS E4:
GlO-analogiatulo GlO-analogiatulo
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LITANNAT Nasta

TEBS E -MODULAATTORI

TEBS E -MODULAATTORI

(STANDARD)

ABS e / GIO7, 4-napainen, koodi A/B

(PREMIUM, MULTI VOLTAGE)

GlO-paateaste 2-1 (kaytettavissa
vain, kun GIO3, nasta 4 ei kaytdssa)
Alk. TEBS E2 -mallista:
GlO-paateaste 7-1

Maadoitus

SRS
NS
w | N N

ABS-kierroslukuanturi e

ABS-kierroslukuanturi e

ABS c, 4-napainen, koodi A

ABS-kierroslukuanturi ¢

ABS-kierroslukuanturi ¢

ol 0=
_\m mm
E w

ABS-kierroslukuanturi ¢

ABS-kierroslukuanturi ¢

ABS d, 4-napainen, koodi A

ABS-kierroslukuanturi d

ABS-kierroslukuanturi d

ol 0=
_\m mm
EN w

ABS-kierroslukuanturi d

ABS-kierroslukuanturi d

ABS f/ GIO6, 4-napainen, koodi A/B

GlO-paateaste 5-2

Maadoitus

ABS-kierroslukuanturi f

SRS
0 D«
slw|N| =

ABS-kierroslukuanturi f

GIlO1, 4-napainen, koodi B

—_

GlO-paateaste 1-1

GlO-paateaste 1-1

Maadoitus

Maadoitus

Analogiatulo 1

Analogiatulo 1

o 0>
_.m mw

Tasoanturi 1

Alk. TEBS E2 -mallista: Valinnaisesti
myods GlO-paateaste 7-2

GlO2, 4-napainen, koodi B

GlO-paateaste 3-2

GlO-paateaste 3-2

Maadoitus

Maadoitus

GlO-paateaste 5-1

o 0>
_.m mw
AlW(IN|—~

GlO-paateaste 2-2

GIO3, 4-napainen, koodi B

GlO-paateaste 1-2

GlO-paateaste 1-2

Maadoitus

Maadoitus

Analogiatulo 2

Analogiatulo 2

o 0>
_.m mw
AlWIN|—~

GlO-paateaste 2-1
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TEBS E -MODULAATTORI
Nasta | (STANDARD)

LITANNAT

TEBS E -MODULAATTORI
(PREMIUM, MULTI VOLTAGE)

GlO4, 4-napainen, koodi B
GlO-paateaste 3-1 GlO-paateaste 3-1
- 2 Maadoitus Maadoitus
s 3 Lahestymiskytkin
Multi Voltage: K-linja
4 Tasoanturi 2
GIO5, 4-napainen, koodi B
1 GlO-paateaste 4-1
- 2 Maadoitus
e 3 CAN3 High 5V
4 CAN3 Low 5V

13.2.2 Elektroninen laajennusmoduuli

LITANNAT

POWER, 8-napainen, koodi E

Nasta | ELEKTRONINEN LAAJENNUSMODUULI

Sytytyksen paallekytkenta (TEBS E -liitin 30)

CAN1 High 5V

CAN1 Low 5V

Maadoitus

TEBS liitin 15 pé&alle

Kayttolaitteen kello1 paalle

N o alhlOIN|~

Kayttolaitteen data1 paalle

8 | I1G (H2) paslle

SUBSYSTEM, 8-napainen, koodi C, sininen

1 Sytytyksen poiskytkenta (TEBS E -liitin 30-X2)

CAN2 High 5V

CAN2 Low 5V

Maadoitus

TEBS-liitin 15 paalle TA 6-2

Kayttolaitteen kello1 pois

Kayttdlaitteen data1 pois

O INoOlOg | WIN

IG (H2) pois
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Liite

LITANNAT Nasta | ELEKTRONINEN LAAJENNUSMODUULI

GIO10, 8-napainen, koodi C

5 Akku paalle/pois

Akku, maadoitus

Syottd "heratyspainike”

8 Heratyspainike

GIO11, 8-napainen, koodi C

Maadoitus "valo"

Vasemmat aarivalot pois

Oikeat aarivalot pois

8 Maadoitus "valo"

GIO12, 8-napainen, koodi C

1 Takavalo paalle
2 CAN3 High 24 V
3 CAN3 Low 24 V
4 Maadoitus valo
5 Vasemmat aarivalot paalle
6 Vasemmat aarivalot pois
7 Oikeat aarivalot pois
8 Oikeat aarivalot paalle
GIO13, 4-napainen, koodi B
1 GlO-paateaste 2-1
— 2 Maadoitus
iy 3 | Analogiatulo 2
4 Tasoanturi 2
GIO14, 4-napainen, koodi B
1 GlO-paateaste 6-1
— 2 Maadoitus
e 3 Analogiatulo 1
4 Tasoanturi 1
GIO15, 4-napainen, koodi B
1 GlO-paateaste 1-1
- 2 Maadoitus
e 3 GlO-paateaste 5-1
4 GlO-paateaste 1-2
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LITANNAT

GIO16, 4-napainen, koodi B

Nasta | ELEKTRONINEN LAAJENNUSMODUULI

1 GlO-paateaste 5-2
- 2 LIN-anturi 2
e 3 TA 5-1
4 GlO-paateaste 4-1 (9 V/12 V)
GIO17, 4-napainen, koodi B
1 PWM-anturi 1
- 2 Maadoitus
s 3 LIN-anturi 1
4 GlO-paateaste 3-2 (9 V/12 V)
GlO18, 4-napainen, koodi B
1 PWM-anturi 2
= 2 Maadoitus
s 3 LIN-anturi 2
4 GlO-paateaste 3-1




13.3

Liitinten varikoodaukset

4-napaisen liittimen koodaus

228

Kaapelinakyma

Kaapeleiden tarjouspiirustukset

— Nouda internetistd WABCO Online -tuoteluettelo:
http://inform.wabco-auto.com

— Etsi kaapelit kaapelinumeroilla.
Korvaa "XXX" numeroilla "000".

HUOMIO

Kaapelin vaihtumisesta johtuvat toimintahairiét ja vauriot

Kaapelit ovat osittain hyvin samannakaisia (esim. 4-napainen GIO-liitin ja
4-napainen DIN-bajonetti). Koska liitettavilla komponenteilla on kuitenkin
hyvin erilaiset nastatehtavat, kaapeleiden lukumaara on tarpeellinen

eika niitd saa sekoittaa keskenaan, vaikka ne nayttaisivat samalta.
Tarkka tunnistus on valttamatonta komponenttien toimintahairididen ja
vaurioitumisen sulkemiseksi pois.

— Tunnista kaapelit tuotenumeroiden avulla ja varmista oikeiden
kaapeleiden liittdminen komponentteihin.

Liittimet on tunnusmerkitty vareilld, jotta niihin perehtyminen olisi helpompaa.

TEBS E -MODULAATTORI (PREMIUM)
Harmaa: GIO, MODULATOR

Musta: POWER, ABS-c, ABS-e, ABS-f, ABS-d

Sininen: SUBSYSTEMS, IN/OUT

ELEKTRONINEN LAAJENNUSMODUULI

Keltainen: POWER elektroninen laajennusmoduuli

KOODI A KOODI B KOODI C
= == = =
|| [— = D] o]

1 2 1 2 1 2

8-napaista TEBS E -liitinta ei voi liittaa elektroniseen
laajennusmoduuliin.



http://inform.wabco-auto.com

Liite

13.3.1 Kaapelindkyma "modulaattori"

Puoliperavaunulle (24 V)

Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
449 1730900 | 9
449 1731000 | 10
o 449 1731200 | 12 Pistorasia Koodi A
L 449 1731300 | 13 ISO 7638 8 .
7-napainen -hapainen
449 1731400 | 14
449 1731500 | 15
449 1731600 | 16
Sis. avoin paa
Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
)
L 449 3711200 | 12 avoin Koodi A
4493711800 | 18 7-séikeinen 8-napainen
Vedettaville peravaunulle
Osanumero [r|:|] Kaapelipdiden rakenne
4492730600 | 6
L 449 2731000 | 10 Littin ;
ISO 7638 Koodi A
4492731200 | 12 7-napainen 8-napainen
4492731500 | 15
Erotuskohdalla
Osanumero [r:] Kaapelipdiden rakenne
i I @l [ ﬁ
] 449 3530050 | 0,5
449 363 1100 | 11 DIN-bajonetti Koodi A
449 3531400 | 14 7-napainen 8-napainen
4493531800 | 18
Erotuskohdalla
Osanumero [r|:|] Kaapelipdiden rakenne
i ) MGl Q| 449 3470030 | 0,3
L 449 347 0250 | 2,5
4493470800 | 8 DlN-bajc_)nettl Kood/_A
7-napainen 8-napainen
449 347 1200 | 12
449 347 1800 | 18
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Puoliperavaunulle erotuskohdalla
Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
@ 449 1330030 | 0,3
© ] I 4491330300 | 3 pistorasia
L DIN-bajonetti
449 1330600 | 6 ISO 7638 ;
7-napainen 7-napainen
449 1331200 | 12
449 1331500 | 15
Puoliperavaunulle erotuskohdalla
Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
449 1350050 | 0,5
449 1350250 | 2,5 IID é%O; Z‘Z’g DIN-bajonetti
449 1350600 | 6 7-napainen 7-napainen
449 1351400 | 14
Vedettaville peravaunulle erotuskohdalla
Osanumero [:]] Kaapelipdiden rakenne
|
) 4492310600 | 6 s (L)ugg% DIN-bajonetti
4492311200 | 12 7-napainen 7-napainen
Vedettaville peravaunulle erotuskohdalla
Osanumero [:] Kaapelipdiden rakenne
! 4492330300 | 3
L 4492331000 | 10 s ’C-)"gg% DIN-bajonetti
4492331400 | 14 7-napainen 7-napainen
4492331800 | 18

Modulaattori

ABS-releventtiilille

Osanumero Kaapelipdiden rakenne

[m]

' 8 4494360300 | 3
L DIN-bajonetti Koodi B

449 436 080 0 8 4-napainen 8-napainen




EBS-releventtiilille

Osanumero [:‘] Kaapelipdiden rakenne
449429 0100 | 1
4494290300 3x DIN-bajonetti Koodi B
449 429 080 0 4-napainen 8-napainen
449 429 1300 | 13

Subsystems

SmartBoardille

Osanumero [:l] Kaapelipdiden rakenne
u g | 4499110400 | 4
4499110600 | 6 Kood/' C DIN—bajqnettl
8-napainen 7-napainen
449 911 1200 | 12
P1 | P2 I
Osanumero Kaapelipaiden rakenne
[m] | [m] petip
Pistorasia ECAS-
kéyttéyksikké Koodi C
4499122340 7 5 + DIN-bajonetti 8-napainen
7-napainen
ECAS-kayttoyksikolle
I@[ﬂﬂ Osanumero [;] Kaapelipdiden rakenne
L Pistorasia Koodi C
4496280500 | S | Eoas kayttoyksikks 8-napainen
ECAS-kayttorasialle
I@I]:m. Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
1 4496270400 | 4 DIN-bajonetti Koodi C
449 627 0600 | 6 7-napainen 8-napainen
OptiTirelle/IVTM:lle
Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
% L 4499130500 | 5 DlN-bajqnett/ Kood/. C
7-napainen 8-napainen
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SmartBoardille ja OptiTire/IVTM:lle

P1 | P2 .
Osanumero Kaapelipdiden rakenne
[m] | [m] petip
4499161820 | 0,4 | 4
449 916 243 0 1 6 2x DIN-bayonettl Koodl_ C
7-napainen 8-napainen
4499162530 | 6 6
Telematicsille
Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
%m % Al A o 0ra0100 | 1 - _
le L 4499141200 | 12 DlN-bajqnettl Kood/'C
4-napainen 8-napainen
449914 1700 | 17
Telematicsille
Osanumero [:I] Kaapelipdiden rakenne
@aﬂ . oAl Q| 4499170100 | 1
< L 4499170250 | 2,5 DEUTSCH Koodi C
6-napainen 8-napainen
4499170500 | 5
Telematicsille
mﬂ Osanumero [:1] Kaapelipaiden rakenne
le L > 4499310300 | 3 DIN-bajonetti Koodi C
4499310350 | 3,5 7-napainen 8-napainen
Telematicsille/SmartBoardille
P1 | P2 .
L2 Osanumero Kaapelipiiden rakenne
ﬁ [m] | [m] petip
DEUTSCH
6-napainen Koodi C
L 4499202480 | 3 6 + DIN-bajonetti 8-napainen
7-napainen
Telematicsille/SmartBoardille
P1 | P2 | P3 I
Osanumero Kaapelipdiden rakenne
[m] | [m] | [m] petip
4499302480 | 3 6 1 2x DIN-bayonettl Kood/_ C
7-napainen 8-napainen
Osanumero [;] Kaapelipdiden rakenne
L ;
4490290000 | 5 HDSCS Koodi C
6-napainen 8-napainen
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SmartBoardille ja TX-TRAILERGUARD™:lle
P1 | P2 A
Osanumero Kaapelipdiden rakenne
[m] | [m] petip
DIN-bajonetti .
4490330000 | 3 | 6 + HDSCS Koodi C
. 8-napainen
6-napainen
SmartBoardille ja OptiLink™:lle ja/tai OptiTire™/IVTM:lle
P1 | P2 | P3| P4 | P5 .
Osanumero Kaapelipdiden rakenne
L1 ?@m [m] | [m] | [m] | [m] | [m] | ~"2PeNP
Koodi C
2] 5 el -
: m—— O baD'cﬁllyetti 8-napainen
4499343300 | 12 1 4 (05| 6 J + DIN-
+ HDSCS ; .
2 Tc ] bajonetti
8-napainen ;
7-napainen
ECAS:lle ja OptiLink™:lle ja/tai OptiTire™/IVTM:lle
P1 | P2 | P3 | P4 .
Osanumero Kaapelipdiden rakenne
[m] | [m] | [m] | [m] petip
DIN-bajonetti )
4499442170 | 12 | 45| 6 | 05| +HDSCS Koodi C
. 8-napainen
8-napainen
Yleinen
Osanumero [r|:|] Kaapelipdiden rakenne
| : 449 4370200 | 2 avoin Koodi C
' L 4494370600 | 6 8-séikeinen 8-napainen

IN/OUT

Trailer Central Electronicille 446 122 001 0 (vain versioille TEBS EO - TEBS E3)
Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
Trailer Central Electronic Koodi C
4493480200 | 2 -liitinpaikka X22 4-napainen
Osanumero [:‘] Kaapelipdiden rakenne
> x 4493490400 | 4
L 449 349 060 0 6 avoin Koodi C
449 349 1000 | 10 2-séikeinen 4-napainen
449349 1500 | 15

233




Jarruvalojen syotolle (24 N), liikkeellelahtoavulle ja pakkolaskulle

Osanumero [:‘] Kaapelipdiden rakenne
— 449 3650600 | 6
L avoin Koodi C
4-séikeinen 4-napainen
449 3651200 | 12
Jarruvalojen syo6tolle (24 N)
Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
M]]:D:"W:J: "‘ 449 350 010 0 1
k L > 449 350 0280 | 2,8 DIN-bajonetti Koodi C
449 3500550 | 5,5 7-napainen 4-napainen
4493500900 | 9
Jarruvalojen syotolle (24 N), liikkeellelahtoavulle ja pakkolaskulle
M:DEU o Osanumero P Kaapelipdiden rakenne
| ot [m]
4493660100 | 1 DIN-bajonetti Koodi C
449 366 0550 | 55 4-napainen 4-napainen

Nostoakseliventtiilille 463 084 XXX 0, TASC:lle (RtR) 463 090 XXX 0

="

=

I

Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
449 443 0080 | 0,8
449 4430100 | 1
4494430200 | 2 DIN-bajonetti Koodi B
4494430400 | 4 4-napainen 4-napainen
4494430600 | 6
449 4431000 | 10

ECAS-venttiileille 472 905 114 0, 472 880 030 0, nostoakseliventtiilille 463 084 100 0, eTASC 463 090 5XX 0

Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
| —— T 449 4450100 | 1
L . 4494450300 | 3 DIN-bajonetti Koodi B
449 4450500 | 5 4-napainen 4-napainen
4494450600 | 6
ECAS 2 tarkistuspisteelle
P e
ED[D:ML 7 Osanumero (m] Kaapelipdiden rakenne
L _ . . .
| 4494390300 | 3 DIN bajc_mett/ Koodl_ B
4-napainen 4-napainen
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Ulkoisen ECAS:n ja TEBS E:n vilille

E}B Osanumero [:‘] Kaapelipdiden rakenne
L 4494380500 | 5 3-séikeinen Koodi B
4494380800 | 8 PG-kierreliitoksen kera 4-napainen
Tasoanturille 441 050 100 0
Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
449 8110100 | 1
| i
%:H:D:B . 4498110300 | 3 , ] ]
4498110500 | 5 DlN-bajqnett/ Kood/. B
4-napainen 4-napainen
4498110800 | 8
4498111200 | 12
Paineantureille 441 040 XXX 0, 441 044 XXX 0
Osanumero [r:] Kaapelipdiden rakenne
449 8120040 | 0,4
%]]:D:H : 4498120300 | 3
4498120400 | 4
4498121000 | 10 _ _ )
4498121200 | 12 DIN-bajqnett/ Koodl_ B
4-napainen 4-napainen
4498121800 | 18
4498122600 | 26
4498123200 | 32
449 8124400 | 44
Liikkeelleldhtoavulle
Osanumero [r:] Kaapelipdiden rakenne
’ 4498130500 | 5
L , .
4498130800 | 8 avoin Koodi B
2-séikeinen 4-napainen
4498131500 | 15

Liikkeellelahtoavulle ja pakkolaskulle (ja/tai purkukorkeuden kytkimelle)

L2 P1 | P2 .
Osanumero Kaapelipdiden rakenne
_[F (m] | [m] PeTP
B i —]p S 4498152530 | 6 | 6 , ,
ﬂ 2x avoin Koodi B
4498152580 | 15 6 2-séikeinen 4-napainen
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Yleinen

Osanumero [nP1] Kaapelipdiden rakenne
) 449 5350100 | 1
L 4495350600 | 6 avoin Koodi B
449 5351000 | 10 4-séikeinen 4-napainen
449 5351500 | 15
Adapteri
@]]Iﬂj]]t l | Osanumero [:1] Kaapelipiiden rakenne
T I . oy .
H 449 819 010 0 1 Anturin .Iut/n Kood/'B
2-napainen 4-napainen

Y-jakaja (kaytettavaksi kaapelin 449 752

XXX 0 ja 449 762 XXX 0 kanssa)

L2 P1 | P2 o
Osanumero Kaapelipaiden rakenne
aunuuﬂ‘i (m] | [m] pelip
@ 4496290220 | 0.4 | 0,4 2x anturu_v liitin Kood/.B
L1 3-napainen 4-napainen
Paineanturille, nostoakselille tai tasoanturille
Osanumero [:1] Kaapelipaiden rakenne
. | 4497520100 | 1
it I
' L ‘"Il.ll 4497520200 | 2 DIN-baionetti Anturipistorasia
! 4497520300 | 3 4 o GIO-jakajalle
-napainen 3 ;
4497520800 | 8 -napainen
4497521000 | 10
ECAS-venttiilille tai LACV-IC:lle
Osanumero [:I] Kaapelipadiden rakenne
| ; i I
v . . Anturipistorasia
L 4497610300 | 3 DIN-bajonetti GIO-jakajalle
4-napainen ;
3-napainen
Liikkeellelahtoavulle tai ohjausapujarjestelmalle
Osanumero [rl:r] Kaapelipdiden rakenne
- 7| aa97620200 | 2
!|.|.| I 449 762 080 0 8 Anturipistorasia avoin
‘ GIO-jakajalle >-séikei
3-napainen ~salkeinen
4497621500 | 15 P

Asfaltinlevittimen jarrun mekaaniselle kytkimelle (ei lahestymiskytkimelle)

__

Osanumero [:l] Kaapelipdiden rakenne
Anturipistorasia avoin
449763 1000 | 10 GIO-jakajalle e
; 2-sdikeinen
3-napainen
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Liikkeellelahtoavulle, purkukorkeudelle tai tasoanturille
P1 | P2 .
Osanumero Kaapelipdiden rakenne
[m] | [m] pefip
avoin
3-napainen Koodi B
449 626 188 0 + DIN-bajonetti 4-napainen
4-napainen
Varoitusvalolle
= Osanumero [::I] Kaapelipdiden rakenne
== — = ;
4499001000 | 10 avoin Tyco AMP
2-séikeinen 2-napainen
GIO ja IN/OUT
24 N:lle, liikkeellelahtoavulle tai pakkolaskulle
P1 | P2 .
Osanumero Kaapelipdiden rakenne
[m] | [m] petip
Koodi B
4493580330 | 6 | 0,4 4-napainen
+ koodi C
449 358 035 0 8 0,4 4-n.apaim"-,'n ) DlN-bajqnetti
+ antureiden pistorasia 4-napainen
2-napainen
4493582530 | 8 5 + anturin liitin
2-napainen
P1 | P2 .
Osanumero Kaapelipdiden rakenne
[m] | [m] petip
Koodi C
4-napainen
4493590230 | 1 | 04 + koodi B DIN-bajonetti
4-napainen 4-napainen
+ 2x anturin liitin
2-napainen
24 N:lle, liikkeellelahtoavulle tai pakkolaskulle
P1 | P2 .
Osanumero Kaapelipdiden rakenne
[m] | [m] pelip
Koodi C
! 4-napainen
4493560230 | 1 | 04 + kood B DIN-bajonetti
4-napainen 4-napainen
+ anturin liitin
2-napainen
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24 N:lle tai liikkeelleldhtéavulle

Osanumero

P1
[m]

P2
[m]

Kaapelipdiden rakenne

449 357 023 0

Koodi C

0,4 .
4-napainen

449 357 253 0

+ koodi B
4-napainen
6 + anturin liitin
2-napainen

DIN-bajonetti
4-napainen

ABS-c, ABS-d, ABS-e, ABS-f

ABS-anturijatkeelle

I

o

Osanumero [nP1] Kaapelipdiden rakenne
449 7230030 | 0,3
4497230180 | 1,8
449 7230230 | 2,3
4497230300 | 3
4497230400 | 4 Anturin liitin Koodi A
4497230500 | 5 2-napainen 4-napainen
4497230600 | 6
4497230800 | 8
4497231000 | 10
4497231500 | 15

GIO ja ABS

ABS-anturille seka GIO 6/7:lle
P1 | P2 N
L2 Osanumero Kaapelipsiden rakenne
[m] | [m] pefip
@: Anturin liitin
@ 4498180220 | 0,4 | 0,4 2-napainen Koodi B
0 + anturin liitin 4-napainen
3-napainen
Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
449816 0130 | 1,3 o )
6x anturin liitin Koodi B
4498160300 | 3 3-napainen 4-napainen
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GIO 5 (vain Premium)

CAN-diagnoosikaapeli, huomautus: vain diagnoosikaapelilla 446 300 348 0

Osanumero [r|:|] Kaapelipdiden rakenne
4496110300 | 3
449 6110400 | 4 Diagnogsipistora§ia Koodi B
keltainen kansi d-napainen
4496110600 | 6 7-napainen P
4496110800 | 8
Telematicsille
Osanumero [;] Kaapelipdiden rakenne
' 4499150100 | 1 - _
L 4499151200 | 12 DIN-bajonetti Koodi B
4-napainen 4-napainen
4499151700 | 17
Telematicsille
Osanumero [r:] Kaapelipdiden rakenne
ﬁ I % 4499180100 | 1 )
| . 4499180250 | 2,5 DEUTSCH Koodi B
6-napainen 4-napainen
4499180500 | 5
Telematicsille
L Osanumero [;] Kaapelipdiden rakenne
449 6100600 | 6
| avoin Koodi B
4496100900 | 9 4-séikeinen 4-napainen
Telematicsille
W Osanumero [:‘] Kaapelipdiden rakenne
2 - 4499320300 | 3 DIN-bajonetti Koodi B
4499320350 | 3,5 4-napainen 4-napainen
OptiTirelle ja OptiLinkille
L Osanumero [r:] Kaapelipdiden rakenne
H 4499270500 | 5 HDSCS Koodi B
449 927 1200 | 12 8-napainen 4-napainen
TX-TRAILERGUARD™:lle
L Osanumero [r:] Kaapelipdiden rakenne
| L
. 4490300000 | 5 HDSCS Koodi B
6-napainen 4-napainen
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13.3.2

Kaapelinakyma "Elektroninen laajennusmoduuli”

Virtakaapeli

Syétélle

Osanumero [::] Kaapelipdiden rakenne
449 3030200 | 2
4493030250 | 2,5 Koodi E Koodi C
4493030500 | 5 8-napainen 8-napainen
449 303 1000 | 10

Subsystems

SmartBoardille

Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
L 449 906 0600 | 6 Kood/_C DIN-bajqnett/
8-napainen 7-napainen
Kayttoyksikolle
y Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
L Koodi C Pistorasia
4496020600 | 6 8-napainen ECAS-kéyttéyksikko
Kayttorasialle
- L Osanumero [;] Kaapelipadiden rakenne
% 4496030600 | 6 Kood/_C DIN-bajt_Jnett/
8-napainen 7-napainen
SmartBoardille ja ECAS-kayttoyksikolle
P1 | P2 | P3 L
Osanumero Kaapelipdiden rakenne
[m] | [m] | [m] petip
Pistorasia ECAS-
kéyttdéyksikké Koodi C
4499262340 | 5 7 L + DIN-bajonetti 8-napainen
7-napainen
SmartBoardille ja OptiTire-kayttoyksikolle
P1 | P2 | P3 L
Osanumero Kaapelipdiden rakenne
[m] | [m] | [m] petip
4499252530 | 6 6 | 04 2x DIN—bqjonett/ KOOC/I. C
7-napainen 8-napainen
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Telematicsille

-

Osanumero [:‘] Kaapelipdiden rakenne
449 907 0100 | 1 DEUTSCH Koodi ©
6-napainen 8-napainen

TEBS E -akkukaapeli

3-napainen

Osanumero [:I] Kaapelipdiden rakenne
449 8070500 | 5 Antunp:stpras:a D/N-bajqnett/
2-napainen 4-napainen
Osanumero [:]] Kaapelipdiden rakenne
449 806 0600 | 6 Antunp:stpras:a Kood{ B
3-napainen 4-napainen
Osanumero [:]] Kaapelipdiden rakenne
894 6000240 | 0,5 2x anturlplgtoraSIa Anturin ‘l//t/n
3-napainen 3-napainen
Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
4499080600 | 6 . Koodi C
avoin ,
e 8-napainen
449908 1000 | 10 8-saikeinen
Jakokaapeli akulle ja/tai valolle
|<_>|-1 P1 | P2 | P3 o
Osanumero Kaapelipdiden rakenne
E [m] | [m] | [m] petp
3 % 4498030220 | 04 | 04| 5 2x anturin liitin Koodl_ C
2-napainen 8-napainen
[2
TEBS E -akkukaapelilla (TEBS E2 - TEBS E3)
———— = Osanumero [:1] Kaapelipdiden rakenne
L X ;
449 8080200 | 2 Koodi B Koodi C
4-napainen 4-napainen
Laitepistorasialla
ED:T : . ng Osanumero [:1] Kaapelipéiden rakenne
l< N 4497470600 | 6 Anturipistorasia Anturin liitin

3-napainen
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13.4 GlO-kaaviot

GlO-kaaviot

— Nouda internetistd WABCO Online -tuoteluettelo: http://inform.wabco-auto.com

— Etsi kaavioita kaavionumeroilla

NIMI

Immobilizer

| KAAVIOT

8417012270

| AJONEUVOT

Kaikki peravaunut

Elektroninen seisontajarru

841701264 0

Puoliperavaunu

Standard

841802 150 0

Puoliperavaunu
Keskiakseliperavaunu

2 nostoakselia
Jaannospaineen pito nostoakselilla 1

841802 1510

Puoliperavaunu
Keskiakseliperavaunu

Ulkoinen ohjepaineanturi

841802 1520

Puoliperavaunu
Keskiakseliperavaunu

Mekaaninen jousitus

841802 153 0

Puoliperavaunu
Keskiakseliperavaunu

Mekaaninen jousitus

841802 154 0

Vedettava peravaunu

Standardi 2 nostoakselilla

841802 1550

Puoliperavaunu
Keskiakseliperavaunu

Standard

841 802 156 0

Vedettava peravaunu

ECAS 1-piste kahdella 1-piirisella LACV:lla

841 802 157 0

Puoliperavaunu
Keskiakseliperavaunu

ECAS 1-piste 1-piiriselld LACV:lla ja 2-piirisella ECAS-
lohkolla

841802 158 0

Puoliperavaunu
Keskiakseliperavaunu

TASC (RTR-toiminto)

841802 159 0

Puoliperavaunu
Keskiakseliperavaunu

ECAS 1-piste 2-piiriselld ECAS-lohkolla

841 802 190 0

Puoliperavaunu
Keskiakseliperavaunu

ECAS 1-piirisella LACV:lla ja jaannospaineen pidolla

841802 1910

Puoliperavaunu
Keskiakseliperavaunu

ECAS 1-piirisellda LACV:lla

841802192 0

Puoliperavaunu
Keskiakseliperavaunu

ECAS 1-piste 1-piiriselld LACV:lla ja 2-piirisella ECAS-
lohkolla

841802 194 0

Puoliperavaunu
Keskiakseliperavaunu

ECAS 1-piste 1-piirisella LACV:lla ja 2-piirisella ECAS-
lohkolla

8418021950

Puoliperavaunu
Keskiakseliperavaunu

Sailidajoneuvot

841 802 196 0

Puoliperavaunu

Sailidajoneuvot

841 802 197 0

Puoliperavaunu

Asfaltinlevittimen jarru

841802 198 0

Puoliperavaunu

Asfaltinlevittimen jarru

841 802 199 0

Puoliperavaunu

OptiTurn™/OptiLoad™ sis. ECAS

8418022350

Puoliperavaunu

OptiTurn™/OptiLoad™ sis. ECAS

841 802 236 0

Puoliperavaunu
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012270&file=../intl/drw/9/8417012270.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012640&file=../intl/drw/9/8417012640____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021500&file=../intl/drw/9/8418021500_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021510&file=../intl/drw/9/8418021510_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021520&file=../intl/drw/9/8418021520.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021530&file=../intl/drw/9/8418021530_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021540&file=../intl/drw/9/8418021540_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021550&file=../intl/drw/9/8418021550.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021560&file=../intl/drw/9/8418021560.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021570&file=../intl/drw/9/8418021570.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021580&file=../intl/drw/9/8418021580____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021590&file=../intl/drw/9/8418021590_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021900&file=../intl/drw/9/8418021900_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021910&file=../intl/drw/9/8418021910_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021920&file=../intl/drw/9/8418021920_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021940&file=../intl/drw/9/8418021940_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021950&file=../intl/drw/9/8418021950_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021960&file=../intl/drw/9/8418021960.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021970&file=../intl/drw/9/8418021970.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021980&file=../intl/drw/9/8418021980.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418021990&file=../intl/drw/9/8418021990.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022350&file=../intl/drw/9/8418022350____002.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022360&file=../intl/drw/9/8418022360.pdf

NIMI

2 nostoakselin ohjausta haarukkatrukin saatéon
2-akselisella

KAAVIOT

841 802 239 0

AJONEUVOT

Keskiakseliperavaunu

ECAS 2 tarkistuspistettd akun ja tukiakselin ohjauksen

kera sis. elektroninen laajennusmoduuli

841 802 250 0

Puoliperavaunu

ECAS 2 tarkistuspistetta sis. elektroninen
laajennusmoduuli, lisdventtiilin kera

8418022520

Vedettava peravaunu

SafeStart (Trailer Safety Brake)

841802 274 0

Kippiauto
Sailidauto
Konttiperavaunu

TailGUARDIight™

841 802 280 0

Kaikki peravaunut

TailGUARD™

841 802 2810

Kaikki peravaunut

TailGUARDMAX™

8418022820

Kaikki peravaunut

Tail GUARDR™

841 802 283 0

Kaikki peravaunut

TallGUARDR™ (kaannetty ultradanianturi)

841802284 0

Kaikki peravaunut

Trailer Extending Control teleskooppiperavaunuille

841 802 290 0

Puoliperavaunu
Vedettava peravaunu

Hatajarruvalotoiminto

841 8022910

Kaikki peravaunut

Haarukkatrukkisaato

8418022920

Keskiakseliperavaunu

eTASC (vain nosto ja lasku)

8418022950

Puoliperavaunu

eTASC nostoakselin ohjauksella

841 802 296 0

Puoliperavaunu

eTASC 2-piste ilman Electronic Extension Module

841802 3220

Vedettava peravaunu

ECAS 2 tarkistuspistetta ilman elektronista
laajennusmoduulia

841 802 329 0

Vedettava peravaunu

ECAS 2 tarkistuspistetta ilman elektronista
laajennusmoduulia, nostoakselin ohjauksella

841 802 3510

Vedettava peravaunu
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022390&file=../intl/drw/9/8418022390____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022500&file=../intl/drw/9/8418022500____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022520&file=../intl/drw/9/8418022520.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022740&file=../intl/drw/9/8418022740.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022800&file=../intl/drw/9/8418022800____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022810&file=../intl/drw/9/8418022810____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022820&file=../intl/drw/9/8418022820____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022830&file=../intl/drw/9/8418022830____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022840&file=../intl/drw/9/8418022840____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022900&file=../intl/drw/9/8418022900.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022910&file=../intl/drw/9/8418022910.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022920&file=../intl/drw/9/8418022920.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022950&file=../intl/drw/9/8418022950____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418022960&file=../intl/drw/9/8418022960____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418023220&file=../intl/drw/9/8418023220____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418023290&file=../intl/drw/9/8418023290____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8418023510&file=../intl/drw/9/8418023510____002_en.pdf

Liite

13.5 Jarrukaaviot

Jarrukaaviot
— Nouda internetista WABCO Online -tuoteluettelo: http://inform.wabco-auto.com

— Etsi jarrukaavioita kaavionumeroilla

Puoliperavaunu
ABS- MEKAANINEN | YLIMAARAINEN
AKSELI(T) | JARJESTELMA NUMERO TRISTOP™ | YLIKUORMITUSSUOJAVENTTIILI JOUSITUS PERAVAUNU KOMMENTTI
1 28/2M 8417011800 X X X
1 2S/2M 8417011810 X X X Dolly / hydraulinen jousitus
1 2S/2M 8417011820 X X X
1 2S/2M 8417011830 X X X 12V
1 2S/2M 8417012010 X X
1 28/2M 8417012020 X
1 28/2M 8417012030
4S/2M
2 8417011900 X X X
28/2M
2 4S/3M 8417011910 X X X
2 28/2M 8417011920 X X
4S/2M
2 8417011930 X X X
2S8/2M
2 4S/3M 8417011950 X X X Vain yksi akseli Tristop™!
2 48/3M 841701196 0 X X X
4S/2M
2 8417011970 X X X X
2S/2M
4S/2M
2 841701198 0 X X X erillinen Tristop™
2S/2M
2 4S/3M 841701199 0 X X X X CAN-reititin
4S/2M -
2 8417012700 X X X X CAN-reititin
2S/2M
2 2S/2M 8417012710 X X X CAN-reititin
2 4S/3M 8417012720 X X
4S/2M
2 8417012730 X X
2S/2M
4S/2M
2 8417012760
2S/2M
2 2S/2M 8417012770 X X X Select Low
2 2S/2M 8417012780 X X X X Select Low / valinnainen RSS
3 4S/3M 8417010500 X X
3 4S/3M 8417010550 X CAN-vahvistin
3 4S/3M 841701 057 0 X X X CAN-vahvistin + Select Low
3 4S/3M 841701058 0 X X X CAN-vahvistin
48/2M
3 841701100 0 X
28/2M
4S/2M
3 8417011010 X X
28/2M
3 28/2M 8417011020 X X Select Low
3 4S/2M+1M 841701 103 0 X X
4S/2M . .
3 8417011040 X X Trailer Central Electronic
28/2M
3 4S/2M+1M 841701 1050 X X X
4S/2M
3 841701106 0 X X X
2S8/2M
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011800&file=../intl/drw/9/8417011800.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011810&file=../intl/drw/9/8417011810.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011820&file=../intl/drw/9/8417011820_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011830&file=../intl/drw/9/8417011830.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012010&file=../intl/drw/9/8417012010.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012020&file=../intl/drw/9/8417012020____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012030&file=../intl/drw/9/8417012030____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011900&file=../intl/drw/9/8417011900.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011910&file=../intl/drw/9/8417011910_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011920&file=../intl/drw/9/8417011920.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011930&file=../intl/drw/9/8417011930.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011950&file=../intl/drw/9/8417011950.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011960&file=../intl/drw/9/8417011960.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011970&file=../intl/drw/9/8417011970.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011980&file=../intl/drw/9/8417011980.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011990&file=../intl/drw/9/8417011990____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012700&file=../intl/drw/9/8417012700____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012710&file=../intl/drw/9/8417012710_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012720&file=../intl/drw/9/8417012720_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012730&file=../intl/drw/9/8417012730____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012760&file=../intl/drw/9/8417012760____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012770&file=../intl/drw/9/8417012770____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012780&file=../intl/drw/9/8417012780____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010500&file=../intl/drw/9/8417010500_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010550&file=../intl/drw/9/8417010550_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010570&file=../intl/drw/9/8417010570_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010580&file=../intl/drw/9/8417010580_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011000&file=../intl/drw/9/8417011000_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011010&file=../intl/drw/9/8417011010_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011020&file=../intl/drw/9/8417011020_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011030&file=../intl/drw/9/8417011030_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011040&file=../intl/drw/9/8417011040_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011050&file=../intl/drw/9/8417011050_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011060&file=../intl/drw/9/8417011060_en.pdf

ABS-
JARJESTELMA

NUMERO

YLIKUORMITUSS

KOMMENTTI

8417011070

Select Low

8417011080

Select Low (releventtiili)

8417011090

Select Low (releventtiili)

8417011100

Tristop-akselit 1+2

8417011110

8417011120

Select Low (releventtiili)

8417011130

8417011140

8417011150

Inloader-peravaunu

841701116 0

8417011170

Select Low

8417011180

8417011190

EBS-rele akselilla 1

8417012210

8417012220

8417012230

8417012240

8417012270

Immobilizer

8417012280

CAN-reititin

8417012290

CAN-reititin

8417012300

CAN-reititin

8417012310

3 akselia
Tristop™

8417012320

8417012340

CAN-reititin

8417012350

CAN-reititin

8417012360

Select Low + valinnainen rele

8417012370

8417012380

8417012390

8417012600

Multi Voltage

8417012610

8417012630

CAN-vahvistin / 6x Tristop™

8417012640

LACV / elektroninen
pysakaintijarru

8417012650

3 akselia Tristop™

8417010500

3 28/2M
3 28/2M
3 28/2M
3 48/2M
28/2M
3 4S/3M
3 28/2M
3 4S/3M
3 4S/3M
3 4S/2M
3 4S/2M
2S/2M
3 28/2M
3 4S/2M+1M
3 4S/3M
3 4S/2M+1M
3 4S/2M
2S/2M
3 48/2M+1M
3 4S/3M
3 48/2M
2S/2M
3 4S/2M
2S8/2M
3 4S/2M
2S/2M
3 4S/2M+1
3 4S8/2M
2S/2M
3 4S/3M
3 48/3M
3 4S/3M
3 28/2M
3 4S/2M
28/2M
3 4S/3M
3 4S/2M
28/2M
3 48/2M
28/2M
3 48/2M
2S/2M
3 4S/2M
3 48/2M
28/2M
3 4S/3M
4 4S/3M
4 4S/3M

8417010510

Select Low
1. akseli
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011070&file=../intl/drw/9/8417011070_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011080&file=../intl/drw/9/8417011080.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011090&file=../intl/drw/9/8417011090.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011100&file=../intl/drw/9/8417011100_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011110&file=../intl/drw/9/8417011110.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011120&file=../intl/drw/9/8417011120.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011130&file=../intl/drw/9/8417011130_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011140&file=../intl/drw/9/8417011140_002en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011150&file=../intl/drw/9/8417011150.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011160&file=../intl/drw/9/8417011160.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011170&file=../intl/drw/9/8417011170.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011180&file=../intl/drw/9/8417011180.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417011190&file=../intl/drw/9/8417011190.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012210&file=../intl/drw/9/8417012210.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012220&file=../intl/drw/9/8417012220_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012230&file=../intl/drw/9/8417012230____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012240&file=../intl/drw/9/8417012240_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012270&file=../intl/drw/9/8417012270.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012280&file=../intl/drw/9/8417012280.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012290&file=../intl/drw/9/8417012290____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012300&file=../intl/drw/9/8417012300.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012310&file=../intl/drw/9/8417012310.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012320&file=../intl/drw/9/8417012320.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012340&file=../intl/drw/9/8417012340____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012350&file=../intl/drw/9/8417012350____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012360&file=../intl/drw/9/8417012360.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012370&file=../intl/drw/9/8417012370____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012380&file=../intl/drw/9/8417012380____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012390&file=../intl/drw/9/8417012390.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012600&file=../intl/drw/9/8417012600____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012610&file=../intl/drw/9/8417012610_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012630&file=../intl/drw/9/8417012630____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012640&file=../intl/drw/9/8417012640____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417012650&file=../intl/drw/9/8417012650____002_en.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010500&file=../intl/drw/9/8417010500_402.pdf
http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010510&file=../intl/drw/9/8417010510.pdf

ABS-

JARJESTELMA YLIKUORMITUSS KOMMENTTI
Select Low
4 4S/3M 8417010520 1. akseli
(releventtiili)
4 4S/3M 841701053 0 CAN-vahvistin irtivedettava
4 4S/3M 841701054 0 CAN-vahvistin irtivedettava
4 4S/3M 8417010550 CAN-vahvistin irtivedettava
4 4S/3M 841701 056 0 Hydraulinen jousitus
4 4S/3M 841701059 0 Lisarele
4 4S8/3M 8417012400 CAN-vahvistin irtivedettava
4 4S8/3M 8417012410
4 4S/3M 8417012420 3 akselia Tristop™
3 akselia Tristop™ / valinnainen
4 4S/3M 8417012440 PR-kytkin
4 4S/3M 8417012450 Ylimaarainen rele edessa
4 4S/3M 8417012460 Select Low 1. akseli/ rele edessa
4 4S/3M 841 701 247 0 CAN-vahvigtip / yIiTé:"réinen rele
ja ilmasaili
4 4S/3M 841 701 248 0 CAN—vahvilstip / yIirR'a:" rainen rele
ja ilmasailio
28/2M s
6 ¥ 841 701 300 0 Conetin
28/2M
48/3M s
7 " 8417011710 C’;‘)’:‘E‘ét‘}'”
2S/2M
7 4S/3M 8417012100 Hydraulinen jousitus
4S/3M s
7 + 8417012110 Cg‘)':'g‘é't']t'”
2S/2M
28/2M .
8 + 8417013010 Cgi‘g‘é‘[‘}'”
4S/3M
4S/3M -
9 + 8417013020 Cg)l:l-ErgltLlJtln
4S/3M
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http://inform.wabco-auto.com/scripts/download.php?from=/intl/en/inform.php&lang=&keywords=8417010520&file=../intl/drw/9/8417010520.pdf
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Liite

Keskiakseliperdavaunu
AKSELI(T) A NUMERO TRISTOP™ | YLIKUORMITUSSUOJAVENTTIILI KOMMENTTI
1 28/2M 8416012900 X X X
48/2M
2 8416012800 X X X
2S8/2M
2 4S8/3M 8416012810 X X X X VB-laite
48/2M
2 8416012820 X X X
28/2M
48/2M
2 8416012830 X X X Dolly
2S8/2M
48/2M .
2 8416012840 X X 4x Tristop™
2S/2M
48/2M . L
2 8416012850 X X X Dolly / hydraulinen jousitus
28/2M
48/2M
2 841601286 0 X X X X Dolly
28/2M
48/2M "
2 841601287 0 X X X X Dolly CAN-reititin
2S/2M
48/2M
2 8416012880 X
2S8/2M
48/2M imaarai innai
2 841 601 289 0 M M X Ylimaarainen rele / valinnainen
28/2M RSS
48/2M
2 8416013200 X X X X Dolly CAN-reititin
2S/2M
2 4S8/3M 8416013220 X X X 4x Tristop™
2 48/3M 8416013230 X X X
2 2S/2M 841601324 0 X X X Hydraulinen jousitus
48/2M
2 8416013250
2S8/2M
48/2M .
2 841601326 0 X X X 4x Tristop™
2S/2M
48/2M
2 841601 3270 X X X X
28/2M
2 4S/3M 841601328 0 X X X X VB-laite / 4x Tristop™
2 4S/3M 8416013290 X X X X W-laite / 4x Tristop™
2 48/3M 8416013920 X VB-laite
48/2M
3 841601 3000 X X X
2S8/2M
48/2M
3 8416013010 X X X
28/2M
48/2M : o )
3 841 601 302 0 Hydraulinen jousitus / Multi
2S/2M Voltage
3 2S/2M 841601 303 0 X X X Hydraulinen jousitus
4S8/2M i iousi i
3 841 601 304 0 X X X Hydraulinen jousitus / Multi
2S/2M Voltage
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Liite

Vedettava peravaunu

MEKAANINEN MODULAATTORI
NUMERO | TRISTOP™ | YLIKUORMITUSSUOJAVENTTIILI JOUSITUS ETUAKSELI KOMMENTTI
2 4S/3M 8416012200 X X X
2 4S/3M 8416012230 X X X X
2 4S8/3M 8416012240 X X X
2 4S/3M 8416012250 X X X X
2 4S/3M 841601226 0
2 4S/3M 8416012270 X X X X X
2 4S/3M 8416012280 X
2 4S/3M 8416012290 X X X
2 4S/3M 8416012300 X X
2 4S/3M 8416013410 X X X X
2 4S8/3M 8416013420 X
2 4S/3M 841601 3450 X X
2 4S/3M 8416013470 X
5 4S/3M 841 601 391 0 « « « « Ylimaarainen peréavaunu
CAN:-reititin / Duo-Matic
3 4S/3M 8416012300 X X
3 4S/3M 8416012310 X X X
3 4S/3M 8416012320 X X X
3 4S/3M 8416012330 X X
3 4S/3M 8416012350 X X X
3 4S/3M 841601236 0 X
3 4S/3M 841 601 237 0 X M X YIimééréin(e;r;;zzt)ausventtiili
3 4S/3M 8416012380 X X Duo-Matic
3 4S/3M 8416013600 X 2 akselia edessa
3 4S/3M 8416013610 X X 2 akselia edessa
3 4S/3M 8416013620 X
3 4S/3M 841601 363 0 X X X X
4 4S/3M 841601198 0 X X X Ohjausakseli 4
4 4S/3M 8416012400 X X X
4 4S/3M 8416012410 X X X X
4 4S/3M 8416012420 X X
4 4S/3M 8416012430 X X X
4 4S/3M 8416012440 X X X
4 2x 4S/2M  |841 6012450 X CAN-reititin 2x 4S/2M
4 4S/3M 841601246 0 X X X
4 4S/3M 8416012470 X X
4 4S/3M 8416012490 X X X X X Ylimaarainen rele / RSS
4 4S/3M 8416013500 X X X X Ylimaarainen rele / RSS
4 48/3M 8416013510 X
4 48/3M 8416013520 X
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ABS- MEKAANINEN MODULAATTORI

JARJESTELMA YLIKUORMITUSS JOUSITUS ETUAKSELI KOMMENTTI
5 4S/3M 8416010630  x X
5 4S/3M 8416010640  x
5 4S/3M 8416010650  x
5 4S/3M  |8416010660|  x X X Select Low akseli 5
5 4S3M  [8416010670|  x X X T”Stgﬁ;a”ua‘s';slfs'ieﬁ?*“'
5 4S/3M 841 601 069 0 X X X Ylimaarainen rele edessa
5 4S/3M  |8416013800|  x X X flman rf;‘:rtltjas ;ﬁn‘i:fla pieni
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