TEBS-E-GIO-Parameter
GIO-1: Pin 3,4 = Rangierhilfe
GIO-2 : Pin 1+4 = ECAS (HEBEN/SENKEN)
GIO-3 : Pin 1+4 = ECAS-Liftachsventil

GIO-4 : Pin 1+3, 4 = Externer Achslastsensor (e-f), ECAS-Wegsensor
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1 22| 1 | DRUCKREGELVENTIL 0,5bar 475 019 000 O t—
10 | 1 | GIO-VERTEILER-KABEL-2x3pol. 0,4/0,4m 4496290220 |21 *) Option
9| 2 | GIO-MAGNET-KABEL 3pol. 3m 4497520300 |20
8| 1 | SUB-KABEL SMARTBOARD 6m. 4499110600 |19 | WABCO
7 18| 1 |LUFTBEHALTER 950... ... 0 oo || VERKABELUNGS-SCHEMA-TEBS-E4
6 | 2 | GIO-MAGNET-KABEL 3pol. 1m 4494450100 | 17| 1 |ANLENKUNG 433 401 003 0 | 3-ACHS-SATTELANHAENGER
5| 1 | MAGNETVENTIL HA/LA 4729051140 |16 \ ECAS - integr. 1 WS mit 3. Achse SA, RH,
Smartbord und Restdruckventil
4| 1 |GIO-KABEL 4-POLIG OFFEN 6m 4495350600 |15 (OptiLoad/OptiTum)
3| 1 |WEGSENSOR 4410501000 | 14| 1 | UBERSTROMVENTIL 6,0bar o.R. 434100 1250 :
2 | 1 |SMARTBOARD 4461921100 | 13| 1 |HEBEL f. WEGSENSOR 441050 718 2 841 802 093 0
1 | 1 | TEBS-E-MODULATOR-Premium 48010206.0 |12| 1 | DRUCKSENSOR 441044102 0
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