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,::,ZVCK Air Suspension ControlBox
Zwangssenken 2. LA = OptiLoad/Turn "AUS"
2
TEBS-E-GIO-Parameter
GIO-1: Pin 1, 3, 4 = Entladniveau, Rangierhilfe (MH), +24V-01
GIO-2 : Pin 1+4, 3 = ECAS (HEBEN/SENKEN), LACV
GIO-3 : Pin 1+4 = ECAS-Liftachsventil
GIlO-4 : Pin 1+3, 4 = LACV-2, ECAS-Wegsensor %
GIO-6 : Pin 1 = Zwangssenken (FL-2.LA) LA SA
SUBSYSTEMS = Bedienbox
IN/OUT Pin 1 = Bremslicht, - 15
Pin2=GND b %
Pin3= Anfahrhife (TH) || | — k u 1 Achse
Pin 4 = Fertigerbremse T -
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} \ fiir Kippmulden-Position 0
Lo | [6NB”_|(minusschaltend) *) Option o
11| 1 [IN-OUT-KABEL 4-POLIG OFFEN 6m 4493650600 | 22| 1 | RELAIS 24V WECHSLER 894 055 100 2 L DE‘{_/@LB 13,17
10 | 2 | GIO-VERTEILER-KABEL-2x3pol. 0,4/0,4m 4496290220 |21 | 1 | GIO-Y-VERTEILERKABEL 0,4m (2/3-POLIG) 449 818 022 0 9 e
9 | 2 | GIO-MAGNET-KABEL 3pol. 3m 4497520300 [20] 1 | GIO-VERLANGERUNGSKABEL 2pol. offen 8m 449 762 080 0
8| 1 | SUB-KABEL BEDIENBOX 6m. 4496270600 | 19| 1 | DRUCKBEGRENZUNGSVENTIL 5,3bar 4750103020 ‘ WABCO
7| 2 | GIO-MAGNET-KABEL 3pol. 3m 4497610300 |18| 1 |LUFTBEHALTER 950... ... 0 VERKABELUNGS.SCHEMA-TEBS-E2
6| 1 | GIO-MAGNET-KABEL 3pol. 1m 4494450100 |17 1 |ANLENKUNG 433 401 003 0 || 140700 | s s 3-ACHS-SATTELANHAENGER
5] 1 | MAGNETVENTIL HA/LA 4729051140 |16| 1 | UBERSTROMVENTIL 0,5bar m.R. 434 100 027 0 | ECAS - integr. 1 WS mit L. Achse LA, 3. Achse SA,
. Fertigerbremse, Entladniveau und Bedienbox
4| 1 |GIO-KABEL 4-POLIG OFFEN 6m 4495350600 | 15| 1 | LACV 1-kreisig 463 084 041 0 (Antahrhilfe/OptiL oad/OptiTurn)
3| 1 [WEGSENSOR 4410501000 [14] 1 | UBERSTROMVENTIL 6,0bar o.R. 434100 125 0
. [
2 | 1 | BEDIENBOX HA/LA 446 156 0230 | 13| 1 |HEBEL f. WEGSENSOR 441 050 718 2 841 802 096 0
1| 1 | TEBS-E-MODULATOR-Premium 48010206.0 |12| 1 | DRUCKSENSOR 441044102 0 }
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