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Schalter-Pegelerkennung Plus oder Masse

WW/NBED  Air Suspension ControlBox

x 4 E ° TEBS-E-GIO-Parameter
E g A GIO-1: Pi_n 1, 3, 4 = FKD-Ausgang, Taster-HEBEN, Entladniveau
2 2 Q ﬁ GIO-2 : Pin 3, 1+4 = Taster-SENKEN, ECAS (HEBEN/SENKEN)
g |- é GIO-3 : Pin 1+4 = ECAS-Liftachsventil
GlO-4 : Pin 4 =ECAS-Wegsensor
GIO-5: Pin 1= 24V-01-Ausgang (ohne Kabelbrucherkennung)
IN-OUT : Pin 1 = Bremslicht
Pin 3 = Anfahrhilfe
Pin 4 = Fertigerbremse
SUBSYSTEMS = Bedienbox
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EBS-Modulator
Anschlul"5"

M2

IN&herungssensor

fiir Kippmulden-Position
L (minusschaltend)
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BEDIENBOX HA/LA

446 156 022 0

1 | HEBEL f. WEGSENSOR

441050718 2

1 | RELAIS 24V WECHSLER 894 055 100 2 z
1 | IN-OUT-KABEL 4pol. 6m 449 365 060 0
9 GIO-WEGSENSOR-KABEL 2pol. 3m 449 811 030 O
8 SUB-KABEL BEDIENBOX 6m. 449 627 060 O 1 | DRUCKBEGRENZUNGSVENTIL 5,3bar 475 010 302 0 : WABCO
7 1 | LUFTBEHALTER 950... ... 0 VERKABELUNGS-SCHEMA-TEBS-E4
6 | 2 | GIO-MAGNET-KABEL 3pol. 1Tm 449 445 010 0 1 | ANLENKUNG 433401003 0 to-07-20 | wessiuin | 5 e ANHAENGER
5| 1 | MAGNETVENTIL HA/LA 472 905 114 0 1 | UBERSTROMVENTIL 0,5bar m.R. 434100 027 0 \ ECAS - ntegr. 1 VIS it 1 Achse LA
4 | 1 |GIO-KABEL 4-POLIG OFFEN 6m 449 535 060 0 Emlagdniveau und Bedienbox (Anfahrhilfe)
3| 1 | WEGSENSOR 441050 100 0 1 | UBERSTROMVENTIL 6,0bar o.R. 434100 125 0
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TEBS-E-MODULATOR-Premium

48010206 .0

1 | GIO-KABEL 2-POLIG 6m

449 443 060 0
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BENENNUNG

BEZEICHNUNG

.ST. BENENNUNG

BEZEICHNUNG

841802 1490
HWR 01092




