. 3 4 5 6 7| 8 g 10 | | |7

e comportera 1 risor cimento del dannl subti.

leurhrmwua#m.mummncaﬂwhnmmeaml

dirittl derivani  da brevettl o modelll.

Icia, Ogni

Non & permesso consegnare a
5820 [zzzions

hres Inhalis richt gestatiet, sowslt
dr ud  verpfiichten zu Schodenersatz.

Mstrarh

und Mitel
ichen

Gebrouchsmuster-Elniraqung vorbehatien.

v el a\;%

| der Patentertellng

Vervial

o Vel r

nicht ousdruecklich
Alle Rechie fuer den

Waltergobe sowle

" THE LOCKING DEVICE MUST AUTOMATICLY AND SAFETY LOCK THE HANDLE IN THE PARKING POSITION OFL IVERED PRESSURE DI AGRAM
AUSGESTEURTER DRUCKDIAGRAM
EVEIBE?REENMcgE BRAKING o LA BUTEE DOIT VERROUILLER AUTOMATIQUEMENT ET DE FACON SECURISEE LA POIGNEE EN POSITION PARKING . DIAGRAMVE DES PRESSIONS DELIVREES [2] <>
CREIN DE. SECOURS 02, DIAGRAMMA PRESSIONE FROGATA
FREINO DI SOCCORSO S —
AUTOMATIC RETURN FOR
AUTOMATISHER RUECKLAUF FUER
RETOUR AUTOMATIQUE - 53 - POUR P1 =8 BAR
RITORNO AUTOMATICO PER ”
PARKING POSITION : LOCKED POSITION 20.9 N\
RASTSTELLUNG : VERRIEGELTE STELLUNG
POSITION PARKING : POSITION VERROUILLEE \ 21 e POINT
POSIZIONE DI STAZONAMENTO : POSIZIONE BLOCARE POINT. DIR
PUNTO DI RESISTENZA
IRST POINT PRESSURE \
DRUCKPUNKT
POINT DUR \_ |
, PUNTO DI RESISTENZA —— = (X ( DEGRE )
VI" 0 10° 5| 3" &
SIVEZER ] MIN |
TRAVELLING POSITION Ll LI 4 B
ESET?ENL L[lJJIE\| GROUTE POSITION TEST o PARKING POSITION
POSIZIONE TEST S RASTELLUNG
POSIZIONE DI MARCIA - - - - i SOSITION PARKING
S Fin POSIZIONE DI STAZIONAMENTO
! < ‘ T 7 Y TS J‘l 6 +20
J 4 | 3
~ = - -10
~ 1
¥ !
& \\L—/_R !r_ A FE35415
— P~
& (CHEEET) FFERENCE CLIENT + 74 20813845 - : 5 STROKE OF LEVER
\ CUSTOMER REFERENCE HEBELWEG
2 o | 10 COURSE DU LEVIER
AL - ‘ 155 CORSA DI LEVA
]; Z 0100 = (X ( DEGRE )
|
Vi P Vi
“ 3xM16x1.5
O JED 464
‘ TORQUE 0
20 ANZUGSMOMENT
& COUPLE DE SERRAGE 34Nm MAX. -
Il COPPIA DI SERRAGGIO >
1 = | —
2
TESTING SHEME
O 22 — SYMBOL
SCHEMA DE PRINCIPE
&, = 0 . 40 - LA | m) SCHEMA DI PRINCIPIO
. | | —
' A ! ANZLGSHOMENT < ' 3 ¢
6// —— ) \ | COUPLE DE SERRAGE 4Nm MAX. 3 | = mloms); 21
x COPPIA DI SERRAGGIO 0 =6 5
Lo
\\ A\ ' 1 p L
{ 1 ;f_n_ 2 X MG_ Tp] —
> v
}/ i o <t ! T >
o o 7 .
\\ 2/ | AV 21
' ' ] & 1
13.5]
.3 3
SPECIAL CHARACTERISTICS
,%} » X< > -
CARACTERISTIQUES SPECIALES
- 95 - SUPPLY "
VORRAT
ALIMENTATION 1
ALIMENTAZIONE
SPRING BRAKE CYLINDER MEDIUM : AIR
MATERIAL SURFACE PROTECTION  |COLOR FEDFRSPRECHERZYL INDER MEDIUM = LUFT
MATIERE PROTECTION DE SURFACE |COULEUR CYLINDRE A RESSORT 21 FLUIDE : AIR e —
. a ons ight W,
| [JED 004M JED 260 CILINDRO A MOLLA FLUIDO = ARIA Arte Tocioa Do T sa—] WMABCO
Il |JED 326 TRAILER CONTROL VALVE THERMICAL RANGE Doc. Coce [wets 10 | aisor 5 HAND BRAKE VALVE
T ABS TN BLACK 7 NOIR ANHAENGER STEURVENTIL THERMISCHER ANWENDUNGSBEREICH Gererd Toleances JED-261 Crockad HANDBREMSVENT L
VALVE DE CONTROLE DE REMORQUE 22 TEMPERATURE DE FONCTIONNEMENT -40°.....+80C Renge of N Divesions ¢ < ) [_BARBEAU_|ROBINET DE FREIN A MAIN
IV |PVC BLACK / NOIR VALVOLA DI CONTROLLO DI REMORCHIO TEMPERATURA DI UTILIZZAZIONE e 0 5o Rl B Ll < Dol ROBINETTO DI COMMANDO A MANO
N A L Y 29 EXHAUST SUPPLY PRESSURE e [ o510 15 [20 o0 o i Doo-Cato [Largioe St
VI JED 679.0 JED 256 ENTLUEEFTLUNG VORRATSDRUCK ’ Medium 1.0 [ 20 |30 |40 | 3 KG 111 96'] 723 ']59 O 605 en/de 111
VIl [JED 051 M2 JED 257 ECHAPPEMENT 3 |PRESSION PNEUMATIQUE D'ALIMENTATION : P1=10 BAR MAX. o 120 130 150188 S | W e it . (e
VI |Z OF 13-09 SCARICO PRESSIONE PNEUMATICA DI ALIMENTAZIONE e R A1 | 530 [EHD P | 00

| ? 3 4 5 6 1| 8 9 | = T




